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Informacje zawarte w tej dokumentacji zawierajg opisy ogolne i / lub charakterystyki techniczne
przedstawionych w niej urzgdzen. Dokumentacja ta nie jest przeznaczona jako substytut i nie moze by¢
stosowana do okreslenia przydatnosci lub niezawodnosci tych produktdow do konkretnych aplikacji
uzytkownika. Obowigzkiem kazdego uzytkownika jest przeprowadzenie petnej analizy ryzyka, jego oceny
oraz przetestowania produktdw dla konkretntego zastosowania. Schneider Electric, jego oddziaty oraz
spotki zalezne nie ponoszg odpowiedzialnosci za niewtasciwe wykorzystanie informacji zawartych w
niniejszym dokumencie.

Podczas instalacji i uzytkowania tego produktu muszg by¢ przestrzegane wszystkie istotne
przepisy bezpieczenstwa. Ze wzgledow bezpieczenstwa, jedynie producent powinien dokonywac napraw
poszczegdlnych komponentow.

Nieodpowiednie korzystanie z oprogramowania firmy Schneider Electric lub oprogramowania
autoryzowanego moze spowodowac obrazenia lub zniszczenie produktu. Nieprzestrzeganie powyzszych
informacji moze spowodowac obrazenia lub uszkodzenie produktu.
© 2016 Schneider Electric. Wszelkie prawa zastrzezone.
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Informacje dotyczgce bezpieczenstwa

Informacje dotyczace bezpieczenstwa

Wazne informacje

Zwroc¢ uwage

Przeczytaj te instrukcje uwaznie i zapoznaj sie z budowg urzadzenia zanim rozpoczniesz jego instalacje,
eksploatacje oraz konserwacje. Ponizej znajdujg sie komunikaty specjalne, ktére bedg pojawiaé sie
zaréwno w dalszej czesci dokumentacji, jak réowniez na obudowie urzadzenia. Stuzg one ostrzeganiu
przed potencjalnymi zagrozeniami lub zwréceniu uwagi na informacje wyjasniajgce sposoby
postepowania.

/N
/N

Dodanie tego symbolu na etykiecie Niebezpieczenstwo lub Ostrzezenie wskazuje, ze wystepuje
zagrozenie elektryczne, ktére moze spowodowaé obrazenia ciata, jezeli instrukcje dotyczace
bezpieczenstwa nie bedg przestrzegane.

Symbol alarmu bezpieczenstwa. Uzywany jest on do ostrzegania przed potencjalnym ryzykiem
obrazen ciata. Nalezy przestrzega¢ wszystkich komunikatow bezpieczenstwa oznaczonych tym
symbolem, aby unikng¢ obrazen ciata lub $mier¢

A NIEBEZPIECZENSTWO

Symbol NIEBEZPIECZENSTWO wskazuje sytuacje zagrozenia, ktéra niewyeliminowana, bedzie
skutkowata $miercig lub powaznymi obrazeniami ciata.

A OSTRZEZENIE

Symbol OSTRZEZENIE wskazuje sytuacje zagrozenia, ktéra niewyeliminowana, moze
spowodowac $mieré, powazne obrazenia ciata lub uszkodzenie urzadzenia.

A UWAGA

Symbol UWAGA wskazuje potencjalng sytuacje zagrozenia, ktéra niewyeliminowana, moze
spowodowac niewielkie lub umiarkowane obrazenia lub uszkodzenie urzadzenia.

ZWROC UWAGE

ZWROC UWAGE jest uzywany do wskazywania zastosowan niezwigzanych z uszkodzeniem ciata.

NVE4129503/2016
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Zwréé uwage

Urzadzenia elektryczne powinny by¢ instalowane, uzytkowane, konserwowane i utrzymywane jedynie przez
wykwalifikowany personel. Schneider Electric nie ponosi odpowiedzialno$ci za jakiekolwiek konsekwencje
wynikajgce z niewtasciwiego uzytkowania.

Obstugg urzadzenia zajmowac sie moze jedynie wykwalifikowana osoba, ktéra ma wiedze i umiejetnosci
zwigzane z budowg i eksploatacjg sprzetu elektrycznego i jego instalacjg, a takze zostata przeszkolona w
zakresie rozpoznawania i unikania zwigzanego z nim niebezpieczenstwa.

Kwalifikacje personelu

Przeznaczenie

Do pracy z tym urzadzeniem powinny by¢ dopuszczone jedynie odpowiednio przeszkolone osoby, ktére
znajg i rozumiejg tre$¢ niniejszej instrukcji oraz wszelkiej innej dokumentacji produktu. Ponadto osoby te
muszg odby¢ szkolenie w zakresie rozpoznawania i unikania zwigzanego z tym niebezpieczenstwa. Osoby
te musza przejs¢ odpowiednie szkolenia techniczne, posiada¢ wiedze i doswiadczenie, oraz by¢ w stanie
przewidywac i wykrywac¢ potencjalne zagrozenia, spowodowane uzytkowaniem produktu, poprzez zmiane
ustawienn oraz mechanicznego, elektrycznego i elektronicznego wyposazenia catego systemu, z ktérym
produkt wspotpracuje. Wszystkie osoby obstugujgce urzadzenie muszg zna¢ wszystkie normy, dyrektywy i
przepisy BHP, obowigzujgce przy wykonywaniu tego typu pracy.

Urzadzenie to jest przeznaczone do silnikéw tréjffazowych asynchronicznych i synchronicznych,
stosowanych w przemysle, zgodnie z instrukcjg obstugi. Urzadzenie moze byé uzywane wylgcznie w sposéb
zgodny ze wszystkimi obowigzujgcymi przepisami i wytycznymi dotyczgcymi bezpieczenstwa,
sprecyzowanymi wymogami i danymi technicznym. Przed uzyciem produktu nalezy przeprowadzi¢ ocene
ryzyka w Swietle planowanego zastosowania. Na podstawie wynikéw oceny ryzyka muszg by¢ zastosowane
odpowiednie $rodki bezpieczenstwa. Jezeli produkt jest stosowany jako sktadnik catego systemu, nalezy
zapewni¢ bezpieczenstwo zaangazowanych osob, biorgc pod uwage konstrukcje catego systemu (na
przyktad projekt maszyny). Jakiekolwiek uzycie, inne niz dozwolone moze spowodowac sytuacje
niebezpieczng i jest zabronione. Urzgdzenia elektryczne powinny by¢ instalowane, uzytkowane,
konserwowane i utrzymywane jedynie przez wykwalifikowany personel.

Informacje zwigzane z produktem

Przeczytaj instrukcje ze zrozumieniem przed przystgpieniem do wykonania jakichkolwiek czynnosci
zwigzanych z tym przemiennikiem.

A ANIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie porazeniem pradem elektrycznym, eksplozjg lub oslepieniem

* Do pracy z przemiennikiem powinny byé dopuszczone jedynie odpowiednio przeszkolone osoby, ktére
znajg i rozumiejg tres$¢ niniejszej instrukcji oraz pozostatej dokumentacji produktu, przeszkolone w
zakresie wykrywania i zapobiegania niebezpieczenstwu. Montaz, instalacja, naprawa i konserwacja
muszg by¢ wykonywane przez wykwalifikowany personel.

* Instalator urzadzenia jest odpowiedzialny za przestrzeganie miedzynarodowych i krajowych norm
elektrycznych, a takze pozostatych obowigzujgcych przepiséw w celu zapewnienia ciggtosci potgczen
ochronnych wszystkich urzadzen.

¢ Wiele podzespotow, wigcznie z obwodami drukowanymi, pracuje pod napieciem sieciowym. Nie
dotykaé. Stosowac tylko narzedzia izolowane elektrycznie.

* Nie dotykaé¢ odizolowanych elementéw oraz zaciskow pod napieciem.

¢ Silniki mogg wytwarzac¢ napiecie, podczas obrotu watu. Przed wykonaniem jakichkolwiek prac w
uktadzie napedowym nalezy zablokowac wat silnika, aby zapobiec obrotom.

* Napiecie przemienne moze indukowac¢ napiecie w przewodzie silnikowym. Nalezy izolowa¢ oba
konce niewykorzystywanych przewodow silnikowych.

* Nie nalezy zwiera¢ magistrali DC lub kondensatoréw w obwodzie DC oraz zaciskéw rezystora
hamowania.
Przed przystgpieniem do wykonywania prac przy uktadzie napedowym nalezy:

- Odtgczy¢ zasilanie, w tym zewnetrzne zrodta zasilania.
- Umiesci¢ etykiety "Nie wigczaé" na wszystkich wytgcznikach mocy.
- Zablokowa¢ wszystkie wytgczniki w pozycji otwartej.

- Odczeka¢ 15 minut, aby roztadowaty sie kondensatory magistrali zasilajgcej DC. Dioda LED napiecia
zasilajgcego magistrali DC nie jest wskaznikiem braku napiecia magistrali DC, ktére moze przekraczac
800 VDC.

- Zmierzy¢ napiecie na szynie DC pomiedzy zaciskami magistrali DC (PA/+iPC/-). Za pomocag
prawidtowo wykalibrowanego woltomierza sprawdzi¢, czy napiecie jest mniejsze niz 42 VDC.

- Jezeli kondensatory w obwodzie DC nie roztadowujg sie prawidtowo, nalezy skontaktowac¢ sie z
lokalnym przedstawicielem firmy Schneider Electric.

W tej sytuacji nie nalezy eksploatowa¢ oraz samodzielnie dokonywaé naprawy urzadzenia.

¢ Zainstaluj i zamknij wszystkie ostony przed zatgczeniem napiecia.

Niezastosowanie sie do tych instrukcji moze prowadzi¢ do $mierci lub powaznych obrazen ciata.
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Uktady napedowe mogg wykonywaé przypadkowe ruchy z powodu nieprawidtowego okablowania,
nieodpowiednich ustawien lub danych albo innych btedéw.

A UWAGA

NIEPRZEWIDZIANE DZIALANIE URZADZENIA

¢ Ostroznie zainstaluj okablowanie zgodnie z wymogami EMC
* Nie nalezy uzywac produktu korzystajgc z nieznanych ustawien lub danych.

¢ Wykonaj kompleksowy test uruchomienia

Niezastosowanie si¢ do tych instrukcji moze prowadzi¢ do smierci, powaznych obrazen ciata lub
uszkodzenia urzadzenia.
Uszkodzony produkt lub akcesoria mogg spowodowac porazenie prgdem lub jego nieprawidtowe dziatanie

A ANIEBEZPIECZENSTWO

PORAZENIE PRADEM LUB NIEPRZEWIDZIANA PRACA URZADZENIA
Nie uzywaj uszkodzonych produktéw i akcesoriow.
Niezastosowanie sie do powyzszych instrukcji moze prowadzi¢ do $mierci lub powaznych obrazen ciata.

Skontaktuj sie z lokalnym biurem sprzedazy Schneider Electric razie wykrycia jakichkolwiek uszkodzen lub
usterek.

A OSTRZEZENIE

UTRATA KONTROLI

- Projektant kazdego systemu sterowania musi rozwazy¢ potencjalne przyczyny awarii obwodéw
kontrolnych i krytycznych funkcji kontrolnych oraz zapewni¢ bezpieczenstwo w trakcie i po awarii.
Przyktady krytycznych funkcji kontrolnych to: zatrzymanie awaryjne, zatrzymanie poza wyznaczong
pozycja, przerwa w zasilaniu i restart.

« Dla krytycznych funkcji kontrolnych muszg by¢ przewidziane obwody kontrolne odseparowane lub
nadmiarowe

« Obwody kontrolne systemu moga zawieraé¢ tgcza komunikacyjne. Nalezy wzig¢ pod uwage skutki
nieprzewidzianych opoznien transmisyjnych lub awarii fgcza

» Nalezy przestrzega¢ wszystkich przepiséw dotyczgcych zapobiegania wypadkom i bezpieczehnstwa
w miejscu pracy (wytyczne 1)

- Kazde wdrozenie produktu musi by¢ indywidualnie i doktadnie testowane pod katem prawidtowego
dziatania, przed ropoczeciem jego uzytkowania.

Niezastosowanie si¢ do powyzszych instrukcji moze prowadzi¢ do $mierci, powaznych obrazen
ciala lub uszkodzenia urzadzenia.

ZWROC UWAGE

ZNISZCZENIE NA SKUTEK NIEWLASCIWEGO NAPIECIA SIECIOWEGO

* Przed wtaczeniem i konfiguracjg urzgdzenia, nalezy zweryfikowaé czy jest ono przewidziane do
pracy przy wtasciwym napieciu sieciowym.
Niezastosowanie si¢ do tych instrukcji moze spowodowaé¢ uszkodzenie urzadzenia.

NVE4129503/2016
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A OSTRZEZENIE

GORACE POWIERZCHNIE

* Upewnij sie, ze nie ma mozliwosci kontaktu z gorgcymi powierzchniami

* Nie przechowuj tatwopalnych lub wrazliwych na ciepto materiatéw w bezposrednim sgsiedztwie
gorgcych powierzchni.

* Przed postugiwaniem sie urzadzeniem, sprawdz, czy jest ono dostatecznie schtodzone.

* Upewnij sie, ze chtodzenie jest wystarczajgce, wykonujgc probe w warunkach maksymalnego
obcigzenia.

Niezastosowanie si¢ do powyzszych instrukcji moze prowadzi¢ do $mierci, powaznych obrazen
ciala lub uszkodzenia urzadzenia

A OSTRZEZENIE

NIEBEZPIECZENSTWO WYBUCHU

Urzadzenia nalezy uzywac tylko poza strefami zagrozonymi wybuchem.

Niezastosowanie si¢ do powyzszych instrukcji moze prowadzi¢ do smierci, powaznych obrazen
ciala lub uszkodzenia urzadzenia

10
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O instrukgji

O instrukciji

W skroécie

Zakres
Celem tej instrukgiji jest:

» pomoc w konfiguracji przemiennika czestotliwosci

* prezentacja sposobow programowania przemiennika

* prezentacja menu, trybow oraz parametréw przemiennika
* prezentacja metod konserwacji oraz diagnostyki.

dokumentu

Wazna uwaga
Uwaga: Nie wszystkie produkty wymienione w instrukcji sg dostepne w momencie jej publikacji w
Internecie. Dane, rysunki i specyfikacje produktéw wymienione w przewodniku zostang uzupetnione i
zaktualizowane, poniewaz dostepnos$¢ produktow jest zmienna. Aktualizacja przewodnika bedzie dostepna
do pobrania w momencie dopuszczania kolejnych urzadzen do obrotu.

Dokumentacja ta jest wazna dla przemiennika czestotliwosci Altivar Machine.

Parametry techniczne urzadzen opisanych w niniejszej instrukcji znajdujg sie réwniez w Internecie. Aby
uzyska¢ dostep do informacji on-line:

Krok Akcja
1 Przejdz do strony gtéwnej Schneider Electric www.schneider-electric.com.
2 W polu wyszukiwania wpisz hazwe produktu lub nazwe grupy produktéw.

* Nie wstawiaj pustych znakéw w opisie.
¢ Aby uzyska¢ informacje na temat grupy produktéw, nalezy uzy¢ gwiazdki (*).

3 Jesli klikniesz odpowiedni tgcze, przejdz do informacji o danym produkcie w wynikach
wyszukiwania i kliknij facze, ktore Cie interesuje.

Jesli wpiszesz nazwe asortymentu produktéw, przejdz do produktdw obejmujgcych wyniki
wyszukiwania i kliknij na asortyment produktow, ktory Cie interesuje.

4 Jesli pojawia sie wiecej niz jedno odniesienie w wynikach wyszukiwania produktu, kliknij
to, ktére Cie interesuje.

5 Aby zapisac lub wydrukowaé arkusz danych w postaci pliku .pdf, kliknij Pobierz XXX dane
techniczne produktu.

6 W zalezno$ci od wielkosci ekranu, moze by¢ konieczne przewinecie w dot, w celu dotarcia

do niezbednych informaciji.

Informacje przedstawione w niniejszej instrukcji powinny by¢ takie same jak te przedsatwione w Internecie.
Zgodnie z naszg politykg ciggtego doskonalenia, mozemy skorygowa¢ zawartos¢ w trakcie, aby poprawic¢
przejrzystosc¢ i doktadnos$¢ instrukcji. Jesli widzisz réznice pomiedzy instrukcjg i informacjami on-line, nalezy
wykorzystaé informacje w Internecie jako wlasciwsze.

NVE4129503/2016 11
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O instrukgji

Dokumenty powigzane

Uzyj tabletu lub komputera PC w celu szybkiego dostepu do szczegdtowych i wyczerpujacych
informacji na temat wszystkich naszych produktéw. Lacze do strony:
www.schneider-electric.com

Witryna www dostarcza niezbednych informacji na temat urzgdzen i zwigzanych z nimi rozwigzan.
» Kompletny katalog, zawierajgcy szczegétowe charakterystyki oraz przewodniki
* Pliki CAD niezbedne do zaprojektowania instalacji, dostepne w ponad 20 réznych formatach plikow

» Najnowsze wersje oprogramowania wspomagajgcego obstuge (software) i oprogramowania sprzetowego
(firmware).

* Duza ilo$¢ przewodnikéw, dokumentéw dotyczgcych srodowiska pracy, rozwigzan aplikacyjnych,
specyfikacje oraz techniczne dla lepszego zrozumienia systemow i urzgdzeh automatyki.

* Ponizej lista dokumentéw do pobrania, skojarzonych z tematem przemiennika czestotliwosci:

Dokumentacja Numer referencyjny

ATV320 Pierwsze kroki NVE21763 (Ang.), NVE21771
(Fr.), NVE21772 (Niem.),
NVE21773 (Hiszp.), NVE21774
(Wioski), NVE21776 (Chinski)

ATV320 Pierwsze kroki - Zatgcznik (SCCR) NVE21777 (Ang.)

ATV320 Instrukcja instalac;ji NVE41289 (Ang.), NVE41290
(Fr.), NVE41291 (Niem.),
NVE41292 (Hiszp.), NVE41293
(Wioski), NVE41294 (Chinski)

ATV320 Instrukcja programowania NVE41295 (Ang.), NVE41296
(Fr.), NVE41297 (Niem.),
NVE41298 (Hiszp.), NVE41299
(Witoski), NVE41300 (Chinski)

NVE41308 (Ang.)

ATV320 Instrukcja Ethernet IP/Modbus TCP NVE41313 (Ang.)
ATV320 Instrukcja PROFIBUS DP (VW3A3607) NVE41310 (Ang.)
ATV320 Instrukcja DeviceNet (VW3A3609) NVE41314 (Ang.)
ATV320 Instrukcja CANopen (VW3A3608, 618, 628) NVE41309 (Ang.)
ATV320 Instrukcja EtherCAT (VW3A3601) NVE41315 (Ang.)
ATV320 Parametry komunikacyjne NVE41316 (Ang.)
ATV320 Instrukcja bezpieczenstwa NVES50467 (Ang.), NVE50468

(Fr.), NVE50469 (Niem.),
NVE50470 (Hiszp.), NVE50472
(Wioski), NVE50473 (Chiriski)

Mozesz pobrac te publikacje techniczng oraz inne informacje techniczne z naszej strony internetowej
http://download.schneider-electric.com
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O instrukgji

Terminologia

Terminologia, warunki techniczne oraz opisy w tej instrukcji sg zgodne z odpowiednimi standardami.

W obszarze systemdw napedowych instrukcja ta obejmuje, ale nie ogranicza sie do pojec¢ takich jak biad,

komunikat btedu, awaria, usterka, reset btedu, ochrony bezpiecznego stanu, funkcji bezpieczenstwa,
ostrzezenie, itd.
Normy te obejmujg m.in.:

IEC 61800 series: Elektryczne uktady napedowe mocy o regulowanej predkosci

IEC 61508 Ed.2 series: Bezpieczenstwo funkcjonalne elektrycznych / elektronicznych /
programowalnych elektronicznych systeméw bezpieczenstwa

EN 954-1 Bezpieczenstwo maszyn

EN ISO 13849-1 & 2 Bezpieczenstwo maszyn

IEC 61158 series: Przemystowe sieci komunikacyjne
IEC 61784 series: Przemystowe sieci komunikacyjne

IEC 60204-1: Bezpieczenstwo maszyn - Wyposazenie elektryczne maszyn - Czes$¢ 1: Wymagania
ogolne

Ponadto, termin strefa dziatania jest uzywany w potaczeniu z opisem konkretnych zagrozen i jest
zdefiniowany tak samo, jak strefa niebezpieczna lub strefa zagrozenia w dyrektywie maszynowej EC
(2006/42 | EC) oraz w ISO 12100-1.

NVE4129503/2016
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Przeglad ogdiny

Co znajduje sie w tej czesci?

Ta czes¢ zawiera nastepujgce rozdziaty:

Rozdziat Nazwa rozdziatu str.
1 Opis ogdiny 7
2 Ustawienia 37

NVE4129503/2016
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Informacje ogdine

Informacje ogdélne

Co znajduje sie w tym rozdziale?

Ten rozdziat zawiera nastgpujgce tematy:

Temat str.
Konfiguracja fabryczna 18
Funkcje aplikacyjne 19
Funkcje podstawowe 23
Opcje terminalu graficznego 24
Opcje terminalu graficznego 24
Zatgczenie przemiennika po raz pierwszy 27
Opcjonalny zdalny terminal operatorski 30
Struktura tabeli parametréw 31
Wyszukiwanie parametrow w tym dokumencie 32
Opis HMI 33
Struktura menu 35

NVE4129503/2016
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Informacje ogdine

Ustawienia fabryczne

Konfiguracja fabryczna

Altivar 320 jest ustawiony fabrycznie do typowych warunkéw pracy:

* Komunikat na wyswietlaczu: [Ready] (rdY’) - silnik jest gotowy do uruchomienia.

* Wejscia logiczne: od LI3 do LI6, wejscia analogowe: Al2 i AI3 , wyjScie logiczne: LO1 , wyjscie
analogowe: AO1, R2: wyjscie przekaznikowe nieprzypisane.
* Tryb zatrzymania w przypadku wykrycia btedu: wybieg.

Kod Opis Wartosci ustawien fabrycznych str.
bFr [Czestotl. znam. silnika] | [50Hz IEC] 86
tCC [sterow 2/3 przew] [2przewody] (2C): sterowanie 2-przewodowe 85
Ctt [Algorytm ster. silnik] [Standard] (Sid): standardowy algorytm 105
ACC [Rampa rozruchu] 3.0 sekundy 87
dEC [Rampa zatrzymania] 3.0 sekundy 87
LSP [Predkos¢ minimalna] 0 Hz 87
HSP [Predkos¢é maksymalna] |50 Hz 87
ItH [Prad cieplny silnika] Znamionowy prad silnika (w zalezno$ci od wart. znam. przemien.) 87
SdC1 [Hamowanie DC 1] 0.7 x warto$ci znamionowej przemiennika przez 0.5 sekundy 93
SFr [Czestotliw przetacz] 4 kHz 94
Frd [Naprzéd] [LI1](L11):WejécielogiczneLI1 126
rrS [Przypis wstecz] [LI2] (L12): Wejscielogiczne LI12 126
Fr1 [Kanat zad sygn 1] [AI1] (Al1): Wejscie analogowe Al1 154
r1 [Konfiguracja R1] [Brak btedu] (FLt): Styk otwiera sie po wykryciu awarii lub 138
gdy przemiennik jest wytagczony
brA [Adapt rampy zatrz] [Tak] (YES): Funkcja aktywna (automatyczne dostosowanie 172
rampy zwalniania)

Atr [Automat rozruch] [Nie] (nO): Funkcja nieaktywna 252
Stt [Typ zatrzymania] [Zatrzymanie ramp ] (rfMIP): rampa 173
CFG [Makrokonfiguracja] [Rozruch/Zatrzymanie] (StS) 82

Zwroé¢ uwage: Jeslichceszzachowac podstawowa konfiguracje falownika, wybierz

[Makrokonfiguracja] (CFG)=[Rozruch/Zatrzymanie] (StS) nastepnie

[Ustawienia fabryczne] (FCS) = [Config. CFG] (Inl). Wiecej informacji, patrz

str. 82.

Sprawdz, czy wprowadzone nastawy sg zgodne z zastosowang aplikacja.
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Informacje ogdéine

Funkcje aplikacyjne
W ponizszych tabelach znajdujg sie kombinacje funkcji i aplikacji do samodzielnego wyboru.

Informacje w tabelach odnoszg sie do nastepujgcych urzadzen:

* Transport pionowy: dzwigie, suwnice (pionowe, obrotowe itp.), platformy do podnoszenia

* Transport poziomy: paletyzatory, przenosniki rolkowe

* Pakowanie: pakowarki, etykieciarki

* Tekstylia: maszyny tkackie, pralnice, greplarki, maszyny przedzalnicze, ciggarki
* Drewno: automaty tokarskie, pity, frezarki

* Proces

Podane zestawienie nie jest obowigzkowe ani wyczerpujgce. Kazda maszyna ma swoje wtasne

szczegolne cechy.

Niektore funkcje sg zaprojektowane specjalnie do podanych aplikacji. Aplikacje wybieramy w

kolumnie, odpowiada to wiasciwej konfiguracji (patrz: strona).

Funkcje sterowania silnika

Funkcje Strona Aplikacje
Ex 5> 8
8 s 2 E g = e 7]
@2 |28 |2 2 s |8
S |80 |Te | ¥ o o
e e L a a
Wspotczynnik U/f 105 [ ] [ ]
Bezczujnikowe sterowanie wektorem strumienia 105 [ ] [ ] B [ ] [ ] ]
2-punktowe sterowanie wektorowe 105 .
Silnik synchroniczny w otwartej petli 105 |
Czestotliwos$¢ wyjsciowa do 599 Hz 105 [ | [ |
Ograniczanie przepiec¢ silnika 120 [ | [ |
Podtaczenie magistrali DC (zobacz instrukcije) - [ [ |
Magnesowanie silnika przez wejscia cyfrowe 189 [ [ | [}
Czestotliwos$¢ przetgczania do 16 kHz 94 B [ |
Automatyczne strojenie 87 | ] [ | [ ] [

NVE41295 03/2016
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Informacje ogdine

Funkcje zadawania predkosci

20

Funkcje Strona | Aplikacje
t t > 2 ©
8 ;' g E g 3, e 0
@2 22 | 2 2 5 8
5o |(sg 2 5 | & | ¢
a2 |2 | £ ~ a o
Roéznicowa bipolarna predkos¢ zadana 129 . . .
Zadana zdelinearyzowana (efekt lupy) 131 [ B
Wejscie sterowania czestotliwoscia 154 [ | |
Przetaczanie sygnatow zadajgcych 167 [ |
Sumowanie sygnatéw zadajacych 168 [ |
Odejmowanie sygnatéw zadajgcych 168 B
Mnozenie sygnatéw zadajgcych 168 [ |
Modelowanie profilu rampy 170 [ | [ |
Petzanie (jog) 178 [ | [ |
Predkosci zdefiniowane 180 . . .
+/- predko$¢ za pomoca przycisku jednostopniowego 184 [}
(1 krok)
+/- predko$¢ za pomoca przycisku dwustopniowego (2 184 [}
kroki)
+/- predkos$¢ wokot zadane;j 187 [ | [ |
Pamie¢ sygnatu zadawanego 188 B
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Informacje ogdine

Specyficzne funkcje aplikacyjne

Funkcje Strona Aplikacje
[

5§26z |5 & | 2 | o
1<% o < > 13 o
a2 a9 3 a2 2 o
c c N o 2 [ o
g2 88 x ) a o
ES |Ea S -

Szybkie zatrzymanie 173 .

Sterowanie hamulcem 191 . .

Pomiar obcigzenia 199 [ |

Szybkie podnoszenie 201 .

Eliminowanie luzéw liny (dzwig) 204 [ |

Regulator PID 206 .

Ograniczenie momentu silnika/generatora 215 | [ ]

Wyréwnywanie obcigzenia 122 [ [

Sterowanie stycznikiem sieciowym 220 [ | [ | [ |

Sterowanie stycznikiem wyjsciowym 223 |

Pozycjonowanie przez fgczniki kraricowe lub czujniki 224 . . .

Zatrzymanie w okreslonej odlegtosci 226 [ | [

Przetgczanie parametrow 229 . . . . . .

Przetgczanie silnikdw lub konfiguracji 232 [ | [} [ |

Sterowanie ruchem poprzecznym 237 |

Konfiguracja zatrzyman 173 [ |

NVE4129503/2016
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Informacje ogdine

Obstuga funkcji bezpieczenstwalbtedow

22

Funkcje Strona | Aplikacje
t £ 5, 2 ©
o o c = ] ]
28 82§ % & 3
= c N ) 2 o o
£ 3 €8 | £ |3 & |«
S [Eo & i (a]
Zerowy moment obr. (STO) (funkcja bezpieczenstwa, -
zob. instrukcje uzytkowania ) u u L u L u
Odroczone zatrzymanie po alarmie termicznym 258 . .
Obstuga alarmu 145 [ | [ | [ | [ | [ | [ ]
Obstuga btedu 250 [ | [ | [ | [ | [ | [ ]
TestIGBT 260 [ | [ | [ | [ | [ | [ |
Przechwytywanie obcigzenia w locie 253 [ | [ |
Zabezpieczenie silnika sondami PTC 250 . . . . . .
Zarzadzanie stanem podnapigciowym 259 . .
Utrata sygnatu 4-20 mA 260 [ ] [ | [ | [ | [ ]
Niekontrolowane przerwanie wyjscia (utrata fazy na wyjsciu) | 256 |
Automatyczny restart 252 H
Wykorzystanie wejscia impulsowego do pomiaru 265 ] H
predkosci obrotowe;j silnika
Wykrywanie zmian obcigzenia 267 [
Wykrywanie niedocigzenia 270 [ |
Wykrywanie przecigzenia 272 ]
Zintegrowane funkcje bezpieczenstwa (patrz str. 12) [ ] | [} ] [} ]
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Informacje ogdine

Funkcje podstawowe

Wentylator
falownika

Wentylator zatgcza sie automatycznie, gdy stan termiczny urzadzenia osiggnie 70% maksymalnego
stanu cieplnego i jesli [Tryb wentylatora] (FFM) jest ustawiony na [Standard] (STD).

NVE4129503/2016
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Informacje ogdine

Terminal z wyswietlaczem

graficznym

Opis terminala z wyswietlaczem

graficznym

24

Teminal z wys$wietlaczem graficznym z wersji V1.11E26 lub wyzszej, wyswietla bardziej szczegétowe
informacje niz moga by¢ wyswietlane na terminalu zintegrowanym.

1 Wyswietlacz graficzny

2 Przyciski
funkcyjne F1,
F2, F3, F4,

zobacz str. 157

3 Przycisk

STOP/RESET

4 Przycisk Start

7 Przycisk ESC: Usuwa warto$¢
parametru, powraca do
poprzedniego wyboru

6 Przycisk do zmiany kierunku
wirowania silnika

5 Pokretto nawigacyjne:

* Nacisnij (ENT):
- Aby zachowa¢ wartosc¢ biezaca
- Aby wej$¢ do wybranego menu lub parametru
¢ Obroc¢ +/-:
- Aby zwiekszy¢ lub zmniejszy¢ wartosé
- Aby przej$¢ do nastepnej lub poprzedniej linii
- Aby zwiekszy¢ lub zmniejszy¢ predkos¢ zadang, jezeli
aktywne jest sterowanie przez terminal

Zwroé¢ uwage: Przyciski 3, 4, 5 i 6 mogg by¢ uzywane do bezposredniego sterowania
przemiennikiem, jesli aktywowana jest funkcja sterowania przez terminal.

Aby uaktywni¢ klawisze na terminalu zdalnym, trzeba najpierw skonfigurowac¢
[Kanat zadawania 1] (Fr1) = [Term graf] (LCC). Wiecej informacji na str. 154.
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Informacje ogdine

Przyktadowe okno konfiguracyjne:

Wybor jednej opcji

JEZYK Po wtaczeniu zasilania po raz pierwszy uzytkownik musi wybraé zgdany jezyk na
wyswietlaczu graficznym terminala.
Frangais v Gdy tylko jeden wybér jest mozliwy, zostanie on zasygnalizowany. Przyktad:

E;g:zh mozna wybraé tylko jeden jezyk. (symblol wyboru opcji) v

Espariol

Chinese
Pycckuii
Tirkce

Wybor wielu opcji

WYBOR PARAMETRU
USTAWIENIA Gdy istnieje mozliwo$¢ wyboru wielu opcji, wyboér bedzie oznaczony v'.
Zakres rampy v Przyktad: liczba parametréw moze by¢ wybrana za pomocg
Rampa rozuchu-- - - - - [MENU UZYTKOWNIKA].
Rampa zatrzymania- - - - ]
Rampa roziuchu 2- -- -- - - L]

Rampa zatrzymania 2

Edycjal

Przyktadowe okno konfiguracyjne dla jednej wartosci:

RDY Term +0.0Hz 0.0A RDY Term +0.0Hz O0.0A
Rampa rozruchu Rampa rozruchu
ENT
8l.51s - 9.81s
Min = 0.00 Max = 99.99 Min = 0.00 Max = 99.99
<< >> Szybko << >> Szybko!

Strzatki <<i >> (przyciski F2 i F3) sg stosowane, aby wybra¢ liczbe do modyfikacji, a obrotowe
pokretto, aby zwiekszy¢ lub zmniejszy¢ te liczbe.

Przyktad wizualizacji stanu blokéw funkcyjnych:

Kontrolka wytgczona: Program blokéw funkcyjnych ATV320 znajduje sie

RDY (9 Term +0.0Hz 0.0A ® - .
w trybie zatrzymania.

Rampa rozruchu
f).51s
9 Kontrolka zatagczona: Program blokéw funkcyjnych ATV320 znajduje sie w trybie
uruchomionym. Przemiennik jest uwazany za uruchomiony i parametry
Min = 0.00 Max = 99.99 konfiguracyjne nie moga zosta¢ zmienione.
<< >> Szybko
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Informacje ogdine

Pierwsze zalgczenie przemiennika z terminalem graficznym

Pierwsze zatgczenie przemiennika czestotliwosci z terminalem graficznym bedzie wymagato wybrania jezyka uzytkownika.

JEZYK Przemiennik z terminalem graficznym jest zatgczany po raz pierwszy.
Wybierz jezyk i nacisnij ENT.

IChinese
Pycckui
Tirkge

v ENT

Schneider Pojawig sie dane znamionowe dotyczace przemiennika.
a Electric

ATV320U15M2B
1.5kW/2HP 220V Single

Config. n°0

+ 3 sekundy

RDY Zaciski 0.0Hz 0.0A
POZIOM DOSTEPU

Podstaw.

Standard v
Zaawans.

Ekspert

v ENT

RDY Term 0.0Hz 0.0A
1 MENU PRZEMIENNIKA

1.2 MONITRING

1.3 KONFIGURACJA

Kod << > Szybko

26 NVE4129503/2016



Informacje ogdine

Pierwsze zalgczenie przemiennika

W przypadku terminala zintegrowanego zatgczanego po raz pierwszy, uzytkownik zostanie
natychmiast przekierowany do [Czestotl. znam. silnika] (bFr) (zobacz str. 86 ) w menu (COnF >

FULL > SIM).

Schneider
Electric

ATV320U15M2B
1.5kW/2HP 220V Single

Config. n°0

* 3 sekundy

RDY Zaciski 0.0Hz 0.0A
POZIOM DOSTEPU

Podstaw.

Standard

Zaawans.

Ekspert

v ENT

RDY Term 0.0Hz 0.0A
1 MENU PRZEMIENNIKA

1.1 ZADAWANIE PREDK.

1.2 MONITORING
1.3 KONFIGURACJA

Kod << > Szybko
v ESC
MENU GLOWNE

1 MENU przemiennika

2 IDENTYFIKACJA

3 INTERFACE

4 OTWRZ / ZAPISZ JAKO
5 HAStO

Wyswietlacz zasilony po raz pierwszy.

Okno [POZIOM DOSTEPU] pojawia sie automatycznie.

Automatyczne przetgczenie do [1 MENU PRZEMIENNIKA]
po 3 sekundach. Wybierz menu i nacisnij ENT.

MENU Gt OWNE pojawia sie na wyswietlaczu graficznym po nacinieciu przycisku ESC.

NVE4129503/2016
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Informacje ogdine

Kolejne zalgczenia zasilania

W przypadku terminala zintegrowanego, dla kolejnych zatgczen przemiennka
uzytkownik natychmiast uzyskuje dostep do stanu przemiennika (ta sama lista
[Stan przemiennika] (HS1) str. 65). Przyktad : Gotowy (rdY).

Schneider
g Electric

ATV320U15M2B
1.5kW/2HP 220V Single

Config. n°0

+ 3 sekundy

RDY Zaciski  0.0Hz 0.0A
1 MENUPRZEMIENNIKA

1.1 ZADAWANIE PREDKOSCI

1.2 MONITORING
1.3 KONFIGURACJA

Kod << > Szybko
|
10 sekund
RDY Zaciski +0.0 Hz 0.0 A

Czestotliwo$¢ zadana

+13 Hz

Min =-599.0 Max = +599.0
Szybko

28

Ekran po zatgczeniu zasilania

Automatycznie przetgcza sie po 3 sekundach na [1 MENU PRZEMIENNIKA].
Wybierz menu i naci$nij ENT.

Automatycznie przetacza sie na ekranie po 10 sekundach.
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Informacje ogdine

Menu indentyfikacji
Identyfikacja [IDENTYFIKACJA] (Old-) moze by¢ dostepna tylko na terminalu z wyswietlaczem
graficznym.
Jest to menu tylko do odczytu i nie moze by¢ konfigurowane. Umozliwia ono wyswietlanie
nastepujacych informacii:
* Numer referencyjny przemiennika, moc i napiecie znamionowe
* Wersja oprogramowania
* Numer seryjny
¢ Stan funkcji bezpieczenstwa i suma kontrolna
* Program blokéw funkcyjnych i wersja katalogowa
* Rodzaj dostepnych opcji z ich wersjg oprogramowania
* Rodzaj i wersja terminalu z wyswietlaczem graficznym

RUN Term +50.0Hz 0.0A
MENU GLOWNE

1 MENU PRZEMIENNIKA ENT RUN Term +50.0Hz 0.0A

ZIDENTYFIRACA

3 INTERFACE ATV320U15M2B

4 Otworz / Zapisz jako 2.2kW/3HP

5 HASLO 220V Single
Appl. software V1.1 IE 01
MC software V1.1 |E 01

<< >> Szybko:

FFFFFFFFF

ProduktV1.1 IE 01

FUNKCJE BEZPIECZENSTWA

Stan bezb. przemiennika Standard
Safe param. CRC 8529 BLOK
FUNKCYJNY
Prg. format version 1

Catalogue version 1
OPCJA1
No option
TERMINAL GRAFICZNY

GRAPHIC S
V1.2IE07
00000000000000000
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Informacje ogolne

Opcje wyswietlacza terminala zdalnego

Opis wyswietlacza terminalu zdalnego

Ten terminal zdalny, tekstowy, 7-segmentowy jest lokalng jednostka sterujgca, ktéra moze byé montowana
na drzwiach obudowy nasciennej lub podiogowej. Posiada kabel z wtyczkami, ktére sg podtaczone do
tacza szeregowego przemiennika (zobacz dokumentacje dostarczong z terminalem zdalnym). W tym

terminalu zdalnym do nawigacji stuzg strzatki w gére i w dot.

1 Wyswietlacz czterocyfrowy

2 Przycisk MODE (1):

Stuzy do przetgczania \

menu: REF

MON

[1.1 ZADAWANIE ONF

PREDKOSCI] (rEF-), \
[1.2 MONITORING] (MOn-), MODE

[1.3 CONF] (COnF-).
3 Przycisk ESC

Uzywany do wytgczenia menu/ _—
parametru lub powrotu do poprzedniej

wartosci zachowanej w pamieci @
4 Przycisk RUN
Zatwierdzenie
skonfigurowania

czynnosci

l» ESC

A

v

FWD
REV

ENT

Un

5 Przyciski nawigacji

6 Przycisk ENT

Uzywany w celu zapisania aktualnej
wartosci lub dostepu do wybranego
menu / parametru

8 Przycisk zmiany kierunku obrotow
silnika

7 Przycisk STOP
Uzywany w celu zatrzymania silnika
oraz zresetowania ustawien

(1) Jezeli przemiennik czestotliwosci jest zablokowany przez kod ([Kod 1 hasta] (COd) str. 300),
nacisniecie przycisku MODE umozliwia przejscie z menu [1.2 MONITORING] (MOn-) do [1.1

ZADAWANIE PREDKOSCI] (rEF-) i odwrotnie.

Aby uaktywni¢ klawisze na terminalu zdalnym, nalezy najpierw skonfigurowa¢ [Kanat zad sygn

1] (Fr1) =[Term graf] (LCC). Wiecej informacji na str. 154.

30
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Informacje ogélne

Struktura tabeli parametrow

Tabele parametréw zawarte w opisach ré6znych menu sg zorganizowane w nastepujgcy sposoéb:
Przyktad:

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI- > CONF > FULL > FUN-

®
Zakres regulacji U%tawienia fabr.

®
O o [REGULATOR PID] |
O—

Kod Nazwa / Opis

Zwro¢ uwage: Ta funkcja nie moze by¢ stosowana z niektérymi innymi funkcjami. Postepuj zgodnie z
instrukcjami na str. 162.

1 |[Przypis sprzez PID] 4—@ [NIE](nO)
nO | [NIE] (nO): Nie przypisano

Al1 | [AI1] (A11): Wejscie analogowe A1

Al2 | [AI2] (A12): Wejscie analogowe A2
@—_-» Al3 | [AI3] (A13): Wejscie analogowe A3

1 | [We impuls] (PIl): Wejscie impulsowe

AIUZ | [Wirtual Al2] (AIU2): Witrualne wejscie analogowe 2
OAO01 | [OA01] (OAOD1): Blok funkcyjny: Wyjscie analogowe 01

OA10 | [0A10] (OA10): Blok funkeyjny: Wyjscie analogowe 10

A @

1. Sciezka dostepu do parametréw opisanych na tej stronie

2. Koc'i p'odmenu na 4-cyfrowym 7-segmentowym 5. Nazwa menu na terminalu z wy$wietlaczem graficznym
wyswietlaczu . .
6. Nazwa parametru na terminalu z wyswietlaczem

3. Kod parametru na 4-cyfrowym 7-segmentowym graficznym

wyswietlaczu . . o
7. Warto$¢ parametru na terminalu z wyswietlaczem

4. Warto$¢ parametru na 4-cyfrowym 7-segmentowym graficznym

wyswietlaczu

Zwré¢ uwage: Tekst w nawiasach kwadratowych [] wskazuje informacje wyswietlane na
terminalu z wyswietlaczem graficznym. Menu ukazujgce sie po informacji "(kontynuacja)"
pokazuje twojg lokalizacje w strukturze. Przyktad:

IFUn- [FUNKCJE APLIKACYJNE] (kontynuacja)
Pld- [REGULATOR PID]

Zwroé uwage: Ta funkcja nie moze by¢ stosowana z niektérymi innymi funkcjami. Postepuj zgodnie
z instrukcjami na str. 162.

W tym przypadku, oznaczenie "(kontynuacja)" wskazuje, ze podmenu [FUNKCJE APLIKACYJNE] jest
wyzej w strukturze niz [PID REGULATOR].

Parametr moze zawierac kilka piktogramoéw. Kazdy piktogram znajduje sie w legendzie na koncu tabeli.

Gtéwne piktogramy:

* Parametry te ukazujg sie tylko wtedy, gdy w innym menu zostanie wybrana odpowiednia funkcja. W celu utatwienia

programowania, kiedy parametry zostang udostepnione i modyfikowane w menu konfiguracji odpowiedniej funkciji, ich
opis jest podany na wskazanych stronach.

() Parametry, ktére moga by¢ modyfikowane podczas dziatania przemiennika lub po zatrzymaniu.

Z 2s Aby zmieni¢ przypisanie tego parametru, nacisnij klawisz ENT przez 2 s.
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Informacje og6lne

Wyszukiwanie parametréw w tym dokumencie

Pomoc w poszukiwaniu objasnien dotyczgcych parametrow:

Na terminalu zintegrowanym i terminalu zdalnym: Skorzystaj z indeksu kodoéw parametréw, str. 321,
aby znalez¢ strone dotyczgcg wyswietlonego parametru.

Na terminalu z wyswietlaczem graficznym: Wybierz wymagany parametr i

nacisnij F1.

nazwy, gdy przycisk jest wcisniety.
Przyktad: ACC

RDY Term +0.0Hz 0.0A
USTAWIENIA
Zakres rampy : 0.1
Rampa zatrzymania  9.67 s
Predko$¢ minimalna  : 0.0Hz
Predkos$¢ maksymalna 50.0 Hz
Code << > Quick

Kod

[Kod] Kod parametru jest wyswietlany zamiast jego

RDY Term +0.0Hz 0.0A
USTAWIENIA

Zakres rampy : 0.1

rcc — T esis)

Rampa zatrzymania  9.67 s

Predko$¢ minimalna  : 0.0Hz

Predko$¢ maksymalna 50.0 Hz
Code << > Quick

Nastepnie uzyj indeksu kodéw parametréw, str. 321, aby znalez¢ strone pokazujgcg szczegoty

wyswietlonego parametru.

32
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Informacje ogélne

Opis interfejsu HMI

Funkcje wyswietlacza i przyciskow

1 Przycisk ESC stuzy do nawigacji (wstecz) oraz modyfikacji ustawien parametréw (anuluj).

2 Pokretto wielofunkcyjne Jog stuzy do nawigacji po menu (w goére i w dét) oraz modyfikacji ustawien

parametrow (zwigkszanie / zmniejszanie wartosci lub wybdr elementu). Moze by¢ uzywany jako
wirtualne wejscie analogowe 1 w odniesieniu do czestotliwosci zadanej przemiennika.

3 Przycisk ENT (wcisniecie pokretta Jog) jest uzywany do nawigacji po menu (do przodu) oraz
modyfikacji parametrow (zatwierdzenie).

Schneider m—

Electric

MODBUS
VPIOS

wybortrybuREF (rEF-)

Wyswietlanie wart. parametru (1/10 jedn.)

wybér trybu MON (MOn-)

n

Wyswietlanie aktualnej wartosci parametru

wybér trybu CONF (COnF)

Wyswietlanie aktualnej jednostki

o0 m >

Wyswietlanie wart. parametru (1/100 jedn.)

Komunikaty niebedace btedami, a wyswietlane przez terminal.
Wyswietla parametr wybrany z menu [1.2 MONITORING] (MOn-)
(domysinie: [Czestot zadana] (FrH)).

I n1t: Sekwencjainicjalizacji (dot. blokéw funkcyjnych) (tylko

na terminalu zdalnym)
tUN: Automatyczne strojenie
dCb:Hamowanie praqdemDC

rdY: Przemiennik czestoliwosci gotowy

nSt: Zatrzymanie wybiegiem
CLI:Ograniczenie pragdu
F St: Szybkie zatrzymanie

FLU: Funkcja magnesowania silnika jest aktywna

nLP: Sterowanie jest aktywne, ale magistrala DC nie jest zasilona

CtL: Zatrzymanie kontrolowane

NVE4129503/2016
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Informacje ogodlne

¢ Obr: Adaptacja zwalniania

¢ SOC: Kontrolowane odciecie napiecia wyjsciowego
* USA: Alarm podnapieciowy

¢ SS1: Funkcja bezpieczenstwa SS1

* SLS: Funkcja bezpieczenstwa SLS

¢ StO:FunkcjabezpieczenstwaSTO

¢ SMS: Funkcja bezpieczehstwa SMS

¢ GdL: Funkcja bezpieczenstwa GDL

W przypadku wykrycia btedu wyswietlacz zacznie migaé¢ w celu powiadomienia uzytkownika. Jezeli
terminal wyswietlacza graficznego jest podigczony, zostanie wyswietlona nazwa wykrytego btedu.

34
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Informacje ogélne

Struktura menu

Wiaczenie zasilania

Wybor parametru

Ten parametr jest widoczny tylko
wtedy, gdy przemiennik zatgczany
jest po raz pierwszy.

Nastawa moze by¢ p6zniej
Zmieniona w menu.
[STEROWANIE SILNIKIEM]
(drC-)dla

[Czestotl.znam. silnika] (bFr)

[1.1 ZADAWANIE PREDKOSCI]
(rEF-) [1.2 MONITORING]

(MOn-)

Na wyswietlaczu 7-segmentowym "mysInik” po menu i podmenu kodéw stuzy do odréznienia ich

od kodow parametrow.

Przyktad: menu [FUNKCJE APLIKACYJNE] (FUn-), parametr [Rampa rozruchu] (ACC)

[1.3 CONFIGURATION] (COnF)

Wybér wielokrotnych przypisan dla jednego parametru

Przyktad: stwérz grupe 1 alarméw w menu [KONFIG WEJSC/WYJSC] (I O-).

Liczba alarméw moze by¢ wybrana przez "sprawdzenie" ich, jak ponize;.

Wyswietalcz po prawej stronie wskazuje:

I |
L]

wybrany nie wybrany

——— v —

1
|
J

Ta sama zasada jest stosowana dla wszystkich wielokrotnych wyboréw.

NVE4129503/2016
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Ustawienia

Ustawienia

Co jest w tym rozdziale?

Ten rozdziat zawiera nastepujgce tematy:

Temat str.
Konfiguracja przemiennika 38
Pierwsze kroki 39
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Ustawienia

Konfiguracja przemiennika

INSTALACJA

1. Prosze zapoznac¢ sie z instrukcjg montazu.

PROGRAMOWANIE

2. Zalacz napiecia zasilania przemiennika, ale nie wydawaj
polecenia Uruchom

3. Konfiguracja:

¢ Zmien nominalng czestotliwos¢ silnika [Czestotl. znam. silnika]
(bFr) str. 86 jezeli nie jest to 50 Hz

¢ Okresl parametry silnika w menu [STEROWANIE SILNIKIEM]
§drC—) str. 105, jedynie w przypadku, gdy konfiguracja
abryczna przemiennika nie jest odpowiednia.

* Ustaw funkcje aplikacji w menu [KONFIG WEJSC/WYJSC]
(I_O-), str. 125, menu [STEROWANIE] (CtL-), str. 154,
oraz menu [FUNKCJE APLIKACYJNE] (FUn-), str. 167,
jedynie w przypadku, gdy konfiguracja fabryczna przemiennika
Porady: nie jest odpowiednia.

Przed rozpoczeciem programowania, nalezy zapoznac si¢ i

zestawic tabele, str. 321.

Uzyj przycisku [Powrét ustaw fabr] (FCS), str. 81, aby

powrdci¢ do ustawien fabrycznych w dowolnym momencie.

W celu szybkiego odszukania opisu funkcji nalezy uzy¢ 4. Ustaw nastepujace parametry w menu

indeksu funkgiji, str. 319. [NASTAWY] (SEt-):

Przed przystapieniem do konfigurowania funkcji, przeczytaj

uwaznie "Kompatybilno$é funkcji®, str. 165. * [Rampa rozruchu] (ACC), str. 87 oraz
[Rampa zatrzymania] (dEC), str. 87.

Uwaga: Ponizsze czynnosci muszg by¢ wykonane w

celu uzyskania optymalnej wydajnosci przemiennika * [Predkos¢ minimalna] (LSP), str. 87 oraz

pod wzgledem dokfadnosci i czasu reakcji: [Predkos¢ maksymalna] (HSP), str. 89.

¢ [Prad ciepinysilnika] (I1tH), str. 87.

* Wprowadz wartosci podane na tabliczce znamionowe;j

silnika w menu [STEROWANIE SILNIKIEM] (drC-), . . . . .
str. 105. 5. Zatacz przemiennik czestoliowsci.

* Wykonajautomatyczne strojenie dla silnikazimnego
za pomoca funkgji [Auto-tuning] (tUn), str. 87.
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Ustawienia

Pierwsze kroki

Jesli przemiennik czestotliwosci nie byt zatgczony do sieci elektrycznej przez dtuzszy okres czasu,

kondensatory muszg powrdci¢ do petnej wydajnosci przed uruchomieniem silnika.

ZWROC UWAGE

OBNIZONA WYDAJNOSC KONDENSATOROW

* W przypadku, gdy urzadzenie byto przechowywane w ponizszych warunkach i nie byto w tym czasie
podtgczane do sieci, nalezy odczekaé godzine od momentu wigczenia napiecia zasilania
przemiennika do momentu uruchomienia silnika:

- maks. temp. przechowywania + 50°C przez 12 miesiecy.
- maks. temp. przechowywania + 45°C przez 24 miesigce.
- maks. temp. przechowywania + 40°C przez 36 miesigce.

Upewnij sie, ze zadna komenda START nie bedzie stosowana przed uptywem jednej godziny.
Sprawdz czy data produkcji nie jest wczes$niejsza niz 12 miesiecy, w przypadku, gdy przemiennik
czestotliwosci bedzie uruchamiany po raz pierwszy.

Niezastosowanie sie do tych instrukcji moze spowodowaé uszkodzenie urzadzenia.

Jesli okreslona procedura nie moze by¢ wykonana bez polecenia Run z powodu wewnetrznej
kontroli stycznika sieciowego, nalezy wykona¢ te procedure wigczajgc zasilanie, ale silnik
pozostawiajgc na postoju. Nie ma wéwczas znaczgcego przeptywu pragdu w kondensatorach.

Przed wiaczeniem zasilania przemiennika

A OSTRZEZENIE

NIEPRZEWIDZIANA PRACA URZZHNIA
Przed uruchomieniem urzgdzenia nalezy sprawdzi¢, czy zaden przypadkowy sygnat nie zostat podany
do wejs¢ cyfrowych, poniewaz mogtoby to spowodowac niezamierzone dziatanie przemiennika.

Niezastosowanie sie do tych instrukcji moze prowadzi¢ do sSmierci, powaznych obrazen ciata lub
uszkodzenia urzadzenia.

Przemiennik czestotliwosci zablokowany

Jezeli polecenie uruchomienia, takie jak Start naprzéd, Start wstecz, hamowanie prgdem DC
jest nadal aktywne podczas:

* resetowania ustawien urzadzenia do ustawien fabrycznych

* manualnego resetu btedu przy uzyciu [Fault Reset] (RsF),

* manualnego resetu btedu stosujgc wytgczenie i ponowne zatagczenie,

* polecenia zatrzymania podanego przez kanat sterujacy, ktore nie jest aktywnym poleceniem kanatu (takie
jak przycisk STOP na terminalu z wy$wietlaczem przy sterowaniu 2/3 przewodowym).

Przemiennik jest w stanie zablokowanym i wyswietla [Freewheel stop] (nSt). Konieczne bedzie
wytgczenie wszystkich aktywnych polecen Uruchom przed ponownym zastosowanie polecenia Uruchom.

Stycznik sieciowy

ZWROC UWAGE

RYZYKO ZNISZCZENIA PRZEMIENNIKA CZESTOLIWOSCI

Nie wigczaj przemiennika w odstepach krétszych niz 60 sekund.

Niezastosowanie sie do tych instrukcji moze spowodowaé uszkodzenie urzadzenia.
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Ustawienia

Zastosowanie silnika o nizszej mocy lub bez uzycia silnika

W ustawieniach fabrycznych wykrywanie zaniku fazy wyjsciowej silnika jest aktywne ([Zanik fazy wy]
(OPL) = [TAK] (YES), str. 256). Aby unikng¢ koniecznosci korzystania z silnika o takiej samej mocy jak
moc przemiennika podczas testowania przemiennika, wytgcz wykrywanie zaniku fazy wyjsciowej silnika

([Zanik fazy wy] (OPL) = [NIE] (nO)). Moze to okazac sie szczegdlnie przydatne w
przypadku bardzo duzych przemienniké i matych silnikéw.

Ustaw [Algorytm ster. silnik] (Ctt), str. 105, do[Standard] (Std ) w[STEROWANIE SILNIKIEM]
(drC-).

ZWROC UWAGE

PRZEGRZANIE SILNIKA

Warunki instalowania zewnetrznych urzadzen monitorujgcych temperature:
* Jezeli prad znamionowy podtaczonego silnika jest mniejszy niz 20% pradu nominalnego przemiennika.
¢ Jezeli uzywasz konfiguracji wielosilnikowe;.

Niezastosowanie sie do tych instrukcji moze spowodowac¢ uszkodzenie urzadzenia.

A ANIEBEZPIECZENSTWO

NIEBEZPIECZENSTWO PORAZENIA PRADEM ELEKTRYCZNYM, EKSPLOZJI LUB OSLEPIENIA

Jezeli monitorowanie fazy wyjsciowej jest dezaktywowane, zanik fazy przez przypadkowe odtgczenia
kabli nie jest wykrywane.

* Sprawdz, czy ustawienie tego parametru nie spowoduje niebezpieczenstwa.

Niezastosowanie sie do tych instrukcji moze prowadzi¢ do smierci lub powaznych obrazen ciata.
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Programowanie

Co znajduje sie w tej czesci?
Ta czes¢ zawiera nastepujgce rozdziaty:

Rozdziat Nazwa rozdziatu str.
4 Tryb zadawania predkosci (rEF) 43
5 Tryb monitorowania (MOn) 47
6 Tryb konfiguracji (ConF) 77
7 Interface (ItF) 279
8 Otworz / Zapisz jako (trA) 295
9 Hasto (COd) 299
10 Wyswietlacz wielopunktowy 301

Nieprawidtowe podtaczenie, niewtasciwe nastawy lub dane, mogg powodowac nieprzewidziane dziatanie,
przypadkowe wyzwolenie sygnatéw sterujgcych, uszkodzenie czy tez wytgczenie funkcji monitorowania.

A OSTRZEZENIE

NIEPRZEWIDZIANA PRACA URZADZENIA

* Nie nalezy korzysta¢ z systemu napedowego z nieznanymi ustawieniami lub danymi.

¢ Nigdy nie nalezy modyfikowa¢ parametrow, jesli w petni nie rozumie sie znaczenia tych parametréw i
wszystkich efektow ich modyfikaciji

* Podczas uruchamiania urzgdzenia nalezy uwaznie przeprowadzi¢ testy dla wszystkich stanéw pracy
i mozliwosci wystgpienia btedow.

* Upewnij sie, ze przycisk awaryjny znajduje sie w zasiegu wszystkich oséb zaangazowanych w
prowadzenie testéw.

¢ Sprawdz ustawienia wszystkich funkcji po wymianie urzgdzenia, a takze po dokonaniu zmian w
ustawieniach lub danych.

* Nalezy przewidzie¢ ruchy urzadzenia w niewtasciwym kierunku oraz drgania silnika.
* Pracuj z systemem tylko wtedy, jesli w strefie pracy nie ma oséb i innych przeszkéd.

Niezastosowanie sie do tych instrukcji moze prowadzi¢ do $mierci, powaznych obrazen ciata lub
uszkodzenia urzadzenia.

Jesli zasilanie urzgdzenia jest wytgczone w sposdb niezamierzony, na przyktad wskutek jego zaniku,
btedéw lub uzytych funkgiji, silnik nie jest juz hamowany w sposéb kontrolowany.

A OSTRZEZENIE

PRACA PRZEMIENNIKA CZESTOTLIWOSCI BEZ EFEKTU HAMOWANIA

Upewnij sie, ze praca przemiennika bez funkcji hamowania nie spowoduje obrazen lub uszkodzenia
urzgdzenia.

Niezastosowanie si¢ do tych instrukcji moze prowadzi¢ do Smierci, powaznych obrazen ciata
lub uszkodzenia urzadzenia.
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Zadawanie predkosci (rEF)

Zadawanie predkosci (rEF)

Co znajduje sie w tym rozdziale?
Ten rozdziat zawiera nastepujgce tematy:

Temat str.
Wstep 44
Organizacja menu 45
Menu 46
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Zadawanie predkosci (rEF)

Wstep

Uzyj trybu zadawania do monitorowania i, jesli kanat zadawania jest wejsciem analogowym 1
( [Ref.1 channel] (Fr1) str. 154 jest ustawiony na [Wirtual Al1] (AlU1)), ustaw aktualng warto$¢
zadang poprzez modyfikacje wartosci napiecia wejscia analogowego.

Jezeli tryb sterowania lokalnego ([Kanat zad sygn 1] (Fr1) str. 154 ustawimy na [Terminal] (LCC)),
pokretlo nawigacyjne terminala zdalnego lub przyciski nawigacyjne w gore/w dét stuzg do zadawania
czestotliwosci, w granicach zadanych przez inne parametry ([Predkos¢ minimalna] (LSP) lub

[Predkos¢é maksymalna] (HSP)).

Nie ma potrzeby naciskania klawisza ENTER, aby zatwierdzi¢ zmiane czestotliwosci.

44

NVE4129503/2016



Zadawanie predkosci (rEF)

Organizacja menu

(1) W zaleznosci od aktywnego kanatu zadawania

Mozliwe wartosci:
(AlU1)
(LFr)

(MFr)

(rkPI1)

(FrH)

(rPC)

(2) 2 sek lub ESC

8B51.3 SHE

Wartosci parametréw i jednostki przedstawione na O
schemacie sg podane jako przyktad. 2)

Warto$¢ — Jednostka
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Zadawanie predkosci (rEF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI- > REF-
Menu
Kod Nazwa / Opis Zakres regulacji Ustaw. fabryczne
drl- [1 MENU PRZEMIENNIKA]
rEF- [1.1 ZADAWANIE PREDKOSCI]
Wyswietlane parametry sg zalezne od ustawien przemiennika
AlU1 |[Wirtualne wejscie AIV1] \o do 100% HSP-LSP0% | 0%
* Pierwsza wirtualna wartos¢ Al.
Ten parametr pozwala zmodyfikowac¢ czestotliwo$¢ zadang za pomocg
( ) wbudowanego pokretta.
(1)
LFr [Zadawanie terminal] -599 to +599 Hz 0 Hz
* Czestotliwo$¢ zadana HMI (warto$¢ zadana).
Ten parametr pozwala zmodyfikowac czestotliwos¢ odniesienia za pomocg
C) zdalnego HMI.
(1)
MFr [Wspoétcz mnozacy] ] 0d 0 do 100% \ 100%
Y Mnoznik sygnatu zadanego.
Wspétczynnik mnozacy moze by¢ udostepniony [Mnoznik sygn zad-] (MA2,MA3) str._169 jesli zostat
C) przypisany do terminala graficznego .
rel Wew sygn zad PID] ’ 0d 0 do 32,767 ‘ 150
D ¢ PID: Wewnetrzny sygnat zadany PI.
Ten parametr pozwala modyfikowa¢ PID wewnetrznego sygnatu zadanego
() za pomocg pokretta. Wewnetrzny sygnat zadany PID jest widoczny, gdy
[Przypis sprzez PID] (PIF) nie jest ustawione na [NIE] (nO).
(1)
FrH [Czestot zadana] ’ -599 to +599 Hz ‘ -
Czestotliwo$¢ zadana przed rampg (warto$¢ zadana).
Y Rzeczywista czestotliwosé zadana silnika jest niezalezna od tego, ktéry kanat odniesienia zostat wybrany. Ten parametr jest
w trybie tylko do odczytu.
Czestotliwos¢ zadana jest widoczna, gdy kanatem polecenia nie jest ani HMI ani wirtualny Al.
rPC [Sygnat zadawa PID] ’ 0d 0 do 65,535 ‘ -
D ¢ PID: Warto$¢ zadana.
Zadana PID jest widoczna, gdy [Przypis sprzez PID] (PIF) nie jest ustawione na [NIE] (nO)

(1) Nie jest konieczne nacisniecie klawisza ENTER, aby zatwierdzi¢ zmiane odniesienia.

Parametry te ukazujg sie tylko, gdy odpowiednia funkcja zostata wybrana w innym menu. Aby poméc w programowaniu,
* kiedy parametry zostang udostepnione i nastawiane wewngtrz menu konfiguracji odpowiedniej funkc;ji, ich opis jest podany
na wskazanych stronach.

() Parametry, ktére mogg by¢ modyfikowane podczas dziatania lub po zatrzymaniu..
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Tryb monitorowania (MOn)

Tryb monitorowania (MOn)

Co znajduje sie w tym rozdziale?

Ten rozdziat zawiera nastepujgce tematy:

Temat str.
Wstep 48
Organizacja menu 49
Menu 50
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Tryb monitorowania (MOn)

Wstep

Parametry mogg by¢ dostepne, gdy przemiennik czestotliwosci jest uruchomiony lub zatrzymany.

Niektére funkcje majg wiele parametrow. W celu uproszczenia programowania i unikniecia koniecznosci
przewijania wielu opcji, funkcje te zostaly pogrupowane w podmenu. Podobnie jak menu, podmenu jest
identyfikowane przez mysinik po kodzie.

Kiedy przemiennik pracuje, wyswietlana warto$¢ jest jednym z parametréw monitorowania. Domys$inie
wartoscig wyswietlang jest parametr wejsciowej czestotliwosci zadanej ([Czestot zadana] (FrH) str. 50).

Gdy ma by¢ wyswietlana wartosci nowego parametru monitorowania, przejdz do tego parametru i nacisnij
jeden raz pokretto. Nacisnij po raz drugi na pokretto, aby wy$wietli¢ jednostke parametru.

Nacisnij i przytrzymaj pokretto (ENT) przez 2 sekundy, aby potwierdzi¢ zmiane parametru monitorowania i
zapisa¢ go. Od tego momentu wiasnie ta wartos¢ parametru bedzie wyswietlana podczas pracy (nawet po
wytgczeniu zasilania).

W przypadku, gdy nowy wybdr zostanie zatwierdzony przez ponowne nacisniecie i przytrzymanie ENT,
wyswietlacz powréci do poprzedniego parametru po wylgczeniu zasilania.

Zwré¢ uwage: Po wytgczeniu przemiennika czestotliwosci lub przerwaniu zasilania, wyswietlanym
parametrem jest stan przemiennika (Przyktad: [Ready] (rdY)). Wybrany nowy monitorowany parametr jest
wyswietlany po wydaniu polecenia uruchom.

48
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Tryb monitorowania (MOn)
Organizacja menu
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Tryb monitorowania (MOn)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI- > MON-
Menu
Kod Nazwa / Opis ‘ Jednostka
MOn- [1.2 MONITORING]
AIUT | [Wirtualne wejscie AIV1] %
Pierwsza wirtualna warto$¢ wejscia Al.
C) Ten parametr jest tylko do odczytu. Pozwala na wyswietlenie wartosci zadanej predkosci zasilonego silnika.
FrH [Czestot zadana] Hz
Czestotliwos¢ zadana przed rampg (wartos¢ ze znakiem).
Ten parametr jest tylko do odczytu. Pozwala na wyswietlenie warto$ci zadanej predkosci silnika, niezaleznie od
tego, ktéry kanat zadawania zostat wybrany.
StFr |[Stator Frequency] Hz
Wyswietla szacowang czestotliwos$¢ stojana w Hz (warto$¢ ze znakiem).
LFr [Zadawanie terminal] Hz
Czestotliwo$¢ zadana HMI (warto$¢ ze znakiem).
Parametr ten pojawia sie tylko wtedy, gdy funkcja jest dostepna. Jest on uzywany do zmiany zadanej predkosci ze
zdalnego wyswietlacza. Nie ma potrzeby zatwierdzania wartosci za pomocg klawisza ENT.
MFEr |[Wspétcz mnozacy] %
*
Mnoznik czestotliwosci.
() Wspotczynnik mnozgcy moze by¢ dostepny jesli [Mnoznik sygn zad] (MAZ2,MAS3) str. 169 zostat przypisany.
MMF | [Pomiar czest wyj] Hz
Zmierzona czestotliwo$¢ silnika (warto$¢ ze znakiem)
Zmierzona predko$¢ silnika jest wyswietlana, pod warunkiem, ze zostata wlozona karta monitorowania predkosci (VW3A3620).
rEr [Wyjscie czestotliw] Hz
Szacowana czestotliwo$¢ silnika (warto$é ze znakiem).
FqS [Wej czest pr impuls] Hz
D ¢ Zmierzona czestotliows¢ "Wejscia impulsowego” (zobacz str. 265).
ULn [Napiecie sieci zasil] \Y%
Napiecie gtéwne (z szyny DC).
Napiecie sieciowe oparte na pomiarze napiecia magistrali DC, gdy silnik pracuje lub jest zatrzymany.
tHr [Stan termicz siln %)] %
Stan termiczny silnika.
100% = Znamionowy stan termiczny, 118% = "OLF" warto$¢ progowa (silnik przecigzony)
tHd [Stan termicz przem] %
Stan termiczny przemiennika.
100% = Znamionowy stan termiczny, 118% = "OHF" warto$¢ progowa (przemiennik przeciazony)
MMO- [MONIT. SILNIKA]
Spd [Predkosé¢ obr silnik] obr/min
Predkos¢ obrotowa silnika w obr/min (wartos¢ szacunkowa).
UOP | [Napiecie silnika] v
Napiecie silnika (warto$¢ szacunkowa).
Opr [Moc silnika % znam)] %
Monitorowanie mocy wyjsciowej (100% = nominalna moc silnika, warto$¢ szacowana na
podstawie pomiaru pradu).
Otr [Moment siln % zn] %
Monitorowanie momentu obrotowego (100% = znamionowy moment obrotowy, warto$¢ szacowana
na podstawie pomiaru pradu).
LCr A

[Prad silnika]

Szacowany prad silnika (warto$¢ mierzona).
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Tryb monitorowania (MOn)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez:

DRI- > MON- > IOM- > LIA-

Kod Nazwa / Opis ‘ Jednostka
MOn- [1.2 MONITORING] (kontynuacja)
MMO- [MONIT. SILNIKA]
12t | [I’t overload level] %
Monitorowanie poziomu przecigzenia It
Ten parametr moze by¢ udostepniony, jezeli [I>t model activation] (I2tA\) jest ustawiony na [TAK]
IOM- |[STAN WEJSC/WYJSC]
L_IA- |[PRZYPIS WEJSC LOGICZ]
Funkcje wejs¢ logicznych.
LIA [LI1 przypisanie]
Parametr tylko do odczytu nie moz by¢ konfigurowany.
Pokazuje wszystkie funkcje, ktére sg przypisane do wejscia logicznego w celu sprawdzenia wielokrotnych przypisan.
Jezeli zadne funkcje nie zostaty przypisane, wyswietlany jest [NIE] (nO). Aby przewingé¢ liste funkcji uzyj pokretta.
Korzystanie z terminalu z wyswietlaczem graficznym pozwala zobaczy¢ op6znienie [Opéznienie LI1] (L1d). Dostepne
wartosci sg takie same, jak w menu konfiguracyjnym str. 127.
L2A [L-- przypisanie]
do Wszystkie wejscia logiczne przemiennika sg obstugiwane tak, jak w przyktadzie LI1 (przyktad
L6A powyzej).
LA1A
LA2A
LIS1 |[Stan wejs¢ logicznych LI1 to LI6]
Funkcja ta jest uzywana do wizualizacji stanu wej$¢ logicznych od LI1 do LI6 (wys$wietlanie przypisania segmentow:
wysoki=1,niski=0)Stan1 —— F——n = f— =
l [ [ [ [ l | [
o I
Stan0 . __ - - R _—
L1 LI2 LI3 LI4 LI5S LI6
Przykiad powyzej: LI1 i LI6 sg w stanie 1; od LI2 do LI5 sg w stanie 0.
L ISZ2 |[Stan zerowego momentu obr. ]
Funkcja ta jest uzywana do wizualizacji stanu wej$¢ logicznych od LA1, LA2 oraz funkcji STO (zerowy
moment obrotowy ) (wyswietlanie stanu przypisania segmentéw: wysoki = 1, niski=0 ).
Stan1 r= =" r=—=n" r==n" [l
| | [ [ [ [ [ l
Stan 0 I__l l__l l__l I__J
LA1LA2 STO
Przyktad powyzej: LA1 i LA2 sg w stanie 0; STO (zerowy moment obrotowy) jest w stanie 1.

NVE4129503/2016

51



Monitoring Mode (MOn)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez:

DRI- > MON- > IOM- > AlA-

Kod Nazwa / Opis ‘ Jednostka
AUA -  |[STAN WEJSC ANALOG]
Funkcje wejs¢ analogowych.
Al1C [Wartosé¢ fizyczna Al1] v
Widok uzytkownika Al1: Warto$¢ wejécia analogowego 1.
Al1A  |[A1 przypisanie]
Przypisanie funkcji Al1. Jezeli zadna funkcja nie zostata przypisana, wyswietlane jest [NIE] (nO). Nastepujgce parametry sa
widoczne na terminalu z wyswietlaczem graficznym, po nacisnieciu klawisza ENT, dotyczgcego danego parametru.
NO | [NIE] (nO): Nie przypisano
Fr1 | [Kanatzad sygn 1] (Fr1): Kanat zadawania sygnatu 1
Fr2|[Kanat zad2] (Fr2): Kanat zadawania sygnatu 2
SAZ|[Sum wart 2] (SA2): Sumowanie sygnatu zadawanego 2
P 1F | [Przypis sprzez PID] (PIF): Wejscie petli sprzezenia Pl
LAA|[Przypis zad mom] (tAA): Ograniczenie momentu: aktywacja poprzez warto$¢ analogowg
dAZ|[0dejm sygn zad 2] (dA2): Odejmowanie sygnatu zadanego 2
P 1M [zadawanie man] (PIMV): Zadawanie predkosci recznej
F 1| [Przypis sygn zadaj] (FP1): Wejscie przewidywanej predkosci zadanej regulatora PID
SA3|[Sum sygnat zad 3] (SA3): Sumowanie sygnatu zadawanego 3
Fr1b|[Kan 1B akty] (Fr1b): Kanatzadawania sygnatu 1B
dA3|[Odejm sygn zad 3] (dA3): Odejmowanie sygnatu zadanego 3
FLOC|[Wym sterow lokal] (FLOC): Zadawanie lokalne
MAZ | [Mnoznik sygn zad 2] (MA2): Mnozenie sygnatu zadanego 2
MAS | [Mnoznik sygn zad 3] (MA3): Mnozenie sygnatu zadanego 3
PES |[Przypis czuj waz] (PES): Pomiar obcigzenia (czujnik wazenia)
IAOT|1A01] (1IA01): Bloki funkcyjne: Wejscie analogowe 01
IA10 [11IA10] (I1A10): Bloki funkcyjne: Wejscie analogowe 10
UIL 1 |[Min wartos¢ Al1] \
Skalowanie parametru napiecia dla wartosci skrajnej 0%.
UlIHT |[Maks wartos¢ Al1] v
Skalowanie parametru napiecia dla wartosci skrajnej 100%.
Al1FE  |[Filtr AM] s
Filtrowanie interferencji w czasie.
AlA -  |[STAN WEJSC ANALOG] (kontynuacija)
Funkcje wejs¢ analogowych.
Al2C  |[Wartos¢ fizyczna Al2] Vv
Widok uzytkownika Al2: Warto$¢ wejscia analogowego 2.
AlIZ2A | [Al2 przypisanie]
Al2 przypisanie funkcji. Jezeli zadne funkcje nie zostaty przypisane wyswietla sie [NIE] (nO).
Nastepujgce parametry sg widoczne na terminalu z wyswietlaczem graficznym po nacisnieciu klawisza ENT, dotyczacego
danego parametru..
Identyczne jak [Przypisanie Al1] (Al1A) str. 52.
UIL2 | [Min wartos¢ Al2] \%
Skalowanie parametru napigcia dla wartosci skrajnej 0%
UIHZ |[Maks wartosc¢ Al2] \%
Skalowanie parametru napigcia dla wartosci skrajnej 100%.
AIZ2F  |[Filtr Al2] s
Filtrowanie interferencji w czasie.
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Tryb monitorowania (MOn)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI- > MON- > [OM- > AIA- > AI3C
Kod Nazwa / Opis ‘ Jednostka
AlA- [STAN WEJSC ANALOG] (kontynuacja)

Funkcje wejs¢ analogowych.

Al3C [Wartos¢ fizyczna Al3] \
Widok uzytkownika Al3: Warto$¢ wejscia analogowego 3.
AI3A [AI3 przypisanie]
AlI3 przypisanie funkcji. Jezeli zadne funkcje nie zostaty przypisane wyswietla sie, [NIE] (nO). Nastepujgce
parametry sg widoczne na terminalu z wyswietlaczem graficznym po nacisnieciu klawisza ENT, dotyczgcego
danego parametru.
Identyczne jak [Przypisanie Al1] (Al1A) str. 52.
CrL.3 |[Min wartos¢ Al3] mA
Skalowanie parametru napigcia 0%.
CrH3 |[Maks wartos¢ Al3] mA
Skalowanie parametru napigcia 100%.
AI3F |[[Filtr AI3] s
Filtrowanie interferenciji.
IOM- [STAN WEJSC/WYJSC] (kontynuacja)
AOA-  |[STAN WYJSC ANALOG]
Funkcje wyjscia analogowego.
Nastepujace parametry sg widoczne na terminalu z wy$Swietlaczem graficznym po naci$nieciu klawisza ENT, dotyczacego danego parametru.
AO1TC | [wartosé fiz AO1]
() Odwzorowanie stanu wyjscia. Warto$¢ wyjscia analogowego 1.
AO1 [KONFIGURACJA AO1]
Przypisanie funkcji AO1. Jezeli zadne funkcje nie zostaty przypisane wyswietla sig [NIE] (nO).
uoL1 [Min wartosé¢ AO1] Vv
Skalowanie parametru napigcia dla 0%. Moze by¢ udostepniony, jezeli [Typ AO1] (AO1t) jest ustawiony
* na [Napieciowe] (10U).
UOH1 [[Maks wartosé¢ AO1] Y,
* Skalowanie parametru napiecia dla 100%. Moze by¢ udostepniony, jezeli [Typ AO1] (AO1t) jest ustawiony
na [Napieciowe] (10U).
AOL1T |[Warto$é min AO1] mA
e Skalowanie parametru napiecia dla 0%. Moze by¢ udostepniony, jezeli [Typ AO1] (AO1t) jest ustawiony
na [Pradowe] (0A).
AOHT  |[Warto$é maks AO1] mA
* Skalowanie parametru napigcia dla 100%. Moze by¢ udostepniony, jezeli [Typ AO1] (AO1t) jest ustawiony
na [Pradowe] (0A).
ASLA1 [Skalow AO1 min] %
Minimalna warto$¢ skalowania AO1.
ASH1 [Skalow AO1 maks] %
Maksymalna warto$¢ skalowania AO1.
AO1F |[Filtr AO1] s

Filtrowanie interferenciji.
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Tryb monitorowania (MOn)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez:

DRI- > MON- > IOM- > FSI-

Kod Nazwa / Opis Jednostka
IOM- |[STAN WEJSC/WYJSC] (kontynuacija)
FSI1- |[STAN SYGNALU CZEST]
Odwzorowanie sygnatu czestotliwosci.
To menu jest widoczne tylko na terminalu z wyswietlaczem graficznym.
PFrC [Wejscie RP] Hz
Filtrowane wejscie impulsowe czestotliwosci zadane;j.
Nastepujgce parametry sg widoczne na terminalu z wyswietlaczem graficznym po nacisnieciu klawisza ENT na danym
parametrze.
PIA [Przypisanie RP]
Przyporzadkowanie wejscia impulsowego. Jezeli zadne funkcje nie zostaty przypisane wyswietla sie [NIE] (nO).
Identycznie jak [Przypisanie Al1] (Al1A) str. 52.
PIL [Minim wartos$¢ RP] kHz
Minimalna warto$¢ RP. Skalowanie parametru wejscia impulsowego dla 0%.
PFr [Maks wartos¢ RP] kHz
Maksymalna warto$¢ RP. Skalowanie parametru wejscia impulsowego dla 100%.
Pl |[Filtr RP] ms
Filtrowanie interferenciji.
MOnN- [1.2 MONITORING] (kontynuacja)
SAF- [MONITORING FUNKCJI BEZPIECZENSTWA]
Wiegcej informacji na temat zintegrowanych funkcji bezpieczenstwa znajduje sie w oddzielnej instrukcji bezpieczenstwa.
StOS | [STO status]
Stan funkcji bezpieczenstwa STO: wylgczenie momentu obrotowego.
IdLE [[Wstrzymane](/dLE): STO wstrzymane
StO | [W toku] (StO): STO w toku
FLt|[Btad (F]Lt): Btad STO
SLSS |[SLS status]
Stan funkcji bezpieczenstwa SLS: bezpieczne ograniczanie predkosci.
nO [Nie skonfigurowane] (nO): SLS nie jest skonfigurowane
IdLE |[[Wstrzymane] (IdLE): SLS wstrzymane
VWAt [[SLS czeka] (VWAIt): SLS czeka na aktywacje
Strt [SLS start] (Strt): SLS w stanie przejsciowym
SS1 |[Kontrolow. zatrzym.] (SS1): SLS rampa w toku
SLS |[Ogranicz. predkosci] (SLS): SLS ograniczenie predkosci w toku
StO |[Bezp. stop] (StO): SLS zerowy moment obrotowy, funkcja w toku
F Lt |[Fault] (FLt): SLS btad
SS1S | [SS1 status]
Stan funkcji bezpieczenstwa SS1: bezpieczne zatrzymanie typu 1.
nO [Nie skonfigurowane] (nO): SS1 nie jest skonfigurowane
IdLE | [Wstrzymane] (IdLE): SS1 wstrzymane
SS1 | [Kontrolow. Zatrzym.] (SS1): SS1 rampa w toku
StO | [Bezp. stop] (StO): SS1 zerowy moment obrotowy, funkcja w toku
FL_t|[Fault] (FLt): SS1 btad
SMSS |[SMS status]
Stan funkcji bezpieczenstwa SMS: bezpieczna maksymalna predkosc¢
nO | [Nie ustawiona] (nO): SMS nie ustawiona
oFF | [Aktywna] (Off): SMS aktywny
F~ti | [Wewnetrzny btad] (Fti): SMS btgd wewnetrzny
Fto | [Maks. predkos¢] (Fio): Osiggnieto predkos¢ maksymalng
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Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez:

DRI- > MON- > SAF-

Kod

Nazwa / Opis

Jednostka

GdLS

nO
oFF
Std
LGD

oN
LFt

[GDL status]
Stan funkcji bezpieczenstwa GDL: bezpieczne ryglowanie drzwi

[Nie ustawiona] (nO): GDL nie ustawiona
[Nieaktywna] (Off): GDL nieaktywny

[Krétkie opozn.] (Std): Opdznienie krotkie w toku
[Dlugie op6zn.] (LGd): Opo6znienie dtugie w toku
[Aktywna] (LGd): GDL aktywny

[Wewnetrzny biad] (LGd): GDL btgd wewnetrzny

SFFE

[Safety fault reg.]

Funkcja bezpieczenstwa: rejestr btedu.

Bit0 = 1: Przekroczenie czasu migotania stykéw LIDT wejscia logicznego (sprawdz
warto$¢ czasu LIDT w zaleznosci od zastosowania)

Bit1 Zarezerwowane

Bit2 = 1: Znak predkosci silnika zmienit sie podczas rampy SS1

Bit3 = 1: Predkos¢ silnika osiggneta prég dopuszczalnej czestotliwosci podczas rampy
SS1. Bit4: Zarezerwowane

Bit5: Zarezerwowane

Bit6 = 1: Znak predkosci silnika zmienit sie w trakcie ograniczenia SLS.

Bit7 = 1: Predko$¢ silnika osiggneta prog dopuszczalnej czestotliwosci podczas rampy
SS1. Bit8: Zarezerwowane

Bit9: Zarezerwowane

Bit10: Zarezerwowane

Bit11: Zarezerwowane

Bit12: Zarezerwowane

Bit13 = 1: Pomiar predkosci silnika jest niemozliwy (sprawdz potgczenia przewodow
silnika) Bit14 = 1: Wykryto zwarcie/doziemienie silnika (sprawdz potgczenia przewoddéw
silnika) Bit15 = 1: Wykryto zwarcie fazowe (sprawdz potgczenia przewodow silnika)

MOn-

[1.2 MONITORING] (kontynuacja)

MFb-

[MONIT. BLOKOW FUNKCYJNYCH]

Wiecej informacji na temat blokéw funkcyjnych znajduje sie w odpowiedniej instrukcji.

FbSt

IdLE
CHEC
StOP
Inilt
rUn
Err

[FB status]

Status programu blokéw funkcyjnych.

[Wstrzymane] (IdLE): Stan bezczynnosci
[Sprawdz program] (CHEC): Sprawdz program
[Stop] (StOP): STOP

[Inicjalizacja] (Inlt): Rozpoczecie

[W ruchu] (rUn): W trakcie wykonywania programu
[Btad] (Err): Btad

FbFt

nO
Int
bin
InP
PAr
CAL
tOAU
tOPP
AdL
In

[FB fault]

Status btedéw wykonania programu blokéw funkcyjnych.

[NIE] (nO): Nie wykryto btedu

[Internal] (Int): Btadwewnetrzny

[Binaryfile] (bIn): Btad binarny

[Intern para.] (InP): Btagd parametrow wewnetrzych

[Para. RW] (PAr): Btad dostepu do parametrow

[Calculation] (CAL): Btad obliczeniowy

[TO AUX] (tOAU): Przekroczenie limitu czasu wykonywania zadania AUX

[TO synch] (tOPP): Przekroczenie limitu czasu wykonywania zadania PRE/POST
[Bad ADLC] (AdL): ADLC posiada nieprawidtowe parametry

[Input assign.] (In): Wejscie nie jest skonfigurowane

Fbl-

[FB IDENTIFICATION]

bUEr

[Program version]

Wersja programu uzytkownika. Jest widoczna, jezeli [FB status] (FbSt) nie jestustawiony na[ldle] (IdLE).

bnS

[Program size]

Rozmiar pliku programu. Moze by¢ udostepniony, jezeli [FB status] (Fb St) nie jest ustawiony na[ldle] (IdLE).
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Tryb monitorowania (MOn)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI- > MON- > CMM-

Kod

Nazwa / Opis Jednostka

bnU

[Prg. format version]
Binarny format wersji programu. Moze by¢ dostepny, jezeli [FB status] (FbSt) nie jestustawiony na[ldle]

CtuU

[Catalogue version]
Katalogowa wersja programu.

MOn-

[1.2 MONITORING] (kontynuacja)

CMM-

[ALOKACJA KOMUNIKACJI]

To menu jest widoczne tylko na terminalu z wy$wietlaczem graficznym, z wyjatkiem menu [WEJSCIE SKANERA KOM].
(ISA-)oraz[WYJSCIE SKANERA KOM].(OSA-).

CMdC

tErMm
HMI
Mdb
CAnN
tud
nEt
P S

[Zrédto sterowania]
Aktywny kanat sterowania.

[Zaciski] (tErM): Zaciski

[Term graf] (HMI): Terminal z wyswietlaczem graficznym lub terminal zdalny
[Modbus] (Mdb): Zintegrowany Modbus

[CANopen] (CAn): Zintegrowany CANopen®

[+/- wej log]] (tUd): +/- zwigkszanie lub zmniejszanie predkosci

[Karta kom] (nEt): Karta komunikacyjna (jesli jest wtozona)

[PC tool] (P S): Oprogramowanie PC

CMd

[Wartos¢ komendy]

Wartos$¢ rejestru polecen DRIVECOM.

[Konfigur kanatéw] (CHCF) nie jest ustawiony na [Profil wewy] (IO), zobacz str. 154.

Mozliwe wartosci w profilu CiA402, w trybie sterowania potgczonego i

rozdzielnego.

Bit 0: "Zatgcz"/komenda stycznika

Bit 1: "Wytgcz napiecie"/Zezwolenie na zatgczenie zasilania sieciowego AC

Bit 2: "Szybkie zatrzymanie"/Zatrzymanie awaryjne

Bit 3: "Operacja mozliwa"/Polecenie ruchu

Bit 4 to Bit 6: Zarezerwowany (ustawiony na 0)

Bit 7: "Resetowanie btedu"/Potwierdzenie btedu jest aktywowane zboczem narastajgcym (zmiana stanu z 0
na1). Bit 8: Halt Stop powigzany z parametrem [Typ zatrz] (Stt) parameter poza obstugiwanym stanem
Bit 9: Zarezerwowany (ustawiony na 0)

Bit 10: Zarezerwowany (ustawiony na 0)

Bit 11 to Bit 15: Moga by¢ przypisywane do polecen

Mozliwe wartosci w profilu 1/O.
Stan polecenia [2 przewod] (2C).
Bit 0: Stan polecenia Naprzéd

= 0: Brak polecenia Naprzéd

= 1: Polecenie Naprzod
Przypisanie bitu 0 nie moze by¢ zmienione. Jest to zwigzane z przyporzagdkowaniem zaciskéw sterujgcych, ale
moze by¢ zmienione. Bit 0 (Cd0O0) jest aktywny tylko wtedy, gdy aktywny jest kanat tego stowa sterujgcego.
Bit 1 do Bit 15: Mogg by¢ przypisane do polecen

On edge command [3 przewod] ( 3C).
Bit 0: Stop (zezwolenie na ruch)
=0: Stop
=1: Zezwolenie na ruch Naprzéd i Wstecz
Bit 1: Polecenie Naprzéd (zmiana stanu z 0 do 1)
Przypisanie bitéw 0 i 1 nie moze by¢ modyfikowane. Odpowiada przyporzgdkowaniu zaciskéw. Moze by¢ zmienione. Bity O

(Cd00) i 1 (Cd01) sg aktywne tylko wtedy, gdy aktywne sg kanaty tych stéw sterujgcych.
Bit 2 do Bit 15: Moga by¢ przypisane do polecen

rFCC

tErM

LOC
HMI
Mdb
CAn
tud
nEt

PS

[Akywny kanat zadaj]

HMI Kanat zadawania predkosci.

[Zaciski] (tErM): Zaciski

[Ster lokalne] (LOC): Pokretto Jog

[Term graf] (HMI): Terminal z wyswietlaczem graficznym lub terminal zdalny
[Modbus] (Mdb): Zintegrowany Modbus

[CANopen] (CAN): Zintegrowany CANopen®

[+/-predkosé€] (tUd): +/- zwigkszanie lub zmniejszanie predkosci

[Karta kom] (nEt): Karta komunikacyjna (jesli jest wiozona)

[PC tool] (P S): Oprogramowanie PC

FrH

[Czestot zadana] Hz
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Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI- > MON- > CMM-

Kod

Nazwa / Opis Jednostka

Czestotliwos$¢ zadana przed rampa.

EtA

[Stowo stanu ETA]

Status stowa DRIVECOM.

Mozliwe wartosci w profilu CiA402 w trybie sterowania potgczonego i rozdzielnego.

Bit 0: "Gotowy do zatgczenia", oczekiwanie na zatgczenie zasilania

Bit 1: "Zatgczony", gotowy do pracy

Bit 2: "Praca zatgczona", praca

Bit 3: "Btad"

= 0: Brak btedu
=1: Btad
Bit 4: "Napiecie zatgczone", zasilanie zatgczone
= 0: Sekcja mocy zasilacza wytgczona
= 1: Sekcja mocy zasilacza ztgczona
Bit ma zawsze wartos¢ 1, kiedy przemiennik jest zasilony.
Bit 5: Szybkie zatrzymanie/Zatrzymanie awaryjne
Bit 6: "Przet. zasilania wytaczony", sekcja zasilajgca zablokowana
Bit 7: Alarm
=0: Brak alarmu
=1: Alarm
Bit 8: Zarezerwowane (= 0)
Bit 9: Zdalne sterowanie: rozkaz ruchu lub zadawanie czestotliwosci poprzez sie¢ komunikacyjng
= 0: rozkaz ruchu lub zadaw. czestotl. poprzez potgczenie z terminalem graficznym lub tekstowym
= 1: rozkaz ruchu lub zadawanie czestotliwosci poprzez sie¢ komunikacyjng
Bit 10: Warto$¢ zadana osiggnieta
= 0: Wartos$¢ zadana nie osiggnieta
= 1: Warto$¢ zadana osiggnieta
Jesli przemiennik czestotliwos$ci jest ustawiony w tryb zadawania predkosci, to jest to warto$¢ zadana.
Bit 11: "Wewnetrzny ograniczenie aktywne", zadana poza zakresem
= 0: Zadana mie$ci si¢ w podanym limicie
= 1: Zadana nie mies$ci sie w podanym limicie
Jesli przemiennik jest ustawiony w tryb zadawania predkosci wartoscia graniczng sa [Predkos¢é minimalna]
(LSP) i [Predkos¢ maksymalna] (HSP).
Bit 12i Bit 13: Zarezerwowane (= 0)
Bit 14: "Przycisk Stop", zatrzymanie aktywowane klawiszem STOP
= 0: Klawisz STOP nieaktywny
= 1: Stop aktywowany klawiszem z terminala graficznego lub tekstowego
Bit 15: "Kierunek", wyswietlenie kierunku obrotéw na wyswietlaczu

= 0: Naprzéd

=1: Wstecz

Kombinacja bitéw: 0, 1, 2, 4, 5 i 6 definiuje tabela stanu DSP 402 (zobacz ,Communication manuals”).

Mozliwe wartosci I/O.

Zwrdé¢ uwage: Wartosé profilu stanu CiA402 i profilu I/O jest taka sama. Profil 1/O jest uproszczony w stosunku do CiA402 i nie jest

tozsamy ze statusem tabeli Drivecom.

Bit 0: Zarezerwowane (= 0 lub 1)

Bit 1: Gotowy

= 0: Nie gotowy
= 1: Gotowy
Bit 2: Praca
= 0: Przemiennik nie zostanie uruchominy nawet gdy zadana jest rézna od zera..
= 1: Praca, jesli warto$¢ zadana jest rozna od zera, przemiennik zostaje uruchomiony.
Bit 3: Btad
= 0: Brak bftedu
=1: Btad
Bit 4: Sekcja mocy zasilacza
= 0: Sekcja mocy zasilacza wytgczona
= 1: Sekcja mocy zasilacza zatgczona

Bit 5: Zarezerwowane (=1)

Bit 6: Zarezerwowane (= lub 1)

Bit 7: Alarm

= 0: Brak alarmu
=1: Alarm
Bit 8: Zarezerwowane (= 0)
Bit 9: Sterowanie poprzez sie¢
= 0: Sterowanie poprzez terminal graficzny badz tekstowy

= 1: Sterowanie poprzez sie¢
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Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez:

DRI- > MON- > CMM-

Kod

Nazwa / Opis

Jednostka

Bit 10: Warto$¢ zadana
= 0: Warto$¢ zadana nie zostata osiggnieta
= 1: Warto$¢ zadana zostata osiggnieta
Bit 11: Limit wartosci zadanej
= 0: Warto$¢ zadana mies$ci sie w granicach
= 1: Warto$¢ zadana nie mies$ci sie w granicach
Kiedy przemiennik jest w ruchu, granice definiowane sg parametrami LSP i HSP.
Bit 12 i Bit 13: Zarezerwowane (= 0)
Bit 14: Zatrzymanie za pomocg przycisku STOP
= 0: Przycisk STOP nie jest wci$niety

= 1: Zatrzymanie mozna wywota¢ przyciskiem STOP na terminalu z wy$wietlaczem graficznym lub terminalu zdalnym

Bit 15: Kierunek obrotow
= 0: Naprzod
=1: Wstecz

Mnd-

[DIAGNOSTYKA MODBUS]

Diagnozowanie sieci Modbus.

Mdb1

[DIODA COM]
Podglad komunikacji Modbus.

M1Ct

[Wyst ramki Mbus1]

Licznik ramek sieci Modbus: Liczba przetworzonych ramek.

M1EC

[Btedy CRC Mbus1]
Licznik btedéw CRC sieci Modbus: Liczba btedéw sumy kontrolnej CRC.

CMM-

[ALOKACJA KOMUNIKACJI] (kontynuacja)

ISA-

[WEJSCIE SKANERA KOM]
Uzywana do CANopen® i sieci Modbus.

nM1

[Wartos¢ wejscia 1]
Warto$¢ pierwszego stowa wejsciowego.

nM2

[Wartos¢ wejscia 2]
Warto$¢ drugiego stowa wejsciowego.

nM3

[Wartos¢ wejscia 3]
Wartos¢ trzeciego stowa wejsciowego.

nM4

[Wartos¢ wejscia 4]
Wartos¢ czwartego stowa wejsciowego.

nM5

[Wartos¢ wejscia 5]
Wartos$¢ pigtego stowa wejsciowego.

nMG6

[Wartos¢ wejscia 6]
Wartosc¢ szdstego stowa wejsciowego.

nM7

[Wartos¢ wejscia 7]
Warto$¢ siodmego stowa wejsciowego.

nM8

[Wartos¢ wejscia 8]
Warto$¢ 6smego stowa wejsciowego.

CMM-

[ALOKACJA KOMUNIKACJI] (kontynuacja)

OSA-

[WYJSCIE SKANERA KOM]

nC1

[Wartos¢ wyjscia 1]
Wartos¢ pierwszego stowa wyjsciowego.

nC2

[Wartos¢ wyjscia 2]

Wartos$¢ drugiego stowa wyj$ciowego.

nC3

[Wartos¢ wyjscia 3]
Warto$¢ trzeciego stowa wyjsciowego.

nC4

[Wartos¢ wyjscia 4]
Wartos¢ czwartego stowa wyjsciowego.

nC5

[Wartos¢ wyjscia 5]
Wartos¢ pigtego stowa wyjsciowego.
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Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez:

DRI- > MON- > CMM- > OSA-

Kod Nazwa / Opis Jednostka
nC6 [Wartos¢ wyjscia 6]
Warto$c¢ szdstego stowa wyjsciowego.
nC7 [Wartos¢ wyjscia 7]
Warto$¢ siodmego stowa wyjsciowego.
nC8 [Wartos¢ wyjscia 8]
Warto$¢ 6smego stowa wyjsciowego.
CMM- | [ALOKACJA KOMUNIKACJI] (kontynuacja)
C\VVI1- |[STAN STEROW SILNIKA]
Obraz stowa sterujacego: dostepny tylko za posrednictwem terminala graficznego.
CMd1 |[Sterowanie Modbu.]
Obraz stowa sterujgcego Modbus.
CMd2 |[Sterow CANopen]
Obraz stowa sterujgcego CANopen®.
CMd3 | [Ster kartg komunik]
Obraz stowa sterujgcego Karty komunikacyjne;.
CMM- |[ALOKACJA KOMUNIKACJI] (kontynuacja)
R \V/V - |[STAN SYGNALOW ZAD]
Obraz wartosci czestotliwosci zadanej: dostepny tylko za posrednictwem terminala graficznego.
LFr1 [Zadawanie Modbus] Hz
Obraz wartosci czestotliwosci zadanej Modbus .
LFr2 |[Zadawanie CANopn] Hz
Obraz wartosci czestotliwosci zadanej CANopen® .
LFr3 |[Zadawanie kar kom] Hz
Obraz wartosci czestotliwosci zadanej Karty komunikacyjne;.
CMM- | [ALOKACJA KOMUNIKACJI] (kontynuacja)
CnM- |[ALOKACJA CANopen]
Widok komunikacji CANopen® : dostepny tylko za posrednictwem terminala graficznego.
COn |[DIODA RUN]
Widok statusu diody Run komunikacji CANopen®.
CANnE |[DIODA ERR]
Widok statusu diody btgd CANopen®.
PO1- |[STAN PDO1]
Widok RPDO1 i TPDO1.
ro11 |[PDO1-1 odebrany]
> ¢ Pierwsza ramka odebranego PDO1.
ro12 |[PDO1-2 odebrany]
Y Druga ramka odebranego PDO1.
ro13 |[PDO1-3 odebrany]
> ¢ Trzecia ramka odebranego PDO1.
ro14 |[PDO1-4 odebrany ]
D ¢ Czwarta ramka odebranego PDO1.
tp11 |[Nadawanie PDO1-1]
Y Pierwsza ramka wystanego PDO1.
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Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez:

DRI- > MON- > CMM- > CNM- > P01-

Kod Nazwa / Opis Jednostka
tp12 |[Nadawanie PDO1-2]
Y Druga ramka wystanego PDO1.
tp13 |[Nadawanie PDO1-3]
Y Trzecia ramka wystanego PDO1.
tp14 |[Nadawanie PDO1-4]
Y Czwarta ramka wystanego PDO1.
CnM- |[ALOKACJA CANopen] (kontynuacja)
Obraz CANopen® : udostepniony tylko za posrednictwem terminala
PO2- [[STAN PDOZ2]
Wido RPDO2 i TPDO2: Struktura taka sama jak [PDO1 IMAGE] (PO1-).
ro21 |[PDO2-1 odebrany]
> ¢ Pierwsza ramka odebranego PDO2.
rp22 |[PDO2-2 odebrany]
D ¢ Druga ramka odebranego PDO2.
ro23 |[PDO2-3 odebrany]
D ¢ Trzecia ramka odebranego PDO2.
rp24 |[PDO2-4 odebrany]
D ¢ Czwarta ramka odebranego PDO2.
tp21 [Nadawanie PDO2-1]
) ¢ Pierwsza ramka wystanego PDO2.
tp22 |[Nadawanie PDO2-2]
Y Druga ramka wystanego PDO2.
tp23 |[Nadawanie PDO2-3]
Y Trzecia ramka wystanego PDO2.
tp24 | [Nadawanie PDO2-4]
D ¢ Czwarta ramka wystanego PDO2.
CnM- |[ALOKACJA CANopen] (kontynuacja)
Widok CANopen®: Dostepne tylko za posrednictwem terminala graficznego.
PO3- |[STAN PDO3]
Wido RPDO3i TPDO3: Struktura taka sama jak [PDO1 IMAGE] (PO1-).
ro371 |[PDO3-1 odebrany]
Y Pierwsza ramka odebranego PDO3.
ro32 |[PDO3-2 odebrany]
D ¢ Druga ramka odebranego PDO3.
ro33 |[PDO3-3 odebrany]
Y Trzecia ramka odebranego PDO3.
ro34 |[PDO3-4 odebrany]
D ¢ Czwarta ramka odebranego PDO3.
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Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI- > MON- > CMM- > CNM- > P03-
Kod Nazwa / Opis Jednostka
tp31 [Nadawanie PDO3-1]
Y Pierwsza ramka wystanego PDO3.

tp32 |[Nadawanie PDO3-2]
Y Druga ramka wystanego PDO3.

tp33 |[Nadawanie PDO3-3]
Y Trzecia ramka wystanego PDO3.

tp34 | [Nadawanie PDO3-4]
> ¢ Czwarta ramka wystanego PDO3.

CnM- [ALOKACJA CANopen] (kontynuacja)

Obraz CANopen® : udostepniony tylko za posrednictwem terminala graficznego.
NnMtS | [Stan NMT slave]

Status przemiennika NMT slave sieci CANopen®.

bO Ot | [Boot] (bOOt): Rozruch

StOP | [Stopped] (StOP): Zatrzymanie
OPE | [Operation] (OPE): Dziatanie

POPE | [Pre-op] (POPE): Stan gotowosci

Nnbtp |[[llos¢ odebr PDO]
Liczba wystanych PDO.

Nnbrp |[[llosé wyst PDO]
Liczba odebranych PDO.

ErCO |[Kod btedu CANopen]
Rejestr btedow CANopen® (od 1 do 5).

rEC1 |[Bledy odbioru]

Kontroler licznika btedéw Rx (nie przechowywane przy wytgczonym zasilaniu).

tEC1 |[Btedy nadawania]

Kontroler licznika btedéw Tx (nie przechowywane przy wytgczonym zasilaniu).
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Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez:

DRI- > MON- > MPI-

Kod Nazwa / Opis Jednostka
MOn- [1.2 MONITORING] (kontynuacja)
Mpl- |[MONIT.PI]
) ¢ Zarzadzanie regulatorem PID. Widoczny, kiedy [Przypis sprzez PID] (PIF) nie jest ustawiony na [NIE] (nO).
r=1 [wew sygn zad PID]
c ) Wewnetrzna zadana PID: jako warto$¢ zadanej procesu.
*
roE | [Uchyb PID]
D ¢ Warto$¢ uchybu PID.
roF [Sprzezenie PID]
) ¢ Wartos$¢ sprzezenia PID.
rpC [Sygnat zadawa PID]
Y Warto$¢ zadana PID za pomocg terminala z wyswietlaczem graficznym.
rpO [Wyjscie PID] Hz
Wartos$¢ wyjsciowa PID z ograniczeniem (odpowiedz)..
MOn- [1.2 MONITORING] (kontynuacja)
pEt- [MONIT. POWER TIME]
ApH [Pobér mocy] Wh, kWh, MWh
Zuzycie energii w Wh, kWh lub MWh (zuzycie catkowite).
rtH [Cz zat siln] s, min, h
Wyswietlanie czasu pracy silnika (mozliwos$¢ zresetowania) w: sek., min. lub godz. (czas, w ktérym silnik jest zatagczony).
ptH [Cz zat prze] s, min, h
Wyswietlanie czasu pracy przemiennika w: sekundach, minutach lub godzinach (czas, w ktérym przemiennik jest zasilony).
rpr [Kasow czasu pracy]
c ) Kasowanie pomiaru czasu.
nO | [NIE] (nO): Kasowanie nieaktywne.
APH | [Pobér mocy] (APH): Kasuj[Pobér mocy] (APH)
rtH | [Cz zat siln] (rtH): Kasuj[Cz zat siln] (rtH)
PtH | [Cz zal prze] (PtH ):Kasuj[Cz zal prze] (PtH)
MOn- [1.2 MONITORING] (kontynuacja)
CnFS |[Aktywna konfigur]
Widok konfiguracji aktywne;j.
nO | [W trakcie] (nO): Stan przejsciowy (zmiana konfiguracji)
CnFO | [Konfigur 0] (CnF0): Konfiguracja O jest aktywna
CnFE1 | [Konfigur 1] (CnF1): Konfiguracja 1 jest aktywna
CnF2 | [Konfigur 2] (CnF2): Konfiguracja 2 jest aktywna
CFpS |[Wybor zestawu par]
Y Stan parametru konfiguracji. Udostepniony, jezeli przetgczanie parametru jest mozliwe (wtgczone), zobacz str. 229).
nO | [Nie]] (nO): Nie przypisany
CFEP1 | [1 zest par] (CFP1): Aktywne ustawienie parametru 1
CFP2 | [2 zest par] (CFP2): Aktywne ustawienie parametru 2
CFEP3 | [3 zest par] (CFP3): Aktywne ustawienie parametru 3
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Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI- > MON-

Kod Nazwa / Opis Jednostka
ALGr |[[Grupy alarméw]

Aktualne numery grup alarmow.
Grupa alarméw moze byé zdefiniowana przez uzytkownika w [KONFIG WEJSC/WYJSC] (I O-)str. 125.

[---] (---): Brakgrupyalarmoéw
[1--] (1--): Grupaalarmow 1

[-2-] (-2-): Grupaalarmoéw 2
12-112 (12-): Grupa alarméw 1 2
[--3] (--3): Grupaalarmow 3
1-35111-3] (1-3): Grupa alarméw 1 3
~23 | [23] (-23): Grupa alarméw 21i 3
123 1 123] (123): Grupa alarméw 1, 2 3

SPd1 | [Wart wyj uzytkow]

lub
SPd2 |[Wart wyj uzytkow] (SPd1), [Wart wyj uzytkow] (SPd2) lub [Wart wyj uzytkow] (SPd3) w zaleznosci od
lub parametru [Wspotcz skali SPD1] (SdS), str. 104 ([Wart wyj uzytkow] (SPd3) w ustawieniach

QSPd3 |fabrycznych)
ALr- |[ALARMY]

Lista biezacych alarmow.

Jezeli alarm jest wigczony na terminalu wy$wietlacza graficznego pojawia sie v*

nOAL |[Brak alarmu] (nOAL)
PtCL |[LI6 =sonda PTC] (PtCL)
EtF |[Alarm biedu zewn] (EtF)
USA |[Alarm stanu podnap] (USA)
CtA |[Prég pradowy OK] (CtA)
FtA |[Prég czestotl OK] (FtA)
F2A |[Prog czestot 2 OK] (F2A)
SrA |[Zadana czestotl OK] (SrA)
tSA |[Stan term silnika] (tSA)
tS2 |[Stan term silnika 2] (tS2)
tS3 |[Stan term silnika 3] (tS3)
UPA |[Zab podnapieciowe] (UPA)
FLA |[Predkos¢é maks OK](FLA)
tHA |[Przegrz przemien] (tHA)
AG1 |[1 grupa alarmoéw] (AG1)
AG2 | [2 grupa alarmow] (AG2)
AG3 |[3 grupa alarmoéw ] (AG3)
PEE | [Alarm uchybu PID] (PEE)
PFEA | [Alarm sprzez PID] (PFA)
AP3 | [Alarm syg 4-20 AI3] (AP3)
SSA |[Alarm ogranicz m/l] (SSA)
tAd [[Th.drv.att.] (tAd)
tJA [[Alarm IGBT] (tJA)
bOA | [Alarm term rez ham] (bOA)
ULA | [Alarm niedocigzenia] (ULA)
OLA | [Alarm przecigzenia] (OLA)
rSdA |[Alarm naprez liny] (rSdA)
ttHA | [Alarm wysoki mom] (ttHA)
ttL.A |[Alarm niski moment] (ttLA)
dLdA |[Alarm obcigz dynam] (dLdA)
FqgLA | [Alarm pomiaru cz] (FgLA)
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Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI- > MON- > SST-
Kod Nazwa / Opis Jednostka
SSt- [STAN INNYCH PARAM]

Lista dodatkowych stanéw.
To menu jest widoczne tylko na terminalu z wyswietlaczem graficznym

FL
PtCL
FSt
CtA
FtA
F2A
SrA
tSA
EtF
AUtO
FtL
tUn
USA
CnF1
CnF2
FLA
CFP1
CFP2
CFP3
brs
dblL
ttHA
ttLA
MFrd
MrrS
FqgLA

[In motor fluxing] (FL )

[LI6 = sonda PTC] (PtCL)
[Faststopinprog.] (FSt)
[Prég prad OK] (CtA)
[Prég czestotl OK] (FtA)
[Proég czestot 2 OK] (F2A)
[Zadana czestotl OK] (SrA)
[Stan term siln OK] (tSA)
[Alarm btedu zewn] (EiF)
[Ponowny rozruch](AUtO)
[Sterowanie zdalne] (FilL.)
[Auto-tuning] (tUn)

[Alarm podnapig¢] (USA)
[Konfiguracja 1] (CnF 1)
[Konfiguracja 2] (CnF2)
[Predkos¢ maks OK] (FLA)
[Zest 1 akty] (CFP1)

[Zest 2 akty] (CFP2)

[Zest 3 akty] (CFP3)
[Hamowanie] (brS)
[Ladowanie DC] (dbl.)
[Alarm wysoki mom] (ttHA))
[Alarm niski mom] (ttLA)
[Wejscie naprzod] (MFrd)
[Praca wstecz] (MrrS)
[Alarm pomiaru czest] (FqLA)

dGt-

[STAN INNYCH PARAM]

To menu jest widoczne tylko na terminalu z wyswietlaczem graficznym.

pFH-

[HISTORIA BLEDOW]
Wyswietla 8 ostatnio wykrytych btedow.

dP1

nOF
ASF
bLF
brF
CFF
CFI2
CnF
COF
CrF
CSE
dLF
EEF1
EEF2
EPF1
EPF2
FbE
FbES
FCF1
FCF2
HCF
HdF
ILF
InF1
InF2
InF3
InF4
INF6
INnF9O

[Btad 1]

Zapis dotyczacy pierwszego btedu (pierwszy jest najnowszy).

[Brak btedu] (nOF): Brak zaktocen

[Btad katowy] (ASF): Btad ustawienia katowych

[Sterowanie hamul] (bLF): Btad sterowania hamulcem

[Btad stycz hamulca] (brF): Btad stycznika hamulca

[Niepoprawna konf] (CFF): Nieprawidtowa konfiguracja przy wtgczonym zasilaniu
[Bad conf] (CF12): Btad transferu konfiguraciji

[Btad komunikacji] (CnF): Komunikacja sieciowa zostata przerwana

[Btad kom CANopen] (COF):Komunikacja CANopen®zostataprzerwana

[Btad tadowanie DC] (CrF): Btad obcigzenia przekaznika

[Ch.sw. fault] (CSF): Btad przetgczania kanatow

[Btad obciaz dynam] (dLF): Btad obcigzenia dynamicznego

[Btad eeprom sterow] (EEF1): Btad sterowania EEprom

[Btad eeprom mocy] (EEF2): Bigd mocy EEprom

[Btad zewnetrzny] (EPF1): Btad zewnetrzny z LI lub sieci lokalnej

[Btad komunikacji] (EPF2): Btad wyzwolony przez sie¢ komunikacyjng

[FB fault] (FbE): Bfad blokéw funkcyjnych

[FB stop fly.] (FbES): Btgd zatrzymywania blokéw funkcyjnych

[Zamk stycz wy] (FCF1): Stycznik wyj$ciowy: zamkniety

[Otwar stycz wy.] (FCF2): Stycznik wyjsciowy: otwarty

[Btad konfigur kart] (HCF): Bigd konfiguracji karty

[Desaturacja IGBT] (HDF): Btad, uszkodzenie IGBT

[Wewn btad komunik] (IL.F): Wewnetrzny btad przerwania komunikacji
[Btad konfiguracji] (InF1): Nieznane dane znamionowe przemiennika
[Niekompatybiln kart] (InF2): Karta mocy jest niekompatybilna z kartg sterowania
[Btad komunik wewn] (InF3): Wewnetrzny btagd przerwania komunikacji szeregowe;j
[Btad danych wewn] (InF4): Dane wewnetrzne niespojne

[Btad zainstal opcji] (INnF6): Nieznanalub niekompatybilna karta opcjonalna
[Btad pomiaru pradu] (InF9): Btgd w obwodzie pomiaru pradu
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Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI- > MON- > DGT- > PFH-

Kod Nazwa / Opis Jednostka

INnE A | [Blad wejscia zasil] (InFA): Bigd w obwodzie zasilania
INnFb | [Blad wew czuj temp] (InFb): Btad czujnika termicznego (OC lub SC)
InFE | [Blad CPU] (InFE): Btad CPU (ram, flash, task)
| CF | [Stycznik sieciowy] (LCF): Biad stycznika sieciowego
L_F F3 | [Brak sygn 4-20/Al3] (LFF3): Brak sygnatu 4-20 mA wejscia Al3
ObF | [Btad hamowania] (ObF): Btgd hamowania
OCF | [Przeciaz pradowe] (OCF): Przecigzenie pradowe
OHF | [Przegrzanie przem] (OHF): Przegrzanie przemiennika
OLC | [Btad przeciazenia] (OLC): Przecigzenie momentem obrotowym
OLF | [Przeciagzenie silnika] (OLF): Przecigzenie silnika
OPF1 | [Zanik fazy silnika] (OPF1): Zanik fazy wyjscia
OPF2 | [Brak zasil silnika] (OPF2): Brak zasilania silnika
OSF | [Zbyt wys nap zasil] (OSF): Przepigcie w obwodzie zasilania
OtFL | [Przegrzanie LI6PTC] (OtFL): Btad przegrzania silnika z PTCL: standardowa sonda
PHF | [Zanik fazy zasilania] (PHF): Strata 1 fazy na zasilaniu przemiennika
PtFL | [Blad sondy LI6PTC] (PtFL): Btad czujnika PTCL (OC lub SC)
SAFF | [Safety] (SAFF): Funkcja bezpieczenstwa
SCF1 | [Zwarcie wy przem] (SCF1): Zwarcie miedzyfazowe w silniku
SCFE3 | [Zwarcie doziemne] (SCF3): Zwarcie, doziemienie
SCF4 | [zZwarcie IGBT] (SCF4): Zwarcie IGBT
SCF5 | [Zwarcie wy przem] (SCF5): Zwarcie na wyjéciu przemiennika
SLFE1 | [Btad kom Modbus] (SLF1): Przerwanie lokalnej komunikacji szeregowej Modbus
SLFZ2 | [Btad PowerSuite] (SLF2): Przerwanie komunikacji z oprogramowaniem narzedziowym PC
SLF3 | [Btad terminala oper] (SLF3): Przerwanie komunikacji z terminalem zdalnym
SOF | [Niestabilno$é predk] (SOF): Przekroczenie predkosci
SPF | [Brak sygn sprzez] (SPF): Utrata petli sprzezenia predkosci
SSF [Ogranicz moment/l] (SSF): Btgd ograniczenia momentu obrotowego
tJF [Przegrzanie IGBT] (tJF): Przegrzanie IGBT
tnF [Btad autotuningu] (tnF): Btgd automatycznego strojenia
ULF [Btad niedocigzenia] (ULF): Niedocigzenie momentu obrotowego
USF | [stan podanpieciowy] (USF): Zbyt niskie napiecie zasilajace

HS1 [Stan przemiennika]

Informacja na wyswietlaczu graficznym, dotyczaca stanu przemiennika.

tUn | [Autotuning] (tUn): Automatyczne strojenie
dcpb | [Hamow DC] (dCb): Hamowanie prgdem DC w trakcie
ray | [Gotowy] (rdY): Przemiennik czestotliwosci gotowy do pracy
n<t |[Zatrzymanie wybiegiem] (nSt): Zatrzymanie wybiegiem
rUn | [Praca] (rUn): Silnik uruchomiony
ACC | [Rampa rozruchu] (ACC): Rampa rozruchu
dEC | [Rampa zatrzymania] (dEC): Rampa zatrzymania
| | [Ograniczenie pradu] (CLI): Ograniczenie prgdu (w przypadku silnika synchronicznego, jezeli silnik sie nie
uruchomi, postepowac zgodnie z procedurg ze str. 112)
Est | [Zatrzymanie dynam] (FSt): Zatrzymanie szybkie
FL U | [Magnesowanie siln] (FLU): Funkcjamagnesowania jestaktywowana
nl P | [Brak zasil] (nLP): Sterowanie jest zatagczone, ale magistrala DC nie jest zasilona
CtlL | [Zatrz kontr] (CtL): Kontrolowane zatrzymanie
Obr | [Adapt zatrz] (Obr): Automatyczna adaptacja zwalniania
sOC | [Potacz p-s] (SOC): Kontrolowane odcigcie napiecia wyjsciowego
USA | [Alarm podn] (USA): Alarm podnapigciowy
tC | [Test fabr] (tC): Tryb testu TC aktywny
<t | [in autotest] (St): Autotest w toku
EA | [Btad autot] (FA): Btgd autotestu
YES | [Autotest OK] (YES): Testautomatyczny OK
EP | [Testeeprom] (EP): Biad autotestu Eeprom
=t | [W stan btad] (FLt): Wykryty btad
SS1 | [S81 active] (SS1): Funkcja bezpieczenstwa SS1
SIS | [SLS active] (SLS): Funkcja bezpieczenstwa SLS
StO | [STO active] (StO): Funkcja bezpieczenstwa STO
SMS | [SMS active] (SMS): Funkcja bezpi czenstwa SMS
GdL | [GdL active] (Gdl): Funkcja bezpieczenstwa GdL

Ep1 [Stowo stanu 1]
Stan rejestru DRIVECOM: zapis btedu 1 (taki sam jak [Stowo stanu ETA] (EtA) str. 57).

i [Stowo stanu ETI 1]

Zewnetrzny stan rejestru: zapis btedu 1 (zobacz plik parametréow komunikacyjnych).
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Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez:

DRI- > MON- > DGT- > PFH-

Kod Nazwa / Opis ‘ Jednostka
CMP1  |[Stowo sterowania]
Polecenie rejestru: zapis btedu 1 (taki sam jak [Warto$¢ komendy] (CMd) str. 56).
LCP1 |[Prad silnika] A
Szacowany prad silnika: zapis btedu 1 (taki sam jak [Prad silnika] (L.Cr) str. 50).
r=p 1 |[Wyjscie czestotliw] Hz
Szacowana czestotliwosé silnika: zapis btedu 1 (takisam jak [Czest wyjs€] (rFr) str. 50).
rtp 1 [Czas od zdarzenia] h
Uptywajgcy czas pracy silnika: zapis btedu 1 (taki sam jak [Czas pracy silnika] (rtH), str. 62
uLp1 [Btad napigcia sieci] v
Napigcie gtéwne: zapis btedu 1 (taki sam jak [Napiecie sieci zasil] (ULn) str. 50.
tHFP1 | [Stan termicz silnika] %
Stan termiczny silnika: zapis btedu 1 (taki sam jak [Stan termicz siln %] (tHr) str. 50).
dCC1 |[Kanat sterowania]
Kanat polecen: zapis btedu 1(taki sam jak [Zrédto sterowania] (CMdC) str. 56).
drC1 [Aktyw kanat zadaw]
Kanat referencyjny: zapis btedu 1(taki sam jak [Akywny kanat zadaj] (rFCC) str. 56).
Sr11 |[Saf01 Reg n-1]
SAF1 Rejestr x (1 jest ostatni)
Sr21 |[Saf02 Reg n-1] SAF2
Rejestr x (1 jest ostatni)
SrA 1 |[SF00 Reg n-1] sFoo
Rejestr x (1 jest ostatni)
Srb1 [SF01 Reg n-1] sFo1
Rejestr x (1 jest ostatni)
SrC1 |[SF02 Reg n-1] SFo02
Rejestr x (1 jest ostatni)
Srd1 |[SF03 Reg n-1] sFo3
Rejestr x (1 jest ostatni)
SrE1  |[SF04 Reg n-1] SFo4
Rejestr x (1 jest ostatni)
SrFE1 | [SF05 Reg n-1] sFos5
Rejestr x (1jest ostatni)
SrG1  |[SF06 Reg n-1] sFoe
Rejestr x (1 jest ostatni)
SrH1 |[SF07 Reg n-1] sFo7
Rejestr x (1 jest ostatni)
Srl1 |[SF08 Reg n-1] SFos
Rejestr x (1 jest ostatni)
SrJ1  |[SF09 Reg n-1] SFo9
Rejestr x (1 jest ostatni)
srk1 [SF10 Reg n-1] sF10
Rejestr x (1 jest ostatni)
Srl1 |[SF11 Reg n-1] sF11

Rejestr x (1 jest ostatni)
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Kod Nazwa / Opis ‘ Jednostka
pFH-  |[HISTORIA BLEDOW](kontynuacja)

Pokazuje 8 ostatnich btedéw

dP2 |[[Btad 2]
[Saflt Regn-2] (Sr12), [Saf2 Regn-2] (Sr22), [SFO0 Reg n-2] (SrA2), [SF01 Reg n-2] (Srb2), i[SF02
Reg n-2] (SrC2) do [SF11 Reg n-2] (Srl.2) moga by¢ widoczne dla tego parametru.

Identyczne jak [Btad 1] (dP 1) Str. 64.

dP3  |[Btad 3]

[Saf1 Reg n-3] (Sr13), [Saf2 Reg n-3] (Sr23), [SFO0 Reg n-3] (SrA3), [SFO01 Regn-3] (Srb3), i[SF02
Reg n-3] (SrC3) do [SF11 Reg n-3] (SrL.3) mogag by¢ widoczne dla tego parametru.

Identyczne jak [Btad 1] (dP 1) str._64.

dP4 [Biad 4]

[Saf1 Reg n-4] (Sr14), [Saf2 Reg n-4] (Sr24), [SFO0 Reg n-4] (SrA4), [SF01 Reg n-4] (Srb4), i [SF02
Reg n-4] (SrC4) do [SF11 Reg n-4] (SrL4) mogg by¢ widoczne dla tego parametru.

Identyczne jak [Btad 1] (dP 1) str._64.

dP5 [Btad 5]

[Saf1 Reg n-5] (Sr15), [Saf2 Reg n-5] (Sr25), [SFO0 Reg n-5] (SrA5), [SFO01 Reg n-5] (Srb5), i [SF02
Reg n-5] (SrC5) do [SF11 Reg n-5] (SrL.5) mogg by¢ widoczne dla tego parametru.

Identyczne jak [Btad 1] (dP 1) str._64.

dP6 | [Btad 6]

[Saf1 Reg n-6] (Sr16), [Saf2 Reg n-6] (Sr26), [SFO0 Reg n-6] (SrA6), [SFO01 Reg n-6] (Srb6), i [SF02
Reg n-6] (SrC6) do [SF11 Reg n-6] (SrL.6) mogg by¢ widoczne dla tego parametru.

Identyczne jak [Btad 1] (dP 1) str._64.

dP7 |[Blad 7]

[Saf1 Reg n-7]1 (Sr17), [Saf2 Regn-7] (Sr27),[SFO0 Regn-7] (SrA7), [SFO1 Regn-7] (Srb7),i[SF02
Reg n-7] (SrC7) do [SF11 Reg n-7] (SrL.7) mogg by¢ widoczne dla tego parametru.

Identyczne jak [Btad 1] (dP 1) str._64.

dP8 |[Btad 8]

[Saft Regn-8] (Sr18), [Saf2 Regn-8] (Sr28), [SFO0 Reg n-8] (SrA8), [SF01 Regn-8] (Srb8), i[SF02

Reg n-8] (SrC8) do [SF11 Reg n-8] (SrL.8) mogag by¢ widoczne dla tego parametru.
Identyczne jak [Btad 1] (dP 1) str._64.
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Tryb monitorowania (MOn)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez:

DRI- > MON- > PFL-

Kod

Nazwa / Opis

Jednostka

dGt-

[DIAGNOSTYKA] (kontynuacja)

PFL-

[AKTUAL LISTA BLEDOW]

nOF
ASF
bLF
brF
CIFIFE
CFI2
CnF
COF
CrF
CSF
dLF
EEF1
EEF2
EPF1
EPF2
FbE
FbES
FCF1
FCF2
HCF
HdF
ILF
InF1
InF2
INnF3
InF4
INF6
INnF9O
INnFA
InFb
InFE
LCF
LFF3
ObF
OCF
OHF
oLC
OLF
OPF1
OPF2
OSF
OtFL
PHF
PtFL
SAFF
SCF1
SCE3
SCF4
SCF5
SLF1
SLF2
SLF3
SOF
SPF
SSIE
tJF
tnF
ULF
USF

[Brak btedu] (nOF): Brak zaktocen

[Biad katowy] (ASF): Btad ustawienia katowych

[Sterowanie hamul] (bLF): Btgd sterowania hamulcem

[Btad stycz hamulca] (brF): Btad stycznika hamulca

[Niepoprawna konf] (CFF): Nieprawidtowa konfiguracja przy wigczonym zasilaniu
[Bad conf] (CF12): Btad transferu konfiguracji

[Btad komunikacji] (CnF): Komunikacja sieciowa zostata przerwana

[Btad kom CANopen] (COF): Komunikacja CANopen® zostata przerwana
[Btad tadowanie DC] (CrF): Btad obcigzenia przekaznika

[Ch.sw. fault] (CSF): Bfgd przetgczania kanatow

[Btad obcigz dynam] (dLF): Btad obcigzenia dynamicznego

[Btad eeprom sterow] (EEF1): Btad sterowania EEprom

[Btad eeprom mocy] (EEF2): Btad mocy EEprom

[Btad zewnetrzny] (EPF1): Btad zewnetrzny z LI lub sieci lokalnej

[Btad komunikacji] (EPF2): Blgd wyzwolony przez sie¢ komunikacyjng

[FB fault] (FbE): Bfad blokéw funkcyjnych

[FB stop fly.] (FbES): Bfgd zatrzymywania blokéw funkcyjnych

[Zamk stycz wy] (FCF1): Stycznik wyj$ciowy: zamkniety

[Otwar stycz wy.] (FCF2): Stycznik wyj$ciowy: otwarty

[Btad konfigur kart] (HCF): Btad konfiguracji karty

[Desaturacja IGBT] (HDF): Btad, uszkodzenie IGBT

[Wewn btad komunik] (ILF): Wewnetrzny btad przerwania komunikacji
[Btad konfiguraciji] (InF1): Nieznane dane znamionowe przemiennika
[Niekompatybiln kart] (InF2): Karta mocy jest niekompatybilna z kartg sterowania
[Btad komunik wewn] (InF3): Wewnetrzny btad przerwania komunikacji szeregowej
[Btad danych wewn] (InF4): Dane wewnetrzne niespdjne

[Btad zainstal opcji] (InF6): Nieznana lub niekompatybilna karta opcjonalna
[Btad pomiaru pradu] (InF9): Btad w obwodzie pomiaru prgdu

[Btad wejscia zasil] (InFA): Btad w obwodzie zasilania

[Btad wew czuj temp] (InFb): Biad czujnika termicznego (OC lub SC)

[Btad CPU] (InFE): Btad CPU (ram, flash, task)

[Stycznik sieciowy] (LCF): Btad stycznika sieciowego

[Brak sygn 4-20/AI13] (LFF3): Brak sygnalu4-20 mA wejscia Al3

[Btad hamowania] (ObF): Blgd hamowania

[Przeciaz pradowe] (OCF): Przecigzenie pradowe

[Przegrzanie przem] (OHF): Przegrzanie przemiennika

[Blad przeciazenia] (OLC): Przecigzenie momentem obrotowym

[Przeciazenie silnika] (OLF): Przecigzenie silnika

[Zanik fazy silnika] (OPF1): Zanik fazy wyjscia

[Brak zasil silnika] (OPF2): Brak zasilania silnika

[Zbyt wys nap zasil] (OSF): Przepigecie w obwodzie zasilania

[Przegrzanie LI6PTC] (OtFL): Btad przegrzania silnika z PTCL: standardowa sonda
[Zanik fazy zasilania] (PHF): Strata 1 fazy na zasilaniu przemiennika

[Btad sondy LI6PTC] (PtFL): Btgd czujnika PTCL (OC lub SC)

[Safety] (SAFF): Funkcja bezpieczenstwa

[Zwarcie wy przem] (SCF1): Zwarcie miedzyfazowe w silniku

[Zwarcie doziemne] (SCF3): Zwarcie, doziemienie

[Zwarcie IGBT] (SCF4): Zwarcie IGBT

[Zwarcie wy przem] (SCF5): Zwarcie na wyjsciu przemiennika

[Btad kom Modbus] (SLF1): Przerwanie lokalnej komunikacji szeregowej Modbus
[Btad PowerSuite] (SLF2): Przerwanie komunikacji z oprogramowaniem narzgedziowym PC
[Btad terminala oper] (SLF3): Przerwanie komunikacji z terminalem zdalnym
[Niestabilnos¢ predk] (SOF): Przekroczenie predkosci

[Brak sygn sprzez] (SPF): Utrata petli sprzezenia predkosci

[Ogranicz moment/l] (SSF): Bigd ograniczenia momentu obrotowego
[Przegrzanie IGBT] (tJF): Przegrzanie IGBT

[Btad autotuningu] (inF): Btgd automatyznego strojenia

[Btad niedociazenia] (ULF): Niedocigzenie momentu obrotowego

[Stan podanpieciowy] (USF): Zbyt niskie napiecie
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Tryb monitorowania (MOn)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI- > MON- > AFI-

Kod Nazwa / Opis Jednostka
AFI- [W|EC EJ INFO - BI’.E DY] Dodatkowe informacje dotyczace wykrywania btedow.

CnF [Btad komunikacji

Btad komunikacji opcjonalnej karty komunikacyjne;j.

Parametr tylko do odczytu. Kod btedu pozostaje zapisany w parametrze, nawet jesli przyczyna zostatg usunieta. Parametr
jest resetowany po wytgczeniu i ponownym zatgczeniu przemiennika. Wartos$¢ tego parametru zalezy od karty sieciowe;j.
Poréwnaj z instrukcjg dla odpowiedniej karty.

ILF1 [Btad kom wewnetrz]

Przerwanie komunikacji pomiedzy opcjonalng kartg 1 i przemiennikiem.

Parametr tylko do odczytu. Kod btedu pozostaje zapisany w parametrze, nawet jesli przyczyna jest usunieta. Parametr
jest resetowany po wyfgczeniu i ponownym zatgczeniu przemiennika.

SFFE |[Safety fault reg.] (1)

Rejestr btedu funkcji bezpieczenstwa.

Bit0 = 1: Przekroczenie czasu migotania stykéw LIDT wejscia logicznego (sprawdz warto$¢
czasu LIDT w zaleznosci od zastosowania)

Bit1 Zarezerwowane

Bit2 = 1: Znak predkosci silnika zmienit sie¢ podczas rampy SS1

Bit3 = 1: Predkos¢ silnika osiagneta prég dopuszczalnej czestotliwosci podczas rampy SS1.
Bit4: Zarezerwowane

Bit5: Zarezerwowane

Bit6 = 1: Znak predkosci silnika zmienit sie w trakcie ograniczenia SLS.

Bit7 = 1: Predkos¢ silnika osiggneta prég dopuszczalnej czestotliwoséci podczas rampy SS1.
Bit8: Zarezerwowane

Bit9: Zarezerwowane

Bit10: Zarezerwowane

Bit11: Zarezerwowane

Bit12: Zarezerwowane

Bit13 = 1: Pomiar predkosci silnika jest niemozliwy (sprawdz potgczenia przewodoéw silnika)
Bit14 = 1: Wykryto zwarcie/doziemienie silnika (sprawdz potgczenia przewodéw silnika)
Bit15 = 1: Wykryto zwarcie fazowe (sprawdz potagczenia przewoddw silnika)

SAF1 |[Safety fault Reg1] (1)

Rejestr 1 btedu bezpiecenstwa.
Kontrola aplikacji rejestru btedéw.

Bit0 = 1: Zgodnos$¢ wykrytych btedow PWRM

Bit1 = 1: Btad parametru funkcji bezpieczenstwa

Bit2 = 1: Autotodetekcja btedu aplikacji

Bit3 = 1: Weryfikacja diagnostyczna wykrytego btedu funkcji bezpieczenstwa
Bit4 = 1: Btad na logicznym wejsciu diagnostycznym

Bit5 = 1: Funkcja bezpieczenstwa SMS lub GDL wykryta btgd (Szczegéty w [SAFF Subcode 4] SF 04 register str. 71)
Bit6 = 1: Zarzgdzanie aplikacjg Watchdog jest aktywne

Bit7 = 1: Bfad sterowania silnikiem

Bit8 = 1: Btad wewnetrznego potaczenia szeregowego

Bit9 = 1: Biad aktywac;ji wejscia logicznego

Bit10 = 1: Funkcja zerowego momentu obrotowego wywotata btad

Bit11 = 1: Interfejs aplikacji wykryt btad w funkcji bezpieczenstwa

Bit12 = 1: Funkcja bezpiecznego zatrzymania SS1 wykryta btad

Bit13 = 1: Funkcja bezpiecznego ograniczania predkosci SLS wywotata btad
Bit14 = 1: Dane silnika sg uszkodzone

Bit15 = 1: Btad wewnetrznego szeregowego przeptywu danych

(1) Wartosci szesnastkowe sg wys$wietlane na terminalu z wyswietlaczem graficznym

Przyktad:
SFFE = 0x0008 w kodzie 16-owym
SFFE =Bit3
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Tryb monitorowania (MOn)

Kod Nazwa / Opis Jednostka

SAFZ2 |[Safety fault Reg2] (1)

Rejestr btedu 2

Rejestr btedéw sterowania silnikiem

Bit0 = 1 : Btgd weryfikacji zgodnosci czestotliwosci stojana

Bit1 = 1 : Wykryto btgd oszacowania czestotliwosci stojana

Bit2 = 1 : Zarzadzanie funkcjg Watchdog sterowania silnikiem jest aktywne

Bit3 = 1 : Sprzetowe zarzadzanie kontrolg Watchdog silnika jest aktywne

Bit4 = 1 : Btad automatycznego testu sterowania silnikiem

Bit5 = 1 : Test chain wykryt btad

Bit6 = 1 : Btgd wewnetrznego potgczenia tgcza szeregowego

Bit7 = 1 : Btad zwarcia bezposredniego

Bit8 = 1 : Btagd sterownika PWM

Bit9 = 1 : Btad wewnetrzny GDL

Bit10 : Zarezerwowane

Bit11 = 1 : Biad inferfejsu aplikacji w funkcji bezpieczenstwa

Bit12 = 1 : Zarezerwowane

Bit13: Zarezerwowane

Bit14 = 1 : Dane silnika sg uszkodzone

Bit15 = 1 : Btgd wewnetrznego szeregowego przeptywu danych
SFOO |[SAFF Subcode 0] (1)

Podrejestr 00 btedu bezpieczenstwa

Zastosowanie auto testu w rejestrze btedow

Bit0  :Zarezerwowane

Bit1 =1 : Ram przepetnienie stosu

Bit2 = 1: Btad integralnosci adresu Ram

Bit3 = 1 : Btgd dostepu do danych Ram

Bit4 =1 : Btgd sumy kontrolnej Flash

Bits :Zarezerwowane

Bit6 :Zarezerwowane

Bit  :Zarezerwowane

Bit8 :Zarezerwowane

Bit9 =1 : Przepetnienie obstugi szybkiego zadania

Bit10 = 1 : Przepetnienie obstugi wolnego zadania

Bit11 = 1 : Przepetnienie obstugi aplikacji

Bit12  :Zarezerwowane

Bit13  :Zarezerwowane

Bit14 = 1 : Linia PWRM nie jest aktywowana podczas fazy inicjalizac;ji

Bit15 = 1 : Zastosowanie urzgdzenia Watchdog nie dziata po inicjalizacji
SFO1 |[SAFF Subcode 1] (1)

Podrejestr 01 btedu bezpieczenstwa

Rejestr btedow logicznego wejscia diagnostycznego

Bit0 = 1: Zarzadzanie - biad statusu urzgdzenia

Bit1 = 1: Dane wymagane do zarzadzania testem sg uszkodzone

Bit2 =1 : Btad wyboru kanatu

Bit3 =1 : Testowanie - btad statusu urzgdzenia

Bit4 =1 : Zgdanie testu jest uszkodzone

Bit5 =1 : Wskaznik do metody testu jest uszkodzony

Bit6 = 1 : Dostarczono nieprawidtowy test

Bit7 =1 : Btagd dostarczanych wynikow

Bit8 =1 : Biad LI3. Brak mozliwosci aktywacji funkcji ochrony.

Bit9 =1 : Biad LI4. Brak mozliwosci aktywacji funkcji ochrony.

Bit10 = 1 :Btad LI5. Brak mozliwosci aktywacji funkcji ochrony.

Bit11 = 1 : Bfad LI6. Brak mozliwosci aktywacji funkcji ochrony.

Bit12 = 1 : Sekwencja testu aktualizowana podczas trwania diagnostyki

Bit13 = 1 : Btgd w zarzadzaniu zadaniem testowym

Bit14 :Zarezerwowane

Bit15 :Zarezerwowane

(1) Wartosci szesnastkowe sg wyswietlane na terminalu z wyswietlaczem graficznym

Przyktad:

SFFE = 0x0008 w kodzie 16-owym

SFFE =Bit 3
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Tryb monitorowania (MOn)

Kod Nazwa / Opis

Jednostka

SFO2 |[SAFF Subcode 2] (1)

Podrejestr 02 btedu bezpieczenstwa

Application Watchdog Management wykryto rejestr btedu
Bit0 = 1 : Btad zadania szybkiego

Bit1 =1 : Btgd zadania wolnego

Bit2 =1 : Btad aplikacji

Bit3 = 1 : Btgd zadania dziatajacego w tle

Bit4 =1 : Btad bezpieczenstwa szybkiego zadania

Bit5 =1 : Btgd bezpieczenstwa wolnego zadania

Bit6 = 1 : Btgd bezpieczenstwa aplikacji

Bit7 =1 : Bad bezpieczenstwa obstugi aplikaciji

Bit8 =1 : Btgd bezpieczenstwa zadania dziatajgcego w tle
Bit9 : Zarezerwowane

Bit10 : Zarezerwowane

Bit11 : Zarezerwowane

Bit12 : Zarezerwowane

Bit13 : Zarezerwowane

Bit14 : Zarezerwowane

Bit15 :Zarezerwowane

SFO3 |[SAFF Subcode 3] (1)

Podrejestr 03 btedu bezpieczenstwa

Bit0 = 1 : Przekroczony czas migotania styku wejscia

Bit1 = 1 : Brak zgodnosci na wejsciu

Bit2 = 1 : Sprawdzanie zgodnosci - btad statusu urzadzenia
Bit3 = 1 : Sprawdzanie zgodnosci — bledny czas migotania styku
Bit4 = 1 : Btgd czasu odpowiedzi danych

Bit5 =1 : Wadliwy czas reakcji

Bit6 = 1 : Nieokreslone zapytanie

Bit7 = 1 : Blad konfiguracji

Bit8 = 1 : Wejscia nie sg w trybie nominalnym

Bit9 : Zarezerwowane

Bit10 : Zarezerwowane

Bit11 : Zarezerwowane

Bit12 : Zarezerwowane

Bit13 : Zarezerwowane

Bit14 : Zarezerwowane

Bit15 :Zarezerwowane

SFEO4 | ISAFF Subcode 4] (1)

Podrejestr 04 btedu bezpieczenstwa
Detekcja btedu rejestru [Zerowy momentobr.] StO
Bit0 = 1:Brak skonfigurowanego sygnatu
Bit1 =1 : Bfad statusu urzgdzenia

Bit2 =1 : Btad danych wewnetrznych

Bit3  :Zarezerwowane

Bit4  :Zarezerwowane

Bit5 :Zarezerwowane

Bit6  : Zarezerwowane

Bit7  :Zarezerwowane

Bit8 = 1 :Btad nadmiernej predkosci SMS
Bit9 =1 : Btgd wewnetrzny SMS

Bit10 :Zarezerwowane

Bit11 =1 : Btad wewnetrzny 1 GDL

Bit12 =1 : Btgd wewnetrzny 2 GDL

Bit13  :Zarezerwowane

Bit14  :Zarezerwowane

Bit15 :Zarezerwowane

(1) Wartosci szesnastkowe sa wyswietlane na terminalu z wyswietlaczem graficznym

Przyktad:
SFFE = 0x0008 w kodzie 16-owym
SFFE =Bit 3
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Tryb monitorowania (MOn)

Kod Nazwa / Opis Jednostka
SFOS 1 SAFF Subcode 5] (1)
Podrejestr 05 btedu bezpieczenstwa
Detekcja btedu rejestru [Safe Stop 1] SS1
Bit0 = 1 : Btad statusu urzgdzenia
Bit1 =1 : Kierunek predkosci silnika zmienit sie podczas zatrzymania
Bit2 =1 : Predkos¢ silnika osiagneta polce wyzwolenia funkc;ji
Bit3 =1 : Nieznana predkos¢ teoretyczna silnika
Bit4 =1 : Konfiguracja nieautoryzowana
Bit5 = 1 : Btgd obliczen teoretycznej predkosci silnika
Bit6  : Zarezerwowane
Bit7 =1 : Kontrola kierunku predkosci: Btad zgodnosci
Bit8 = 1 : Niewlasciwe wewnetrzny zapytanie SS1
Bit9 : Zarezerwowane
Bit10  :Zarezerwowane
Bit11  : Zarezerwowane
Bit12 : Zarezerwowane
Bit13  : Zarezerwowane
Bit14 :Zarezerwowane
Bit15 :Zarezerwowane
SFOG |[SAFF Subcode 6] (1)
Podrejestr 06 btedu bezpieczenstwa
Detekcja btedu rejestru [Safely Limited Speed] SLS
Bit0 = 1 : Btad rejestru statusu urzadzenia
Bit1 =1 : Kierunek predkosci silnika zmienit sie podczas ograniczania
Bit2 =1 : Predkosc¢ silnika osiggneta prog graniczny czestotliwosci
Bit3 =1 : Uszkodzenie danych
Bit4 : Zarezerwowane
Bit5 : Zarezerwowane
Bit6 : Zarezerwowane
Bit7 : Zarezerwowane
Bit8 : Zarezerwowane
Bit9 : Zarezerwowane
Bit10 : Zarezerwowane
Bit11 : Zarezerwowane
Bit12 : Zarezerwowane
Bit13 : Zarezerwowane
Bit14 : Zarezerwowane
Bit15 :Zarezerwowane
SFO7 |[SAFF Subcode 7] (1)
Podrejestr 07 btedu bezpieczenstwa
Detekcja btedu rejestru zarzadzanie Watchdog
Bit0  :Zarezerwowane
Bit1 : Zarezerwowane
Bit2 : Zarezerwowane
Bit3 : Zarezerwowane
Bit4 : Zarezerwowane
Bit5 : Zarezerwowane
Bit6 : Zarezerwowane
Bit7 : Zarezerwowane
Bit8 : Zarezerwowane
Bit9 : Zarezerwowane
Bit10 : Zarezerwowane
Bit11 : Zarezerwowane
Bit12 : Zarezerwowane
Bit13 : Zarezerwowane
Bit14 : Zarezerwowane
Bit15 :Zarezerwowane
(1) Wartosci szesnastkowe sg wyswietlane na terminalu z wyswietlaczem graficznym
Przyktad:
SFFE = 0x0008 w kodzie 16-owym
SFFE =Bit 3
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Tryb monitorowania (MOn)

Kod Nazwa / Opis

Jednostka

SFO8 |[SAFF Subcode 8] (1)
Podrejestr 08 btedu bezpieczenstwa
Detekcja btedu rejestru zarzgdzanie Watchdog
Bit0 = 1 : Btgd zadania PWM

Bit1 =1 : Btad Fixed task

Bit2 =1 : Btad ATMC watchdog
Bit3 =1 :Btad DYNFCT watchdo
Bit4  :Zarezerwowane

Bit5  :Zarezerwowane

Bit6  : Zarezerwowane

Bit7  :Zarezerwowane

Bit8  :Zarezerwowane

Bit9  :Zarezerwowane

Bit10 :Zarezerwowane

Bit11 : Zarezerwowane
Bit12 : Zarezerwowane
Bit13 : Zarezerwowane
Bit14 : Zarezerwowane

Bit15 :Zarezerwowane

SFO9 |[SAFF Subcode 9] (1)

Podrejestr 09 btedu bezpieczenstwa

Detekcja btedu rejestru sterowania silnikiem Auto Test
Bit0  :Zarezerwowane

Bit1 =1 : Ram przepetnienie stosu

Bit2 = 1: Btad integralno$ci adresu Ram

Bit3 =1 : Btgd dostepu do danych Ram

Bit4 =1 : Btgd sumy kontrolnej Flash

Bit5  :Zarezerwowane

Bit6  :Zarezerwowane

Bit7  :Zarezerwowane

Bit8  :Zarezerwowane

Bit9 =1 : 1ms task overflow

Bit10 = 1 : PWM task overflow

Bit11 = 1 : Fixed task overflow

Bit12 :Zarezerwowane

Bit13  :Zarezerwowane

Bit14 = 1 : Niepoodziewana przerwa

Bit15 = 1 : Sprzetowy WD nie dziata po inicjalizac;ji

SF10 |[SAFF Subcode 10] (1)

Podrejestr 10 btedu bezpieczenstwa

Detekcja btedu rejestru - kontrola zwarcia silnika
Bit0 = 1: Zwarcie doziemne - Biad konfigurac;ji

Bit1 =1 : Zwarcie miedzyfazowe - Biad konfiguracji
Bit2 =1 : Zwarcie doziemne

Bit3 =1 : Zwarcie miedzyfazowe

Bit4  :Zarezerwowane

Bit5 :Zarezerwowane

Bit6 : Zarezerwowane
Bit7 : Zarezerwowane
Bit8 : Zarezerwowane
Bit9 : Zarezerwowane

Bit10 : Zarezerwowane
Bit11 : Zarezerwowane
Bit12 : Zarezerwowane
Bit13 : Zarezerwowane
Bit14 : Zarezerwowane
Bit15 :Zarezerwowane

(1) Wartosci szesnastkowe sg wyswietlane na terminalu z wyswietlaczem graficznym
Przyktad:
SFFE = 0x0008 w kodzie 16-owym
SFFE =Bit 3
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Tryb monitorowania (MOn)

Code

Nazwa / Opis Jednostka

SF11

[SAFF Subcode 11] (1)

Podrejestr 11 btedu bezpieczenstwa

Detekcja btedu rejestru — dynamiczna kontrola silnika

Bit0 =1 : Polecenie diagnostyki zwarcia

Bit1 =1 : Polecenie weryfikacji zgodnosci oszacowania czestotliwosci stojana (napiecie i prad)
Bit2 =1 : Polecenie diagnostyki SpdStat zapewniajgcej sterowanie silnikiem
Bit3  : Zarezerwowane

Bit4 : Zarezerwowane

Bit5 : Zarezerwowane

Bit6 :Zarezerwowane

Bit7  :Zarezerwowane

Bit8 =1 : Wigczona diagnostyka zwarcia

Bit9 =1 : Wiaczone weryfikacja zgodnosci oszacowania czestotliwosci stojana
Bit10 = 1 : Wigczona diagnostyka SpdStat zapewniajgcej sterowanie silnikiem
Bit11  :Zarezerwowane

Bit12 :Zarezerwowane
Bit13 :Zarezerwowane

Bit14 :Zarezerwowane
Bit15 :Zarezerwowane

dGt-

[DIAGNOSTYKA] (kontynuacja)

tAC

[Licznik alarm IGBT]

Licznik czasu alarmu tranzystora (czas aktywnosci alarmu "temperatura IGBT" , kiedy jest aktywny).

tAC2

[Min. freq time]
Licznik czasu alarmu tranzystora przy minimalnej czestotliwosci przetgczania (alarm dtugosci czasu "temperatura IGBT"
jest ciggle aktywny, gdy przemiennik automatycznie zredukuje czestotliwo$¢ przetaczania do warto$ci minimalnej)

NntJ

[IGBT alarm Nb]
Licznik alarméw tranzystora, wykrytych podczas catego cyklu eksploatacji.
Widoczny jesli [3.1 Poziom dostepu] (LAC) jest ustawiony na [Ekspert] (Epr).

SEr-

[INFORM SERWISOWA]
Zobacz str. 289.

r=Lt

nO
YES

[Kas ostat btedow]

Reset wszystkich wczesniejszych bteddw.

[Nle] (nO): Kasowanie nieaktywne
[Tak] (YES): Kasowanie

Parametry te ukazujg sie tylko wtedy, gdy odpowiednia funkcja zostata wybrana w innym menu. Aby poméc w
* programowaniu, kiedy parametry zostang udostepnione i nastawiane wewnatrz menu konfiguracji odpowiedniej funkgc;ji, ich
opis jest podany na wskazanych stronach.

(1) Wartosci szesnastkowe sg wyswietlane na terminalu z
wyswietlaczem graficznym Przyktad:
SFFE = 0x0008 w kodzie 16-owym

SFFE =Bit 3
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Tryb monitorowania (MOn)

Code

Nazwa / Opis Jednostka

MOn-

[1.2 MONITORING] (kontynuacja)

CcOd-

[HASL.O DOSTEPU]
Hasto HMI
Jesli zapomniate$ swego kodu, skontaktuj sie ze Schneider Electric.

CsSt

LC
uLC

[Stan]

Status przemiennika (zablokowany/odblokowany). Parametr informacyjny, nie moze by¢ modyfikowany.

[Zablokow] (LC): Przemiennik czestotliwosci jest zablokowany hastem
[Odblokow] (ULC): Przemiennik czestotliwosci nie jest zablokowany hastem

CcOd

OFF

[Kod 1 hasta]
Poufny kod.

Mozliwa jest blokada konfiguracji przemiennika za pomocg kodu dostepu.

Gdy dostep jest zablokowany za pomoca kodu, dostepne s3g jedynie parametry w menu [1.2 MONITORING] (MOn-) i
[1.1 ZADAWANIE PREDKOSCI] (rEF-). Do przetgczania pomiedzy menu stuzy przycisk MODE.

Zwro¢ uwage: Nalezy uwaznie wprowadzac¢ kod.

[WYL] (OFF): Brak blokady.
- Aby zablokowa¢ dostep, wprowadz kod (od 2 do 9,999). Mozna uzy¢ pokretta. Nastepnie nacisnij ENT. Jezeli na ekranie
pojawi sie [ON] (On), to znaczy ze dostep zostat zablokowany.
[ZAL] (On): Dostep jest zablokowany kodem (od 2 do 9,999).
- Aby odblokowa¢ dostep, wprowadz kod (uzyj pokretta) i nacisnij ENT. Dostep jest odblokowany do momentu wytgczenia
przemiennika. Po kolejnym wtaczeniu przemiennika dostep ponownie bedzie zablokowany.
- W przypadku wprowadzenia nieprawidtowego kodu wyswietla sie [ZAL] (On), tzn. ze dostep jest nadal zablokowany.

Dostep jest odblokowany (kod pozostaje na ekranie).

- Aby ponownie zablokowa¢ dostep tym samym kodem, nalezy (uzywajac pokretta) powréci¢ do [ZAL] (On) i nacisngé
ENT. Na ekranie wyswietla sie [ZAL] (On) wskazujgc blokade dostepu.
- Aby zablokowa¢ dostep nowym kodem, nalezy wpisa¢ nowy kod (uzywajac pokretta) i nacisngé ENT. Na ekranie
wyswietla sie [ZAL] (On) wskazujgc blokade dostepu.
- W celu usunigcia blokady (przy odblokowanym dostepie), uzywajac pokretta powré¢ do [WYL] (OFF) i naci$nij ENT.
Na ekranie wyswietla sie [WYL] (OFF). Dostep jest i pozostanie odblokowany.

CcOd2

8888

OFF
On

[Kod 2 hasta]

Poufny kod 2. Widoczny jesli [3.1 Poziom dostepu] (LAC) jest ustawiony na [Ekspert] (Epr).
Wartos¢ [WYL] (OFF) wskazuje na brak ustawionego hasta [Unlocked] (ULC).
Wartos¢ [ZAL] (On) wskazuje, ze konfiguracja przemiennika jest chroniona i nalezy wprowadzi¢ kod dostepu. Gdy

prawidtowy kod zostanie wprowadzony (informacja pojawia sie na wyswietlaczu) przemiennik pozostaje odblokowany
do momentu odtgczenia zasilania.

PIN kod 2 jest znany tylko obstudze serwisu Schneider Electric.

ULr

ULro

ULr1

[Prawa dost do konf]

[Dostep OK] (ULr0): Oznacza, ze SoMove lub terminal z wyswietlaczem graficznym moze zachowac¢ catg konfiguracje
(hasto, zabezpieczenia, konfiguracje). Kiedy konfiguracja jest edytowana, dostepne sa tylko parametry niechronione.
[Brak dostep] (ULr1): Oznacza, ze SoMove lub terminal z wyswietlaczem graficznym nie moze zapisaé konfiguracji.

dLr

dLr

dLrO

dLr2
dLr3

[Prawa zapisu konf]

[Kod dostep] (dLrO): Przemiennik zablokowany: oznacza, ze konfiguracja moze by¢ pobrana tylko z zablokowanego
hastem dostepu przemiennika, ktérego konfiguracja ma takie samo hasto. Jesli hasta sa rézne, pobieranie jest zabronione.
[Brak kodu d] (dL.r1): Przemiennik odblok.: oznacza, ze konfiguracja moze by¢ pobrana tylko z przemiennika, bez aktywnego hasta.
[Brak dostep] (dLr2): Niedozwolone: konfiguracja nie moze by¢ pobrana

[Kod/bez k] (dLr3): Blokada. + Nie: pobieranie jest dozwolone w przypadku O lub 1

1

*

(@

Parametry te ukazujg sie tylko wtedy, gdy odpowiednia funkcja zostata wybrana w innym menu. Aby poméc w
programowaniu, kiedy parametry zostang udostepnione i nastawiane wewnatrz menu konfiguracji odpowiedniej funkcji, ich
opis jest podany na wskazanych stronach.

Parametry, ktére mogg by¢ modyfikowane podczas dziatania lub po zatrzymaniu..
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Tryb monitorowania (MOn)
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Tryb konfiguracji (ConF)

Tryb konfiguracji (ConF)

Co znajduje sie w tym rozdziale?
Ten rozdziat zawiera nastepujgce tematy:

Temat str.
Wstep 78
Organizacja menu 79
Moje menu 80
Ustawienia fabryczne 81
Makrofonfiguracja 82
Full 85
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Tryb konfiguracji (ConF)

Wstep
Tryb konfiguracji sktada sie z 4 etapow:

1. "My Menu" obejmuje maksymalnie 25 dostepnych parametrow, stuzgcych personalizaciji uzytkownika,
przy uzyciu terminala z wyswietlaczem graficznym lub oprogramowania SoMove.

2. Zestaw parametréw Przechowywanie/Przywracanie: te dwie funkcje stuzg do

przechowywania i przywracania ustawien uzytkownika.

3. [Makrokonfiguracja] (CFG) parametr, ktéry pozwala zatadowaé wczesniej zdefiniowane wartosci
dla danej aplikacji (patrz str. 82).

4. FULL: To menu umozliwia dostep do wszystkich innych parametréw. Obejmuje ono 10 podmenu:

- [SZYBKI ROZRUCH] (S1M-) str. 85
- [NASTAWY] (SEt-) str. 89

- [STEROWANIE SILNIKIEM] (drC-)str.105
- [KONFIG WEJSC/WYJSC] (I O-)str.125
- [STEROWANIE] (Ctl-)str. 154

- [FUNCTION BLOCK] (FbM-) str. 158

- [FUNKCJE APLIKACYJNE](FUn-)str. 167
- [STANY AWARYJNE] (FL t-)str.250

- [KOMUNIKACJA] (COM-) str. 275

- [Poziom dostepu] (LAC) str. 280

78 NVE4129503/2016



Tryb konfiguracji (ConF)

Organizacja menu , . ]
Przedstawione wartosci parametréow sg przyktadowe.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI-> CONF > MYMN-

Moje menu

Kod Nazwa / Opis
COnF [1.3 CONFIGURATION]
MYMn  [[MY MENU]

To menu zawiera parametry wybierane w menu [3.4 KONFIG WYSWIETLANIA] (dCF-)nastr. 287.

80
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez:

Ustawienia fabryczne

DRI- > CONF > FCS-

Kod Nazwa / Opis ‘ Ustawienia fabryczne
COnF [1.3 CONFIGURATION]
FCS- [USTAWIENIA FABRYCZNE]
FCSI | [Zrédto konfiguracji] ’ [Makrokonf] (Inl)
Wybér konfiguracji zrédtowe;.
Jezeli funkcja przetgczania konfiguraciji jest skonfigurowana, niemozliwe bedzie uzyskanie dostepu do [Konfigur 1]
(CFG1) i [Konfigur 2] (CFG2).
Y Zwro6¢ uwage: Aby zatadowac wezesniej zapisane wstepne ustawienia dostepu [Konfigur 1] (Str1) lub [Konfigur 2]
(Str2)), wybierz konfiguracje zrédtowg [Zrédto konfiguracji] (FCS1) = [Konfigur 1] (CFG1) lub [Konfigur 2]
(CFG2) a nastepnie ustawienia fabryczne [DO USTAWIEN FABRYCZN] (GFS)=[YES] (YES).
I 1 | [Makrokonf] (Inl): Konfiguracja fabryczna, powrét do wybranej konfiguracji makro
CFG1 | [Konfigur 1] (CFG1): Konfiguracja 1
CFEG2 | [Konfigur 2] (CFG2): Konfiguracja 2
Ery- [GRUPY PARAMETROW]
Wybor parametrow, ktdre maja by¢ zatadowane. Zobacz procedure wielokrotnego wyboru na terminalu zintegrowanym (str.
33 ) lub na terminalu z wy$wietlaczem graficznym (str. 24) .
Zwro6¢ uwage: W konfiguracji fabrycznej i po powrocie do "ustawien fabrycznych" lista [GRUPY PARAMETROW] bedzie
pusta.
ALL | [Wszystkie] (ALL): Wszystkie parametry (program blokéow funkcyjnych réwniez zostanie usuniety)
drM | [Konfig przemien] (driV):Menu[1 MENU PRZEMIENNIKA] (drl-)bez[KOMUNIKACJA](COM-).Wmenu
[3.4 KONFIG WYSWIETLANIA], [Nazwa stand przem] (GSP) str. 289 powraca do [NIE] (nO).
MOt | [Parametry silnika] (\MOt): Parametry silnika, zobacz str. 297.
Ta opcja moze byé dostepne tylko, jezeli [Zrédto konfiguracji] (FCSI) jest ustawiony na [Makrokonf] (Inl).
COM | [Menu komunikacji] (COM): Menu[KOMUNIKACJA] (COM-) zaréwno [Adres wejscia 1] ("\VIA1) do [Adres
wejscia8] (nMAS8) | ub [Adres wyjscia 1] (nCA1) d o [Adres wyjscia 8] (nCAS8).
d 1S | [Konfigur wyswietl] (dIS): Menu [3.3 KONFIGUR MONITOR] (MCF-)
GFS [DO USTAWIEN FABRYCZN]
* NIEPRZEWIDZIANA PRACA URZADZENIA
Upewnij sig, ze przywrdcenie ustawien fabrycznych jest zgodne z rodzajem uzytego okablowania.
Niezastosowanie sie do tych instrukcji moze prowadzi¢ do $mierci, powaznych obrazen ciata lub
Z 2s uszkodzenia urzadzenia.
Powrét do ustawien fabrycznych jest mozliwy, jezeli wczes$niej zostata wybrana co najmniej jedna grupa parametrow
nO | [NIE] (nO): Nie
YES | [TAK] (YES): Parametr automatycznie zamienia sie na [NIE] (nO) gdy operacja jest zakonczona.
SCSI [Pamie¢ konfiguraciji] [NIE] (nO)
Y Konfiguracja aktywna, ktéra ma by¢ zapisana, nie moze by¢ wybrana. Na przyktad, jesli jest aktywna [Konfigur 0]
(StrO), pojawia sie tylko [Konfigur 1] (Str1) i [Konfigur 2] (Str2). Parametr automatycznie zamienia si¢ na
[NIE] (nO) gdy operacja jest zakoriczona.
nO | [NIE] (nO): Nie
S1trO | [Konfigur 0](StrO): Naci$nij i przytrzymaj klawisz ENT przez 2 sek.
Stri | [Konfigur 1] (Str1): Naciénij i przytrzymaj klawisz ENT przez 2 sek.
Str2 | [Konfigur 2] (Str2): Nacisnij i przytrzymaj klawisz ENT przez 2 sek.
Parametry te ukazujg sie tylko wtedy, gdy odpowiednia funkcja zostata wybrana w innym menu. Aby poméc w
* programowaniu, kiedy parametry zostang udostepnione i nastawiane wewnatrz menu konfiguracji odpowiedniej funkcji, ich
opis jest podany na wskazanych stronach.
Z 2s Aby zmieni¢ przypisanie tego parametru, nacisnij klawisz ENT przez 2 sekundy.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI- > CONF
Makrokonfiguracja
Code Nazwa / Opis ‘ Ustawienia fabryczne
COnF [1.3 CONFIGURATION] (kontynuacja)
CFG [Makrokonfiguracja] ‘ [Rozr/zatrz] (StS)

* A OSTRZEZENIE

NIEPRZEWIDZIANA PRACA URZADZENIA

Upewnij sie, ze przywrdcenie ustawien fabrycznych jest zgodne z rodzajem uzytego okablowania.

Niezastosowanie sie do tych instrukcji moze prowadzi¢ do sSmierci, powaznych obrazen ciata lub uszkodzenia
urzadzenia.

2s

StS | [Rozr/zatrz] (StS): Start/stop

HdG [[Tr poziomy] (HdG): Przenoszenie materiatdéw
HSt | [Tr pionowy] (HSt): Podnoszenie

GEn |[Ogélna] (GEn): Zastosowanie ogdlne

F1d | [Regul PID](PId):RegulacjaPID

n Et | [Karta kom] (nEt): Magistrala komunikacyjna

Parametry te ukazuja sie tylko wtedy, gdy odpowiednia funkcja zostata wybrana w innym menu. Aby poméc w
* programowaniu, kiedy parametry zostang udostepnione i nastawiane wewnagtrz menu konfiguracji odpowiedniej funkcji, ich
opis jest podany na wskazanych stronach.

Z 2s Aby zmieni¢ przypisanie tego parametru, nacisnij klawisz ENT przez 2 sekundy.

Przyktad catkowitego powrotu do ustawien fabrycznych

* [Zrédto konfiguracji] (FCSI) jest ustawiony na [Makrokonf]
(Inl)

* [GRUPY PARAMETROW](FrY-)jestustawionyna
[Wszystkie] (ALL)

* [DO USTAWIEN FABRYCZN] (GFS) jest ustawiony na
[TAK](YES)

82 NVE4129503/2016



Tryb konfiguracji (ConF)

Przypisanie wejs¢/wyjsé

Wejscie/ [Rozr/zatrz] [Tr poziomy] [Ogdlna] [Tr pionowy] [Regul PID] [Komunik]
wyjscie
[Al1] [Kan zad 1] [Kan zad 1] [Kan zad 1] [Kan zad 1] [Kan zad 1] [Kanat zad2]
A Kanat zad sygn
(zvggzr?:CPlD) (1[1 = Modbus "
zintegrowany) (1)
[AI2] [NIE] [Zad sum 2] [Zad sum 2] [NIE] [Sprzez PID] [NIE]
[AI3] [NIE] [NIE] [NIE] [NIE] [NIE] [NIE]
[AO1] [NIE] [NIE] [NIE] [NIE] [NIE] [NIE]
[R1] [Przem OK] [Przem OK] [Przem OK] [Przem OK] [Przem OK] [Przem OK]
[R2] [NIE] [NIE] [NIE] [Ster stycz h] [NIE] [NIE]
[LI1] (2-przewod) | [Naprzéd] [Naprzéd] [Naprzod] [Naprzéd] [Naprzod] [Naprzad]
[LI2] (2-przewod) | [Wstecz] [Wstecz] [Wstecz] [Wstecz] [Wstecz] [Wstecz]
[LI3] (2-przewod) | [NIE] [2 progr predkosci] | [Praca impuls] [Kas btedu] [Kas cat PID] [Przet zad 2]
[LI4] (2-przewod) | [NIE] [4 progr predkosci] | [Kas btedu] [Btad zewn] [2 x zad PID] [Kas btedu]
[LI5] (2-przewod) | [NIE] [8 progr predkosci] | [Ogr mom)] [NIE] [4 x zad PID] [NIE]
[LI6] (2-przewod) | [NIE] [Kas btedu] [NIE] [NIE] [NIE] [NIE]
[LI1] (3-przewod) | [STOP] [STOP] [STOP] [STOP] [STOP] [STOP]
[LI2] (3-przewod) |[Naprzéd] [Naprzéd] [Naprzod] [Naprzéd] [Naprzéd] [Naprzod]
[LI3] (3-przewod) | [Wstecz] [Wstecz] [Wstecz] [Wstecz] [Wstecz] [Wstecz]
[L14] (3-przewod) | [NIE] [2 progr predkosci] | [Praca impuls] [Kas btedu] [Kas cat PID] [Przet zad 2]
[LI5] (3-przewod) | [NIE] [4 progr predkosci] | [Kas btedu] [Btad zewn] [2 x zad PID] [Kas btedu]
[LIB] (3-przewod) | [NIE] [8 progr predkosci] | [Ogr mom] [NIE] [4 x zad PID] [NIE]
[LO1] [NIE] [NIE] [NIE] [NIE] [NIE] [NIE]
Przyciski terminala z wyswietlaczem graficznym
Przycisk F1 [NIE] [NIE] [NIE] [NIE] [NIE] Sterowanie
przez terminal
z wyswietlaczem
graficznym
Przyciski [NIE] [NIE] [NIE] [NIE] [NIE] [NIE]
F2,F3, F4

l:| W przypadku sterowania 3-przewodowego, przypisanie wejscia LI1 do LI6.

(1) Aby rozpocza¢, nalezy skonfigurowa¢ Modbus [Adres Modbus] (Add), str. 276.

Zwrd¢ uwage: Przypisania te sg reinicjalizowane, kiedy zmienia sie makrokoniguracja

NVE4129503/2016

83




Tryb konfiguracji (ConF)

Inne konfiguracje i ustawienia

W makrokonfiguracji transportu pionowego dodatkowo do przypisanych wejs¢ / wyj$¢ przypisywane sa
inne parametry.

Podnoszenie:

* [Rodzaj pracy](bSt)jestustawionyna[Tr pionowy] (UEr)str. 194
* [Kontakt hamulca] (bCl) jest ustawiony na [NIE] (nO) str. 194

* [Impuls kier obrot] (bIP) jest ustawiony na [TAK] (YES) str. 194

* [Prad zwol hamul] (1br) jest ustawiony na 0 A str. 194

¢ [Czas zwol hamulca] (brt) jest ustawiony na O s str. 194

* [Proég czest otw ham] (blr)jestustawiony na [Auto] (AUtO) str. 195
* [Prég czest zat ham] (bEn) jest ustawiony na [Auto] (AUtO) str. 195
* [Czas zat hamulca] (bEt) jest ustawiony na 0 s str. 195

* [Hamow dla predk 0] (bEd) jest ustawiony na [NIE] (nO) str. 195

* [Skok mom predk 0] (JdC) jest ustawiony na [Auto] (AUtO) str. 195
* [Czas pon rozruchu] (ttr) jestustawionynaOsstr. 196

* [Rampa pradowa] (brr) jest ustawiony na 0 s str. 198

[Predkos¢ minimalna] (LSP) jest ustawiony na poslizg silnika obliczony przez
przemiennik, str. 87

« [Zanik fazy wy] (OPL) jest ustawiony na [TAK] (YES) Str. 256 Zadne
dalsze modyfikacje nie mogg by¢ dokonywane dla tego parametru.

* [Rozruch w locie] (FLr) jest ustawiony na [NIE] (nO) Str. 253 Zadne
dalsze modyfikacje nie moga by¢ dokonywane dla tego parametru.

Powrét do ustawien fabrycznych:

Powrdt do ustawien fabrycznych nastagpi, gdy [Zrédto konfiguracji] (FCSI) jest ustawiony na
[Makrokonf] (Inl) str. 81 Przywrdci to ustawienia przemiennika do wybranej konfiguracji makro. Parametr
[Makrokonfiguracja] (CFG) nie zmieni sie, chociaz [Konfig uzytkownika] (CCFG) zniknie.

Zwré¢ uwage: Ustawienia fabryczne, ktére pojawiajg sie w tabelach parametréw odpowiadajg
[Makrokonfiguracja] (CFG) = [Rozr/zatrz] (StS). Ta konfiguracja makro jest ustawiona fabrycznie.

Przyktadowy schemat do zastosowania z makrokonfiguracja

Diagram [Tr pionowy] (HSt)

3~

Naprzaod Wstecz
: T
(Gora)l j} (D6! "

Hamulec elektromagnetyczny

(1) Zestyk modutu bezpieczenstwa Preventa musi by¢ wstawiony w obwdd sterowania hamulcem, aby sterowaé nim w
sposob bezpieczny, podczas aktywowania funkcji bezpieczenstwa ,Safe Torque Off"” (zobacz schemat potgczen w
instrukcji instalacji).
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI- > CONF > FULL > SIM-

Full

Code Nazwa / Opis

COnF [1.3 CONFIGURATION]
FULL [FULL]

SIM- [SZYBKI ROZRUCH]
tCC [sterow 2/3 przew]

Zakres regulaciji Ustawienia fabryczne

[2 przewod] (2C)

I 2s A OSTRZEZENIE

NIEPRZEWIDZIANA PRACA URZADZENIA

Jezeli ten parametr zostanie zmieniony, parametry [Przypis wstecz.] (rrS) i [Sterow 2 przewod] (tCt) i przypisania
wejscécyfrowychzostangzresetowanedoustawienfabrycznych.

Upewnij sie, ze ta zmiana jest zgodna z rodzajem uzywanego okablowania.

Niezastosowanie sie do tych instrukcji moze prowadzi¢ do $mierci, powaznych obrazen ciata lub uszkodzenia
urzadzenia.

Zobacz [Sterow 2/3 przew] (tCC) str. 125.

2C [[2 przewod] (2C)

Sterowanie 2-przewodowe (sterowanie stanem): stabilne stany wejs¢ (logiczne: 0 lub 1) sterujg
uruchamianiem lub zatrzymaniem.

Przykiad podtaczenia typu ,zrédto”:

+24 L1 Lix

LI1: naprzod Lix:
[ ] wstecz

)

3C |[3 przewod] (3C)

Sterowanie 3-przewodowe (polecenia impulsowe): zbocza (zmiana stanu: z 0 na 1 lub z 1 na 0) sterujg uruchamianiem
lub zatrzymaniem. Impuls "naprzéd" lub "wstecz" jest poleceniem uruchomienia, natomiast impuls "stop" stuzy do
zatrzymania.
Przyktad podtaczenia typu,zrodto”:

LI1: stop

””””””””” T LI2: naprzéd Llx:
NSNS wstecz

CFG  |[Makrokonfiguracja] | Rozrizatrz] (5t5)

A OSTRZEZENIE

Z NIEPRZEWIDZIANA PRACA URZADZENIA
2s

Upewnij sig, ze przywrdcenie ustawien fabrycznych jest zgodne z rodzajem uzytego okablowania.

Niezastosowanie sie do tych instrukcji moze prowadzi¢ do $mierci, powaznych obrazen ciata lub
uszkodzenia urzadzenia.

Zobacz [Makrokonfiguracja] (CFG) str. 82.

StS | [Rozr/zatrz] (StS): Start/stop

HdG | [Tr poziomy] (HdG): Transport poziomy (przeno$niki)
HSt | [Tr pionowy] (HSt): Podnoszenie

GEn | [Ogdlna] (GEn): Zastosowanie ogdlne

Pld | [Regul PID](PId):RegulacjaPID

NEt | [Komunik] (nEt): Komunikacyjna sieciowa
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez:

DRI- > CONF > FULL > SIM-

Code

Nazwa / Opis Zakres regulaciji Ustawienia fabryczne

CCFG
*

nO
YES

[Konfig uzytkownika]

Parametr tylko do odczytu, widoczny tylko wtedy, gdy co najmniej jeden parametr mokrokonfiguracji zostat
zmodyfikowany.

[NIE] (nO): Nie

[TAK] (YES): Tak

bFr

50
60

[Czestotl. znam. silnika] [50Hz IEC] (50)

Ten parametr modyfikuje wstepne ustawienia nastepujgcych innych parametréow: [Nap znam silnika] (UnS)
ponizej, [Predkos¢ maksymalna] (HSP) str. 87, [Prég czestotliwosci] (Ftd) str._102, [Czest znam silnika]
(FrS) i[Maks czestotl wy] (tFr) .
[50Hz IEC] (50): Przemiennik czestotliwosci 50 Hz
[60Hz IEC] (60): Przemiennik czestotliwosci 60 Hz

IPL

nO
YES§

Tak lub nie, w zaleznosci od

[Zanik fazy wej] . f
mocy znamionowej przem.

Ten parametr jest dostepny tylko w menu przemiennika 3-fazowego.
Jezeli zaniknie jedna faza, przemiennik przetgcza sie na [Zanik fazy wej] (PHF), ale jesli zanikajg 2 lub 3 fazy,
przemiennik pracuje dalej, zanim nie zostanie wykryty btgd obnizonego napiecia (przemiennik wyzwoli btad
[Zanik fazy wej] (PHF), jezeli wystapi zanik fazy wejsciowej i jesli prowadzi to do spadku wydajnosci).
Zobacz [Zanik fazy wej] (IPL) str. 256.

[NIEaktywne] (nO): Ignorowanie wykrytych btedéw, kiedy przemiennik jest zasilany z sieci 1-fazowej lub magistrali DC,

[Wybieg] (YES): Zatrzymanie wybiegiem.

NnPr

[Moc znam silnika] Zgodnie ze specyfikacjg

Moc znamionowa silnika podana na tabliczce znamionowej w kW, jesli [Czestotl. znam. silnika] (bFr)
jest ustawiona na [50Hz | EC] (50) lub w KM jesli [Czestotl. znam. silnika] (bFr) jest ustawiona na [60Hz
NEMA] (60). Zobacz [Moc znam silnika] (nPr) str. 107.

UunS

[Nap znam silnika] 100 to 480 V ‘Zgodnie ze specyfikacja

Napigcie znamionowe silnika podane na tabliczce znamionowe;j.
ATV320***M2p: 100 to 240 V — ATV320***N4p: 200 to 480 V.
Zobacz [Nap znam silnika] (UnS) str. 107.

NnCr

[Prad znam sil asyn] 0.25t0 1.5 In (1) Zgodnie ze specyfikacjg

Znamionowy prad silnika podany na tabliczce znamionowej. Zobacz

[Prad znam sil asyn] (nCr) str. 107.

FrS

[Czest znam silnika] ‘ 10 to 800 Hz ‘ 50 Hz

Znamionowa czestotliwos¢ silnika podana na tabliczce znamionowe;.
Ustawienia fabryczne wynoszg 50 Hz, lub 60 Hz, jezeli [Czestotl. znam. silnika] (bFr) jest
ustawiony na 60 Hz. Ten parametr nie jest widoczny, kiedy [Algorytm ster. silnik] (Ctt) str. 105
jest ustawiony na [sil syn op] (SY'n). Zobacz [Czest znam silnika] (FrS) str.107.

nSP

[Znam pred siln asyn] ‘0 do 65,535 obr/min ‘ Zgodnie ze specyfikacjg

Predkos$¢ znamionowa silnika podana na tabliczce znamionowe;j.

Ten parametr nie jest widoczny jezeli [Algorytm ster. silnik] (Ctt) str. 105 jest ustawiony na [sil syn op] (SYn). Zobacz
[Znam pred siln asyn] (nSP) str. 107.

Od 0 do 9,999 obr/min, nastepnie od 10.00 do 60.00 kobr/min na terminalu zintegrowanym.

Jezeli zamiast predkosci znamionowej, tabliczka znamionowa wskazuje predko$¢ synchroniczna i poslizg w Hz lub jako
wartos¢ %, mozna obliczy¢ predkos¢ znamionowa, wzory ponizej:

s . ) 100 - poslizg w %
Predkos¢ znamionowa = Predkos¢ synchr. x 1—00
lub

50 - poslizg w Hz

(silniki 50 Hz)
50

Predkos$¢ znamionowa = Predkos$¢ synchr. x
lub

Predkos¢ znamionowa = Predko$¢ synchr. x ﬁﬂ;%%suzgm (silniki 60 Hz)
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI- > CONF > FULL > SIM-
Kod Nazwa / Opis Zakres regulacji Ustawienia fabryczne
tHEr [Maks czestotl wy] 10 to 599 Hz 60 Hz

Ustawienia fabryczne wynosza 60 Hz, lub 72 Hz jezeli [Czestotl. znam. silnika] (bFr) jest ustawiony na 60 Hz.
Warto$¢ maksymalna jest ograniczona nastgpujacymi warunkami:
Nie moze przekroczy¢ 10-krotnej wartosci [Czest znam silnika] (FrS). Zobacz [Maks czestotl wy] (tFr) str. 105.

tUn [Autotuning] ‘ [No action] (nO)

( ) Dla silnikéw asynchronicznych, zobacz str. 108.
Dla silnikéw synchronicznych, zobacz str. 113.

e [Stan autotuningu] ‘ [Niewykon] (tAb)

Ten parametr nie zapisuje sie po wylaczeniu przemiennika. Pokazuje on status automatycznego strojenia od
momentu ostatniego zatgczenia. Zobacz [Stan autotuningu] (tUS) str. 108.

tAb |[Niewykon] (tAb): Automatyczne strojenie nie zostato wykonane
PEnd |[Oczekuje] (PEnd): Polecenie automatycznego strojenia zostato wystane, ale nie jest jeszcze wykonane
PrOG | [W trakcie] (PrOG): Automatyczne strojenie w toku
FAIL |[Btad wykon] (FAIL): Btgd automatycznego strojenia
dOnNE | [Wykonany] (dOnE): Rezystancja stojana mierzona w trakcie strojenia jest wykorzystana do sterowania silnikiem

StUun [Tune selection] [Default] (tAb)

Zobacz [Tune selection] (StUn) str._108.

tAD | [Default] (tAb): Domysina wartos¢ rezystancji stojana jest wykorzystana do sterowania silnikiem
MEAS | [Measure] (MEAS): Rezystancja stojana zmierzona podczas automat strojenia jest stosowana do sterowania silnikiem
CUS | [Custom] (CUS): Reczne ustawienie rezystancji stojana jest wykorzystane do sterowania silnikiem

ItH [Prad cieplny silnika] ‘ 0.2to 1.51n (1) ‘ Zgodnie ze specyfikacjg
c ) Zabez.piecze.ni.e t.ermiczne silnika mu§i by¢ usfaV\_/ione zgodnie z wartoscig prgdu znamionowego, podanego na tabliczce
znamionowe;j silnika. Zobacz [Prad cieplny silnika] ItH) str. 90.
ACC [Rampa przyspieszania] ‘ 0.00 to 6,000 s (2) ‘ 30s
c) Czas przyspieszenia od 0 do [Czest znam silnika] (FrS) (str. 86). Upewnij sig, ze wartos¢ ta jest odpowiednia do

bezwtadno$ci napedzanego urzadzenia
Zobacz [Ramparozruchu] (ACC) str. 89.

dEC [Rampa zatrzymania] ‘ 0.00 t0 6,000 s (2) ‘ 30s

c) Czas zatrzymania z [Czest znam silnika] (FrS) (str. 86) do 0. Upewnij sig, ze warto$¢ ta jest odpowiednia do
bezwtadnos$ci napedzanego urzadzenia
Zobacz [Rampa zatrzymania] (dEC) str. 89.

LSP | [Predko$é minimalna] | 0d0do599Hz |0
C) Czestotliwos¢ siln’il’<a ;-)r?y minimalnej zadanej, moze by¢ ustawiona pomiedzy 0 a [Predkos¢ maksymalna] (HSP).
Zobacz [Predkos¢é minimalna] (LSP) str. 89.
HSP  |[Predko$é maksymalna] \ 0d 0 do 599 Hz \ 50 Hz

Czestotliwos¢ silnika przy maksymalnej zadanej, moze by¢ ustawiona pomiedzy [Predkos$é minimalna]
() (LSP) i [Maks czestotl wy] (tFr). Ustawienia fabryczne zmieniajg sie na 60 Hz jezeli [Czestotl. znam.
silnika] (bFr) jest ustawiony na [60Hz NEMA] (60). Zobacz [Predkos¢ maksymalna] (HSP) str. 89.

(1) Odpowiada wartosci pradu znamionowego przemiennika, wskazanej w instrukgji i na tabliczce znamionowejprzemiennika.
(2) Zasieg od 0.01 do 99.99 s lub od 0.1 do 999.9 s lub od 1 do 6,000 s w zaleznosci od [Zakres rampy] (Inr) str. 170.

Parametry te ukazujg sie tylko wtedy, gdy odpowiednia funkcja zostata wybrana w innym menu. Aby poméc w
* programowaniu, kiedy parametry zostang udostepnione i nastawiane wewngtrz menu konfiguracji odpowiedniej funkcji, ich
opis jest podany na wskazanych stronach.

() Parametry, ktére mogg by¢ modyfikowane podczas dziatania lub po zatrzymaniu..

Z 2s Aby zmieni¢ przypisanie tego parametru, nacisnij klawisz ENT przez 2 sekundy.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Ustawienia

Na terminalu zintegrowanym

Zaleca sie, aby zatrzymac¢ silnik przed zmodyfikowaniem jakichkolwiek ustawien.

Z menu COnF

{Esc' = ESC
S

- drC- I

Nastwawy moga by¢ modyfikowane podczas pracy przemiennika lub po zatrzymaniu.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI- > CONF > FULL > SET-
Kod Nazwa / Opis Zakres regulacji ‘ Ustawienia fabryczne
FULL [FULL] (kontynuacija)
SEt- [NASTAWY]
Inr [Zakres rampy] ’0-1
c ) Ten parametr jest zwigzany z [Rampa rozruchu] (ACC), [Rampa zatrzymania] (dEC), [Rampa

rozruchu 2] (AC2) i [Rampa zatrzymania 2] (dE2). Zobacz [Zakres rampy] (Inr) str. 170.

0.01 |[0,01]: Zakres do 99.99 sekund
0.1 |[0,1]: Zakres do 999.9 sekund
1 | [1]: Zakres do to 6,000 sekund
ACC Rampa rozruchu ‘ 0.00 to 6,000 s (1) ‘ 30s
c) Czas przyspieszenia od 0 do [Czest znam silnika] (FrS) str. 86. Upewnij sie, ze wartos¢ ta jest odpowiednia do
bezwtadno$ci napedzanego urzgdzenia. Zobacz [Rampa rozruchu] (ACC) str. 170.
dEC [Rampa zatrzymania] ‘ 0.00t0 6,000 s (1) ‘ 3.0s
c ) Czas zatrzymania od [Czest znam silnika] (FrS) str. 86 do 0. Upewnij sie, ze warto$¢ ta jest odpowiednia do
bezwtadnosci napedzanegourzadzenia. Zobacz[Rampazatrzymania] (dEC)str.170.
AC2 [Rampa rozruchu 2] \o.oo t0 6,000 s (1) \Ss
Y Czas przyspieszenia od 0 do [Czest znam silnika] (FrS) str. 86. Upewnij sie, ze warto$¢ ta jest odpowiednia

do bezwtadnos$cinapedzanego urzgdzenia. Zobacz[Ramparozruchu2] (AC2)str.171.

0

dE2 [Rampa zatrzymania 2] ‘ 0.00 t0 6,000 s (1) ‘ 5s

Y Czas zatrzymania od [Czest znam silnika] (FrS) str. 86 do0. Upewnijsie, ze warto$¢ ta jest odpowiednia do
bezwtadnosci napedzanegourzgdzenia.Zobacz[Rampazatrzymania2] (dE2)str.171.

tA1 [Wklest ramp rozr] ‘ Od 0 do 100% ‘ 10%
Y Zaokraglenie poczgtku rampy rozruchu jako % czasu rampy [Rampa rozruchu] (ACC) lub [Rampa rozruchu 2] (AC2) .

Widoczny, kiedy [Typ rampy] (rPt) jest ustawiony na [Rampa uzyt] (CUS). Zobacz [Wklest ramp rozr] (tA1) str.

O =

tA2 [Wypukt ramp rozr] ‘ Od 0 do 100% ‘ 10%
g Zaokraglenie konca rampy rozruchu jako % czasu rampy [Rampa rozruchu] (ACC) lub [Rampa rozruchu 2] (AC2).
Moze by¢ ustawiony od 0 do 100% - [Wklegst ramp rozr] (tA1).
C) Widoczny kiedy [Typ rampy] (rPt) jest ustawiony na [Rampa uzyt] (CUS). Zobacz [Wypukt ramp rozr] (tA2)
str._171.
tA3 [Wypukt ramp zatrz] ‘ Od 0 do 100% ‘ 10%
* Zaokraglenie poczatku rampy zwalniania jako % czasu rampy [Rampa zatrzymania] (dEC) lub [Rampa zatrzymania 2]
(dE2). Widoczny kiedy [Typ rampy] (rPt) jest ustawiony na [Rampa uzyt] (CUS). Zobacz [Wypukt ramp zatrz]
C) (tA3)str. 171.
tA4 [Wklest ramp zatrz] ‘ Od 0 do 100% ‘ 10%
* Zaokraglenie konca rampy zwalniania jako % czasu rampy [Rampa zatrzymania] (dEC)
c) lub [Rampa zatrzymania 2] (dE2). Moze by¢ ustawiony od 0 do 100% - [Wypukt ramp
zatrz] (tA3). Widoczny kiedy [Typ rampy] (rPt) jest ustawiony na [Rampa uzyt] (CUS).

Zobacz [Wklest ramp zatrz] (tA4) str. 171

LSP [Pred/kos'(: minimalna] ‘ 0d 0 do 599 Hz ‘ 0Hz
() Czestotliwos¢ silnika przy minimalpfej za_ld:dnej, moze by¢ ustawiona pomiedzy 0 a [Predkos¢ maksymalna]
(HSP) str._ 87. Zobacz [Predkos¢ minimalna] (LSP) str._87.
HSP  |[Predko$é maksymalna] | 00 0o 599 Hz |50z
() Czestotliwos¢ silnika przy maksymalnej zadanej, moze by¢ ustawiona pomiedzy [Predko$¢ minimalna] (LSP) , a [Max frequency] (tFr).

Ustawienia fabryczne zmieniajg sie na 60 Hz jezeli [Czestotl. znam. silnika] (bFr) jest ustawiona na [60Hz] str. 87.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez:

DRI- > CONF > FULL > SET-

Code Nazwa / Opis Zakres regulacji Ustawienia fabryczne
HSP2 Od 0 do 599 Hz 50 Hz
e [Predkosé maksymalna 2]
Widoczny kiedy [2 Predkos¢é maksymalna] (SH2) nie jest ustawiona
C) na [NIE] (nO). Zobacz [Predko$¢ maksymalna 2] (HSP2) Str. 244.
HSP3 \ 0d 0 do 599 Hz \50H2
* [Predko$¢ maksymalna 3]
Widoczny kiedy [4 Predkos¢ maksymalna] (SH4) nie jest ustawiona
C) na [NIE] (nO). Zobacz [Predkos¢ maksymalna 3] (HSP3) Str. 244.
HSP4 | 0d0do599 Hz |50 Hz
« [Predko$¢ maksymalna 4]
Widoczny kiedy [4 Predkos¢ maksymalna] (SH4) nie jest ustawiona
C) na [NIE] (nO). Zobacz [Predko$¢é maksymalna 4] (HSP4) Str. 244.
Itk |[Prad cieplny silnika] 0210151 (2) | Zgodnie ze specyfikacia
C) Zabezpieczenie termiczne silnika musi by¢ ustawione zgodnie z warto$cig pradu znamionowego,
podanego natabliczce znamionowe;j silnika . Zobacz [Prad cieplny silnika] (ItH) str. 87.
UFr [Kompens napigcia] ‘ Od 0 do 200% ‘ 100%
c ) Kompensacja IR. Zobacz [IR comprensation] (UFr) Str. 118.
SLP [Kompensa poslizgu] ‘ 0d 0 do 300% ‘ 100%
D ¢ Kompensacja poslizgu. Zobacz [Kompensa poslizgu] (SLP)
c) str._ﬁ.
SFC  |[Filtr sprzez predk] | 0d 0.do 100 |65
D ¢ Wspditczynnik filtra sprzezenia predkosci. Zobacz [Filtr sprzez predk]
c) (SFC) str. 118.
Sit [Sum cz sprzez pred] ‘ 1 to 65,535 ms ‘63ms
* Stata catkowania. Zobacz [Sum cz sprzez pred] (Slt) str._118.
SPG [Wsp prop sprz pred] ‘ Od 0 do 1,000% ‘40%
Y Wspoitczynnik proporcjonalny. Zobacz [Wsp prop sprz pred]
(SPG)
C) str. 118.
SPGU ‘OdOdo 1,000% ‘40%
[UF inertia comp.]
*

0

Wspoditczynnik bezwtadnosci. Zobacz [UF inertia comp.]
(SPGU) str. 118.

c, Parametry, ktére moga by¢ modyfikowane podczas dziatania lub po zatrzymaniu..

(1) Od 0.01 do 99.99 s lub od 0.1 do 999.9 s lub od 1 do 6,000 s w zaleznosci od [Zakres rampy] (Inr) str. 170.

(2) Odpowiada wartosci pradu znamionowegoprzemiennika, w skazanej w instrukcji i na tabliczce znamionowej przemiennika
Parametry te ukazujg sie tylko wtedy, gdy odpowiednia funkcja zostata wybrana w innym menu. Aby poméc w
* programowaniu, kiedy parametry zostang udostepnione i nastawiane wewnatrz menu konfiguracji odpowiedniej funkgcji, ich
opis jest podany na wskazanych stronach.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Ustawienia parametrow dla [Filtr sprzez predk] (SFC), [Wsp prop sprz pred] (SPG) i [Sum cz sprzez pred] (Slt)

Nastepujgce parametry mogg by¢ dostepne, jezeli [Algorytm ster. silnik] (Ctt) str._105 jest ustawiony na [St wek nap]

(UUC), [sil syn op] (SYn) lub [Osz energii] (nLd).
Przypadek ogélny: Ustawienie dla [Filtr sprzez predk] (SFC)=0

Regulator jest typu ,PI” z filtrowaniem predkosci zadanej, dla aplikacji wymagajgcych elastycznosci i stabilnosci (na przykiad:

podnoszenie lub wysoka bezwtadnosé) .

* [Wsp prop sprz pred] (SPG) wplywa na wartosé przeregulowania predkosci.
* [Sum cz sprzez pred] (SIt) wptywa na stabilnosc¢ i czas odpowiedzi.

Poczqtkowa odpowiedi Redukcja SIT Redukcja SIT
Os predkosci zadane;j Os predkosci zadanej Os predkosci zadane;j
1 1 1
0.8 0.8 0.8
0.6 0.6 0.6
0.4 0.4 0.4
0.2 0.2 0.2
0 0 0
0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500
Czas wms Czas w ms Czas wms
Poczatkowa odpowiedz Zwiekszenie SPG ” Zwiekszenie SPG AA
Os$ predkosci zadanej Os$ predkosci zadanej Os$ predkosci zadanej
1 1 1
0.8 0.8 0.8
0.6 0.6 0.6
0.4 0.4 0.4
0.2 0.2 0.2
0
0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500
Czas wms Czas w ms Czas wms
NVE41295 03/2016
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Tryb konfiguracji (ConF)

Przypadek szczegdlny: Parametr [Filtr sprzez predk] (SFC) nie jest réowny 0.

Parametr ten zarezerwowany dla specyficznych aplikacji, ktére wymagajg krotkich czaséw
odpowiedzi (pozycjonowanie lub sterowanie serwo).
* W przypadku ustawienia 100, jak opisano powyzej, regulator znajduje sie w trybie "PI", bez filtrowania

predkosci zadane;.

¢ Ustawienia miedzy 0 a 100 sg funkcjg posrednig miedzy ustawieniami ponizej i tymi na poprzedniej stronie.

Przyktad: Ustawienia dla [Filtr sprzez predk] (SFC) =100

* [Wsp prop sprz pred] (SPG) wpltywa na stabilnos¢ i czas odpowiedzi.
* [Sum cz sprzez pred] (Slt) wptywa na wartos¢ przeregulowania predkosci.

Poczatkowa odpowiedz

AN

Redukcja SIT

AN N

Redukcja SIT

Os predkosci zadane;j

1
0.8
0.6
0.4
0.2

0

0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500
Czaswms

Os predkosci zadanej

0.8

0.6

0.4

0.2

0
0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500
Czas w ms

Os predkosci zadane;j

0.8

0.6

0.4

0.2

50 100 150 200 250 300 350 400 450 500
Czasw ms

Poczatkowa odpowiedz

Zwiekszenie SPG el

Zwiekszenie SPG Ax

O$ predkosci zadane;j

1

0.8

0.6

0.4

0.2

0

0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500
Czas w ms

Os$ predkosci zadanej

1

0.8

0.6

0.4

0.2

0

0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500
Czasw ms

Os$ predkosci zadanej

0.8

0.6

0.4

0.2

50 100 150 200 250 300 350 400 450 500
Czasw ms
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI- > CONF > FULL > SET-
Code Nazwa / Opis Zakres regulacji Ustawienia fabryczne
dCF [Dzielnik rampy] Od 0do 10 4
Y Redukcja czasu zatrzymania rampy. Zobacz [Dzielnik rampy] (dCF)str. 173.
IdC  |[wWart prad ham DC1] \0.1 to1.411n (1) ‘0.64 In (1)
Y Poziom hamowania prgdem statym DC, aktywowany poprzez wejscie cyfrowe lub poprzez wybor trybu zatrzymania. Zobacz
[Wart prad ham DC1] (IdC) str. 174.
tddl  |[Czas hamow DC 1] ‘0.1 t030s ‘0.5 s
Y Maksymalny czas hamowania prgdem DC [Wart prad ham DC1] (IdC). Potym czasie prad hamowania zmienia
siena wartos$¢ [Wart prad ham DC2] (IdC2). Zobacz [Czas hamow DC 1] (td 1) str. 174.
IdC2 |[Wart prad ham DC2] ‘0.1 Into 1.41 In (1) ‘0.5 In (1)
Y Warto$¢ prgdu hamowania pradem DC, ktore zostato uaktywnione przez wejscie logiczne lub wybrane jako tryb
zatrzymania, po uptywie czasu [Czas hamow DC 1] (tdl). Zobacz [Wart prad ham DC2] (IdC2) Str. 175.
tdC  |[Czas hamow DC 2] ‘0.1 t030's ‘0.53
Y Maksymalny czas hamowania prgdem [Wart prad ham DC2] (IdC2)wybrane
tylko jako tryb zatrzymania. Zobacz [Czas hamow DC 2] (tdC)str. 175.
SdC1 |[Hamowanie DC 1] (0d0do1.2In (1) 07In(1)
e PRZEGRZANIE | USZKODZENIE SILNIKA

Zwro¢ uwage, czy silnik jest odpowiednio przystosowany do hamowania prgdem DC, aby unikngé jego
przegrzania i uszkodzenia.
Niezastosowanie sie do tych instrukcji moze spowodowaé¢ uszkodzenie urzadzenia.

Warto$¢ pradu hamowania DC po zatrzymaniu. [Hamowanie DC] (AdC) nie jest nie [NIE] (nO).
Zobacz Str. 176.

tdC1

[Aut czas ham DC 1] ‘ 0.1t030s 05s

ZWROC UWAGE

PRZEGRZANIE | USZKODZENIE SILNIKA

Zwré¢ uwage, czy silnik jest odpowiednio przystosowany do hamowania prgdem DC, aby unikngé jego
przegrzania i uszkodzenia.

Niezastosowanie sie do tych instrukcji moze spowodowa¢ uszkodzenie urzadzenia.

Czas hamowania pradem. Ten parametr moze by¢ udostepniony, jezeli [Hamowanie DC] (AdC) nie jest ustawiony na
[NIE] (nO). Jezeli [Algorytm ster. silnik] (Ctt) str. 105 jest ustawiony na [sil syn op] (SYn), ten czas odpowiada
czasowi predkosci zerowej.

Zobacz Str. 176.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI-> CONF > FULL > SET-
Code Nazwa / Opis Zakres regulaciji Ustawienia fabryczr%e
SdC2 [Hamowanie DC 2] 0d0do1.21In(1) 0.5In (1)

ZWROC UWAGE

PRZEGRZANIE | USZKODZENIE SILNIKA

* Zwro¢ uwage, czy silnik jest odpowiednio zasilony i przystosowany do hamowania prgdem DC,
aby unikng¢ jego przegrzania i uszkodzenia.
C) Niezastosowanie si¢ do tych instrukcji moze spowodowaé uszkodzenie urzadzenia.

2 wartos$¢ pradu hamowania DC.
Ten parametr moze by¢ udostepniony, jezeli [Hamowanie DC] (AdC) nie jest ustawiony na [NIE] (nO). Zobacz str. 177.

tdC2  |[Aut czas ham DC 2] ]oa 0do30s 0s

ZWROC UWAGE

PRZEGRZANIE | USZKODZENIE SILNIKA
* Zwro¢ uwage, czy silnik jest odpowiednio zasilony i przystosowany do hamowania pradem DC, aby
c) unikng¢ jego przegrzania i uszkodzenia.

Niezastosowanie sie do tych instrukcji moze spowodowaé uszkodzenie urzadzenia.

2 wartos$¢ czasu hamowania.
Ten parametr moze by¢ udostepniony, jezeli [Hamowanie DC] (AdC) jest ustawiony na [TAK] (YES).
Zobacz str. 177.

SFr [Czestotliw przetacz] ‘ 210 16 kHz 4.0 kHz

ZWROC UWAGE

ZNISZCZENIE SILNIKA
Upewnij sie ze czestotliwos$¢ przetgczania nie przekroczy 4 kHz, jezeli filtr EMC przemiennika pracujgcego w sieci IT
( ) jest wylaczony.

Niezastosowanie si¢ do tych instrukcji moze spowodowac¢ uszkodzenie urzadzenia.

Dotyczy nastepujgcych wersji przemiennikow: ATV320***M2*

Przetgczanie ustawienia czestotliwosci. Zobacz str. 119.

Zakres regulacji: Wartos¢ maksymalna jest ograniczona do 4 kHz jezeli parametr [Ogranicz przep siln] (SUL),
str. 120 jest skonfigurowany. Zwré¢ uwage: W przypadku nadmiernego wzrostu temperatury, przemiennik
automatycznie zmniejszy czestotliwo$¢ przetgczania i zwiekszy, gdy temperatura wréci do normy.

CLlI [Ograniczenie prqdu] ’ 0Od0do1.5In (1) 1.5In (1)

ZWROC UWAGE

> PRZEGRZANIE | USZKODZENIE SILNIKA
* Upewnij sig, ze silnik jest przystosowany do zasilenia maksymalnym pragdem.

() ¢ Rozwaz cykl pracy silnika oraz specyfike aplikacji, w tym mozliwo$¢ zmniejszenia dopuszczalengo obcigzenia
podczas wyznaczania natgzenia pradu.
Niezastosowanie sie do tych instrukcji moze spowodowa¢ uszkodzenie urzadzenia.

Ograniczenie pradu. Zobacz Str. 218.

Zwroc¢ uwage: Jezeli nastawa jest mniejsza niz 0.25 In, przemiennik czestotliwosci blokuje sie w trybie btedu [Zanik
fazy wy] (OPL) jezeli jest to skonfigurowane (zobacz str. 256). Jezeli jest to mniej niz prad stanu jatowego silnika,
ograniczenie nie jest efektywne.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI-> CONF > FULL > SET-

Zakres regulaciji Ustawienia fabryczr%e

1.5In(1)

Code Nazwa / Opis
CL2 [Ograniczenie prad 2] Od 0do 1.51n (1)

ZWROC UWAGE

PRZEGRZANIE | USZKODZENIE SILNIKA

* * Upewnij sig, ze silnik jest przystosowany do zasilenia maksymalnym prgdem.

o Rozwaz cykl pracy silnika oraz specyfike aplikacji, w tym mozliwo$¢ zmniejszenia dopuszczalengo obcigzenia
podczas wyznaczania natezenia pradu.

() Niezastosowanie sie do tych instrukcji moze spowodowac¢ uszkodzenie urzadzenia.

Zobacz str. 218.
Zwré6¢ uwage: Jezeli ustawienia sg nizsze niz 0.25 In, przemiennik moze zostaé zablokowany [Zanik fazy wy] (OPL)

jezeli zostat on wigczony (Zobacz Str. 256). Jesli warto$¢ pradu bedzie zbyt mata silnik nie ruszy.

FLU [Magnesowanie siln] ‘ [NIE] (FnO)

A ANIEBEZPIECZENSTWO

NIEBEZPIECZENSTWO PORAZENIA PRADEM ELEKTRYCZNYM, EKSPLOZJI LUB OSLEPIENIA
Jezeli parametr [Magnesowanie siln] (FLU) jest ustawiony na [Ciagte] (FCt), magnesowanie
jest caly czas aktywne, nawet kiedy silnik nie jest uruchomiony.

() * Sprawdz, czy ustawienie tego parametru nie spowoduje niebezpieczenstwa. .
* Niezastosowanie sie do tych instrukcji moze prowadzi¢ do smierci lub powaznych obrazen ciata.

26 ZWROC UWAGE

PRZEGRZANIE | ZNISZCZENIE SILNIKA

Upewnij sie, ze podtaczony silnik jest przystosowany do pracy z funkcjg magnesowania prgdem w celu
unikniecia przegrzania i uszkodzenia silnika.

Niezastosowanie sie do tych instrukcji moze spowodowaé¢ uszkodzenie urzadzenia.

Ten parametr jest widoczny, kiedy [Algorytm ster. silnik] (Ctt) str. 105 nie jest ustawiony na [sil syn op] (SYn). Aby
uzyskac wysoki moment przy rozruchu w silniku musi by¢ uprzednio wytworzony strumief magnetyczny.

W trybie [Ciagte] (FCt), przemiennik automatycznie wytwarza strumien, gdy jest zasilony. W trybie [Nieciagte]
(FnC), magnesowanie zachodzi przy rozruchu silnika.

Prad wytworzenia strumienia w poczatkowym momencie jest wiekszy niz [Prad znam sil asyn] (nCr) (skonfigurowany
znamionowy prad silnika), a nastepnie zostaje odpowiednio obnizony do witasciwej wartosci pradu magnesowania silnika.
Zobacz Str. 189.

FnC | [Nieciagte] (FnC): Tryb nieciggly

FCt | [Ciagte] (FCt): Tyb ciagty. Ta opcja nie jest mozliwa, jesli [Hamowanie DC] (AdC) str. 176 wyswietla [TAK]

(YES) lub jesli [Typ zatrzymania] (Stt) str._173 pokazuje [Wybieg] (nSt).

FnO | [NIE] (FnO): Funkcja nieaktywna. Ta opcja nie jest mozliwa, jesli [Przypis ster hamul] (bLC) str. 194 nie wyswietla [NIE]

tLS [Cz wyt dla pred min] Od 0do 999.9 s 0s

Maksymalny czas pracy przy [Predkos¢é minimalna] (LSP) (Zobacz Str. 87).

Praca przy LSP dtuzsza niz zdefiniowany okres, spowoduje automatyczne zatrzymanie silnika. Silnik wznowi prace,
() jezeli zadana bedzie wigksza niz LSP, a polecenie uruchomienia bedzie ciggle obecne. Zobacz str. 213.

Zwrocé uwage: Wartosé 0 wskazuje na czas nieokreslony.

Zwré¢ uwage: Jezeli [Predkosé minimalna time out] (tL.S) nie wynosi 0, [Typ zatrzymania] (Stt) str. 173

JGF
[Czest pracy impuls] 0do 10 Hz 10 Hz

* Wartos¢ zadana w trybie Jog. Zobacz str. 178.

0
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Tryb konfiguracji (ConF)

ne

Code Nazwa / Opis Zakres regulacji Ustawienia fabrycz
JGt [Opo6z pracy impuls] 0d0do20s 05s
*
C) Opo6znienie miedzy 2 kolejnymi operacjami impulsowymi. Zobacz str. 179.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI-> CONF > FULL > SET-
Code Nazwa / Opis Zakres regulaciji Ustawienia fabryczﬂle
SP2 ‘s Od 0 do 599 Hz 10 Hz
[Progr predkosé¢ 2]
* Ustawienie predkosci 2. Zobacz [Progr predkos¢ 2]
() (SP2) Str. 181.
SP3 [Progr predkosé 3] ’ 0d 0 do 599 Hz ‘ 15 Hz
) ¢ Ustawienie predkosci 3. Zobacz [Progr predkos¢ 3]

(SP3) Str. 181.

(@

SP4 [Progr predkos¢ 4] ’ Od 0 do 599 Hz ‘ 20 Hz
) ¢ Ustawienie predkosci 4. Zobacz [Progr predkosé¢ 4]
c) (SP4) Str. 181.

SP5 [Progr predkosé 5] ’ 0d 0 do 599 Hz ‘ 25 Hz
) ¢ Ustawienie predkosci 5. Zobacz [Progr predkosé 5]
c) (SP5) Str. 181.

SP6 [Progr predkosé 6] ’ 0d 0 do 599 Hz ‘ 30 Hz
D ¢ Ustawienie predkosci 6. Zobacz [Progr predkos¢ 6]
0 (SP6) Str. 181.

SP7 [Progr predkosé 7] ’ 0d 0 do 599 Hz ‘ 35 Hz
D ¢ Ustawienie predkosci 7. Zobacz [Progr predkos¢ 7]
() (SP7) Str. 181.

SP8 [Progr predkosé 8] ’ 0d 0 do 599 Hz ‘ 40 Hz
D ¢ Ustawienie predkosci 8. Zobacz [Progr predkosé 8]
c) (SP8) Str. 182.

SP9 [Progr predkos$é 9] ’ 0d 0 do 599 Hz ‘ 45 Hz
D ¢ Ustawienie predkosci 9. Zobacz [Progr predkos¢ 9]
c) (SP9) Str. 182.

SP10 | [Progr predkosé 10] ’ 0d 0 do 599 Hz ‘ 50 Hz
D ¢ Ustawienie predkosci 10. Zobacz [Progr predkos¢ 10]
c) (SP10) Str. 182.

SP11 | [Progr predkosé 11] ’ 0d 0 do 599 Hz ‘ 55 Hz
D ¢ Ustawienie predkosci 11. Zobacz [Progr predkos¢ 11]
() (SP11) Str. 182.

SP12 | [Progr predkosé 12] ’ 0d 0 do 599 Hz ‘ 60 Hz
D ¢ Ustawienie predkosci 12. Zobacz [Progr predkos¢ 12]
() (SP12) Str. 182.
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Tryb konfiguracji (ConF)

ne

Kod Nazwa / Opis Zakres regulacji Ustawienia fabrycz

SP13 [Progr predko$é 13] Od 0 do 599 Hz 70 Hz
* Ustawienie predkosci 13. Zobacz [Progr predkos¢ 13]
() (SP13) Str. 182.

SP14 | [Progr predkosé 14] ‘OdOdo 599 Hz ‘80 Hz
* Ustawienie predkosci 14. Zobacz [Progr predkos¢ 14]
() (SP14) Str. 182.

SP15 | [Progr predkosé 15] ‘Od0d0599 Hz ‘QOHZ
* Ustawienie predkosci 15. Zobacz [Progr predkos¢ 15]
() (SP15) Str. 182.

SP16 | [Progr predkosé 16] ‘Od0d0599 Hz ‘100 Hz
* Ustawienie predkosci 16. Zobacz [Progr predkos¢ 16]
() (SP16) Str. 182.

MFr | [Wspotcz mnozacy] ‘ 0d 0 do 100% ‘ 100%
*
Wspdiczynnik mnozenia, moze by¢ dostepny, jezeli [Mnoznik sygn zad] (MA2, MA3) str. 169 zostat przypisany do
() terminala z wyswietlaczem graficznym. Zobacz str. 46.
SrP [Ogranicz +/- predk] ‘ 0Od 0 do 50% ‘ 10%
* Ograniczenie zmian +/- predkosci.
( ) Zobacz str. 187.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez:

DRI- > CONF > FULL > SET-

0

Zobacz str. 214.

Code Nazwa / Opis Zakres regulaciji Ustawienia fabwczﬁe
rPG [Wspoétcz propor PID] 0.01to 100 1
) ¢ Wzmocnienie proporcjonalne Zobacz str. 211.
riG [Wspoétcz sum PID] ’ 0.01to 100 ‘ 1
* Stata catkowania. Zobacz str. 211.
Ls s 0.00 do 100 0
el [Wsp sprz réznic PID] ’ ° ‘
* Stata rézniczkowania Zobacz str. 211.
PrP [Rampa PID] ] 0d0do99.9s \08
*
Rampa przyspieszania/zwalniania PID, okreslana jako czas przej$cia od [Min zadaw PID] (PIP1) do [Maks zadaw PID]
() (PIP2) ivice versa. Zobacz str. 211.
POL [Min wart wy PID] ’-599 do 599 Hz ‘OHz
*
( ) Minimalna warto$¢ wyjscia regulatora w Hz. Zobacz str. 211.
POH [Maks wart wy PID] ’ 0d 0 do 599 Hz ‘ 60 Hz
*
( ) Maksymalna wartos¢ wyjscia regulatora w Hz. Zobacz str. 211.
PAL [Min hist sprz PID] ’Zobacz str. 211 (2) ‘ 100
* Minimalny monitorowany prog sprzezenia zwrotnego regulatora. Zobacz str. 211.
PAH [Maks hist sprz PID] ’ Zobacz str. 212 (2) ‘ 1,000
D ¢ Maksymalny monitorowany prog sprzezenia zwrotnego regulatora
c ) Zobacz str. 212.
PEr [Alarm uchybu PID] ’ 0d 0 do 65,535 (2) ‘ 100
Y Btad monitorowania progu regulatora. Zobacz str. 212.
PSr ’1t0100% ‘100%
[Wsp % zad predk]
* Wspétczynnik mnozenia dla wejscia predkosci zadane;j.
( ) Zobacz str. 212.
re2 [Sygn zadajacy PID2] ’ Zobacz str. 214 (2) ‘ 300
Y Ustalona wartos¢ zadana PID.
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Tryb konfiguracji (ConF)

ne

Code Nazwa / Opis Zakres regulacji Ustawienia fabrycz
rk,3 [Sygn zadajacy PID3] Zobacz Str. 214 (2) 600
*
c) Wartos$¢ zadana PID. Zobacz str. 214.
rP4 [Sygn zadajacy PID4] Zobacz Str. 214 (2) 900
*
() Warto$¢ zadana PID. Zobacz str. 214.

100
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI- > CONF > FULL > SET-
Code Nazwa / Opis Zakres regulaciji Ustawienia fabryczﬂle
Ibr [Prad zwol hamul] Od 0do 1.36 00A
*
Prég pradu zwolnienia hamulca dla podnoszenia lub ruchu naprzéd Zobacz str. 194.
Ird [Pr otwar ham] ’ 0d 0 do 1.36 In (1) ‘ 00A
*
c) Prég pradu zwolnienia hamulca dla opuszczania lub ruchu wstecz Zobacz str. 194.
brt [Czas zwol hamulca] ’ 0d0do5.00s ‘ 0s
*
() Czas opdznienia zwolnienia hamulca. Zobacz str. 194.
blr [Prég czest otw ham] [Auto] (AUtO) [Auto] (AUtO)
Od 0do 10 Hz
> ¢ Zobacz str. 195.
AULO | [Auto] (AUtO): Wartos¢é znamionowa
bEnN [Préog czest zal ham] [Auto] (AULO) [Auto] (AUtO)
Od 0do 10 Hz
Y Prég czestotliwosci sprzegniecia hamulca
( ) Zobacz str. 195.
tbE  |[Op6z zat hamulca] ] 0d 0do5.00s \ 0s
*
( ) Czas opdznienia przez zgdaniem sprzegniecia hamulca. Zobacz str. 195
BET | [Czas zat hamulca] ’ 0d0do5.00s ‘ Os
*
C) Czas sprzegniecia hamulca (czas odpowiedzi hamulca). Zobacz str. 195.
JdC [Skok mom predk 0] [Auto] (AUtO) [Auto] (AUtO)
Od 0do 10 Hz
* Zobacz str. 195.
AULO| [Auto] (AUtO):Wartosénominalna
ttr [Czas pon rozruchu] ’0.00 t0 15.00 s ‘ 11 s
Y Czas miedzy koncem sekwenciji sprzegniecia hamulca i poczatkiem sekwencji zwolnienia hamulca..
() Zobacz str. 196.
tL.IM  |[Ograni mom silnika] ’ Od 0 do 300% ‘ 100%
D ¢ Ograniczenie momentu w trybie silnikowym, w % lub 0,1% przyrostu momentu znamionowego
zgodnie z parametrem [Przyrost momentu] (IntP), str. 216.
() Zobacz str. 216.
tLL1G  |[Ogr mom pracy gen] ’ Od 0 do 300% ‘ 100%
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI- > CONF > FULL > SET-
Kod Nazwa / Opis Zakres regulaciji Ustawienia fabwczﬁe
Y Ograniczenie momentu w trybie generatorowym, w % lub 0,1% przyrostu momentu znamionowego zgodnie z parametrem
[Przyrost momentu] (IntP), str.216.
( ) Zobacz str. 216.
trH [Ogr gérne trawers] ’ Od 0do 10 Hz ‘ 4 Hz
D ¢ Ograniczenie gorne trawersowania. Zobacz str. 242.
tr [Ogr dolne trawers] ’ 0d 0 do 10 Hz ‘ 4 Hz
Y Ograniczenie dolne trawersowania. Zobacz str. 242.
qSH [Dodatni skok czest] ’ Od 0 do [Ogr gorne trawers](trH)‘O Hz
Y Szybki krok w gore. Zobacz str. 242.
qSL [Ujemny skok czest] ’ 0d0do [Ogr dolne trawers](trL‘) OHz
* Szybki krok w dot. Zobacz str. 242.
Ctd [Prég pradowy] ’Od 0do 1.51n (1) \ In (1)
C) Proég pradu dla funkcji [Prég pradowy OK] (CtA) przypisanej do wyjscia przekaznikowego lub cyfrowego (zobacz str. 138 i
str. 252).
Tt [Prég wys momentu] ’ -300% to +300% ‘ 100%
Wysoki moment obrotowydla funkcji [Alarm wysoki mom] (ttHA\) przypisanej do wyjscia
() przekaznikowego lub cyfrowego (zobacz str. 138), jako% momentu znamionowego silnika. Zobacz str. 253.
ttL [Prég nis momentu] ’-300% to +300% 50%
() Niski moment obrotowy dla funkcji [Alarm niski mom] (itLA) przypisanej do wyjscia przekaznikowego lub
cyfrowego (zobacz str. 138), jako% momentu znamionowego silnika. Zobacz str. 253.
FqgL [Alarm progu impuls] ’ 0 Hz to 20,000 kHz ‘ 0 Hz
Y Prog predkosci mierzony funkcjg [POMIAR CZESTOTLIW] (FgF-) , str. 266, przypisang do wyjscia
przekaznikowego lub cyfrowego (zobacz str. 138). Zobacz str. 253.
Ftd [Prég czestotliwosci] ] 0.0 to 599 Hz \ HSP Prog
czestotliwoscisilnikadlafunkcji[Prég czestotl OK] (FtA) przypisanejdowyjsciaprzekaznikowegolub cyfrowego
C) (Zobacz str. 138), lub uzyj funkcji [PRZELACZ ZEST PARAM] (MILP-), str. 230. Zobacz str. 253.
F2d [2 prég czestotliw] ’ 0.0 to 599 Hz ‘ HSP
() Prég czestotliwosci silnika dla funkcji [Prég czestotl 2 OK] (F2A) przypisanej do wyjscia przekaznikowego
lub cyfrowego (zobacz str. 138), lub uzyj funkcji [PRZELACZ ZEST PARAM] (MLP-), str. 230. Zobacz str. 253.
FFt [Prég zatrz wybieg] ’ 0.2 t0 599 Hz ‘ 0.2Hz
> ¢ Prog predkosci ponizej ktérej silnik przetaczy sie na zatrzymanie wybiegiem.
Ten parametr wspomaga przetgczanie zatrzymania rampy lub szybkiego zatrzymania na zatrzymanie wybiegiem ponizej progu
c ) predkosciminimalnej. Moze by¢édostepny, jezeli[Typ zatrzymania] (Stt) jestustawiony na[Zatrz dyna] (F St) lub [Zatrz
ramp] (rMP)ijezeli[Przypis ster hamul] (bLC)i[Hamowanie DC](AdC)niejestskonfigurowane.Zobaczstr. 173
ttd [Prég termicz silnik] ’ 0d 0do 118% ‘ 100%
( ) Prég wyzwolenia alarmu termicznego silnika (wyjscie cyfrowe lub przekaznikowe). Zobacz str. 255.
JPF [Omijanie czest] ’ 0d 0 do 599 Hz ‘ 0 Hz
c) Omijanie czestotliwosci. Ten parametr pomaga unika¢ ditugotrwatego dziatania przemiennika w pewnym zakresie
regulacji czestotliwosci zadanej. Funkcja ta moze by¢ stosowana do zapobiegania predkosci powodujacej rezonans.
Ustawienie funkcji na 0 powoduije jej wytgczenie. Zobacz str. 183.
JF2 [Omijanie czest 2] ’ Od 0 do 599 Hz ‘ OHz

102 NVE4129503/2016



Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI- > CONF > FULL > SET-
Code Nazwa / Opis ‘ Zakres regulacji ‘ Ustawienia fabryczne
2- ga wartos¢ omijanej czestotliwosci. Ten parametr pomaga unikaé dtugotrwatego dziatania przemiennika w pewnym
() zakresie regulacji czestotliwosci zadanej. Funkcja ta moze by¢ stosowana do zapobiegania predkosci powodujacej
rezonans. Ustawienie funkcji na 0 powoduje jej wytaczenie. Zobacz str. 183.
JF3 [Omijanie czest 3] ] Od 0 do 599 Hz ‘ 0 Hz
3-cia wartos¢ omijanej czestotliwosci. Ten parametr pomaga unika¢ dtugotrwatego dziatania przemiennika w pewnym
() zakresie regulacji czestotliwosci zadanej. Funkcja ta moze by¢ stosowana do zapobiegania predkosci powodujgcej
rezonans. Ustawienie funkcji na 0 powoduje jej wytaczenie. Zobacz str. 183.
JFH [Histereza omijania cz] ’0-1 to 10 Hz ‘ 1 Hz
* Parametr jest widoczny kiedy co najmniej jeden z parametrow [Omijanie czest] (JPF), [Omijanie czest 2] (JF2) lub
[Omijanie czest 3] (JF3) jest r6zny od 0. Szerokos¢ histerezy: Na przyktad pomiedzy (JPF —J FH) i (JPF + J FH).
C) Regulacja ta jest wspodlna dla 3 czestotliwosci (JPF, JF2, JF3). Zobacz str. 183.
LUn [Prég niedociaz zn pr] 20to 100% of 60%
[Prad znam sil asyn] (nCr)
* Prdg niedocigzenia przy znamionowe;j czestotliwosci silnika ( [Czgst znam silnika] (FrS) str. 86), jako% momentu
c) znamionowego silnika. Widoczny tylko wtedy, gdy [Unld T. Del. Detect] (ULt) str. 270 nie jest ustawiony na 0.
Zobacz str. 270.
LUL [Prég niedociaz 0 pr] ’Od 0do [Prog niedociaz zn pr] (LUn) ‘ 0%
* Prog niedocigzenia przy zerowej czestotliwosci, jako % momentu znamionowego silnika. Widoczny tylko wtedy, gdy
() [Unid T. Del. Detect] (. L E ) str. 270 nie jest ustawiony na 0. Zobacz str. 270.
. o, | 0d0do500 Hz | onz
rMud [Prég cz niedociagz]
) ¢ Prég detekcji niedocigzenia minimalnej czestoliwosci. Zobacz str. 270.
Srb [Histereza czest wy] ’ 0.3 5599 Hz ‘ 0.3Hz
Y Maksymalne odchylenie pomiedzy warto$cig zadang czestotliwosci i czestotliwoscig silnika w stanie
ustalonym. Zobacz str. 270.
FtuU [Czas do rozruch p/n] ’ Od 0 do 6 min ‘ Omin
* Minimalny czas dozwolony pomigdzy wykrytym niedocigzeniem i automatycznym restartem. Aby
automatyczny restart byt mozliwy, wartos¢ [Maks czas pon rozr] (tAr) str. 252 musi przekraczaé wartos¢

() tego parametru przez co najmniej jedng minute. Zobacz str. 271.

70% .. 150% wartosci
[Prad znam sil asyn] (nCr)

LOC [Prég przecigzenia] 110%

+* Prég przecigzenia, jako % momentuznamionowego [Prad znam sil asyn] (nCr). Ta wartos¢musi by¢mniejsza niz
wartoscgraniczna praduwfunkcjipracy.Zobaczstr. 272.
Widoczny tylko wtedy, gdy [Czas niedocigzenia] (tOL) nie jest ustawiony na 0.

‘) Parametr ten jest uzywany do wykrywania "przecigzenia aplikacji. Nie jest to przecigzenie termiczne silnika lub przemiennika.
FtO [Czas do rozruch p/p] ’ Od 0 do 6 min ‘ Omin
* Minimalny czas pomigdzy wykrytym przecigzeniem i automatycznym restartem.
() Aby automatyczny restart byt mozliwy, warto$¢ [Maks czas pon rozr] (tAr) str._252 musi przekracza¢
wartosci tego parametru przez co najmniej jedng minute. Zobacz str. 272.
LbC | [Korekt mom obciaz] | 0d0do599 Hz | ohz
Y Wspotczynnik korekcji w Hz dla momentu obcigzenia.

Zobacz [Korekt mom obcigz] (LbC) str. 122.

0
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI- > CONF > FULL > DRC-
Code Nazwa / Opis Zakres regulacji Ustawienia fabryczne
FFM [Fan Mode] [Standard](Std)

0

Jezeli [Fan Mode] (FFI) jest ustawiony na [Never] (Stp), wentylator przemiennika jest wytaczony. Zywotno$é¢
podzespotdw elektronicznych przemiennika jest wowczas zmniejszona.

ZWROC UWAGE

USZKODZENIE PRZEMIENNIKA CZESTOTLIWOSCI
Temperatura otoczenia musi by¢ ograniczona do 40°C (104°F).
Niezastosowanie sie do tych instrukcji moze spowodowaé¢ uszkodzenie urzadzenia.

Std | [Standard] (Std): Wentylator wigcza i wytgcza a utomatycznie w zaleznosci o d stanu c ieplnego przemiennika
rUn | [Always] (rUn): Wentylator wigczony
StP | [Never] (Stp): Wentylator wytgczony

SdS | [Wspétcz skali SPD1] 0.1 do 200 30

()

Stuzy do przeskalowania (w zdefiniowanym stosunku) wartosci wyswietlanej do czestotliwosci wyjsciowej [Wyjscie
czestotliw] (rFr): predko$¢ maszyny, predkosé silnika, itp. Wy$wietlacz pokaze:

[Wart wyj uzytkow] (SPd3) = Wspotcz skali SPD1](SdS )x [Wyjscie czestotliw](rEr do 2 miejsc po przecinku
1000

e Jezeli [Wspotcz skali SPD1] (SdS) =< 1, wyswietlane jest [Wart wyj uzytkow] (SPd1) (rozdzielczos¢ = 0.01)

* Jezeli 1 < [Wspotcz skali SPD1] (SdS) =< 10, wyswietlane jest [Wart wyj uzytkow] (SPd2) (rozdzielczo$¢ = 0.1)

* Jezeli [Wspdicz skali SPD1] (SdS) > 10, wyswietlane jest [Wart wyj uzytkow] (SPd3) (rozdzielczo$¢ = 1)

¢ Jezeli [Wspoicz skali SPD1] (SdS) > 10 i [Wspétcz skali SPD1] (SdS) x [Wyjscie czestotliw] (rFr) > 9,999:

Przyktad: dla 24,223, powinno wyswietli¢ sig¢ 24.22
- Jezeli [Wspbtcz skali SPD1] (SdS) > 10 i [Wspoicz skali SPD1] (SdS) x [Wyjscie czestotliw] (rFr) > 65,535,
wyswietli sie 65.54
Przyktad: Wyswietlanie predkosci silnika dla silnika 4-biegunowego,
- 1,500 obr/min dla 50 Hz (predko$¢ synchroniczna):

[Wspotcz skali SPD1] (SdS) = 30
[Wart wyj uzytkow] (SPd3) = 1,500 dla [Wyjscie czestotliw] (rFFr) =50 Hz

(1) Odpowiada znamionowemu prgdowi przemiennika podanemu w instrukgji instalacyjnej lub na tabliczce znamionowe;j
przemiennika.

(2) Jezeli nie uzywamy terminala z wySwietlaczem graficznym, wartosci wieksze od 9999 badg wyswielane na
wyswietlaczu 4-cyfrowym z kropkg po wartosci "tysigc". Przyktad: 15.65 dla 15,650.

Parametry te ukazujg sie tylko wtedy, gdy odpowiednia funkcja zostata wybrana w innym menu. Aby poméc w
* programowaniu, kiedy parametry zostang udostepnione i nastawiane wewngtrz menu konfiguracji odpowiedniej funkgiji, ich
opis jest podany na wskazanych stronach.

() Parametry, ktére mogg by¢ modyfikowane podczas dziatania lub po zatrzymaniu..

Z 2s Aby zmieni¢ przypisanie tego parametru, nacisnij klawisz ENT przez 2 sekundy.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez:

Sterowanie silnikiem

Parametry w menu [STEROWANIE SILNIKIEM] (drC-) moga by¢ modyfikowane tylko
przy zatrzymanym przemienniku i braku polecenia uruchamiania, z wyjgtkiem:

* [Autotuning] (tUn) str. 113, ktéry powoduje uruchomienie silnika.

* Parametry zawierajgce znak () kolumnie kodu moga by¢ modyfikowane przy
uruchomionym lub zatrzymanym przemienniku.
Nota : Automatyczne strojenie jest zalecane jezeli parametry ustawien fabrycznych sg zmieniane.

DRI- > CONF > FULL > DRC-

Code Nazwa / Opis Zakres regulacji ‘ Ustawienia fabryczne
FULL [FULL] (kontynuacija)
drC- [STEROWANIE SILNIKIEM]
bFr [Czestotl. znam. silnika] ‘ [50 HZ IEC] (50)
Parametr ten modyfikuje wstepne ustawienia nastepujgcych parametrow: [Predko$sé maksymalna] (HSP) str. 87,
[Prog czestotliwosci] (Ftd) str. 102, [Nap znam silnika] (UnS), [Czest znam silnika] (FrS) i [Maks
czestotl wy] (tFr).
50 | [50 Hz IEC] (50): IEC
60 | [60 Hz NEMA] (60): NEMA
tFr | [Maks czestotl wy] 10 to 599 Hz |60 Hz
Ustawienia fabryczne to 60 Hz, lub ustawione na 72 Hz jezeli [Czestotl. znam. silnika] (bFr) jest
ustawiony na 60 Hz. Warto$¢ maksymalna jest ograniczona nastepujgcymi warunkami:
Nie moze wigksza niz 10-krotna wartos¢ [Czest znam silnika] (FrS).
Ctt | [Algorytm ster. silnik] ‘ [Standard] (Std)
Zwro¢ uwage: Przed zmiang parametréw zapoznaj sie z poszczegdlnymi algorytmami sterowania.
UUC | [St wek nap] (UUC): Napieciowe sterowanie wektorem strumienia w otwartej petli. Do aplikacji
wymagajgcych wysokiej wydajnosci podczas rozruchu badz pracy.
Std | [Standard] (Std): Standardowy algorytm sterowania, przeznaczonym do prostych aplikacji nie

wymagajgcych wysokiej wydajnosci. Sterowanie przy zachowaniu statego stosunku napecia do czestotliwosci.
Zalecany w przypadku silnikdw potgczonych réwnolegle, badz silnikéw nietypowych. W pewnych sytuacjach przy
potgczeniu rownolegtym silnikéw zaleca sie w celu poprawy wydajnosci uzycie algorytmu [St wek nap] (UUC).

Napiecie
unS

uo |

Czestotliwos¢

FrS

Zwré¢ uwage: U0 jest wynikiem wewnetrznych obliczen parametréw silnika, pomnozonych przez UFr (%).

U0 mozesz modyfikowa¢ zmieniajgc warto$¢ (UFr).
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI- > CONF > FULL > DRC- > ASY-

Kod Nazwa / Opis Zakres regulacji Ustawienia fabryczne

UF5 | [VIF 5pts] (UF5): Profil U/f 5-punktowy: Podobnie jak profil [Standard] (Std), ale dodatkowo umozliwiajgcy
uniknigcie rezonansu (nasycenia).

Napiecie
unS -
us
Profil jest definiowany przez
U4 wartosci parametréw UnS, FrS,
UO do U5iF1doF5.
us .
U1
FrS>F5>F4>F3>F2>F1
u2
uo .
Czestotliwosé

M F2  F3 F4 F5  FrS

Zwro¢ uwage: UO jest wynikiem wewnetrznych obliczen parametréw silnika, pomnozonych przez UFr (%).
U0 mozesz modyfikowa¢ zmieniajgc warto$¢ (UFr).

SYn |[sil syn op] (SYn): Tylko dla silnikéw synchronicznych z magnesami statymi i i sinusoidalng wartoscig sity
elektromotorycznej (EMF). Wybor ten spowoduje niedostepnos¢ parametréw silnika asynchronicznego i udostgpnienie
parametrow silnika synchronicznego.

UFq | [U/f kwadrat] (UFq): Zmienny moment. Do zastosowan w pompach i wentylatorach.

nl d |[Osz energii] (nLd): Oszczedzanie energii. W przypadku aplikacji, ktére nie wymagajg wysokiej dynamiki.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI- > CONF > FULL > DRC- > ASY-

Asynchronous motor parameters

Kod Nazwa / Opis Zakres regulacji Ustawienia fabryczne

ASY- [SILNIK ASYNCHRON]
Widoczny tylko, gdy [Algorytm ster. silnik] (Ctt) str. 105 nie jest[sil syn op] (SYn).

NnPr [Moc znam silnika] Zaleznie od mocy znam.| Zaleznie od mocy znam.
przemiennika przemiennika
e Ten parametr nie moze by¢ udostepniony jezeli [Algorytm ster. silnik] (Ctt) ustawiony na [sil syn op] (SYn), str.105 .

Znamionowa moc silnika podana znamionowej, w kW, jezeli [Czestotl. znam. silnika] (bFr) jest ustawiony [50Hz IEC] (50),
w HP jezeli [Czest znam silnika] (bFr) jest ustawiony na [60Hz NEMA] (60).

COSs [Silnik 1 Cosinus Phi] Zgodnie ze specyfikacjg
. Znamionowa warto$¢ cos fi silnika. Ten parametr moze byé udostepniony jezeli WYBOR PARAMETROW] (MPC) jest
ustawiony na [Silnik 1 Cosinus Phi] (COS).

UnS [Nap znam silnika] 100 do 480 V Zgodnie ze specyfikacjg
Ten parametr nie moze by¢ udostepniony jezeli [Algorytm ster. i [Czest znam silnika] (bFr)

> silnik] (Ctt) str. 105 jest ustawiony na [sil syn op] (SYn).
Znamionowe napigcie silnika podane na tabliczce znamionowe;j.

NnCr [Prad znam sil asyn] 0.25do 1.5In (1) Zgodnie ze specyfikacjg i
Ten parametr nie moze by¢ udostepniony jezeli [Algorytm ster [Czest znam silnika] (bFr)
silnik] (Ctt) str. 105 jest ustawiony na [sil syn op] (SYn).

* Znamionowy prad silnika podany na tabliczce znamionowe;j.
FrS [Czest znam silnika] ‘ 10 do 800 Hz ‘ n
Ten parametr nie moze byc¢ udostepniony jezeli [Algorytm ster. silnik] (Ctt) ustawiony na [sil syn op] (SYn) str. 105.
* Znamionowa czestotliwosc¢ silnika podana na tabliczce znamionowej.Ustawienia fabryczne to 50 Hz, lub ustawione na
60 Hz jezeli [Czestotl. znam. silnika] (bFr) jest ustawiona na 60 Hz
NSP [Znam pred siln asyn] ‘ 0Od 0 do 65,535 obr/min ‘ Zgodnie ze specyfikacja

Ten parametr nie moze by¢ udostepniony jezeli [Algorytm ster. silnik] (Ctt)str. 105 jest ustawiony na [sil syn op]
(SYn).0d 0d 09, 999 o br/min, a nastepnie od 10 .00 do 65.53 kobr/min na wyswietlaczu terminala
zintegrowanego. Jezeli na tabliczce znamionowej zamiast predkos$ci znamionowej, podana jest warto$¢ predkosci
synchronicznej i poslizg w Hz lub w %, oblicz nastepujgco predkos¢ znamionowa:

100 - poslizg w a %

Predkos¢ znamionowa = Predkos$c¢ synchroniczna x

100
* lub
50 - poslizg w Hz Lo
Predko$é znamionowa = Predko$é synchroniczna x 5 (silniki 50 Hz)
lub
60 - poslizg w Hz
(silniki 60 Hz).

Predkos$¢ znamionowa = Predko$¢ synchroniczna x 60
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI- > CONF > FULL > DRC- > ASY-

‘ Zakres regulacji Ustawienia fabryczne
[NIE](nO)

Kod Nazwa / Opis

tUn [Autotuning]

A OSTRZEZENIE

c ) NIESPODZIEWANY RUCH
« Automatyczne strojenie powoduje ruch watu silnika w celu dopasowania sygnatow obwoddw sterujgcych.

Uruchamiaj silnik tylko wtedy, gdy nie ma oséb ani innych przeszkéd w strefie pracy.

Z 2s Niezastosowanie sie do tych instrukcji moze prowadzi¢ do $mierci, powaznych obrazen ciata i uszkodzenia
urzadzenia.

Podczas automatycznego dostarajania silnika normalnym zjawiskiem sg drgania i podwyzszony poziom hatasu.

- Automatyczne strojenie jest wykonywane tylko wtedy, kiedy nie zostato aktywowane polecenie zatrzymania. Jezeli funkcja

"zatrzymanie wybiegiem" lub "zatrzymanie szybkie" zostata przypisana do wejscia logicznego, wejscie musi by¢ ustawione

na 1 (aktywne dla 0).
- Automatyczne strojenie ma priorytet nad poleceniami uruchamiania i wstepnego magnesowania, ktére zostang wziete pod

uwage po zakonczeniu sekwencji automatycznego strojenia.

- Jezeli podczas strojenia wystgpi btad, przemiennik czgstotliwosci wyswietli [No action] (nO) i w zaleznosci od konfiguracji
[Btad autotuning] (tnlL) str. 268, moze przetaczy¢ sie na tryb bfedu [Auto-tuning] (inF).

- Automatyczne strojenie moze trwac od 1 do 2 sekund. Nie nalezy przerywa¢ procesu. Poczekaj az na wyswietlaczu

pojawi sie [No action] (nO).

Uwaga: stan termiczny silnika wptywa na wynik strojenia. Odczekaj, az silnik bedzie zimny i wtedy przeprowadz

strojenie. W celu wykonania strojenia, zaczekaj, az bedzie zatrzymany i zimny. Najpierw ustaw [Autotuning] (tUn) na

[Erase tune] (CLr), nastepnie wykonaj strojenie.

Uzywanie strojenia silnika bez uprzedniego ustawienia [Erase tune] (CLr) stuzy do uzyskania estymacji stanu cieplnego

silnika. W kazdym przypadku, silnik musi by¢ zatrzymany przed wykonaniem operac;ji strojenia.

Dtugosc¢ kabla ma wptyw na wynik strojenia. Jezeli okablowanie jest modyfikowane, konieczne jest ponowienie strojenia.
nO | [No action] (nO): Automatyczne strojenie nie zostato wykonywane

YES |[Do tune] (YES): Jesli strojenie jest wykonywane natychmiast, jak to mozliwe, parametr zmienia sie¢ automatycznie na [No

action] (nO). Jesli stan przemiennika nie pozwala na natychmiastowe wykonanie strojenia, parametr zmienia si¢ na [NIE]

(nO) i operacja musi by¢ wykonana ponownie.

[Erase tune] (CLr): Parametry silnika mierzone za pomoca funkcji strojenia zostaty zresetowane. Do sterowania

silnikiem wykorzystywane sg domysine wartosci parametréw silnika. [Stan autotuningu] (tUS) jest ustawiony na

[Niewykon] (tADb).
tus [Stan autotuningu]

(jedynie informacja, parametr nie moze by¢ modyfikowany)
Ten parametr nie zapisuje sie po wytgczeniu przemiennika. Pokazuje on status strojenia od momentu ostatniego wigczenia.

CLr

[Niewykon] (tAb)

tAb | [Niewykon] (tAb): Automatyczne strojenie nie zostato wykonywane
PEnd | [Oczekuje] (PEnd): Polecenie strojenie zostato wystane, ale oczekuje na wykoanie
ProOG | [W trakcie] (PrOG): Strojenie w toku
FAIL | [Nieudany] (FAIL): Btagd automatycznego strojenia
dOnE | [Wykonany] (dOnE): Do sterowania silnikiem wykorzystane sg parametry zmierzone podczas strojenia.

[Default] (tAb)

StUn [Tune selection]

(jedynie informacja, parametr nie moze by¢ modyfikowany)
tAD | [Default] (tAb): Do sterowaniasilnikiem wykorzystywane sg wartoscidomysine
MEAS | [Measure] (MEAS): Do sterowania silnikiem wykorzystywane sg warto$ci zmierzone przez funkcje automatycznego dostrajanig.

CUS | [Custom] (CUS): Do sterowania silnikiem wykorzystywane sg wartosci nastawione recznie.
Zwro¢ uwage: Strojenie silnika zwieksza jego osiagi.
tunu [Auto tuning usage]

Ten parametr pokazuje sposéb modyfikacji parametréw silnika w celu szacowanie jego stanu termicznego..

[ThermMot] (M)

nO| [NIE] (nO): Brak szacowania stanu termicznego
[Therm Mot] (tM): Wyznaczenie stanu cieplnego stojana oparte na pradzie nominalnym i pradzie pobieranym przez silnik.

[Cold tun] (Ct): Wznaczenie stanu cieplnego stojana oparte na rezystancji statora zmierzonej podczas

C
pierwszego "zimnego" strojenia oraz dostrajania podczas kazdego wigczenia.

~+
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI- > CONF > FULL > DRC- > ASY-
Code Nazwa / Opis ‘ Zakres regulacji Ustawienia fabryczne
AUt [Automat autotuning] [NIE](nO)

0O A OSTRZEZENIE

NIESPODZIEWANY RUCH
Jesli funkcja ta jest aktywna, strojenie jest wykonywane za kazdym razem, gdy przemiennik jest zataczany.
2s * Sprawdz, czy aktywacja tej funkcji nie spowoduje sytuacji niebezpieczne;.
Z Niezastosowanie sie do tych instrukcji moze prowadzi¢ do sSmierci, powaznych obrazen ciata lub uszkodzenia
urzadzenia.

Silnik musi by¢ zatrzymany, kiedy zatgczamy przemiennik czestotliwosci.

[Automat autotuning] (AUt) jest ustawiany na [TAK] (YES) jezeli [Auto tuning usage] (tUnU) jest ustawiony
[Cold tun] (Ct). Wartos$¢ rezystanciji stojana silnika zmierzona podczas strojenia stuzy do oceny stanu cieplnego
silnika po zatgczeniu zasilania .

nO |[NIE](nO): Funkcjazdezaktywowana
YES | [Tak] (YES): Strojenie odbywa sie automatycznie przy kazdym zatgczeniu zasilania

FLU [Magnesowanie siln] ’[NlE] (FnO)

A A NIEBEZPIECZENSTWO

NIEBEZPIECZENSTWO PORAZENIA PRADEM ELEKTRYCZNYM, EKSPLOZJI LUB OSLEPIENIA
Jezeli parametr [Magnesowanie siln] (FLU) jest ustawiony na [Ciagte] (FCt), magnesowanie jest zawsze
> aktywne kiedy silnik jest na posoju..

* Sprawdz, czy ustawienie tego parametru nie spowoduje niebezpieczenstwa.
() Niezastosowanie si¢ do tych instrukcji moze prowadzi¢ do sSmierci lub powaznych obrazen ciata.

()

i ZWROC UWAGE

PRZEGRZANIE | USZKODZENIE SILNIKA

Upewnij sie, ze podigczony silnik jest przystosowany do pracy z funkcjg magnesowania prgdem w celu
unikniecia przegrzania i uszkodzenia silnika.

Niezastosowanie sie do tych instrukcji moze spowodowaé¢ uszkodzenie urzadzenia.

Jezeli [Algorytm ster. silnik] (Ctt) str._105 jest ustawiony na [sil syn op] (SYn), ustawienia f abryczne sg zmieniane
przez [Nieciagte] (FnC). Aby uzyska¢ wysoki moment przy rozruchu, w silniku musi by¢ uprzednio wytworzony
strumien magnetyczny. W trybie ciggtym [Ciagte] (FCt) przemiennik automatycznie wytwarza strumien, gdy jest
zasilony. W trybie nieciggtym [Nieciggte] (FnC) magnesowanie zachodzi przy rozruchu silnika.

Prad wytworzenia strumienia w poczatkowym momencie jest wigkszy niz [Prad znam sil asyn] (nCr)
(skonfigurowany znamionowy prad silnika), a nastepnie zostaje odpowiednio obnizony do wiasciwej wartosci prgdu
magnesowania silnika.

FnC | [Nieciagte] (FnC): Tryb nieciggty
FCt|[Ciagte] (FCt): Tryb ciggty. Ta opcja nie jest mozliwa jezeli [Hamowanie DC] (AdC) str. 176 is [TAK] (YES)
lub jezeli [Typ zatrzymania] (Stt) str. 173 jest [Wybieg] (nSt).

FnO |[NIE] (FnO): Funkcja nieaktywna. Ta opcja nie jest mozliwa jezeli [Przypis ster hamul] (bLC) str. 194 nie jest [NIE] (nO).

e

Jezeli [Algorytm ster. silnik] (Ctt) str. 105 jest ustawiony na [sil syn op] (SYn), parametr [Magnesowanie siln]
(FLU) powoduje wyréwnanie wirnika, a nie magnesowanie strumieniem.

Jezeli [Przypis ster hamul] (bLC) str._194 nie jest [NIE] (nO), parametr [Magnesowanie siln] (FLU) nie ma wplywu.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez:

DRI- > CONF > FULL > DRC- > ASY-

Code Nazwa / Opis Zakres regulacji Ustawienia fabryczne
MPC [WYBOR PARAMETROW] [Moc znam silnika] (nPr)
*
NnPr | [Moc znam silnika] (nPr)
COS | [Silnik 1 Cosinus Phi] (COS)
(1) Odpowiada wartosci prgdu znamionowego przemiennika, wskazanej w instrukcji i na tabliczce znamionowej przemiennika.
Parametry te ukazujg sie tylko, gdy odpowiednia funkcja zostata wybrana w innym menu. Aby poméc w programowaniu,
* kiedy parametry zostang udostepnione i nastawiane wewnatrz menu konfiguracji odpowiedniej funkgji, ich opis jest podany
na wskazanych stronach.
() Parametry, ktére moga by¢ modyfikowane podczas dziatania lub po zatrzymaniu..
z 2's | Aby zmieni¢ przypisanie tego parametru, nacisnij klawisz ENT przez 2 sekundy.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI- > CONF > FULL > DRC- > SYN-

Parametry silnika asynchrnicznego: tryb Ekspert

Code Nazwa / Opis ‘ Zakres regulacji ‘ Ustawienia fabryczne
ASY- [SILNIK ASYNCHRON]
rSA [R1w silnika asynchr] ‘ 0d 0 do 65,535 mOhm ‘ 0 mOhm
* Rezystancja zimnego stojana (na jedno uzwojenie), wartos¢ modyfikowalna.
(1) Ustawienia fabryczne zostajg zmienione w wyniku operacji autotuningu, jezeli zostat wykonany.
LFA | [Indukt uptywu uzytk] ‘ 0d 0 do 655.35 mH ‘ 0 mH
> Indukcyjnos¢ rozproszenia w stanie zimnym w mH, warto$¢ modyfikowalna.
Ustawienia fabryczne zostajg zmienione w wyniku operacji automatycznego strojenia, jezeli zostat wykonany.
IdA [Prqd magnes uiytk] ‘ Od 0do 6,553.5 A ‘ 0A
Y Prad magnesowania uzytkownika.
Ustawienia fabryczne zostajg zmienione w wyniku operacji automatycznego strojenia, jezeli zostat wykonany.
trA | [T2w]. | 0d0do 65,535 ms oms
Y Stata czasowa wirnika silnika.

Ustawienia fabryczne zostajg zmienione w wyniku operacji autotuningu, jezeli zostat wykonany.

(1) Na wyswietlaczu zintegrowanym. Jednostka: Od 0 do 9,999 wtedy od 10.00 do 65.53 (10,000 do 65,535).

Parametry te ukazujg sie tylko, gdy odpowiednia funkcja zostata wybrana w innym menu. Aby poméc w programowaniu,
* kiedy parametry zostang udostepnione i nastawiane wewngtrz menu konfiguracji odpowiedniej funkc;ji, ich opis jest podany
na wskazanych stronach.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI-> CONF > FULL > DRC- > SYN-

Parametry silnika synchronicznego

Te parametry moga by¢ dostepne, jezeli [Algorytm ster. silnik] (C1tt) str. 105 jest ustawiony na
[sil syn op] (SYn). W tym przypadku, parametry silnika asynchronicznego nie sg dostgpne.
Jesli przemiennik czestotliwosci jest wybrany:

1- Sprawdz tabliczke znamionowag silnika.

2 - Rozpocznij strojenie.

* Wiacz [Autotuning] (tUn)
* Sprawdz stan asymetrii magnetyczne;j silnika (Zobacz str. 113.)
Jezeli [Saliency mot. state] (SMOt) wyswietla [Med salient] (MLS) lub [High
salient] (HLS)
- zastosuj ponizszg procedure "3 - Popraw wynik strojenia"
i

- zastosuj ponizszg procedure "4 - Regulacja PHS"
lub jezeli [Saliency mot. state] (S\MOt) wyswietla [Low salient] (LLS)

- zastosuj ponizszg procedure "4 - Regulacja PHS"

3 - Poprawa wynikéw strojenia.

ZWROC UWAGE

PRZEGRZANIE | USZKODZENIE SILNIKA
* Upewnij sig, ze silnik jest przystosowany do zasilenia maksymalnym prgdem.

o Rozwaz cykl pracy silnika oraz specyfike aplikacji, w tym mozliwo$¢ zmniejszenia dopuszczalengo obcigzenia
podczas wyznaczania natezenia pradu.
Niezastosowanie sie do tych instrukcji moze spowodowac¢ uszkodzenie urzadzenia.

* Ustaw [PSI align curr. max] (MCr) odpowiadajgcy maksimum pradu silnika. Wartosc maksymalna
[PSI align curr. max] (MCr) jest ograniczona przez [Ograniczenie pradu] (CLI). Nie majac
odpowiednich danych ustaw [PSI align curr. max] (MCr) na [Auto] (AUtO) (Zobacz str. 116)

¢ Powtérz (tUn) po modyfikacji (MCr).

4 - Regulacja PHS.
Dostosuj [Stata EMF siln syn] (PHS) aby otrzymac¢ optymalny rezultat. (Zobacz str. 116)
“Uruchom silnik przy minimalnej stabilnej czestotliwo$ci pracujgcej maszyny (bez obcigzenia).

* Sprawdz i zapisz wartos¢ [% error EMF sync] (rdAE). (Zobacz str. 117)
- Jezeli wartos¢ [% error EMF sync] (rd AE) jest nizsza od 0%, to [Stata EMF siln syn]
(PHS) moze wzrastac
- Jezeli wartos¢ [% error EMF sync] (rdAE) jest wyzsza od 0%, to [Stata EMF siln syn] (PHS)
moze sie zmniejszaé
[% error EMF sync] (rd AE) powinna by¢ bliska 0%.
* Zatrzyma;j silnik w celu modyfikacji PHS zgodnie z wartoscig rd AE (zanotowang wczesniej).

Porada:

Przemiennik czestotliwosci musi by¢ tak dobrany, aby dysponowa¢ zapasem pradu, jednak zbyt
duze przewymiarowanie wplywa negatywnie na dokladnos$¢ pomiaru pradu, zwtaszcza przy metodzie
dodawania sygnatu wysokiej czestotliwosci (Zobacz [HF inj. activation] (HF1) str. 116).

Osiggi silnikéw ze zwiekszong asymetrig magnetyczng moga by¢ wyzsze po aktywowaniu funkc;ji
dodawania sygnatu wysokiej czestotliwosci. (Zobacz [HF inj. activation] (HF1) str. 116).
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Tryb konfiguracji (ConF)

DRI- > CONF > FULL > DRC- > SYN-

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez:

Kod Nazwa / Opis ‘ Zakres regulaciji ‘ Ustawienia fabryczne
drC- [STEROWANIE SILNIKIEM] (kontynuacja)
SYN- [SILNIK SYNCHRONICZNY]
nCrS [Prad znam sil syn] ’ 0.25do 1.5 In (1) ‘Zgodnie ze specyfikacjg
Y Prad silnika synchronicznego podany na tabliczce znamionowe;.

PPNnS [Liczb p bieg sil syn]
Y Liczba par biegunéw silnika synchronicznego.

’ 1to 50 ‘ Zgodnie ze specyfikacjg

NnSPS |[Znam pred sil syn]

’ 0d 0 do 48,000 obr/min‘Zgodnie ze specyfikacja

0

D ¢ Predkos¢ znamionowa silnika podana na tabliczce znamionowe;.
@)
tqg S [Moment silnika] ‘ 1.1 t0 6,553.5 Nm ‘ Zgodnie ze specyfikacja
Y Moment znamionowy silnika podany na tabliczce znamionowej
tUn [Autotuning] [NIE](nO)

A OSTRZEZENIE

NIESPODZIEWANY RUCH

« Automatyczne strojenie powoduje ruch watu silnika w celu dopasowania sygnatéw obwodoéw sterujgcych.
Uruchamiaj silnik tylko wtedy, gdy nie ma oséb ani innych przeszkdd w strefie pracy.
Niezastosowanie sie do tych instrukcji moze prowadzi¢ do $mierci, powaznych obrazen ciata i uszkodzenia

urzadzenia.
Podczas automatycznego dostarajania silnika normalnym zjawiskiem sg drgania i podwyzszony poziom hatasu.
- Automatyczne strojenie jest wykonywane tylko wtedy, kiedy nie zostato aktywowane polecenie zatrzymania. Jezeli funkcja
"zatrzymanie wybiegiem" lub "zatrzymanie szybkie" zostata przypisana do wejscia logicznego, wejscie musi by¢ ustawione

na 1 (aktywne dla 0).
- Automatyczne strojenie ma priorytet nad poleceniami uruchamiania i wstepnego magnesowania, ktére zostang wziete pod

uwage po zakonczeniu sekwencji automatycznego strojenia.
- Jezeli podczas strojenia wystapi btad, przemiennik czestotliwosci wyswietli [No action] (nO) i w zaleznosci od konfiguraciji

[Btad autotuning] (inL) str. 268, moze przetgczy¢ sie na tryb btedu [Auto-tuning] (inF).
- Automatyczne strojenie moze trwac od 1 do 2 sekund. Nie nalezy przerywa¢ procesu. Poczekaj az na wyswietlaczu
pojawi sie [No action] (nO).
Uwaga: stan termiczny silnika wptywa na wynik strojenia. Odczekaj, az silnik bedzie zimny i wtedy przeprowadz
strojenie. W celu wykonania strojenia, zaczekaj, az bedzie zatrzymany i zimny. Najpierw ustaw [Autotuning] (tUn) na
[Erase tune] (CLr), nastepnie wykonaj strojenie.
Uzywanie strojenia silnika bez uprzedniego ustawienia [Erase tune] (CLr) stuzy do uzyskania estymacji stanu cieplnego

silnika. W kazdym przypadku, silnik musi by¢ zatrzymany przed wykonaniem operaciji strojenia.
Dtugos¢ kabla ma wpltyw na wynik strojenia. Jezeli okablowanie jest modyfikowane, konieczne jest ponowienie strojenia.

NnO | [No action] (nO): Automatyczne strojenie nie zostato wykonywane

YES | [Do tune] (YES): Jesli strojenie jest wykonywane natychmiast, jak to mozliwe, parametr zmienia sie automatycznie na [No
action] (nO). Jesli stan przemiennika nie pozwala na natychmiastowe wykonanie strojenia, parametr zmienia sie na [NIE]
(nO) i operacja musi by¢ wykonana ponownie.

C | r |[Erase tune] (CLr): Parametry silnika mierzone za pomocg funkc;ji strojenia zostaty zresetowane. Do sterowania
silnikiem wykorzystywane sg domysine wartosci parametréw silnika. [Stan autotuningu] (tUS) jest ustawiony na
[Niewykon] (tAb).

tus [Stan autotuningu] [Niewykon] (tAb)
(jedynie informacja, parametr nie moze by¢ modyfikowany)
Ten parametr nie zapisuje sie po wytgczeniu przemiennika. Pokazuje on status strojenia od momentu ostatniego wigczenia.

LAD | [Niewykon] (tAb): Automatyczne strojenie nie zostato wykonywane

PEnd | [Oczekuje] (PEnd): Polecenie strojenie zostato wystane, ale oczekuje na wykoanie

PrOG | [W trakcie] (PrOG): Strojenie w toku

FAIL | [Nieudany] (FAIL): Btgd automatycznego strojenia

dONE | [Wykonany] (dOnE): Do sterowania silnikiem wykorzystane sg parametry zmierzone podczas strojenia.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez:

DRI- > CONF > FULL > DRC- > SYN-

Kod Nazwa / Opis Zakres regulaciji Ustawienia fabryczne
Stun [Tune selection] [Default] (tAb)
(jedynie informacja, parametr nie moze by¢ modyfikowany)
tADb |[Default] (tAb): Do sterowania silnikiem wykorzystywane sg wartosci domysine
MEAS |[Measure] (VIEAS): Do sterowania silnikiem wykorzystywane sg warto$ci zmierzone przez funkcje automatycznego dostrajania.
CUS |[[Custom] (CUS): Do sterowania silnikiem wykorzystywane sg wartosci nastawione recznie.
Zwroé uwage: Strojenie silnika zwieksza jego osiggi.
tUnuU [Auto tuning usage] [ThermMot] (tM)
Ten parametr pokazuje sposob modyfikacji parametréw silnika w celu szacowanie jego stanu termicznego..
nO| [NIE] (nO): Brak szacowania stanu termicznego
i\ | [Therm Mot] (tM): Wyznaczenie stanu cieplnego stojana oparte na pradzie nominalnym i prgdzie pobieranym przez silnik.
C1t| [Cold tun] (Ct): Wznaczenie stanu cieplnego stojana oparte na rezystancji stojana zmierzonej
podczas pierwszego "zimnego" strojenia oraz dostrajania podczas kazdego wigczenia.
AUt [Automat autotuning] [NIE] (nO)

A OSTRZEZENIE

NIESPODZIEWANY RUCH

Jesli funkcja ta jest aktywna, strojenie jest wykonywane za kazdym razem, gdy przemiennik czestotliwosci jest zatgczany.
* Sprawdz, czy aktywacja tej funkcji nie spowoduje sytuacji niebezpieczne;j.

Niezastosowanie sig¢ do tych instrukcji moze prowadzi¢ do sSmierci, powaznych obrazen ciata lub uszkodzenia
urzadzenia.

Kiedy zatgczamy przemiennik silnik musi by¢ zatrzymany.

[Automat autotuning] (AUt) jest ustawiany na [TAK] (YES) jezeli [Auto tuning usage] (tUnU) jest ustawiony na
[Cold tun] (Ct). Warto$¢ rezystancji stojana silnika zmierzona podczas strojenia stuzy do oceny stanu cieplnego
silnika po witgczeniu zasilania

nO|[NIE](nO): Funkcjazdezaktywowana
YES | [Tak] (YES): Strojenie odbywa sie automatycznie przy kazdym zatgczeniu zasilania
SMOt [Saliency mot. state]
(Jedynie informacja, parametr nie moze by¢ modyfikowany). Informacja o asymetrii magnetyczne;j silnika synchronicznego.
* Ten parametr moze by¢ udostepniony, jezeli [Tune selection] (StUN) jest ustawiony na [Measure] (MEAS).
Zwrocé uwage: W przypadku silnika o niskiej asymetrii zalecany jest standardowy algorytm sterowania.
nO | [NIE] (nO): Strojenie nie wykonane
| IS | [Low salient] (LLS): Niski poziom asymetrii (Rekomendowana konfiguracja: [Ustawienia typu kat] (ASt) = [PSI align]
(PSI) lub [PSIO align] (PS10) i [HF inj. activation] (HFI) = [NIE] (nO)).
MLS | [Med salient] (MLS): Sredni poziom asymetriii ([Angle setting type] (ASt) = [SPM align] (SPMA) jest mozliwy.
[HF inj. activation] (HFI) = [TAK] (YES) moze pracowac).
HL S | [High salient] (HLS): Wysoki poziom asymetrii ( [Ustawienia typu kat] (ASt) = [IPM align]
(IPMA) jest mozliwy. [HF inj. activation] (HF 1) = [TAK] (YES) jest mozliwy).
ASt [Ustawienia typu kat] [PSIOalign.] (PSIO)
Y Tryb pomiaru kata przesuniecia fazowego. Widoczny tylko wtedy, gdy [Algorytm ster. silnik] (Ctt) jest ustawiony na
[sil syn op] (SYn).
[PSI align] (PSI) i [PSIO align] (PS10) dziatajajg dla wszystkich rodzajow silnikéw synchronicznych.
[SPM align] (SPMA) i [IPM align] (IPMA) poprawiaja wydajno$¢ w zaleznosci od typu silnika synchronicznego.
IPMA | [IPM align] (IPMA): Wyréwnanie kata dla silnika z wewn. magnesami trwatymi (IPM). Zwyczajowo ten typ silnika ma duzy
poziom asymetrii magnet. Do sterowania wykorzystuje si¢ metode dodawania sygnatu wysokiej czestotliw. (mniej zakiécen).
SPMA | [SPM align] (PSMA): Wyréwnanie kata dla silnika z zewnetrznymi magnesami (dla SPM-niski poziom asymetrii).
Do sterowania wykorzystuje sie metode dodawania sygnatu wysokiej czestotliwosci (mniejsz poziom zaktdcen).
P S| [PSI align] (PSI): Dodawanie sygnatéw impulsowych. Standardowy tryb pomiaru wyréwnania kata.
PSI10 | [PSIO align] (PSIO): Dodawanie sygnatéw impulsowych, zoptymalizowane. Skrécony czas pomiaru wyréwnania. Jest
dokonywany w momencie pierwszego uruchomienia przemiennika lub po wykonaniu strojenia.
nO | [No align] (nO): Bez wyréwnania
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI- > CONF > FULL > DRC- > SYN-

Zakres regulacji Ustawienia fabryczne

[NIE] (nO)

Kod Nazwa / Opis
H F I |[HF inj. activation]

Aktywacja sygnatu wysokiej czestotliwosci w trybie pracy silnika. Funkcja ta pozwala uzyskac¢ informacje o momencie

obrotowym przy matej predkosci w trybie bez petli sprzezenia zwrotnego.

Zwro¢ uwage: Funkcja jest bardziej skuteczna dla silnikéw z wigkszg asymetrig magnetyczng [HF inj. activation] (HFI). W

celu poprawy skutecznosci dziatania moze by¢ konieczne dostosowanie parametréw petli predkosci( [Filtr sprzez predk]

(SFC), [Sum cz sprzez pred] (Slt) i [Wsp prop sprz pred] (SPG), Zobacz str._118) oraz oszacowanie predkosci w

* zamknietej petli fazowej PLL (dostep do parametréw w trybie Ekspert [HF pll bandwith] (SPb) oraz [HF pll dump. factor]
(SPF), Zobacz str._116).

Dodawanie sygnatu wysokiej czestotliowsci jest nieskuteczne dla silnikéw o matej asymetrii magnetycznej (Zobacz

[Saliency mot. state] (SMOT) str. 114). Zaleca sie czgstotliwos¢ nosng 4 kHz PWM ([Czestotliw przetacz] (SFr)).

W przypadku niestabilnej pracy na biegu jatowym zaleca sie zmniejszy¢ [Wsp prop sprz pred] (SPG) i [HF pll bandwith]

(SPb). Natepnie dostosowaé paramerty petli predkosci dla odpowiedzi dynamicznej w petli PLL przy predko$ci minimalne;..

W przypadku niestabilnosci pod obcigzeniem zwiekszy¢ parametr [Angle error Comp.] (PEC) (gtéwnie silnik SPM).

NnO | [NIE](nO): Funkcjazdezaktywowana
YES |[TAK] (YES): Dodawanie sygnatu wysokiej czestoliwosci do oszacowania predkosci

(1) Odpowiada wartosci prgdu znamionowego przemiennika, wskazanej w instrukcji i na tabliczce znamionowej przemiennika.
(2) On the integrated display Jednostka: Od 0 do 9,999 then 10.00 to 65.53 (10,000 to 65,536).

Parametry te ukazujg sie tylko, gdy odpowiednia funkcja zostata wybrana w innym menu. Aby poméc w programowaniu,
* kiedy parametry zostang udostepnione i nastawiane wewnatrz menu konfiguracji odpowiedniej funkciji, ich opis jest podany
na wskazanych stronach.

C) Parametry, ktére moga by¢ modyfikowane podczas dziatania lub po zatrzymaniu..

z 2 s | Aby zmieni¢ przypisanie tego parametru, nacisnij klawisz ENT przez 2 s.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI- > CONF > FULL > DRC- > SYN-

Silnik synchroniczny: Tryb Expert.

Kod Nazwa / Opis ‘ Zakres regulacji ‘ Ustawienia fabryczne
SYN- [SILNIK SYNCHRONICZNY]
rSAS [Rez stojana sil syn] ’ Od 0 do 65,535 mOhm \ 0 mOhm
D ¢ Rezystancja zimnego uzwojenia stojana. Ustawienia fabryczne sg zmieniane przez wynik dziatania automatycznego
strojenia, jezeli zostato wykonane.
() Wartos¢ moze by¢ wprowadzona przez uzytkownika.
(1)
LdS [Induktancja osi d] ’OdOdo 655.35 mH ‘OmH
Indukcyjnosé¢ osi ,d” stojana, w mH (na faze).
2. Dla silnikéw z biegunami niejawnymi [Induktancja osi d] (LdS) = [Induktancja osi q] (LgS) = Indukcyjno$¢ L stojana.
Ustawienia fabryczne zostajg zmienione w wyniku operac;ji strojenia, jezeli zostato wykonane.
LgS [Induktancja osi q] ] 0d 0 do 655.35 mH ‘0 mH
Indukcyjnos¢ osi ,,q” stojana, w mH.
* Dla silnikéw z biegunami niejawnymi [Induktancja osi d] (LdS) = [Induktancja osi q] (LgS) = Indukcyjnosc¢ L stojana.
Ustawienia fabryczne zostajg zmienione w wyniku operaciji strojenia, jezeli zostato wykonane.
PHS [Stata EMF siln syn] ’OdOdo 6,553.5 mV/obr/min ‘OmV/obr/min
* Stata EMF silnika synchronicznego, w mV na obr/min (na faze). Regulacja PHS umozliwia zmniejszenie pradu w trybie
(1) pracy bez obcigzenia.
- nSPS *PPnS/60
FrSs [Synchr czest silnika] ’ 1010 800 Hz ‘
*
Znamionowa czestotliwo$¢ zasilania dla silnika synchronicznego w Hz. Uaktualniany zgodnie z danymi [Znam pred
() sil syn] (nSPS) i [Liczb p bieg sil syn] (PPnS).
SPb [HF pll bandwith] ‘ 0d 0 do 100 Hz ‘ 25Hz
D g Szeroko$¢ pasma czestotliwosci stojana zamknietej petli fazowej PII.
SPF [HF pll dump. factor] ‘Od 0 do 200% ‘100%
Y Wspéditczynnik thumienia czestotliwosci stojana zamknietej petli fazowej PII.
PEC [Angle error Comp.] \ Od 0 do 500% 0%
Kompensacja btedu potozenia kgtowego w trybie wysokiej czestotliwosci.
*

Zwigksza osiggi przy predkosci minimalnej w trybie generatora i silnika, szczegdlnie w przypadku silnikéw SPM.
AUtO |[Auto] (AUtO): Przemiennik przyjmuje warto$é réwna znamion. poslizgowi silnika, obliczonemu na podstawie parametréw.

Fri [HF injection freq.] ‘ 250 do 1.000 Hz ‘500 Hz
Y Czestotliwos$¢ sygnatu dodawania wysokiej czestotliwosci. Ma wpltyw na zaktécenia podczas pomiaru kata przesuniecia
magnetycznego i doktadno$¢ szacowania predkosci.
Hir [HF current level] ‘ Od 0 do 200% ‘ 25%
* Stosunek sygnatu pradu dodawania wysokiej czestotliwosci. Ma wptyw na zaktocenia podczas pomiaru kgta
przesunigcia i dokltadno$¢ szacowania predkosci.
MCr [PSI align curr. max] ‘[Auto] (AUtO) to 300% ‘[Auto] (AUtO)

Poziom pradu w % [Prad znam sil syn] (nCrS) dla [PSI align] (PSI) i [PSIO align] (PSIO) trybu pomiaru przesunigcia
kata. Parametr wptywa na pomiar indukcyjnosci. [PSI a lign curr. max] (MCr) jest uzywany w trakcie strojenia. Wartos¢
e poziomu tego prgdu musi by¢ wieksza bgdz réwna prgdowi uzytecznemu. Inaczej moze doj$¢ do niestabilnosci.

Jesli [PSI align curr. max] (MCr) jest ustawiony na [Auto] (AUtO), [PSI align curr. max] (MCr) = 150% [Nominal |
sync.] (nCrS) podczas strojenia i 100% [Nominal I sync.] (nCrS) podczas standardowego pomiaru kata przesuniecia
[PSI align] (PSI) lub [PSIO align] (PSIO)

ILr [Injection level align] Od 0 do 200% 50%

Y Poziom pradu w % [Prad znam sil syn] (nCrS) dla pomiaru kata przesuniecia wysoka czestotliwoscig silnikéw IPMA
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI- > CONF > FULL > DRC-
Kod Nazwa / Opis Zakres regulacji Ustawienia fabryczne
Sir [Boost level align.] Od 0 do 200% 100%
Y Poziom pradu w % [Prad znam sil syn] (nCrS) dla pomiaru kata przesunigcia wysokg czestotliwoscig silnikow SPMA
rdAE  |[% error EMF sync] -3276.7 do 3275.8 % -

Stosunek pradu osi "d" .

Uzyj rdAE zeby tak dostosowac [Stata EMF siln syn] (PHS), rdAE aby osiagng¢ 0%.

Jezeli warto$¢ [% error EMF sync] (rdAE) jest nizsza od 0%, wtedy [Stata EMF siln syn] (PHS), moze wzrastac.
Jezeli wartos¢ [% error EMF sync] (rdAE) jest wyzsza od 0%, wtedy [Stata EMF siln syn] (PHS), moze malec.

(1) Na terminalu zintegrowanym: Od 0 do 9,999 then 10.00 to 65.53 (10,000 to 65,536).

Parametry te ukazujg sie tylko, gdy odpowiednia funkcja zostata wybrana w innym menu. Aby poméc w programowaniu,
* kiedy parametry zostang udostepnione i nastawiane wewnatrz menu konfiguracji odpowiedniej funkgcji, ich opis jest podany
na wskazanych stronach.

C) Parametry, ktére moga by¢ modyfikowane podczas dziatania lub po zatrzymaniu..
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez:

DRI- > CONF > FULL > DRC-

Kod Nazwa / Opis ‘ Zakres regulacji ‘ Ustawienia fabryczne
drC- [STEROWANIE SILNIKIEM] (kontynuacja)
SPG [Wsp prop sprz pred] ‘ Od 0 do 1,000% ‘ 40%
Y Wzmocnienie proporcjonalne petli sprzezenia predkosci.
Widoczny kiedy [Algorytm ster. silnik] (Ctt) nie jestustawionyna[Standard] (Std), [V/F 5pts] (UFS) lub
() [U/f kwadrat] (UFq).
SPGU [UF inertia comp.] ‘ Od 0 do 1,000% ‘ 40%
Y Wspétczynnik bezwtadnosci.
Widoczny kiedy [Algorytm ster. silnik] (Ctt) jestustawiony na[Standard] (Std), [V/IF 5pts] (UFS) lub [U/f kwadrat]
( ) (UFQ).
SIt [Sum cz sprzez pred] ‘ 10 65,535 ms ‘ 63ms
Y Stata czasowa catkowania sprzezenia predkosci.
Widocznykiedy [Algorytm ster. silnik] (Ctt) niejestustawiony na[Standard] (Std), [V/F 5pts] (UFS) lub
( ) [U/f kwadrat] (UFQ).
SFC [Filtr sprzez predk] ‘ Od 0 do 100 ‘ 65
Y Wspétczynnik filtra sprzezenia predkosci regulatora. (0 (IP) do
c ) 100 (PI)).
FFH [Spd est. filter time] ‘ Od 0 do 100 ms ‘ 6.4 ms
* Dostepny tylko w trybie Ekspert. Czestotliwos¢ filtrowania
szacowanej predkosci.
CrtE | [Cur. ref. filter time] ‘ 0d 0 do 100 ms ‘ 3.2ms
> Dostepny tylko w trybie Ekspert.
Filtr pomiaru pradu [algorytmu sterowania (jezeli [NIE] (nO)" naturalna czestotliwo$é stojana)]
UFr [Kompens napiecia] ‘ Od 0 do 200% ‘ 100%
Stuzy do optymalizacji momentu przy bardzo niskiej predkosci, lub do zaadoptowania do przypadkéw szczegéinych (na’
() przykiad: dla réwnolegle potgczonych silnikéw nalezy obnizy¢ [Kompens napiecia] (UFr)). Jesli moment obrotowy przy
predkosci minimalnej jest niewystarczajgcy, nalezy podnies¢ [Kompens napiecia] (UFr). Zbyt wysoka wartos¢ moze
uniemozliwi€ rozruch silnika.
SLP [Kompensa poslizgu] ’ 0Od 0 do 300% ‘ 100%
Ten parametr nie moze by¢ udostepniony jezeli [Algorytm ster. silnik] (Ctt) jest ustawiony na [sil syn op] (SYn). Ma
Y wartos¢ 0% gdy [Algorytm ster. silnik] (Ctt) jest ustawiony na [U/f kwadrat] (UFq). Ustaw kompensacje poslizgu na
wartos¢ znamionowg (dane znamionowe silnika). Predkosci podane na tabliczce znamionowej nie zawsze sg dotadne.
Jezeli poslizg znamionowy < poslizg faktyczny: silnik w stanie ustalonym nie obraca sie z wiasciwg predkoscia, ale z
C) predkoscig mniejszg niz zadana. Jezeli poslizg znamionowy > poslizg faktyczny: silnik jest przekompensowany i
predko$¢ moze byc¢ niestabilna.
U1 [U1] | 0dodosoov [ ov
Ustawienia profilu V/F.
> Ten parametr moze by¢ udostepniony, jezeli [Algorytmster.silnik] (Ctt) jestustawionyna [V/F 5 pts] (UF5).
o [F1] [ 0dodoseoHz | ohz
Ustawienia profilu V/F.
Y Ten parametr moze by¢ udostepniony, jezeli [Algorytms ter.s ilnik] (Ctt) jestu stawionyn a [VIF5 pts] (UF5).
o [U2] | ododosoov | ov
Ustawienia profilu V/F.
Y Ten parametr moze by¢ udostepniony, jezeli [Algorytmster.silnik] (Ctt) jestustawionyna [V/F 5 pts] (UF5).
— [F2] [ 0dodo599Hz | oHz
Ustawienia profilu V/F.
b ¢ Ten parametr moze by¢ udostepniony, jezeli [Algorytms ter.s ilnik] (Ctt) jestu stawionyn a [V/IF5 pts] (UF5).
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI-> CONF > FULL > DRC-
Kod Nazwa / Opis Zakres regulacji Ustawienia fabryczne
U3 [U3] 0d0do800V ov
> Ustawienia profilu V/F.
Ten parametr moze by¢ udostepniony, jezeli [Algorytmster.silnik] (Ctt) jestustawionyna [V/F 5 pts] (UF5).
F3 [F2] ‘ 0d0do 599 Hz ‘ OHz
> Ustawienia profilu V/F.
Ten parametr moze by¢ udostepniony, jezeli [Algorytm ster. silnik] (Ctt) jest u stawiony n a [VIF 5 pts] (UF5).
U4 [U4] ‘ 0d0do800V ‘ oV
* Ustawienia profilu V/F.
Ten parametr moze by¢ udostepniony, jezeli [Algorytmster.silnik] (Ctt) jestustawionyna [V/F 5 pts] (UF5).
w4 [F4] \ 0d0do599 Hz \ 0Hz
* Ustawienia profilu V/F.
Ten parametr moze by¢ udostepniony, jezeli [Algorytm ster. silnik] (Ctt) jest u stawiony n a [V/F 5 pts] (UF5).
U5 [U5] | ododosoov | ov
* Ustawienia profilu V/F.
Ten parametr moze by¢ udostepniony, jezeli [Algorytm ster. silnik] (Ctt) jest u stawiony n a [V/F 5 pts] (UF5).
F5 [F5] | 0d0dos9oHz | oz
Y Ustawienia profilu V/F.
Ten parametr moze by¢ udostepniony, jezeli [Algorytm ster. silnik] (Ctt) jest u stawiony n a [V/F 5 pts] (UF5).
CLI [Ograniczenie pradu] ‘Odo 151n (1) ‘1.5 In (1)

ZWROC UWAGE
PRZEGRZANIE | USZKODZENIE SILNIKA

Y * Upewnij sig, ze silnik jest przystosowany do zasilenia maksymalnym pragdem.

e Rozwaz cykl pracy silnika oraz specyfike aplikacji, w tym mozliwo$¢ zmniejszenia dopuszczalengo obcigzenia
podczas wyznaczania natezenia pradu.

C) Niezastosowanie sie do tych instrukcji moze spowodowaé uszkodzenie urzadzenia.

Pierwsze ograniczenie pradu.
Zwro¢ uwage: Jezeli ustawienia sg nizsze niz 0.25 In, przemiennik czestotliwosci moze zosta¢ zablokowany w trybie
btedu [Zanik fazy wy] (OPL) w momencie wigczenia

(zobacz str. 256). Jezeli jest on mniejszy od pradu silnika w stanie jatowym, silnik moze nie ruszy¢.

SFt [Switch. freq type] [SFR type 1] (HF 1)

Czestotliwos¢ przetaczania silnika bedzie zmniejszana, gdy temperatura wewnatrz przemiennika bedzie zbyt wysoka.

HF 1 | [SFR type 1] (HF1): Optymalizacja temperatury.

System pozwala dostosowac¢ czestotliwos¢ kluczowania tranzystoréw w zaleznosci od czestotliwosci silnika.

HFE2 | [SFR t ype 2] (HF2): Optymalizacja zaktécen silnika (dla wysokiej czestotliwosci kluczowania). Pozwala systemowi
utrzymaé wybrang czestotliwos$¢ przetgczania [Czestotliw przetacz] (SFr) niezaleznie od czestotliwosci pracy
silnika [Wyjscie czestotliw] (rFr).

W przypadku przegrzania, przemiennik automatycznie zmniejsza czestotliwos¢ przetgczania. Jest ona przywracana do
pierwotnej wartosci, gdy temperatura powraca do normaine;j.

SFr [Czestotliw przetacz] \ 2 do 16 kHz 4 kHz

o ZWROC UWAGE

ZNISZCZENIE SILNIKA

Upewnij sig ze czestotliwos¢ przetgczania nie przekroczy 4 kHz, jezeli filtr EMC przemiennika pracujgcego w sieci IT
jest wytgczony.

Niezastosowanie si¢ do tych instrukcji moze spowodowaé uszkodzenie urzadzenia.

Dotyczy nastepujacych wersji przemiennikow: ATV320***M2*

Ustawienia czestotliwosci przetgczania.

Zakres regulacji: Warto$¢ maksymalna jest ograniczona do 4 k Hz jezeli parametr [Ogranicz przep siln] (SUL) str.
120 jest skonfigurowany. Zwré¢ uwage: W przypadku nadmiernego wzrostu temperatury, przemiennik czestotliwosci
automatycznie zmniejszy czestotliwos¢ przetgczania i przywrdci jg po powrocie do normalnej temperatury..

W przypadku silnikow wysokoobrotowych, zaleca sig¢ zwigkszenie czestotliwosci modulacji szerokosci impulsu (PWM)
[Czestotliw przetacz] (SFr) na 8, 12 lub 16 kHz.
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Tryb konfiguracji (ConF)

()

Kod Nazwa / Opis Zakres regulacji Ustawienia fabryczne
nrd [Losowa mod czest] [NIE](nO)
Losowa modulacja czestotliwo$ci pomaga unikng¢ rezonansu, co moze mie¢ miejsce przy statej czestotliwosci..
nO | [NIE] (nO): Stata czestotliwos¢
YES | [TAK] (YES): Czestotliwo$¢ z modulacjg losows.
bOA [Boost activation] ’ [Dynamic] (dYnA)
nO | [Inactive] (nO): Brak podbicia (wzmocnienia)
d¥YnA | [Dynamic] (dYnA): Zmienne podbicie
STATL | [Static] (StAt): State podbicie
bOO [Podbicie] -100 to 100% 0%
Ten parametr moze by¢ udostepniony, jezeli [Boost activation] (bOA) nie jest ustawiony na [NIE] (nO).
Regulacja pradu magnesujgcego silnika przy predkosci minimalnej w % znamionowego pradu magnesujgcego. Parametr ten
jest uzywany w celu zwiekszenia lub zmniejszenia czasu potrzebnego do ustalenia momentu obrotowego. Pozwala na
stopniowe dochodzenie do czestotliwosci ustalonej [Praca podbicie] (FAD).
Warto$¢ ujemna podbicia ma zastosowanie szczegdlnie do silnkow z wirnikiem stozkowym.
Prad magnesujgcy
Positive [Podbicie] (bOO)
* T
Znamionowy prad magnesujgcy =
Negative [Podbicie] (hOO) L~ ~ -
0 = Czestotliwos¢
[Praca podbicie] (FADb)
FADb [Praca podbicie] 0do 599 Hz ‘ 0Hz
Ten parametr jest dotepny, jezeli [Boost activation](bOA) nie jest ustawiony na [NIE] (nO).
* Czestotliwos¢, powyzej ktorej prgd magnesowania nie wptywa na [Podbicie] (bOO).
SUL [ Ogranicz przep siln] ’ [NIE] (nO)
Funkcja ta ogranicza przepiecia na silniku i jest przydatna w nastepujgcych przypadkach:
- Silniki NEMA (amerykanskie)
- Silniki japonskie
- Silniki wrzecionowe
- Silniki przezwajane
Parametr ten moze pozostaé na [NIE] (nO) dla silnikéw 230/400 V przy skojarzeniu do pracy przy napieciu 230 V
lub jesli dlugos$é kabla pomigdzy przemiennikiem i silnikiem nie przekracza:
- 4 m dla kabli ekranowanych -
10 m dla kabli nieekranowanych
Zwro6¢ uwage: Kiedy [Ogranicz przep siln] (SUL) jest ustawiony na [TAK](YES), zmieniana jest
maksymalna czestotliwo$é przetaczania [Czestotliw przetacz] (SFr), Zobacz str. 120.
nO | [NIE] (nO): Funkcja nieaktywna
YES | [TAK] (YES): Funkcja aktywna
SOP [Optym przepigé siln] 10 ps
> Parametr do optymalizacji przepie¢ nieustalonychtransient overvoltages na zaciskach silnika. udostepniony,
jezeli [Ogranicz przep siln] (SUL) jest ustawiony na [TAK] (YES).
6 | Ustaw na 6, 8 lub 10 ps, zgodnie z ponizszg tabela.
8
10 | Zwréé uwage: Ten parametr jest uzyteczny dla przemiennikdw ATV320***N4*.
Parametry te ukazujg sie tylko, gdy odpowiednia funkcja zostata wybrana w innym menu. Aby pomo6c w programowaniu,
* kiedy parametry zostang udostepnione i nastawiane wewngtrz menu konfiguracji odpowiedniej funkgiji, ich opis jest podany

na wskazanych stronach.

Parametry, ktére moga by¢ modyfikowane podczas dziatania lub po zatrzymaniu.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI- > CONF > FULL > DRC-

Wartos¢ parametru [Optym przepig¢ siln] (SOP) odpowiada czasowi ttumienia uzywanego kabla.
Definiuje sie go, aby zapobiec nakfadaniu sie odbi¢ fal napiecia bedgcych skutkiem dtugosci kabla.
Ogranicza on przepiecia do podwdjnej wartosci napiecia znamionowego szyny DC.

Ponizsza tabela podaje przykfady zgodnosci miedzy parametrem [Optym przepie¢ siln] (SOP)

i dlugoscig kabla pomiedzy przemiennikiem a silnikiem. Dla kabli o wigkszych dtugo$ciach musi

by¢ zastosowany filtr sinusoidalny lub filtr ochronny dV/dt

Dla silnikéw potaczonych réwnolegle, pod uwage musi by¢ wzieta sumaryczna dtugos¢ wszystkich kabli.
Poréwnaj dlugos¢ podang w wierszu odpowiadajgcym mocy pojedynczego silnika z tg, ktdéra odpowiada
mocy catkowitej i wybierz dtugos¢ mniejsza.

Przyktad: Dwa silniki 7.5 kW (10 KM)

Wez dtugos¢ kabla z wiersza odpowiadajgcego mocy 15 kW, a nastepnie podziel jg przez liczbe silnikéw,
aby otrzymac dtugos$¢ na jeden silnik (kabel nieekranowany 'GORSE' 40 m i SOP = 6, wynik 40/2 = 20 m
maksimum dla kazdego silnika 7.5 kW (10 KM)).

W szczegolnych przypadkach (np. rozne rodzaje kabli, r6zne moce silnikéw potgczonych rownolegle, rozne
diugosci kabili, itp.), zalecane jest uzycie oscyloskopu, w celu sprawdzenia wartosci przepie¢ uzyskanych na
zaciskach silnika.

Aby zachowac petne osiggi przemiennika, nie zwiekszaj niepotrzebnie wartosci ,SOP”.

Tabele podajace zgodnos¢ pomiedzy parametrem SOP i dlugoscia kabla, dla zasilania sieciowego 400 V

Altivar 320 Silnik Przekréj kabla Maksymalna dtugo$¢ kabla w metrach
Referencja Moc Kabel nieekranowany "GORSE" | Kabel ekranowany "GORSE" | Kabel ekranowany "BELDEN"
Typ HO7 RN-F 4Gxx Typ GVCSTV-LS/LH Type 2950x

kW |HP |wmm2?  AWG |[SOP=10 |SOP=8 |SOP=6|SOP=10|SOP=8|SOP=6|SOP=10|SOP=8|SOP=6
ATV320U04N4p |0.37 |0.50 | 1.5 14 100 m 70 m 45m 105 m 85m 65m 50 m 40m 30m
ATV320U06N4p [(0.55 |0.75 [1.5 14 100 m 70m 45m 105 m 85m 65m 50 m 40m 30m
ATV320U07N4p [0.75 |1 1.5 14 100 m 70m 45m 105 m 85m 65m 50 m 40m 30m
ATV320U11N4p (1.1 |15 |15 14 100 m 70m 45m 105 m 85m 65m 50m 40m 30m
ATV320U15N4p (1.5 |2 1.5 14 100 m 70 m 45m 105 m 85m 65m 50 m 40m 30m
ATV320U22N4p (2.2 |3 1.5 14 110m 65m 45m 105m 85m 65m 50m 40m 30m
ATV320U30N4p |3 - 15 14 110m 65 m 45m 105 m 85m 65 m 50 m 40m 30m
ATV320U40N4p |4 5 25 12 110 m 65m 45m 105 m 85m 65m 50 m 40m 30m
ATV320U55N4p (5.5 |75 |4 10 120 m 65m 45m 105 m 85m 65m 50 m 40m 30m
ATV320U75N4p (7.5 |10 |6 8 120 m 65m 45m 105 m 85m 65m 50 m 40m 30m
ATV320D11N4p |11 15 |10 8 115 m 60 m 45m 100 m 75m 55 m 50m 40m 30m
ATV320D15N4p |15 |20 |16 6 105m 60m 40m 100 m 70 m 50 m 50 m 40m 30m

Dla silnikow 230/400 V uzywanych przy 230 V, parametr [Ogranicz przep siln]
(SUL) moze pozosta¢ na [NIE] (nO).
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Tryb konfiguracji (ConF)

Kod Nazwa / Opis Zakres regulacji Ustawienia fabryczne
Ubr [Prég nap ham DC] 335t0820V Zgodnie z zakresem
napiecia zasilajgcego
C) Poziom napigcia aktywowania modutu hamujgcego (czoper hamowania).
LbA [Wspolne obcigzenia] [NIE](nO)

) ¢ Jezeli 2 silniki sg potgczone mechanicznie i pracujg na wspdlne obcigzenie z tg samg predkoscia, a kazdy z nich sterowany
jest przez przemiennik, funkcja ta moze by¢ zastosowana do polepszenia rozdziatu momentu miedzy dwa silniki. Aby tego
dokona¢, funkcja zmienia predkos¢ silnika w oparciu o moment, dajgc ten sam efekt co poslizg. Ten parametr moze by¢
udostepniony tylko wtedy, gdy [Algorytm ster. silnik] (Ctt) str. 105 jest ustawiony na [St wek nap] (UUC).

nO | [NIE] (nO): Funkcja nieaktywna
YES | [TAK] (YES): Funkcja aktywna
LbC [Korekt mom obciagz] Od 0 do 599 Hz
Wspdtczynnik korekcji momentu obcigzenia w Hz
Ten parametr jest dostepny, jezeli [Wspdlne obciazenia] (LbA)
jest ustawiony na [TAK] (YES).
Moment | | LbC |

Moment znamionowy

*

( ) 0 Czestotliwosé
Moment znamionowy
LbC

Parametry te ukazujg sie tylko, gdy odpowiednia funkcja zostata wybrana w innym menu. Aby poméc w programowaniu,

* kiedy parametry zostang udostepnione i nastawiane wewngtrz menu konfiguracji odpowiedniej funkc;ji, ich opis jest podany

na wskazanych stronach.

() Parametry, ktére mogg by¢ modyfikowane podczas dziatania lub po zatrzymaniu..
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Tryb konfiguracji (ConF)

Rozdzielenie obcigzenia, parametry ktére mogg by¢ dostepne w na poziomie [EKSPERT]

Zasada:

Pedkos¢ | Rampa
zadana

+

Petla predkosci

Moment zadany

Rozdzielenie
K

Filtr

LBC

LBC1
LBC2
LBC3

LBF

Wspotczynnik K podziatu obcigzenia jest okreslany przez moment i predkos$¢, z dwoma parametrami K1i K2 (K = K1 x K2).

K1

‘ Predkosc¢
LBC1 LBC2
K2
LBC
LBC3 . Moment
LBC3 Moment
znamionowy X (1 + LBC3)
LBC
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez:

DRI- > CONF > FULL >1_O-

Kod Nazwa / Opis Zakres regulacji Ustawienia fabryczne
LbC1 [Korekt minim predk] Od 0 do 598.9 Hz OHz
Yk Ten parametr moze by¢ dostepny, jezeli [Wspolne obcigzenia] (LbA) jest ustawiony na [TAK] (YES).
Predkos¢ minimalna podana w Hz dla korekcji obcigzenia. Ponizej tego progu korekcja nie jest wykonywana.
() Stuzy do powstrzymania korekcji przy bardzo matej predkosci, jezeli to zaktdcatoby dziatanie silnika.
LbC2 | [Korekt maks predk] [Korekt minim predkK] 0.1Hz
(LbC1) + 0.1 dla 599 Hz
Ten parametr moze byé udostepniony, jezeli [Wspélne obciazenia] (LbA) jest ustawiony na [TAK] (YES). Prog predkosci
() w Hz, powyzej ktérego zastosowana jest maksymalna korekcja obcigzenia.
LbC3 |[Strefa nieczut mom] ‘ 0d 0 do 300% ‘ 0%
>* Ten parametr moze by¢ udostepniony, jezeli [Wspdlne obciazenia] (LbA) jest ustawiony na [TAK] (YES). Minimalny
moment do korekcji obcigzenia w % momentu znamionowego. Ponizej tego progu korekcja nie jest wykonywana. Stuzy
() do unikniecia niestabilno$ci momentu, kierunek momentu nie jest staty.
LbF [Filtr czas wsp obc] ‘ 0Od 0do 20 s 100 ms ‘ 100 ms
>*

(@

Ten parametr moze by¢ udostepniony, jezeli [Wspdlne obcigzenia] (LbA) jest ustawiony na [TAK] (YES). Stata
czasowa (filtru) w ms stuzy do korekcji obcigzenia. Uzywana w przypadku elastycznego sprzegta mechanicznego w
celu unikniecia niestablinosci.

Parametry te ukazujg sie tylko, gdy odpowiednia funkcja zostata wybrana w innym menu. Aby poméc w programowaniu,

* kiedy parametry zostang udostepnione i nastawiane wewnatrz menu konfiguracji odpowiedniej funkgcji, ich opis jest podany

na wskazanych stronach.

() Parametry, ktére mogg by¢ modyfikowane podczas dziatania lub po zatrzymaniu..
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez:

Wejscial wyjscia CFG

Parametry w menu [KONFIG WEJSC/WYJSC] (I O-) moga byé modyfikowane tylko wtedy, gdy
przemiennik i polecenie uruchomienia sg wytgczone, z nastepujgcymi wyjgtkami:

Kod Nazwa / Opis ‘ Zakres regulaciji ‘ Ustawienia fabryczne
FULL [FULL] (kontynuacija)
I O- [KONFIG WEJSC/WYJSC]

tCC [sterow 2/3 przew] ’ [2 przewod] (2C)

2C

3C

DRI- > CONF > FULL >1_O-

A OSTRZEZENIE

NIEPRZEWIDZIANA PRACA URZADZENIA

Jezeli ten parametr zostanie zmieniony, parametry [Przypis wstecz.] (rrS) i [Sterow 2 przewod] ({Ct) oraz przypisania
wej$¢ cyfrowych zostang zrestowane do ustawien fabrycznych. Upewnij sie, ze zmiana ta jest zgodna z rodzajem
uzywanego okablowania.

Niezastosowanie sie do tych instrukcji moze prowadzi¢ do sSmierci, powaznych obrazen ciata lub uszkodzenia
urzadzenia.

[2 przewod] (2C)
Sterowanie 2-przewodowe: stabilne stany wej$¢ (0 lub 1),
ktore sterujg uruchamianiem lub zatrzymaniem.

Przyktad podtgczenia ,zrédet”:

+24 L1 LIx
| LI1: naprzéd

ATV |

ﬁ W LIx: wstecz

[3 przewod] (3C)
Sterowanie 3-przewodowe (sterowanie impulsowe): Jako polecenie uruchomienia wystarczajgcy jest impuls (zbocze narast.

0->1) ,naprzod” lub ,wstecz”, a jako polecenie zatrzymania wystarczajacy jest impuls (zbocze opad. 1->0) ,stop”.

LI1: stop
LI2: naprzod
LIx: wstecz

tCt

LEL
trn

PFO

[Sterow 2 przewod] ‘ [Zm stanu] (trn)

A OSTRZEZENIE
NIEPRZEWIDZIANA PRACA URZADZENIA

Sprawdz, czy te zmiany sg kompatybilne z zastosowanym schematem potgczen.
Niezastosowanie sie do tych instrukcji moze prowadzi¢ do $mierci, powaznych obrazen ciata lub uszkodzenia
urzadzenia.

[Poziom 0/1] (LEL): Stan 0 lub 1 powoduje uruchomienie (1) lub zatrzymanie (0).

[Zm stanu] (trn): Zmiana stanu (przej$cie lub zbocze) jest konieczna do zainicjowania operacji, aby

zapobiec przypadkowemu uruchomieniu po zaniku i powrocie zasilania.

[Prio wprzéd] (PFO): Stan 0 lub 1 powoduje uruchomienie lub zatrzymanie, ale wejscie ,naprzéd’ma zawsze pierwszenstwo
przed wejsciem ,wstecz”.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Kod Nazwa / Opis ‘ Zakres regulacji Ustawienia fabryczne
run [Praca przem] [NIE](nO)
Polecenie zatrzymania.
* Widoczne tylko wtedy, gdy [sterow 2/3 przew] (tCC) jest ustawiony na [3 przewod] (3C)

LI | [LM] (LI1): Wejsciel ogiczneL 11 jezeliniew [Profil wewy] (10)
CdOO | [Cd00] (Cd00): W [Profil wewy] (10), moze by¢ przetgczony przez mozliwe wejscia logiczne
OL01 | [0L01] (OLO1): Blok funkcyjny: Wejscie logiczne 01

OL.10 |[0OL10] ( OL10) : Blok funkcyjny: Wejscie logiczne 10
Frd [Wejscie naprzéd] [L1] (LI1)

Polecenie naprzaéd.

L1 |[LIM] (LI1): Wejscie logiczne L 11 jezeli nie w Profil wewy] (10)
CdOO |[Cd00] (Cd0O0):[Profil wewy] (10), moze by¢ przetgczony przez mozliwe wejscia logiczne
OLO1 |[0OL01] (OLO1): Blok funkcyjny: Wejscie logiczne 01

OL10 | [0L10] (OL10): Blok funkcyjny: Wejscie logiczne 10
S [Przypis wstecz.] [LI2] (LI12)

Polecenie wstecz.

nO | [NIE] (nO): Nie przypisano
11 |[LM](LI1):WejscielogiczneLl1
| [-..] (..): Zobacz tez warunki przypisania na str. 153.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez:

DRI- > CONF > FULL > |_O-> L1-

Kod

Nazwa / Opis Zakres regulacji

Ustawienia fabryczne

L1-

[KONFIGURACJA LI1]

L1A

nO
run
Frd
S
rPS
JOG
USP
dSP
PS2
PS4
PS8
rFC
NSt
dcCl
FSt
FLO
rSF
tuL
SPM
FLI
PAU
PIS
Pr2
Pra
tLA
EtF
rCA
CnF1
CnF2
CHA1
CHA2
tLC
CCS
InH
PS16
LC2
rCb
trC
bCl
SAF
SAr
dAF
dAr
CLS
NES
rtr
SnC
rPA
SH2
SH4
FPS1
FPS2
FPr1
FPr2
FUSP
FAdSP
Ft
uUsi
dsi

[Przypisanie LI1]
Parametr tylko do odczytu, nie moze by¢ konfigurowany. Pokazuje wszystkie funkcje, ktore
sg przypisane do wejscia LI1 w celu sprawdzenia przypisan wielokrotnych.

[NIE] (nO): Nie przypisano

[Run] (rUn): Praca (tryb RUN)

[Wejscie naprzod] (Frd): Naprzéd

[Wstecz] (rrS): Wstecz

[Przetaczanie ramp] (rPS): Przetgczanie rampy

[Praca impulsowa] (JOG): Praca skokowa JOG

[+ predkos¢] (USP): Zwigkszanie predkosci

[- predkos¢] (dSP): Zmniejszanie predkosci

[2 progr predkosci] (PS4): 2 predkosci zdefiniowane

[4 progr predkosci] (PS4): 4 predkosci zdefiniowane

[8 progr predkosci] (PS8): 8 predkosci zdefiniowane
[Przet 2 sygn zadaj] (rFC): Przetgczanie kanatow zadawania
[Zatrz wyb] (nSt): Zatrzymanie wybiegiem

[Zatrzym DC] (dCl): Zatrzymanie prgdem statym

[Zatrz dyna] (FSt): Zatrzymanie szybkie

[Sterowanie lokalne] (FLO): Wymuszone sterowanie lokalne
[Kasowanie btedow] (rSF): Kasowanie btedéw
[Auto-tuning] (tUL): Automatyczne strojenie

[Pamieé¢ sygn zadaw] (SPM): Pamie¢ sygnatu zadawanego
[Przypis we magnes] (FL|): Magnesowanie silnika
[Przypis auto/man] (PAU): PI(D) automat-reka
[Kasowanie sum PID] (PIS): Reset catkowity PI(D)

[2 zadane ustalone PI] (Pr2): 2 Sygnat zadawany PI(D)
[4 zadane ustalone PI] (Pr4): 4 Sygnat zadawany PI(D)
[Przypis zad mom] (tLA): Ograniczenie momentu

[We btedu zewnetrz] (EtF): Btad zewnetrzny

[Sprzez stycz silnik] (fCA): Sprzezenie zwrotne stycznika
[2 konfiguracje] (CnF1): Przetgczanie konfiguracji 1

[2 konfiguracje] (CnF2): Przetgczanie konfiguracji 2

[2 zestawy param] (CHA1): Przetgczanie parametru 1

[3 zestawy param] (CHAZ2): Przetgczanie parametru 2

[Ograni analog mom] (iLC): Ograniczenie momentu: A ktywacja (wej. analogowe) poprzez wejscie logiczne

[Przet kanat] (CCS): Przetagczanie sterowania

[Wst btedu] (InH): Wstrzymanie btedu

[16 progr predkosci] (PS16): 16 predkosci zdefiniowanych

[Ogranicz pradu 2] (LC2): Przetaczanie ograniczenia pradu

[Przet kan zadaj 1B] (rCb): Przetgczanie kanatu zadawania (1 do 1B)
[Sterowanie trawers] (irC): Sterowanie trawersem

[Kontakt hamulca] (bCl): Zestyk hamulca wejscia logicznego

[Zatrz t kran wprzod] (SAF): Zatrzymanie ruchu naprzod

[Zatrz t kran wstecz] (SAr): Zatrzymanie ruchu wstecz

[Wolniej do przodu] (dAF): Zwalnianie ruchu naprzéd

[Wolniej wstecz] (dAr): Zwalnianie ruchu wstecz

[Zniesienie tgcz kran] (CLS): Zniesienie tacznikdéw krancowych
[Blokada przemien] (LES): Zatrzymanie awaryjne

[Kas ster trawersem] (rtr): Kasowanie sterowaniatrawersem
[Kontrola naciggu] (SnC): Kontrola naciggu

[Przypis kas przem] (rPA): Przypisanie kasowania przemiennika

[2 HSP] (SH2): Predkos¢ maksymalna 2

[4 HSP] (SH4): Predko$¢ maksymalna 4

[Def predk 2] (FPS1): Przycisk funkcyjny ustawienia przypisania predkosci 1
[Def predk 3] (FPS2): Przycisk funkcyjny ustawienia przypisania predkosci 2
[2 s zad PID] (FPr1): Przycisk funkcyjny ustawienia przypisania Pl 1

[3 s zad PID] (FPr2): Przycisk funkcyjny ustawienia przypisania Pl 2
[+predkosé¢] (FUSP): Przycisk funkcyjny zwiekszenia predkosci
[-predkos¢] (FASP): Przycisk funkcyjny zmniejszenia predkosic
[Ter/Klaw] (Ft ): P rzycisk f unkcyjny p rzypisania ptynnego przejscia
[Przypis +predkos¢] (USI): Zwiekszanie predkosci zadanej

[Przypis -predkos¢] (dSl): Zmniejszanie predkosci zadanej
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Tryb konfiguracji (ConF)

Kod Nazwa / Opis Zakres regulacji Ustawienia fabryczne
US| | [Przypis +predkos¢] (USI): Zwiekszanie predkosci wokét zadanej
d S| | [Przypis -predkosé] (dS1): Zmniejszanie predkosci wokoé zadanej
IO [[ILO1] (ILO1): Blok funkcyjny: Wejscie logiczne 1
110 |[IL10] (IL.10): Blok funkcyjny: Wejscie logiczne 10
Fbrivi | [FB start] (FbrM): Blok funkcyjny: tryb pracy
SLS1 | [SLS ch.1] (SLS1): Funkcja bezpieczenstwa SLS Kanat 1
SL.S2 | [SLS ch.2] (SLS2): Funkcja bezpieczenstwa SLS Kanat 2
SS11 | [SS1 ch.1] (SS11): Funkcja bezpieczenstwa SS1 Kanat 1
SS12 | [SS1 ch.2] (SS12): Funkcja bezpieczenstwa SS1 Kanat 2
StO1 | [STO ch.1] (St01): Funkcja bezpieczenstwa STO Kanat 1
StO2 | [STO ch.2] (St02): Funkcja bezpieczenstwa STO Kanat 2
SMS1 | [SMS ch.1] (SMS1): Funkcja bezpieczenstwa SMS Kanat 1
SMS2 | [SMS ch.2] (SMS2): Funkcja bezpieczenstwa SMS Kanat 2
Zwré¢ uwage: Kanaty funkcji bezpieczenstwa sa dostepne tylko dla wejsé LI3-L14 i LI5-LI6.
L1d [Op6znienie LI1] Od 0 do 200 ms 0ms
Parametr ten jest uzywany, aby zmieni¢ op6znienie zadziatania wejscia cyfrowego dla stanu logicznego 1, ktére moze by¢ zmieniane
w zakresie od 0 do 200 millisekund, w celu odfiltrowania mozliwych zaktécen. Zmiana na z 1 na 0 dokonywana jest bezzwtocznie.
I _O- [KONFIG WEJSC/WYJSC] (kontynuacja)
L2- [Przypisanie LIx]
do Wszystkie pozostate wejscia logiczne sa obstugiwane tak jak LI1.
LG-
L5- [Przypisanie LI5]
Specyficzne parametry dla wejscia LI5, jako wejscia impulsowego.
PIA [Przypisanie RP]
Parametr tylko do odczytu, nie moze by¢ konfigurowany.
Pokazuje wszystkie funkcje, ktére sg przypisane do wejscia impulsowego w celu sprawdzenia, na przyktad
problemoéw kompatybilnosci.
Identyczne jak [Przypisanie Al1] (A11A) str. 133.
PIL [Minim wartosé RP] ‘ 0 do 20.00 kHz ‘ 0 kHz
Parametr skalowania wej$cia impulsowego dla 0% w Hz * 10
PFr | [Maks wartosé RP] ‘ 0 do 20.00 kHz ‘ 20.00 kHz
Parametr skalowania wejscia impulsowego dla 100% w Hz * 10
PFI [Filtr RP] ‘ 0 do 1,000 ms ‘ 0ms
1/0 ext Czas odcigcia wejscia impulsowego filtrem dolnoprzepustowym.
LA1- [LAx CONFIGURATION]
LA2- 2 wejscia analogowe: Al1 i Al2 mogg zostaé uzyte jako wejscia LI i dziatajg jak w przyktadzie dla LI1 (powyzej).
Parametry te ukazujg sie tylko, gdy odpowiednia funkcja zostata wybrana w innym menu. Aby poméc w programowaniu,
* kiedy parametry zostang udostepnione i nastawiane wewngtrz menu konfiguracji odpowiedniej funkcji, ich opis jest podan
y y 9 ) ] ) J y

na wskazanych stronach.

Aby zmieni¢ przypisanie tego parametru, nacisnij klawisz ENT przez 2 sekundy.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Konfiguracja wejscia analogowego i impulsowego
Minimalne i maksymalne wartosci wejsciowe (w woltach, mA, itp.) sg konwertowane na % w celu
dostosowania zadanej do potrzeb uzytkownika.
Minimalne i maksymalne wartosci wejsciowe:

Wartos$¢ minimalna odpowiada minimalnej zadanej 0%, a wartos¢ maksymalna odpowiada maksymalnej zadanej
100%. Warto$¢ minimalna moze by¢ wieksza niz warto$¢ maksymalna.

Wartos¢ zadana
100%
Prad, napiecie
lub wejscie
impulsowe
0% w

[Min warto$¢] [Max wartos¢] 20 mA lub
(CrLx lub  (CrHx lub 10V lub

ULxlubPIL) UHxIub PFr) 20.00 kHz

Warto$¢ zadana
100%
Prad, napiecie
lub wejscie
impulsowe
0%

[Max wartos¢] [Min warto$¢] 20 mA lub
(CrHx lub (CrLx lub 10 V lub
UHx lub PFr) ULx lub PIL) 20.00 kHz

Dla wej$¢ dwukierunkowych +/-, min. i max. sg zalezne od wartosci bezwzglednej, przyktad +/- 2 dla 8 V.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Zakres (wartosci wyjscia): Tylko dla wejs¢ analogowych
Parametr ten stuzy do skonfigurowania zakresu wartosci zadanej na [0% ->100%] lub [-100% -> +100%)]
aby z wejscia jednokierunkowego otrzymac wejscie dwukierunkowe.

Wartos¢ zadana

100%

Prad lub napiecie wejsciowe

0% ‘
[Min wartos¢] [Max wartos¢] 20 mA or

Dla zakresu 0 -> 100% 10V

Warto$¢ zadana

100%

Prad lub napiecie wejsciowe

[Min wartos¢]
0%

[Max warto$é] 20 mA
or10V

- 100%

Dla zakresu - 100% -> + 100%
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Tryb konfiguracji (ConF)

Kod Nazwa / Opis Zakres regulacji ‘ Ustawienia fabryczne
I O- [KONFIG WEJSC/WYJSC] (kontynuacja)
bSP [Wz6r rampy] ‘ [Standard] (bSd)

bSd | [Standard] (bSd)
Czestotliwos¢

HSP
LSP
( ) -100% / Warto$¢ zadana
ﬂO% +100% Przy zerowej wartosci zadanej, czestotliwo$¢ = LSP
LSP
HSP

bLS | [Prég pr min] (bLS

Czestotliwosé

HSP
-00% P
Warto$¢ zadana
+100%
| Wartos$¢ zadana = 0 do LSP, czestotliwos¢ = LSP
HSP
bnS | [Strefa niecz] (bnS)
Czestotliwosé
HSP
-100% LSP 4
; Wartos¢ zadana ~ Wartos¢ zadana = 0 do LSP, czestotliwos¢ = 0
r LSP +100%
| HSP
Dziatanie to jest identyczne jak [Standard] (bSd), oprécz
bnSO | [Str niecz 0] (bnS0O) przypadku, gdy warto$¢ zadana jest zerowa, czestotliwo$é = 0 :
Czestotliwosé -Sygnat jest mniejszy niz [Min wartos¢], gdy warto$¢ min. jest
wieksza niz 0 (np. 1 V na wejsciu 2 - 10 V)
HSP -Sygnat jest wiekszy niz [Min wartos¢], gdy [Min wartos¢] jest
T ; wigksza (np. 11V na wejsciu 10 - 0 V)
/ Jezeli zakres wejscia jest skonfigurowany jako
LSP| ~dwukierunkowy”,dziatanie jest identyczne jak [Standard]
-100% 0% | Wartos¢ zadana (bSd).
‘ T LSP +100% B Parametr ten okresla jak przetwarzana jest predkos$¢ zadana tylko dla
i wejs¢ analogowych i wejscia impulsowego. W przypadku regulatora
PID, jest to wejscie zadajgce PID. Wartosci graniczne sg ustawiane
HSP przez parametry [Predko$é minimalna] (LSP) i [Predko$é maksym]
r (HSP), str. 87.
() Parametry, ktére mogg by¢ modyfikowane podczas dziatania lub po zatrzymaniu.

Delinearyzacja: Tylko dla wejs¢ analogowych:

Wejscia analogowe moga by¢ zdelinearyzowane przez skonfigurowanie punktu posredniego na charakterystyce
wejscie/wyjscie dla tego wejscia:
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Tryb konfiguracji (ConF)

Dla zakresu 0 v 100%
Warto$¢ zadana

100%

[Wspoétcz. Y nieliniow.]

0%

[Warto$¢ min]
(0%)

[Wartos$¢ x [Wartosc¢
nielinow] maks](100%)

20 mA
lub 10 V

Prad lub napiecie wejsciowe

Zwro¢ uwage: Dla [Wsp X nieliniow] 0% odpowiada [Warto$¢ min], a 100% odpowiada [Wartosé

maks] Dla zakresu -100% -> 100%

Warto$¢ zadana

100%

[Wspotcz. Y nieliniow.]

[Warto$¢ min]

- [Wsp X nieliniow.]

Prad lub napiecie

(-100%) wej$ciowe
0%
~ 0% [Wartos¢ x  [Wartos¢ 20 mA
- [Wspéicz. Y nieliniow.] nielinow] ~ maks]  lub10V
-100%
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez:

DRI- > CONF > FULL >|_O- > Al2-

Kod

Nazwa / Opis Zakres regulacji Ustawienia fabryczne

Al1l-

[KONFIGURACJA Al1]

Al1A

nO
AO1
Fr1
Fr2
SA2
PIF
tAA
dA2
PIM
FPI
SA3
Frib
dA3
FLOC
MA2
MA3
BES
IAO1

IA10

[Przypisanie Al1]

Parametr tylko do odczytu, nie moze by¢ konfigurowany.
Pokazuje wszystkie funkcje, ktére sa przypisane do wejscia Al1 w celu np. sprawdzenia problemoéw ze zgodnoscig.

[NIE] (nO): Nie przypisano

[Przypisanie AO1] (AO1): Wyjscie analogowe A O1

[Kanatzad sygn 1] (Fr1): Kanatzadawania sygnatu 1

[Kanat zad2] (Fr2): Kanat zadawania sygnatu 2

[Sum wart 2] (SA2): Sumowanie sygnatu zadanego 2

[Sprzez PID] (PIF): Przypisanie sprzezenia P |

[Przypis zad mom] (tAA): Ograniczenie momentu: aktywacja za pomocg wartosci analogowe;j
[Odejm sygn zad 2] (dA2): Odejmowanie sygnatu zadanego 2

[Zadawanie man] (PIM): Zadawanie reczne predkosci

[Przypis sygn zadaj] (FPI): Wejscie przewidywanej predkosci zadanej regulatora P ID
[Sum wart 3] (SA3): Sumowanie sygnatu zadawanego 3

[Kan 1B akty] (Fr1b): Kanat z adawania sygnatu 1 B

[Odejm sygn zad 3] (dA3): Odejmowanie sygnatu zadanego 3

[Wym sterow lokal] (FLOC): Zadawanie lokalne

[Mnoznik sygn zad 2] (MA2): Mnozenie sygnatu zadanego 2

[Mnoznik sygn zad 3] (MA3): Mnozenie sygnatu zadanego 3

[Przypis czuj waz] (PES): Podnoszenie: funkcja zewnetrzna pomiaru wagi

[IA01] (IAO1): Blok funkcyjny: Wejscie analogowe 01

[IA10] (IA10): Blok funkcyjny: Wejscie analogowe 10

Al1lt
10U

[Typ Al1]

[Napieciowe] (10U): Wejscie napieciowe 0 - 10 V (wartos$ci ujemne sg traktowane jak 0 : wejscie jednokierunkowe).

‘ [Napieciowe] (10U)

UIL1

[Min wartosé Al1] ‘OdOdo10.0V ‘ov

Al1 Parametr skalowania napigcia dla 0%.

UlH1

[Maks wartos¢ Al1]

Al1 Parametr skalowania napigcia dla 100%.

‘OdOdo10.0V ‘10.0v

Al1F

[Filtr Al1] Filtrowanie interferencii. ‘ 0d0do 10.00 s ‘ Os

Al1L

POS
nEG

[Al1 range]

[0 - 100%] (POS): Wejscie jednokierunkowe
[+/-100%] (NEG): Wejscie dwukierunkowe

‘[o -100%] (POS)

AlI1E

[Wsp X nieliniow Al1] ‘ 0d 0 do 100% 0%

Wspotrzedna punktu delinearyzacji wejscia. Procent sygnatu wejsciowego. 0% odpowiada [Min wartos¢ Al1]
(UIL1). 100% odpowiada [Maks wartos¢ Al1] (UIH1).

AlI1S

[Wsp Y nieliniow Al1] 0%
Wspétrzedna punktu delinearyzacji wyjscia (czgstotliwo$¢ zadana).

Warto$¢ procentowa czestotliwosci wewnetrznej odpowiada [Wsp X nieliniow Al1] (A11E) wartosci procentowej
sygnatu wejsciowego.

‘Od0d0100%

[KONFIG WEJSC/WYJSC] (kontynuacija)

Al2-

[KONFIGURACJA Al2]

Al2A

[Przypisanie Al2]
Identyczne jak [Przypisanie Al1] (A11A) str. 133

Al2t

10U
n10U

[Typ Al2] -

[Napigciowe] (10U): Wejscie napieciowe 0 - 10 V (wartosci ujemne sg interpretowane jako 0: wejscie jest jednokierunkowe)
[+/- napiecie] (n10U): Dodatnie i ujemne wejs$cie napieciowe +/- 10 V (wejscie jest dwukierunkowe)

‘ [Napieciowe +/-] (n10U)

UlL2

Min wartos¢ Al2] 0do 10.0V

Parametr skalowania napigcia Al2 dla 0%.

‘ov
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez:

DRI- > CONF > FULL > |_O-> AU2-

Kod

Nazwa / Opis Zakres regulacji Ustawienia fabryczne

UlIH2

0Od0do10.0V 10.0V

[Maks wartos¢ Al2]

Al2 parametr skalowania napigcia dla 100%.

Al2F

[Filtr AI2] 0d0do 10.00's

‘ Os
Filtrowanie interferenciji.

Al2L

POS
nEG

[Zakres Al2]

Parametr zadany [0 - 100%] (POS) nie jest udostepniony jezeli [Typ Al2] (Al2t) (str. 133) jest ustawiony
na [Voltage +/-] (n10U) .

‘ [0-100%] (POS)

[0 - 100%] (POS): Wejscie jednokierunkowe
[+/-100%] (nEG): Wejscie dwukierunkowe

AlI2E

[Wsp X nieliniow Al2] Od 0 do 100% 0%

Wspotrzedna punktu delinearyzacji wejscia. Warto$¢ procentowa sygnatu
wejscia. 0% odpowiada [Minim wartos¢] jezeli zakres wynosi 0 -> 100%.

[Maks wartos¢] + [Minim wartos¢]
2

0% odpowiada jezeli zakres wynosi -100% -> +100%.

100% odpowiada [Maks wartos¢].

Al2S

[Wsp Y nieliniow Al2] Od 0 do 100% 0%
Wspoditrzedna punktu delinearyzacji wyjscia (czestotliwo$¢ zadana).
Wartos$¢ procentowa czestotliwosci wewnetrznej odpowiada [Wsp X nieliniow Al2] (A12E) wartosci procentowej sygnatu

wejsciowego.

[KONFIG WEJSC/WYJSC] (kontynuacja)

Al3-

[KONFIGURACJA Al3]

AI3A

[Przypisanie Al3]
Identyczne jak [Przypisanie Al1] (A11A) (str. 133)

Al3t
0A

[Typ Al3]
[Pradowe] (0OA): Wejscie prgdowe 0 - 20 mA

‘ [Pradowe] (0A)

CrL3

[Minim wartos¢ Al3]

Al3 Skalowanie parametru napiecia dla 0%

‘OdOdoZ0.0 mA ‘OmA

CrH3

[Maks wartos¢ Al3]

‘ 0d 0 do 20.0 mA
AlI3 Skalowanie parametru napiecia dla 100%

‘20.0 mA

AlI3F

[Filtr AI3]

Filtrowanie interferenciji.

‘OdOdo10.00s ‘05

AlI3L

POS
nEG

[Zakres Al3]

[0 - 100%] (POS): Wejscie jednokierunkowe

[+/- 100%] (nEG): Wejscie dwukierunkowe

Przyktad: Na wejsciu 4 - 20 mA.

4 mA odpowiada zadanej -100%.

12 mA odpowiada zadanej 0%.

20 mA odpowiada zadanej +100%.

Gdy Al3 jest, w sensie fizycznym wejsciem dwukierunkowym, moze by¢ uzyta jedynie konfiguracja [+/- 100%] (nEG) jezeli
podany jest sygnat jednokierunkowy. Sygnat dwukierunkowy nie jest kompatybilny z konfiguracjg dwukierunkowa.

‘ [0-100%] (POS)

AIlI3E

[Wsp X nieliniow Al3] Od 0 do 100% 0%
Wspotrzedna punktu delinearyzacji wejscia. Warto$¢ procentowa sygnatu wejscia.
0% odpowiada [Minim wartos¢] (CrL.3) jezeli zakres wynosi 0 -> 100%.

. [Maks wartos¢ Al3] (CrH3) - [Minim wartos¢ Al3]
0% odpowiada

jezeli zakres wynosi -100% -> +100%.
(CrL3)

100% odpowiada [Maks wartos$é Al3] (CrH3).
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez:

DRI- > CONF > FULL >|_O- > |[En-

Kod

Nazwa / Opis Zakres regulacji Ustawienia fabryczne

AlI3S

[Wsp Y nieliniow Al3] Od 0 do 100% 0%

Wspotrzedna punktu delinearyzacji wyjscia (czestotliwos¢ zadana).
Warto$¢ procentowa czestotliwosci zadanej odpowiada [Wsp X nieliniow Al3] (A13E) wartosci
procentowej sygnatu wejsciowego.

[KONFIG WEJSC/WYJSC] (kontynuacija)

AU1-

[WIRTUALNE Al1]

AU1TA

[AIV1 assignment]
Wirtualne wejscie analogowe nr 1, dostepne za pomocg pokretta
JOG. Identyczne jak [Przypisanie Al1] (A11A) str. 133.

AU2-

[VIRTUAL Al2]

AU2A

[AIV2 assignment]
Mozliwe przypisania do [Al virtual 2] (AlU2): Wirtualne wejscie analogowe 2 przez
port komunikacyjny, konfigurowane w [Al2 net. channel] (AIC2).

Identyczne jak [AIV1 assignment] (AU1A) str. 133.

AlC2

nO
Mdb
CAN
nEt

[Al2 net. Channel] [NIE](nO)

[VIRTUAL AIl2] (AU2A) kanat zrodtowy.
Ten parametr jestréwniez udostepniony w podmenu [PID REGULATOR] (P Id-) str.210.
Skala: Warto$¢ 8192 transmitowana przez to wejscie jest rownoznaczna z 10 V na wejsciu 10 V

[NIE] (nO): Nie przypisano

[Modbus] (Mdb): Modbus zintegrowany

[CANopen] (CAn): CANopen®zintegrowany

[Karta kom] (nEt): Karta komunikacyjna (jezeli jest zainstalowana)

IEnN-

[KONFIG ENKODERA]

Nastepujgce parametry mogg by¢ udostepnione, jezeli karta enkodera VW3A3620 jest zainstalowana

EnU

nO
SEC

[Typ pracy enkodera] ‘ [NIE] (nO)

[NIE] (nO): Funkcja nieaktywna.
[Monit predk] (SEC): Enkoder dostarcza informacje o predkosci (monitorowanie).

EnS

AADbDb
Ab

[Typ sygn enkodera] ‘ [AABB] (AAbD)

Konfiguracja enkodera.
Do skonfigurowania zgodnie z typem uzytego enkodera.

[AABB] (AAbb): Dla sygnatéw A, /A, B, /B.
[AB] (Ab): Dla sygnatéw A, B.

Nastepujace parametry moga by¢ dostepne, jezeli [Typ pracy enkodera] (EnU) jest ustawiony na
[Monit predk] (SEC).

PGI

[Liczba impuls/obr] 100 to 3600 1024

Konfiguracja enkodera.

Liczba impulséw na jeden obrét enkodera.
Nastepujace parametry moga byé dostepne, jezeli [Typ pracy enkodera] (EnU) jest ustawiony na [Monit predk] (SEC).

Parametry te ukazuja sie tylko, gdy odpowiednia funkcja zostata wybrana w innym menu. Aby pomdc w programowaniu,
kiedy parametry zostang udostepnione i nastawiane wewnatrz menu konfiguracji odpowiedniej funkcji, ich opis jest podany

na wskazanych stronach.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI-> CONF > FULL > |_O- > IEn-

Wykrywanie poslizgu :

Czestotliwos¢ (Hz)

e R Sprzezenie predkosci

1HDA} - OuEr

Czestotliwos¢ wyjscia

! ! Legenda
LANE . E E . "~ Obszar wykrycia btedu
// ! ! ! "~ ! Obszar niewykryty
7 1
/ ) 3 |
// 4 : :
5 L bt ot o iie oty
Y polecenie Run ; tAnF . i
< - : ! .3 Czas(s)
R : ' Wykrycie btedu
3~ |
Yo ____. Sprzezenie predkosci

! ' Wykrycie btedu

Przemiennik wykryje btad i wyswietli kod btedu [Poslizg obciazenia] (AnF) w nastepujgcych przypadkach:
« Jesli w momencie polecenie RUN zostanie odebrana informacja, ze znak czestotliwosci wyjsciowej i sprzezenia
zwrotnego majg przeciwny znak [ANF Time Thd.] (tAnF).

* W trakcie dziatgnia

- jezeli sprzgzenie zwrotne predkosci ma ten sam kierunek, co czestotliwo$¢ wyjsciowa

- i jezeli sprzezenie zwrotne predkosci jest powyzej [ANF Detection level] (LANF).

- oraz

jezeli [ANF Direction check] (dAnF) jest ustawiony na [Over] (OUETr), réznica pomiedzy czestotliowscig
wyjsciowg i sprzezeniem zwrotnym predkosci jest powyzej [ANF Frequency Thd.] (FAnF) podczas [ANF Time
Thd.] (TANF) (nadpredkos¢).

lub

jezeli [ANF Direction check] (dAnF) jest ustawiony na [Both] (bOth), réznica pomiedzy czestotliowscig wyjsciows i
sprzezeniem zwrotnym predkosci jest powyzej [ANF Frequency Thd.] (FAnF) lub ponizej - [ANF Frequency Thd.]
(FANF) podczas [ANF Time Thd.] (tAnF) (nadpredko$¢ lub podpredko$c).

Kod Nazwa / Opis Zakres regulacji Ustawienia fabryczne
1 O- [KONFIG WEJSC/WYJSC] (kontynuacija)
IEnN- [KONFIG ENKODERA] (kontynuacja)

Nastepujgce parametry moga by¢ udostepnione, jezeli karta enkodera VW3A3620 jest zainstalowana i jezeli [Typ
pracy enkodera] (EnU) jest ustawiony na [Monit predk] (SEC).

EANE |[ANF Frequency Thd.] ‘ 011to 50 ‘ 5.0 Hz
Y Poziom btedu [Poslizg obcigzenia] (AnF)

Przemiennik czestotliwosci nie wykryje btedu [Poslizg obcigzenia] (AnF) jesli réznica pomiedzy czestotliwoscig
wyjsciowg i sprzezeniem zwrotnym predkosci jest nizsza niz [ANF Frequency Thd.] (FAnF).

LANF | [ANF Detection level] ‘oa 0do 10 Hz ‘0.0 Hz

Poziom wykrywania btedu ANF w Hz.

Przemiennik czestotliwosci nie wykryje btedu [Poslizg obciazenia] (AnF) jezeli sprzezenie zwrotne

predkosci jest ponizej [ANF Detection level] (LANF).
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Tryb konfiguracji (ConF)

Kod Nazwa / Opis ‘ Zakres regulacji Ustawienia fabryczne
dANFE | [ANF Direction check] [Over] (OUEr)
D ¢ Dostepne mozliwosci wykrywania [Poslizg obciazenia] (AnF).

OUETr |[Over] (OUEr): Przemiennik wykryje btad [Poslizg obcigzenia] (AnF) w przypadku przekroczenia predkosci.
bOth | [Both] (bOth): Przemiennik wykryje btad [Poslizg obciazenia] (AnF) w przypadku zbyt wysokiej lub zbyt
niskiej predkosci.

tANE | [ANF Time Thd.] 0d0do10s 0.10s

Poziom wykrywanego btedu [Poslizg obciazenia] (AnF).

Przemiennik wykryje blad [Poslizg obciazenia] (AnF) jezeli warunek wystgpi podczas [ANF Time Thd.] (AnF).

Parametry te ukazujg sie tylko, gdy odpowiednia funkcja zostata wybrana w innym menu. Aby poméc w programowaniu,

kiedy parametry zostang udostepnione i nastawiane wewnatrz menu konfiguracji odpowiedniej funkgcji, ich opis jest podany
na wskazanych stronach.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez:

DRI- > CONF > FULL >|_O- > DO1-

Nazwa / Opis Zakres regulacji ‘ Ustawienia fabryczne

[KONFIG WEJSC/WYJSC] (kontynuacija)

[Konfiguracja R1]

nO

FLt
run
FtA
FLA
CtA
SrA
tSA
BEE
PFA
F2A
tAd
ULA
OLA
rSdA
ttHA
ttLLA
MFrd
MrrS
tS2
tS3
AtS
CnFO
CnF1
CnF2
CFP1
CFP2
CERP3
dbL
brs
Prim
FaLA
MCP
LSA
dLdA
AG1
AG2
AG3
PLA
EFA
USA
UPA
tHA
SSA
tJA
AP3
rdyY

[Przypisanie R1] ‘ [Przem OK] (FLt)

[NIE] (nO): Nie przypisano

[Przem OK] (FLt): Bted przemiennika (przekaznik normalnie wzbudzony, gdy brak btedu i niewzbudzony, jesli jest btgd)
[Praca] (rUn): Przemiennik uruchomiony

[Prog czestotl OK] (FtA): Osiggniety prog czestotliwosci ([Prég czestotliwosci] (Fid) str. 102)
[Predk maks] (FLA): Osiggnigta predkos¢ maksymalna

[Prég pradowy OK] (CtA): Osiggniety prog pradu ([Prég pradowy](Ctd) str. 102)

[Prég czest] (SrA): Osiggnieta czestotliwos¢ zadana

[Stan ter siln] (t<SA): Osiggniety stan termiczny silnika 1

[Uchyb PID] (PEE): Alarm btedu PID

[Sprzez PID] (PFA): Alarm sprzezenia zwrotnego PID

[Prog czestot 2 OK] (F2A): Osiagniety 2 prég czestotliwosci ([2 prog czestotliw] (F2d) str. 102)

[St ter prze] (tAd): Osiggniety stan termiczny przemiennika

[Alarm niedocigzenia] (ULA): Alarm niedocigzenia

[Alarm przecigzenia] (OLA): Alarm przecigzenia

[Alarm naprez liny] (rSdA): Nienaprezona lina (zobacz parametr [Konf naprezenia liny] (rSd) str. 205)
[Alarm wysoki mom] (ttHA): Przekroczenie momentu obrotowego silnika powyzej progu [Prég wys momentu] (itH) str. 102
[Alarm niski mom] (ttL_A): Przekrocz. momentu obrotowego silnika ponizej progu [Prég nis momentu] (ttL) str. 102
[Wejscie naprzéd] (MFrd): Obroty silnika do przodu

[Praca wstecz] (MrrS): Obroty silnikawstecz

[Stan term silnika 2] (tS2): Osiggniety 2 prog termiczny silnika (TTD2)

[Stan term silnika 2] (tS3): Osiggniety 3 prog termiczny silnika (TTD3)

[Mom ham] (AtS): Ujemny moment (hamowanie)

[Konf 0 akt] (CnF0): Aktywna konfiguracja O

[Konf 1 akt] (CnF1): Aktywna konfiguracja 1

[Konf 2 akt] (CnF2): Aktywna konfiguracja 2

[Zest 1 akt] (CFP1): Aktywny 1 zestaw parametréw

[Zest 2 akt] (CFP2): Aktywny 2 zestaw parametrow

[Zest 3 akt] (CFP3): Aktywny 3 zestaw parametrow

[Lad DC zak] (dbL): Zasilanie szyny DC

[Hamowanie] (brS): Hamowanie przemiennika

[Usun zasil] (PriVl): Przemiennik zablokowany przez wejscie "Zerowy moment obrotowy".

[Alarm pomiaru cz] (FqLA): Osiggniety prog predkosci zmierzonej [Alarm progu impuls] (Fqgl) str. 102
[Obecn prad] (MCP): Obecny prad silnika

[Poz tacz kr] (LSA): Osiggniety tacznik krancowy

[Alarm obciaz dynam] (dLdA): Wykrywanie zmian obcigzenia (zobacz str. 267)

[Grup alarm1] (AGI): Grupa alarmu 1

[Grup alarm2] (AG2): Grupa alarmu 2

[Grup alarm3] (AG3): Grupa alarmu 3

[Al LI6=PTC] (PLA): LI6 =alarm PTCL

[Btad zewn] (EFA): Alarm btedu zewnetrznego

[Al podnap] (USA): Alarm podnapigciowy

[St podnap] (UPA): Ostrzezenie podnapieciowe

[Temp prze] (tHA): Przegrzanie przemiennika

[Ogr mom/p]] (SSA): Alarm ograniczenia momentu

[Alarm IGBT] (tJA): Alarm IGBT

[Syg 4-20AI13] (AP3): Alarm wskazujacy brak sygnatu 4-20 mA na wejsciu Al3

[Gotowy] (rdY): Przemiennik gotowy

ri1-

[Konfiguracja R1] (kontynuacja)

rid
(1)

[Czas opéz zat R1] 0Od 0 do 60,000 ms ‘ 0ms

Gdy informacja staje sie prawdg, zmiana stanu zachodzi na skutek po uptywu skonfigurowanego czasu.
Opdznienie nie moze by¢ ustawione dla przypisania [Przem OK] (FLt) wéwczas pozostaje na 0.

ri1sS

POS
nEG

[Stan aktywny R1] \ [1] (POS)

Konfiguracja logiki dziatania:

[1] (POS): Stan 1, gdy informacja jest prawdg

[0] (nEG): Stan 0, gdy informacja jest prawda

Konfiguracja [1] (POS) nie moze by¢ modyfikowana dla przypisania [Przem OK] (FLt).
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Tryb konfiguracji (ConF)

Kod Nazwa / Opis Zakres regulaciji Ustawienia fabryczne
ri1H [Czas op6z rozt R1] 0do 9,999 ms 0 ms
Gdy informacja staje sie fatszem, zmiana stanu nastepuje po uptywie skonfigurowanego czasu. Opdznienie nie moze
by¢ ustawione dla przypisania [Przem OK] (FLt) woéwczas pozostaje na 0 .
r1F [Enable Relay1 fallback] [NIE] (nO)
Dostepne jezeli [Przypisanie R1] (r1) str. 138 jest ustawiony na [NIE] (nO) : Nie przypisano
vES|[YES] (YES): Przekaznik sterowany przez OL1R . Przekaznik nie jest zasilony, gdy przemiennik jest w stanie "Fault"
nO |[NIE] (nO): Przekaznik sterowany przez OL1R.
I O- [KONFIG WEJSC/WYJSC]
r2- [KONFIGURACJA R2] (kontynuacja)
r2 [Przypisanie R2] [NIE](nO)
Identyczne jak [Przypisanie R1] (r1) str. 138 i dodatkowo:
bl C | [Ster stycz h] (bL.C): Sterowanie stycznikiemhamulca
LLC |[St sieciowy] (LLC): Sterowanie stycznikiem sieciowym
OCC | [Stycz silnik] (OCC): Sterowanie stycznikiem wyjsciowym
EbO | [Koniec nawijania] (EbO): Koniec szpuli (sterowanie funkcjg trawers)
tSY | [Syn naciggu] (tSY): Synchronizacja ,licznika uderzen”
dCO | [Stycz tadow] (dCO): Sterowanie stycznikiem wstepnego tadowania szyny DC
OLO01 | [0OL01] (OLO1): Blok funkcyjny: Wejscie logiczne 01
OL10 | [0L10] (OL10): Blok funkcyjny: Wejscie logiczne 10
r2d [Czas opdz zal R2] Od 0 do 60,000 ms ‘ 0ms
(1) Opdznienie nie moze by¢ ustawione dla przypisan [Przem OK] (FLt), [Ster stycz h] (bL.C), [Stycz silnik]
(OCCQC) i [St sieciowy] (LLC), wowczas po zostaje na 0.
Gdy informacja staje sie prawdg, zmiana stanu nastepuje po uptywie skonfigurowanego czasu.
r2S  |[R2 Active at] \ [1](POS)
Konfiguracja logiki dziatania:
POS | [1] (POS): Stan 1, gdy informacja jest prawda
NEG | [0] (nEG): Stan 0, gdy informacja jest prawdag
Konfiguracja [1 ] (POS) nie moze by¢ modyfikowana dla przypisan [Przem OK] (FLt), [Ster stycz h]
(bLC), [Stycz tadow] (dCO), i [St sieciowy] (LLC).
r2H [Czas op6z rozt R2] Od 0 do 9,999 ms ‘ oms
Opdznienie nie moze by¢ ustawione dla przypisan [Przem OK] (FLt), [Ster stycz h] (bL.C) i [St sieciowy]
(LLC), wiec pozostaje na 0.
Gdy informacja staje sie fatszem, zmiana stanu nastepuje po uptywie skonfigurowanego czasu.
r2F  |[Enable Relay2 fallback] \ [NIE](nO)
Dostepne jezeli [Przypisanie R2] (r2) str. 139 jest u stawione na [NIE] (nO)
vES |[YES] (YES): Przekaznik sterowany przez OL1R . Przekaznik nie jest zasilony , gdy przemiennik jest w stanie
nO ["Fault" [NIE] (nO): Przekaznik sterowany przez OL1R.
| O- [KONFIG WEJSC/WYJSC] (kontynuacja)
LO1- [KONFIGURACJA LO1]
LO1 [Przypisanie LO1] [NIE] (nO)
Identyczne jak [Przypisanie R1] (r1) str. 138 posiadajgce dodatkowo nastepujgce wartosci parametréow
(przedstawione w celu informacji, mogg by¢ skonfigurowane tylko w menu [FUNKCJE APLIKACYJNE](FUn-):
blLC |[Ster stycz h] (bLC): Sterowanie stycznikiem hamulca
LLC |[St sieciowy] (LLC): Sterowanie stycznikiem sieciowym
OCC |[Stycz silnik] (OCC): Sterowanie stycznikiem wyjsciowym
EbO | [Koniec nawijania] (EbO): Koniec szpuli (sterowanie funkcjg trawers)
tSY | [Syn naciagu] (tSY): Synchronizacja , licznika uderzen”
dCO | [Stycz tadow] (dCO): Sterowanie stycznikiem wstepnego tadowania magistrali DC
OL01 [[OL01] (OLO1): Blok funkcyjny: Wejscie logiczne 01
OL16 [OL10] (OL10): Blok funkcyjny: Wejscie logiczne 10
GdL | [6DL] (GdL): funkcja bezpieczenstwa GDL
LO1d [Opdznienie LO1] 0Od 0do 60,000 ms (1) |0Oms
Opdznienie nie moze by¢ ustawione dla przypisan [Przem OK] (FLt), [Ster stycz h] (bLC), [Stycz silnik]
(OCC) oraz [St sieciowy] (LLC), wiec pozostaje na 0 .
Gdy informacja staje sie prawda, zmiana stanu nastepuje po uptywie skonfigurowanego czasu.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Kod Nazwa / Opis Zakres regulacji Ustawienia fabryczne
LO1S |[Wart logiczna LO1] [11((POS)
Konfiguracja logiki dziatania:
POS [[1] (POS): Stan 1, gdy informacja jest prawda
NnEG | [0] (nEG): Stan 0, gdy informacja jest prawdag
Konfiguracja [1 ] (POS) nie moze by¢ modyfikowana dla przypisan [Przem OK] (FLt), [Ster stycz h] (bLC) oraz
[St sieciowy] (LLC).
LO1TH [Czas wstrzym LO1] Od 0 do 9,999 ms 0
Opdznienie nie moze by¢ ustawione dla przypisan [Przem OK] (FLt), [Ster stycz h] (bL.C) i [St sieciowy]
(LLC) , wéwczas pozostaje na 0.
Gdy informacja staje sie falszem, zmiana stanu nastepuje po uptywie skonfigurowanego czasu
(1) Od 0 do 9.999 ms wtedy od 10.00 do 60.00 s na zintegrowanym terminalu graficznym.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI- > CONF > FULL > |_O- > AO1-

Uzycie wyjscia analogowego AO1 jako wyjscia logicznego

Wyijscie analogowe AO1 moze by¢ uzyte jako wyjscie logiczne, poprzez przypisanie DO1. W przypadku, kiedy jest
ustawione na 0, wyjscie to odpowiada wartosci minimalnej AO1 (na przyktad 0 V, lub 0 mA), a ustawione na 1
odpowiada maksymalnej wartosci AO1 (na przyktad 10 V, lub 20 mA).

Charakterystyka elektryczna tego wyjscia analogowego pozostaje niezmieniona. Cecha ta rézni sie od cech
wyijscia logicznego, sprawdz, czy jest ta zgodne z przeznaczeniem.

Kod Nazwa / Opis ‘ Zakres regulacji ‘ Ustawienia fabryczne
1 O- [KONFIG WEJSC/WYJSC] (kontynuacja)
dO1- [KONFIGURACJA DO1]

dO1  |[Przypisanie DO1] | INIE] (n0)

Identyczne jak [Przypisanie R1] (r1) str. 138 posiadajgce dodatkowo nastepujgce wartosci parametrow
(przedstawione w celu informacji, moga by¢ skonfigurowane tylko w menu [FUNKCJE APLIKACYJNE] (FUn-)):
bLC | [Ster stycz h] (bLC): Sterowanie stycznikiem hamulca
LLC [Stsieciowy] (LLC): Sterowanie stycznikiem sieciowym
OCC| [Stycz silnik] (OCC): Sterowanie stycznikiem wyjsciowym
EbO| [Koniec nawijania] (EbO): Koniec szpuli (sterowanie funkcjg trawers)
tSY| [Syn naciagu] (tSY): Synchronizacja ,licznika uderzen”
dCO| [Stycz tadow] (dCO): Sterowanie stycznikiem wstepnego tadowania szyny DC
OLO1| [0L01] (OLO1): Blok funkcyjny: Wejscie logiczne 01

OL 10 |[0L10] (OL10):: Blok funkcyjny: Wejscie logiczne 10
dO1d | [Opéznienie DO1] 0d 0o 60.000 ms (1) |0 ms
Opodznienie nie moze by¢ ustawione dla przypisan [Przem OK] (FLt), [stycz hamul] (bLC), [Stycz silnik]

(OCC) i [Stycznik sieciowy] (LLC), wiec pozostaje na O .

Gdy informacja staje sie prawda, zmiana stanu nastepuje po uptywie skonfigurowanego czasu.

dO1S  |[Poziom aktyw DO1] \ [1]1(POS)
Konfiguracja logiki dziatania:

POS |[1] (POS): Stan 1, gdy informacja jest prawdg

NEG | [0] (NnEG): Stan 0, gdy informacja jest prawdg

Konfiguracja [1 ] (POS) nie moze by¢ modyfikowana dla przypisan [Przem OK] (FLt), [Przypis ster hamul]
(bLC) i [Stycznik sieciowy] (LLC).

dO1H | [Wstrzymanie DO1] Od 0 do 9.999 ms 0ms

Opodznienie nie moze by¢ ustawione dla przypisan [Przem OK] (FLt), [stycz hamul] (bLC) i [Stycznik sieciowy]
(LLC), wowczas pozostaje na 0.
Gdy informacja staje sie falszem, zmiana stanu nastepuje po uptywie skonfigurowanego czasu

(1) Od 0 do 9,999 ms - na terminalu zintegrowanym wys$wietla sie od 10.00 do 60.00 s.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Konfiguracja wyjscia analogowego

Wartosci minimalne i maksymalne (wartosci na wyjsciu):

Minimalna wartos¢ wyjsciowa, w woltach, odpowiada dolnej granicy przypisanego parametru, a maksymalna
warto$¢ odpowiada jego gérnej granicy. Warto$¢ minimalna moze byé wieksza niz wartos¢ maksymalna.

Przypisany parametr

Gorna granica

Dolna granica Prad lub napigcie wyjsciowe

[Warto$é min] [Warto$¢é maks] 20 mA
(AOLx lub  (AOHx Ilub lub
UOLX) UOHX) 10V

Przypisany parametr

Gorna
granica
Dolna Prad lub napiecie wyjsciowe
granica ca oz
[Wartos¢ min] [Wartos¢ maks] 20 mA
(AOHXx (AOLx lub lub
lub UOLx) 10V
UOHX)
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Tryb konfiguracji (ConF)

Skalowanie przypisanego parametru

Przykitad 2

Skala przypisanego parametru moze by¢ dostosowana poprzez modyfikacje wartosci dolnej i gornej
granicy, za pomocg dwoéch parametréw dla kazdego wyjscia analogowego.

Parametry te podane sg w %. 100% odpowiada catemu zakresowi zmiennosci konfigurowanego parametru,
wiec: 100% = gdérna granica - dolna granica, na przyktad, [Moment] (Stq) ktéry waha sig pomigdzy -3 i +3
krotnosci momentu znamionowego, 100% odpowiada 6-krotnej wartosci momentu znamionowego.

* Parametr [Skalow AOx min] (ASLx) modyfikuje dolng granice: nowa wartos¢ = dolna granica +
(zakres x ASLx). Wartos¢ 0% (ustawienia fabryczne) nie modyfikuje dolnej granicy.

¢ Parametr [Skalow AOx maks] (ASHx) modyfikuje gérng granice: nowa warto$¢ = dolna granica +
(zakres x ASLx). Wartos¢ 100% (ustawienia fabryczne) nie modyfikuje gérnej granicy.

* [Skalow AOx min] (ASLx) musi by¢ zawsze nizsze od [Skalow AOx maks] (ASHx).

Gorna granica przypisanego parametru

100 %
Nowa skala

ASHXx

ASLXx

Dolna granica przypisanego parametru

Wartos$¢ pradu silnika na wyjsciu AO1 ma by¢ przeskalowana do wartosci 0 - 20 mA, odpowiadajgcej 0 -
2 In przemiennika.
In silnika jest rownoznaczne z 0.8 In przemiennika czestotliwosci.

Parametr [Prad silnika] (OCr) zawiera sie pomiedzy 0 i 2- krotnos$cig pradu
znamionowego przemiennika, lub siega 2.5 krotnosci pradu znamionowego przemiennika.

[Skalow AO1 min] (ASL1) nie zmienia dolnej granicy, kiedy pozostaje wartoscia domysing 0%.

[Skalow AO1 maks] (ASH1) nalezy zmodyfikowa¢ gorng granice przez pomnozenie 0.5 x moment
znamionowy silnika lub 100 - 100/5 = 80% (nowa warto$¢ = dolna granica + (zakres x ASH1).
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Tryb konfiguracji (ConF)

Kod

Nazwa / Opis Zakres regulacji ‘ Ustawienia fabryczne

[KONFIG WEJSC/WYJSC] (kontynuacija)

AO1-

[AO1 CONFIGURATION]

AO1

nO
OCr

OFr
OFS
OorP
trq
Stq

OorS
OPS
OPF
OPE

OPI
OPr
UOP
tHr
tHr2
tHr3
tHd
tglL
dO1

tgMsS
OAO01

OA10

[Przypisanie AO1] ‘ [NIE] (nO)

[NIE] (nO): Nie przypisano
[Prad silnika] (OCr): Prad pobierany przez silnik, od 0 d o 2 In (In = z namionowy prad przemiennika
czestotliwosci, podany w instrukcji instalaciji i na tabliczce znamionowej przemiennika).

[Czest silnik] (OFr): Czestotliwos$¢ wyjsciowa, od 0 do [Maks czestotl wy] (tFr)
[Czest wy] (OFS): Czestotliwo$¢ wyjsciowa ze znakiem, od - [Maks czestotl wy] (iFr) do + [Maks czestotl wy] (tFr)
[Rampa wy] (OrP): Od 0 do [Maks czestotl wy] (tFr)
[Moment siln] (trg): Momentsilnika, od 0 do 3 momentuznamionowego silnika
[Moment] (Stq): Momentsilnika ze znakiem, od -3 do +3 momentu znamionowego silnika

[Rampa z] (OrS): Rampa wyjsciowa ze znakiem, od - [Maks czestotl wy] (iFr) do + [Maks czestotl wy] (iFr).

[Syg zad PID] (OPS): Warto$¢ zadana regulatora PID, od [Min zadaw PID] (PIP1) do [Maks zadaw PID] (PIP2).

[Sprzez PID] (OPF): Sprzezenie zwrotne regulatora PID, od [Min sprzez PID] (PIF 1) do [Maks sprzez PID] (PIF2)
[Uchyb PID] (OPE): Uchyb regulatora PID, od - 5% od + 5% ( [Maks sprzez PID] (PIF2) - [Min sprzez PID]

(PIF1))

[Wy PID] (OPI): Wyjscie regulatora PID, od [Predko$¢é minimalna] (LSP) do [Predko$é maksymalna] (HSP)

[Moc silnika % znam] (OPr): Moc silnika, od 0 do 2.5 x [Rated motor power] (nPr)

[Napigcie silnika] (UOP): Napigcie zasilajgce silnik, od 0 do [Nap znam silnika] (UnS)

[Stterm sil] (tHr): Stan termiczny silnika, od 0 do 200% znamionowego stanu cieplnego

[St temr sil2] (tHr2): Stan termiczny silnika 2, od 0 do 200% znamionowego stanu cieplnego

[St temr sil3] (tHr3): Stan termiczny silnika 3, od 0 do 200% znamionowego stanu cieplnego

[St term prz] (tHd): Stan termiczny przemiennika, o d 0 d 0 200% znamionowego stanu cieplnego

[Stantermicz przem] (iqL): Ograniczenie momentu, od 0 do 3 xmomentznamionowy silnika

[dO1] (dO1): Przypisanie do wyjscia logicznego. To przypisanie moze pojawi¢ si¢ tylko w przypadku, gdy zostat przypisany
[Przypisanie DO1] (dO1). Jest to jedyny mozliwy wybor. W tym przypadku jest wyswietlany tylko w celach informacyjnych.
[Moment 4Q] (tgMS): Moment obrotowy silnika, od -3 do +3-krotno$ci nominalnego momentu obrotowego silnika. Znak + i znak
- sg zgodne z kierunkiem momentu obrotowego, niezaleznie od trybu (silnik lub generator).

[OA01] (OAD1): Blok funkcyjny: Wyjscie analogowe 01

[OA10] (OA10): Blok funkcyjny: Wyjécie analogowe 10

AO1t

10U
OA

[Typ AO1] ‘ [Pradowe] (0A)

[Napieciowe] (10U): Wyjscie napieciowe
[Pradowe] (0A):

AOL1

[Warto$é min AO1] ‘ 0d 0 do 20.0 mA ‘ 0mA

Ten parametr jest dostepny, jezeli [Typ AO1] (AO1t) jest ustawiony na [Pradowe] (0OA).

AOH1

[Warto$é maks AO1] | 0dodo200mA  [200mA

Ten parametr moze by¢ udostepniony, jezeli [Typ AO1] (AO1t) jest ustawiony na [Pradowe] (0A).

UOLA1

[Min warto$é AO1] \ 0d 0do 10.0V \ ov

Ten parametr moze by¢ udostepniony, jezeli [AO1 Type] (AO1t) jest ustawiony na [Napieciowe] (10U).

UOH1

[Maks wartos¢ AO1] ‘ 0d 0do 10.0V ‘ ov

Ten parametr moze by¢ udostepniony, jezeli [AO1 Type] (AO11t) jest ustawiony na [Napieciowe] (10U).

ASLA1

[Skalow AO1 min] ‘ 0d 0 do 100.0% ‘ 0%

Skalowanie dolnej granicy przypisanego parametru jako % minmalnej mozliwej zmienne;j.

ASH1

[Skalow AO1 maks] ‘ 0d 0 do 100.0% ‘ 100.0%

Skalowanie dolnej granicy przypisanego parametru jako % maksymalnej mozliwej zmienne;j.

AO1F

[Filtr AO1] | 0d0do10.00s |

Filtrowanie interferencji. Ten parametr powraca na 0 jezeli [Przypisanie AO1] (AO1) jest ustawiony na [dO1] (dO1).

Parametry te ukazuja sie tylko, gdy odpowiednia funkcja zodata wybrana w hnym menu. Aby pomdc w programowaniu,

* kiedy parametry zostang udostepnione i nastawiane wewngtrz menu konfiguracji odpowiedniej funkc;ji, ich opis jest podany

na wskazanych stronach.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Ponizej podmenu alarméw grup 1 do 3, z ktérych kazda moze by¢ przypisana do wyjscia
przekaznikowego lub cyfrowego albo mogg byé sygnalizowane zdalnie. Grupy te moga by¢ takze
wyswietlane na terminalu z wysSwietlaczem graficznym.

(Zobacz menu [3.3 KONFIGUR MONITOR] (MCF-) str. 284) za posrednictwem menu [1.2
MONITORING] (MOn-) str. 47.

Jezeli pojawi sie jeden lub wiecej alarméw w grupie, ta grupa alarmoéw zostanie aktywowana.

Kod

Nazwa / Opis

[KONFIG WEJSC/WYJSC] (kontynuacija)

A1C-

[DEFIN GRUPY ALARM 1]

PLA
EFA
USA
CtA
FtA
F2A
SrA
tSA
tS2
tS3
UPA
FLA
tHA
PEE
PFA
AP3
SSA
tAd
tJA
ULA
OLA
rSdA
ttHA
ttLA
FqLA
dLdA

Wybér powinien by¢ dokonany z ponizszej listy:

[Alarm LI6=PTC] (PLA): Alarm LI6 = PTCL

[Alarm btedu zewn] (EFA): Alarm btedu zewnetrznego

[Alarm stanu podnap] (USA): Alarm podnapigciowy

[Prég pradowy OK] (CtA): Osiagniety prog pradu ([Préog pradowy](Ctd) str. 102)

[Prég czestotl OK] (FtA): Osiggniety prog czestotliwosci ([Prog czestotliwosci] (Ftd) str. 102)

[Prég czestotl 2 OK] (F2A): Osiggniety 2 prog czestotliwosci ([2 prég czestotliw] (F2d) str. 102)
[Zadana czestotl OK] (SrA): Osiggnieta czestotliwo$¢ zadana

[Stan term silnika] (tSA): Osiagniety stan termiczny silnika 1

[Stan term silnika 2] (iS2): Osiggniety stan termiczny silnika 2

[Stan term silnika 3] (tS3): Osiggniety stan termiczny silnika 3

[Stan podnapieciowy] (UPA): Ostrzezenie podnapigciowe

[Predkos¢é maks OK] (FLA): Osiggnieta predko$¢ maksymalna

[Przegrz przemien] (tHA): Przegrzanie przemiennika

[Alarm uchybu PID] (PEE): Alarm btedu PID

[Alarm sprzez PID] (PFA): Alarm sprzezenia zwrotnego PID

[Alarm syg 4-20 AI3]] (AP3): Alarm wskazujgcy brak sygnatu 4-20 mA na wejsciu Al3 SSA

[Al ogran momentu] (SSA): Alarm ograniczenia momentu

[Stan ter przem OK] (tAd): Osiggniety stan termiczny przemiennika

[Alarm IGBT] (tJA): Alarm IGBT

[Alarm niedocigzenia] (ULA): Alarm niedocigzenia

[Alarm przecigzenia] (OLA): Alarm przecigzenia

[Alarm naprez liny] (rSdA): Luzna lina (Zobacz [Konf naprezenia liny] (rSd) parameter str. 205)
[Alarm wysoki mom] (ttHA): Przekroczenie momentu obrotowego silnika powyzej ustawionego progu
[Alarm niski mom] (ttLA): Przekroczenie momentu obrotowego silnika ponizej progu [Prég nis momentu] (itL) str.102
[Freq. meter Alarm] (FgLA): Osiagniety prog predkosci zmierzonej: [Alarm progu impuls] (FglL) str. 102.
[Dynamic load alarm] (dLdA): Wykrywanie zmian obcigzenia (zobacz [OBCIAZENIE DYNAMICZNE] (dLd-) str. 267).

Zobacz procedure wielokrotnego wyboru na stronie 33. na terminalu zintegrowanym, i na stronie 24 na terminalugraficznym

A2C-

[DEFIN GRUPY ALARM 2]

Identyczne jak [DEFIN GRUPY ALARM 1] (A1C-)str. 145.

A3C-

[DEFIN GRUPY ALARM 3]

Identyczne jak [DEFIN GRUPY ALARM 1] (A1C-) str. 145.

NVE4129503/2016 145




Tryb konfiguracji (ConF)

Sterowanie

Parametry w menu [STEROWANIE] (CtL-) mogg by¢ modyfikowane tylko wtedy, gdy
przemiennik czestotliwosci jest zatrzymany a polecenie uruchomienia jest nieaktywne.

Kanaly sterowania i zadawania predkosci

Polecenia sterujace (naprzdd, wstecz, stop, itp.) oraz zadawanie predkosci moga by¢ wysytane za pomocg

nastepujgcych kanatow

Sterowanie

Zadawanie

Zaciski: wejscia logiczne LI lub wejscia analogowe
uzywane jako wejscia logiczne LA

Bloki funkcyjne

Terminal zdalny

Terminal z wyswietlaczem graficznym

Modbus zintegrowany

CANopen® zintegrowany

Karta komunikacyjna

Zaciski: wejscia analogowe Al, wejscie impulsowe
Bloki funkcyjne

Terminal zdalny

Terminal z wy$wietlaczem graficznym

Modbus zintegrowany

CANopen® zintegrowany

Karta komunikacyjna

+/- predko$¢ przez zaciski

+/- predkos¢ przez terminal z wyswietlaczem
graficznym

A OSTRZEZENIE

NIEPRZEWIDZIANA PRACA URZAZDENIA

ustawione na [Al1] (A11)).

urzadzenia.

* Usun [AM] (A11) lub [AI2] (A12) w trybie wejé analogowych.

Jezeli wejscia analogowe [Al1] (A11) lub [Al2] (A12) sg uzywane jako wejscia logiczne ([LAI1] (LAI1) lub [LAI2]
(LAI2)), pozostajg one aktywne w trybie wejscia analogowego (przykiad: [Kanat zad sygn 1] (Fr1) jest wcigz

Niezastosowanie sie do tych instukcji moze prowadzi¢ do Smierci, powaznych obrazen ciata lub uszkodzenia

Zwrocé uwage: [LA1] (LA1) i [LA2] (LA2) moga by¢ uzywane jako 2 wejscia logiczne tylko w trybie

zrédiowym (tryb zasilania "source")

* + 24V napiecie zasilajgce (max. 30 V)

¢ Stan logiczny 0 jezeli < 7.5 V, stan logiczny 1 jezeli > 8.5 V.

Zwro6¢ uwage: Przycisk stop na terminalu graficznym lub tekstowym moze by¢ zaprogramowany
jako przycisk niepriorytetowy. Przycisk stop ma priorytet tylko wtedy gdy

[STOP z terminala] (PSt) parametr w menu [STEROWANIE] (CtL-), str. 154 jest ustawiony na
[TAK] (YES). Zachowanie przemiennika Altivar 320 moze by¢ zaadoptowane do wymagan:

* [Wspdlne] (SIM): Polecenia sterowania i zadawania sg wysytane tym samym kanatem.

* [Rozdzielne] (SEP): Polecenia sterowania i zadawania sg wysytane réznymi kanatmi.

W tej konfiguraciji, sterowanie przez magistrale komunikacyjng jest realizowane zgodnie ze standardem
DRIVECOM za pomocg 5 swobodnie przypisywanych bitéw (zobacz instrukcje parametryzac;ji
komunikacji). Funkcje aplikacyjne nie mogg by¢ dostepne przez interfejs komunikacyjny.

* [KONFIG WEJSC/WYJSC] (10): Polecenia terowania i zadawanae mogg byé wysytane przez
rézne kanaty. Konfiguracja jednocze$na upraszcza i utatwia uzywanie interfejsu komunikacyjnego.
Polecenia mogg by¢ wysytanie przez wejscia cyfrowe (zaciski) lub przez magistrale komunikacyjna.
Gdy polecenia wysytane sg przez magistrale, dostepne sg za pomocg stowa bitowego, ktére dziata
jak wirtualne zaciski zawierajace wejscia logiczne. Funkcje aplikacyjne moga by¢ przypisane do
bitow w tym samym stowie. Do jednego bitu moze by¢ przypisana wiecej niz jedna funkcja.

Zwro¢ uwage: Polecenia zatrzymania z zaciskow pozostajg aktywne nawet wtedy, jezeli zaciski

nie sg aktywnym kanatem sterowania.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Kanaly zadawania predkosci dla konfiguracji [Wspoélne] (SIM), [Rozdzielne] (SEP) i [Profil wewy] (10),
PID nieskonfigurowane

[Przet kan zadaj 1B]

FLOC
rCb !
[Kanat zadaw sygn1 ov ‘7 nO _m_
I - o All 41 Zwrdé¢ uwage: Wymuszenie
RA <§f Predkosci prog. Al2 sterowania lokalnego jest
[Kanat zadaw sygn 1B] x nieak’ty’wne w’[KONFIG
[Sum sygn zad 2] e Terminal A3 4R WEJSCWYJISC].
E z wyswietlaczem
[Sum sygn zad 3] & graficznym ﬁ — LCC—__—
IS AT %
[Odejm sygn zad 2] Q Ll
a2 ° ?
[Odejm sygn zad 3] 2
%) Praca
dAJ + | .
[Mnoznik sygn zad 2] 2 no | impulsowa
NAZ2 n ‘
+ +/-
[Mnoznik sygn zad 3] é !
NnAS3 [ +/- predkos¢
~ wokot zadanej
[REGULATOR PID] |== [Predkosc¢
nO b wysokal] Rampy
PID Nie przypisano S
3 HSP IACC DEC

\—/|FrH rFr
@ /\

[Kanat zadaw sygn 2] AC2 DE2

=]

. i [Predkosc¢ niskal]

5 ‘

© | FL O

x Sterowanie lokalne
[Przet 2 sygn zadaj]

Przetacznik:

I Parametr:
Czarny kwadrat odpowiada
I przypisaniu nastaw fabrycznych

Fr1, SA2, SA3, dA2, dA3, MA2, MA3:
* Zaciski, terminal z wy$wietlaczem graficznym, Modbus zintegrowany, CANopen® zintegrowany, karta
komunikacyjna Frib, dla SEP i |O:

* Zaciski, terminal z wyswietlaczem graficznym, Modbus zintegrowany, CANopen® zintegrowany, karta
komunikacyjna Fr1b, dla SIM:

* Zaciski,dostepnegdy Fr1 =zaciski

Fr2:

* Zaciski, terminal z wyswietlaczem graficznym, Modbus zintegrowany, CANopen® zintegrowany, karta
komunikacyjna oraz +/-predkosc¢

Zwro¢ uwage:

[Kan 1B akty] (Frib) i [Przet kan zadaj 1B] (rCb) muszg by¢ skonfigurowane w menu
[FUNKCJE APLIKACYJNE] (Fun-).
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Tryb konfiguracji (ConF)

Kanaly zadawania dla konfiguracji [Wspolne] (SIM), [Rozdzielne] (SEP) i [I/O profile] (/0) wartos¢ zadana PID z zaciskow

[Przet kan zadaj 1B]

FLOC
‘
[Kanat zad sygrh 1 OV}— nO -m
S I All - Zwréé uwage:
FRA Wymuszenie
Al2 - .
[Kanat zadaw sygn 1B] © PID B sterowania lokalnego
[Sum sygn zad 2] S | A | zobacz str. 206 Al3 jest nieaktywne w [I/O
SA2 2 Lcc profile].
[Sumsygnzad 3]| © ﬁ L]
. —— %)) Terminal z
[Odejm sygn zad 2} -, wyswietlaczem
g graficznym
[Odejm sygn zad 3 ‘f
dA3 <
o
L
[Predkosc¢
LI wysokal Rampy (1)
o
. [HSP ACC DEC
Kanat 1 . \_/ FrH /—\_ rFr
[Kanat zadaw sygn 2] EI] ‘ /LSP\ AC2 DE2
Fe | | [Predkos¢ niska]

Kanat 2 I
!

l

Sterowanie lokalne

Przefacznik: [Przet 2 sygn zadaj]

Parametr:
I Czarny kwadrat odpowiada
I przypisaniu nastaw fabrycznych

(1) Rampy nie sg aktywne jesli funkcja PID pracuje w trybie automatycznym.

Fr1i:
* Zaciski, terminal z wyswietlaczem graficznym, Modbus zintegrowany, CANopen® zintegrowany, karta

komunikacyjna Fr1b, dla SEP and 1O:

* Zaciski, Terminal z wyswietlaczem graficznym, Modbus zintegrowany, CANopen® zintegrowany,
Karta komunikacyjna Fr1b, dla SI1M:

e Zaciski,dostepnegdy Fr1 =zaciski

SA2,SA3,dA2,dA3:

* Tylko zaciski
Fr2:

* Zaciski, Terminal z wyswietlaczem graficznym, Modbus zintegrowany, CANopen® zintegrowany,
Karta komunikacyjna oraz +/- predkos$¢

Zwroc¢ uwage: [Kan 1B akty] (Fr1b) i [Przet kan zadaj 1B] (rCb) muszg

by¢ skonfigurowanew menu [FUNKCJE APLIKACYJNE] (Fun-).
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Tryb konfiguracji (ConF)

Konfiguracja kanaléw polecen [Wspéine] (SIM)
Sygnat zadajacy i polecenie sterowania wspdlne

Kanat sterowania jest zalezny od kanatu zadawania predkosci. Parametry Fr1, Fr2,
rEC, FLO i FLOC sg wspdlne dla sygnatu zadajgcego i sterujgcego.

Przykiad: Jezeli zadana to Fr1 = Al1 (Wejscie analogowe - zaciski), sterowanie
odbywa sie za pomocg LI (wejscie logiczne - zaciski).

LI

[Kanat zad sygn 1]

Fr1

(RUN/STOP ﬁ
FWD/REV)

Terminal z wyswietlaczen) graficznym

LI

[Profil wewy]

Sterowanie lokalne

[Przet 2 sygn zadaj]

Naprzéd
QMB Wstecz
STOP
Terminal z
wyswietlaczem
graficznym
= (Priorytetowy przycisk

zatrzymania)
[Kanat zadaw sygn 2]

Przetacznik:

I Parametr:
Czarny kwadrat
I odpowiada przypisaniu
nastaw fabrycznych
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Tryb konfiguracji (ConF)

Kanat polecen dla konfiguracji [Rozdzielne] (SEP)
Rozdzielone zadawanie i sterowanie.

Parametry FLO i FLOC sg wspdlne do zadawania i sterowania.

Przykiad: Jezeli zadawanie jest w wymuszonym trybie lokalnym poprzez Al 1 (Wejscie
analogowe - zaciski), sterowanie w wymuszonym trybie lokalnym odbywa sie przez LI

(wejscie logiczne - zaciski).
Kanaty polecen Cd1 i CdZ2 sgniezalezne od kanatéw zadawania Fr1, Frib i Fr2.

LI

[Cmd Kanat 1]
(RUN/STOP ﬁ I "
FWD/REV)
Terminal z
wyswietlaczem
graficznym Ll
[Profil wewy] .
[Cmd przetaczanie] [=1_o|Sterowanielokalne
Naprzdd
Wstecz
STOP
Terminal z STOP
wyswietlaczem ﬁ ‘
graficznym
- (Priorytetowy przycisk
[Cmd Kanat 2] zatrzymania)
Przelacznik:
I Parametr:
Czarny kwadrat odpowiada
I przypisaniu nastaw
fabrycznych, oprocz [Konfigur
kanatow].
Cd1, Cd2:
* Zaciski, terminal z wy$wietlaczem graficznym, Modbus zintegrowany, CANopen®
zintegrowany, karta komunikacyjna
NVE41295 03/2016
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI-> CONF > FULL > CTL-

Kanaly sterowania dla konfiguraciji [Profil wewy] (10)
Sterowanie i zadawanie jako [Rozdzielne] (SEP)
Kanaty sterowania Cd 1 oraz CdZ2 sgniezalezne od kanatéw zadawania Fr1, Fri1biFr2.

[Cmd Kanat 1]

cd1

L| Sterowanielokalne

[Profil wewy]
[Przetgczanie Cmd ]

Naprzdd
QME Wstecz
STOP

Terminal z STOP
wyswietlaczem ﬁ T
graficznym 1
(Priorytetowy przycisk
zatrzymania)

[Cmd Kanat 2]

Przetacznik:

Parametr:

I Czarny kwadrat odpowiada

I przypisaniu nastaw fabrycznych,
except for [Profile].

Cd1, Cd2:

* Zaciski, terminal z wyswietlaczem graficznym, Modbus zintegrowany, CANopen®
zintegrowany, karta komunikacyjna

Polecenie lub akcja mogg by¢ przypisane:

* Do statego kanatu przez wyboér wejscial_l lub bitu Cxxx:
- Poprzez wybdr, na przykitad, LI13, dziatanie bedzie zawsze wywotywane przez L I3
niezaleznie od przetgczonego kanatu sterowania.

- Poprzez wybér, na przyktad, C214, dziatanie bedzie zawsze wywotywane przez bit 14 CANopen®
zintegrowanego, niezaleznie od przetagczonego kanatu sterowania.
* Do przetgczanego kanatu przez wybér bitu CDxx:
- Poprzez wybbr, na przyktad, Cd 11, dziatanie bedzie wywotywane przez::
L 112 jezeliaktywnyjestkanatzaciskow,
C111 jezeli aktywny jest kanat Modbus zintegrowany,
C211 jezeli aktywny jest kanat CANopen zintegrowany,
C311 jezeli aktywny jest kanat karty komunikacyjnej,

Jezeli aktywnym kanatem jest terminal z wyswietlaczem graficznym, funkcje i polecenia przypisane do
przetgczalnego bitu wewnetrznego Cdxx sg nieaktywne.

Zwro¢ uwage: Cd06 do Cd13 moga by¢ zastosowane tylko do przetgczania miedzy 2 sieciami
komunikacyjnymi. Nie majg odpowiednika na wejsciach logicznych.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Zaciski Modbus zintegrowany| CANopen® zintegr. Karta komunikacyjna | Bit wewn. moze
by¢ przetaczany
CDO00

LI2 (1) C101 (1) C201 (1) C301 (1) CDO1

LI3 C102 C202 C302 CDO02

Li4 C103 C203 C303 CDO03

LI5 C104 C204 C304 CDO04

LI6 C105 C205 C305 CDO05

- C106 C206 C306 CD06

- Cc107 C207 C307 CDO07

- C108 C208 C308 CDO08

- C109 C209 C309 CD09

- C110 C210 C310 CD10

- Cc111 c211 C311 CD11

- C112 C212 C312 CD12

LAI1 C113 C213 C313 CD13

LAI2 C114 C214 C314 CD14

- C115 C215 C315 CD15

OLO1 to OL10

(1) Jezeli [sterow2 /3p rzew] (tCC) str._85 jest ustawiony na [3 przewod] (3C), L12, C101,
C201 i C301 nie moga by¢ udostepnione
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI- > CONF > FULL > CTL-

Warunki przypisania wejs¢ logicznych i bitow sterujacych
Ponizsze elementy sg dostepne dla kazdego polecenia lub funkgji, ktére mogg by¢ przypisane do wejscia
logicznego lub bitu sterujgcego:

[LI1] (LI1) do [LI6] (LI6) Przemiennik z kartg opcjonalng lub bez karty

[LAI1] (LAI1T) do [LAI2] (LAIZ) Wejscia logiczne

[C101] (C101) do [C110] (C110) Ze zintegrowanym ztaczem Modbus w konfiguracji [KONFIG WEJSC/WYJSC] (10)
[C111] (C111)do [C115] (C115) Ze zintegrowanym ztgczem Modbus bez wzgledu na konfiguracje
[C201] (C201)do [C210] (C210) Ze zintegrowanym zlgczem CANopen® w konfiguracji [KONFIG WEJSC/WYJSC] (10)
[C211] (C211)do [C215] (C215) Ze zintegrowanym ztgczemCANopen® bez wzgledu na konfiguracje
[C301] (C301)do [C310] (C310) Z kartg komunikacyjng w konfiguracji [KONFIG WEJSC/WYJSC] (10)
[C311] (C311)do [C315] (C315) Z kartg komunikacyjng bez wzgledu na konfiguracje

[CD00] (Cd00) do [CD10] (Cd10) W konfiguracji [KONFIG WEJSC/WYJSC] (10)

[CD11] (Cd11)do [CD15] (Cd15) Bez wzgledu na konfiguracje

[OL01] (OLO1) do [OL10] (OL10) Bez wzgledu na konfiguracje

Zwroc¢ uwage: W konfiguracji [Profil wewy] (10), LI1 nie moze by¢ udostepnione, jezeli [sterow
2/3 przew] (tCC) str._85 jest ustawiony na [3 przewod] (3C), LI2, C101, C201 i C301 réwniez nie
moga by¢ udostepnione.

A OSTRZEZENIE

BRAK KONTROLI

Nieaktywne kanaty komunikacyjne nie sg monitorowane (brak blokowania sie przemiennika w przypadku uszkodzenia
magistrali komunikacyjnej). Upewnij sie, ze polecenia i funkcje przypisane do bitéw C101 do C315 nie spowoduja
zagrozenia w przypadku uszkodzenia przypisanej magistrali komunikacyjnej.

Niezastosowanie si¢ do tych instukcji moze prowadzi¢ do Smierci, powaznych obrazen ciata lub uszkodzenia
urzadzenia.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI-> CONF > FULL > CTL-
Kod Nazwa / Opis Zakres regulaciji ‘ Ustawienia fabryczne
FULL [FULL] (kontynuacija)
CtL- [STEROWANIE]
Fr1 [Kanat zad sygn 1] ’[AI1](A11)
A11 | [AM](A11): Wejscie analogowe A1

nO
YES

A12 | [AI2] (A12): Wejscie analogowe A2
A13 | [AI3](A13): Wejscie analogowe A3
LCC | [Term graf] (LCC): Terminal z wy$wietlaczem graficznym lub terminal tekstowy
Mdb | [Modbus] (Mdb): Modbus zintegrowany
CAnN | [CANopen] (CAN): CANopen® zintegrowany
NnEt| [Karta kom] (nEt): Karta komunikacyjna (jezeli jest zainstalowana)
P11 [We impuls] (Pl): Wejscie impulsowe
AIUT | [Wirtual Al1] (AlU1): Wirtualne wejscie analogowe 1 za pomocg pokretta JOG
(Dostepne jezeli [Konfigur kanatéw] (CHCF) nie jest ustawiony na [Wspolne]
OAO1 | (SIM)) [OA01] (OAD1): Blok funkcyjny: Wyjscie analogowe 01
OA10 | [0OA10] (OA10): Blok funkcyjny: Wyjscie analogowe 10
rin [Blokada rewersu] [NIE] (nO)
Wstrzymanie ruchu w kierunku wstecznym, nie odnosi sie do zmian kierunku wysytanych przez wejscia cyfrowe.
- Zmiana kierunku wysytana przez wejscia cyfrowe jest brana pod uwage.
- Zmiana kierunku wysytana przez terminal z wyswietlaczem graficznym nie jest brana pod uwage.
- Zmiana kierunku wysytana przez sie¢ nie jest brana pod uwage.
- Dowolne zadawanie predkosci wstecznej otrzymane z PID, wej$cia sumowanego, itd. jest interpretowane jako zero (0 Hz).
nO | [NIE](nO)
YES |[TAK](YES)
PSt [STOP z terminala] [TAK] (YES)

A OSTRZEZENIE

BRAK KONTROLI

Ta funkcja blokuje przycisk STOP na terminalu zdalnym, jezeli ustawienie parametru [Zrédto sterowania] (CMdC) jest
rézne od [Term graf] (HMI).

Ustaw ten parametr na [NIE] (nO) jezeli funkcja STOP bedzie realizowana inacze;.

Niezastosowanie sie do tych instrukcji moze prowadzi¢ do $mierci, powaznych obrazen ciata lub uszkodzenia
urzadzenia.

Zatrzymanie bedzie realizowane wybiegiem. Jezeli kanatem sterowania jest terminal z wyswietlaczem graficznym,
zatrzymanie bedzie wykonywane zgodnie z [Typ zatrzymania] (Stt) str._173 niezaleznie od konfiguracji [Stop
Key priority] (PSt).

[NIE] (nO)
[TAK] (YES): Daje pierwszenstwo przyciskowi STOP na terminalu z wy$wietlaczem graficznym, gdy
terminal nie jest skonfigurowany jako kanat sterowania.

CHCF

SIM
SEP
10

[Konfigur kanatéw] [Wspolne] (SIM)

A OSTRZEZENIE

NIEPRZEWIDZIANA PRACA URZADZENIA
Wytgczenie [Profil wewy] (IO) resetuje przemiennik czestotliwosci do ustawien fabrycznych.

* Sprawdz, czy przywracanie ustawien fabrycznych jest zgodne z rodzajem uzytego okablowania.
Niezastosowanie sie do tych instrukcji moze prowadzi¢ do $mierci, powaznych obrazen ciata lub uszkodzenia urzadzenia.

[Wspolne] (SIM): Zadawanie i sterowanie, wspolne
[Rozdzielne] (SEP): Rozdzielone zadawanie i sterowanie. Przypisanie to nie moze by¢ wykonane w [Profil wewy] (10).
[Profil wewy] (10): I/O profile
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez:

DRI-> CONF > FULL > FBM- > MFB-

Kod Nazwa / Opis Zakres regulacji Ustawienia fabryczne
CCS [Przet kanat] [Kan1 aktyw] (Cd1)
Ten parametr moze by¢ udostepniony, jezeli [Konfigur kanatow] (CHCF) jest ustawiony na [Rozdzielne] (SEP) lub [Profil
* wewy] (10). Jezeli przypisane wejscie lub bit jest w stanie 0, aktywny jest kanat [Konfig kanatu ster 1] (Cd1). Jezeli
przypisane wejscie lub bit jest w stanie 1, aktywny jest kanat [Konfig kanatu ster 2] (Cd2).
Cd1 | [Kan1 aktyw] (Cd1): [Konfig kanatu ster 1] (Cd1) aktywny (bez przetgczania)
Cd2 | [Kan2 aktyw] (Cd2): [Konfig kanatu ster 2] (Cd2) aktywny (bez przetgczania)
L1171 | [LIM1] (LI1): Wejscie logiczne LI1
[...] (...): Zobacz tez warunki przypisania na str. 153 (bez Cd0O do Cd15)
Cd1 [Konfig kanatu ster 1] [Zaciski] (tEr)
+* Ten parametr moze byé udostepniony, jezeli [Profil wewy] (CHCF) jest ustawiony na
[Rozdzielne] (SEP) lub [Profil wewy] (10).
tE r | [Zaciski] (tEr): Zaciski
LCC | [Term graf] (LCC): Terminal z wyswietlaczem graficznym lub tekstowym
Mdb | [Modbus] (Mdb): Modbus zintegrowany
CAnN | [CANopen] (CAN): CANopen®zintegrowany
nEt | [Karta kom] (nEt): Karta komunikacyjna (jezeli jest zainstalowana)
Cd2 [Konfig kanatu ster 2] [Modbus] (Mdb)
Y Ten parametr moze by¢ udostepniony, jezeli [Konfigur kanatéw] (CHCF) jest ustawiony na [Rozdzielne] (SEP) lub
[Profil wewy] (10).
tE=r | [Zaciski] (tEr): Zaciski
LCcC | [Term graf] (LCC): Terminal z wyswietlaczem graficznym lub tekstowym
Mdb | [Modbus] (Mdb): Modbus zintegrowany
CAn | [CANopen] (CAn): CANopen® zintegrowany
nEt| [Karta kom] (nEt): Karta komunikacyjna (jezeli jest zainstalowana)
rFC [Przet 2 sygn zadaij] [Kanatzad sygn 1] (Fr1)
Ten parametr moze by¢ udostepniony, jezeli [Konfigur kanatéw] (CHCF) jest ustawiony na
[Rozdzielne] (SEP) lub [Profil wewy] (I0). Jezeli przypisanie wejscia lub bitu wynosi 0, aktywny jest kanat [Konfig
kanatu ster 1] (Cd1).
Jezeli przypisanie wejscia lub bitu wynosi 1, akt ywny jest kanat [Konfig kanatu ster 2] (Cd2).
Fr | [Kanat zad sygn 1] (Fr1): [Konfig kanatu ster 1] (Cd1) aktywny (bez przetgczania)
Fr2 | [Kanat zad sygn 2] (Fr2): [Konfig kanatu ster 2] (Cd2) aktywny (bez przetgczania)
L1 | [LIM1] (LI11): Wejscie | ogiczne LI 1
[...] (...): Zobacz tez warunki przypisania na str. 153 (not Cd0O to Cd15)
Fr2 [Kanat zad2] [NIE] (nO)
nO | [NIE] (nO): Nie przypisano. Jezeli [Konfigur kanatéw] (CHCF) jest [Wspélne] (SIM), sterowanie jest przez zaciski z
zerowg zadang. Jezeli [Konfigur kanatéw] (CHCF) jest [Rozdzielne] (SEP) lub [Profil wewy] (IO), zadana wynosi zero.
AT1 | [A1 (A11): Wejscie analogowe A1
A12 | [Al2] (A12): Wejscie analogowe A2
A13 | [AI3] (A13): Wejscie analogowe A3
Updt | [+/-wej log] : Sterowanie +/- predkos¢
LCC | [Term graf] (LCC): Terminal z wyswietlaczem graficznym lub terminal tekstowy
Mdb | [Modbus] (Mdb): Modbus zintegrowany
CAnN | [CANopen] (CAn): CANopen®zintegrowany
nEt | [Karta kom] (nEt): Karta komunikacyjna (jezeli jest zainstalowana)
1| [We impuls] (Pl): Wejscie i mpulsowe
AU | [Wirtual Al1] (AlU1): Wirtualne wejscie analogowe 1 za pomoca pokretta JOG
OAO1 |[OA01] (OAOD1): Blok funkcyjny: Wyjscie analogowe 01
OA10 | [OA10] (OA10): Blok funkcyjny: Wyjscie analogowe 10
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI-> CONF > FULL > FBM-

Kod Nazwa / Opis ‘ Zakres regulacji Ustawienia fabryczne

COP [Kopia kanatu 1>2] [NIE] (nO)

2¢ A OSTRZEZENIE

NIEPRZEWIDZIANA PRACA URZADZENIA
Ten parametr moze spowodowac nieprzewidziane ruchy na przyktad, przeciwny kierunek pracy silnika, nagte

przyspieszenie lub hamowanie
* Sprawdz, czy ustawienia tego parametru nie spowoduja nieprzewidzianych ruchéw.

* Sprawdz, czy ustawienia tego parametru nie spowodujg niebezpiecznych warunkéw.

Niezastosowanie sie do tych instrukcji moze prowadzi¢ do smierci, powaznych obrazen ciata lub uszkodzenia
urzadzenia.

Moze by¢ uzyty do kopiowania biezacych sygnatdw sterujgcych, realizowanego przez przetaczanie, np. w celu
unikniecia udaréw predkosci.

Jezeli [Konfigur kanatow] (CHCF) str. 154 jest ustawiony na [Wspélne] (SIM) lub [Rozdzielne] (SEP),
kopiowanie jest mozliwe tylko z kanatu 1 do kanatu 2.

Jezeli [Konfigur kanatow] (CHCF) jest ustawiony na [Profil wewy] (IO), kopiowanie jest mozliwe w obu
kierunkach. Sygnat zadajgcy lub sterujacy nie moze by¢ kopiowany do kanatu na zaciski.

Skopiowana jest zadana [Czestot zadana] (FrH) (przed rampa) chyba, ze kanat docelowy jest ustawiany
przez + /-predkos$¢. W tym przypadku, skopiowana jest zadana [Wyjscie czestotliw] (rFr) (po rampie).

NnO | [NIE] (nO): Bez kopiowania
SP | [Kopia zad] (SP): Kopiowanie sygnatu zadajgcego
Cd | [Kopia ster] (Cd): Kopiowanie sygnatu sterujgcego
ALL | [Kopia st/za] (ALL): Kopiowanie sygnatu zadajgcegoi sterujacego

Parametry te ukazujg sie tylko, gdy odpowiednia funkcja zostata wybrana w innym menu. Aby poméc w programowaniu,
* kiedy parametry zostang udostepnione i nastawiane wewngtrz menu konfiguracji odpowiedniej funkc;ji, ich opis jest podany
na wskazanych stronach.

Z 2s Aby zmieni¢ przypisanie tego parametru, nacisnij klawisz ENT przez 2 sekundy.

156 NVE4129503/2016



Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI- > CONF > FULL > FBM- > FBA-

Terminal z wyswietlaczem graficznym moze by¢ wybrany jako kanat sterowania i/lub zadawania, a

jego tryby pracy moga by¢ skonfigurowane.

Parametry na tej stronie mogg by¢ udostepnione tylko na terminalu z wyswietlaczem graficznym

(nie na terminalu zintegrowanym).

Noty:

* Sterowanie/zadawanie przez terminal dziata tylko wtedy, gdy kanaty sterowania ilub zadawania z
terminala sg aktywne, z wyjgtkiem [T/K] (Ft) (sterowanie przez przyciski terminala), ktére ma
pierwszenstwo na tymi kanatami. Nacisnij [T/K] (Ft) (sterowanie przez przyciski terminala)
ponownie, aby zwréci¢ sterowanie do wybranego kanatu.

* Sterowanie i zadawanie przez terminal jest niemozliwe, jezeli podtaczymy do niego wiecej niz jeden
przemiennik czestotliwosci.

* Funkcje sterowania skokowego, predkosci ustalonych i +/- predko$¢ moga by¢ dostepne,
jezeli [Konfigur kanatéw] (CHCF) jest ustawiony na [Wspdlne] (SIM).

* Funkcje wartosci zadanej PID mogg by¢ dostepne, jezeli [Konfigur kanatéw] (CHCF) jest
ustawiony na [Wspolne] (SIM) lub [Rozdzielne] (SEP).

* [T/K] (Ft) (sterowanie przez terminal) moze by¢ udostepnione niezaleznie od [Konfigur
kanatéw] (CHCF).

Kod Nazwa / Opis Zakres regulacji Ustawienia fabryczne
Fn1 [Przypisanie F1] [NIE](nO)
nO | [NIE] (nO): Nie przypisano
FJOG | [Jog] (FJOG): pokretto JOG
FPS1 | [Def predk 2] (FPS1): Naci$nij przycisk, aby uruchomié¢ przemiennik z drugg predkoscig ustalong [Progr predkosé 2]
(SP2) str. 97. Naci$nij STOP, aby zatrzymac¢ przemiennik.
FPS2 | [Def predk 3] (FPS2): Naci$nij przycisk, aby uruchomié przemiennik z trzecig predkos$cig ustalong [Progr predkosé 3]
(SP3) str. 97. Nacisnij STOP, aby zatrzyma¢ przemiennik.
FPr1 | [2 s zad PID] (FPr1): Nastawia warto$é zadang PID réwng drugiej ustalonej zadanej PID [Sygn zadajacy PID2] (rP2)
str. 99, bez wysytania polecenia uruchomienia. Dziata tylko wtedy, gdy [Kanat zad sygn 1] (Fr1) jest ustawiony na
[Term graf] (LCC). Nie dziata z funkcjg [Ter/Klaw] (Ft).
FPr2 | [2 s zad PID] (FPr2): Nastawia warto$¢ zadang PID réwng trzeciej ustalonej zadanej PID [Sygn zadajacy PID3] (rP3)
str. 100, bez wysytania polecenia uruchomienia. Dziata tylko wtedy, gdy [Kanat zad sygn 1] (Fr1) jest ustawiony na
[Term graf] (LCC). Nie dziata z funkcjg [Ter/Klaw] (Ft).
FuSP | [+predkos¢] (FUSP): Zwiekszenie predkosci. Dziata tylko wtedy, gdy [Kanat zad2] (Fr2) jest ustawiony na [Term graf]
(LCC). Nacisnij przycisk, aby uruchomi¢ przemiennik i zwieksza¢ predkosc¢. Nacisnij STOP, aby zatrzymac¢ przemiennik.
FdSP | [- predkos¢] (FASP): Zmniejszanie predkosci. Dziata t ylko w tedy, gdy [Kanat zad2] (Fr2) jest ustawiony n a
[Term graf] (LCC) i jezeli inny przycisk zostat przypisany do [+ predkos¢]. Nacisnij przycisk, aby uruchomi¢ przemiennik i
zmniejszac¢ predko$¢. Nacisnij STOP aby zatrzymaé przemiennik
=1t | [Ter/Klaw] (Ft): Sterowanie przez terminal: ma wyzszy priorytet niz [Przet kanaf] (CCS) i wyzszy niz [Przet 2 sygn zadaj] (rFC).
Fn2 [Przypisanie F2] ‘ [NIE)(nO)
Identyczne jak [Przypisanie F1] (Fn1) str. 157
FnN3  |[Przypisanie F3] ‘ [NIE](nO)
Identyczne jak [Przypisanie F1] (Fn1) str. 157
Fn4  |[Przypisanie F4] |INIE](n0)
Identyczne jak [Przypisanie F1] (Fn1) str. 157
bMp [Sterow terminalem] ‘
Y Jezeli funkcja [Ter/Klaw] (Ft) jest przypisana do przyciskéw i funkcja ta jest aktywna, parametr okresla
zachowanie sie przemiennika w momencie powrotu sterowania do terminala z wyswietlaczem graficznym.
StOp [Stop] (StOP): Zatrzymuje przemiennik, chociaz kierunek dziatania i warto$¢ zadana skopiowane sg z
poprzedniego kanatu (bedg wziete pod uwage przy nastepnym poleceniu uruchomienia).
bUMF | [Kopia zalst] (bUMF): Nie zatrzymuje przemiennika (skopiowane jest sterowanie kierunkiem dziatania i
warto$¢ zadana z poprzedniego kanatu).
Parametry te ukazujg sie tylko, gdy odpowiednia funkcja zostata wybrana w innym menu. Aby poméc w programowaniu,
* kiedy parametry zostang udostepnione i nastawiane wewngtrz menu konfiguracji odpowiedniej funkc;ji, ich opis jest podany
na wskazanych stronach.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI- > CONF > FULL > FBM- > FBP-

Function Block Management

Kod Nazwa / Opis Zakres regulacji Ustawienia fabryczne
FULL [FULL] (kontynuacja)
FbM- [FUNCTION BLOCKS]
MFb- | [MONIT. FUN. BLOCKS]
Zwré¢ uwage: Ten rozdziat pokazuje tylko to, co mozna zrobi¢ za pomocg lokalnego lub zdalnego wyswietlacza przemiennika.
W przypadku zaawansowanych konfiguracji za pomoca oprogramowania PC, nalezy zapozna¢ si¢ z instrukcjg
FBbSt | FBstatus]
IdLE | [Idle] (IdLE): Brak pliku binarnego, FB czeka na pobranie
CHEC | [Check prog.] (CHEC): Sprawdz program
StOP | [Stop] (StOP): Aplikacja blokdw funkcyjnych jest zatrzymana
1 1t | [Init] (Inlt): Sprawdz spojnos¢ pomiedzy programem ATVLogic i parametrami bloku
rUn | funkeyjnego [Run] (rUn): Aplkacja blokéw funkcyjnych uruchomiona
= rr | [Error] (Err): Zostat wykryty btad wewnetrzny. Aplikacja blokéw funkycjnych jest w trybie btedu
FbFEt |[FBFault]
nO | [NIE] (nO): Brak btedu
Imt| [Internal] (Int): Btad wewnetrzny
bln | [Binary file] (bIn): Uszkodzenie pliku binarnego
IN P | [Intern P ara.] (InP): Btad p arametréow wewnetrznych
P Ar | [Para. R W] (PAr): Btad d ostepu do parametréw
CAL | [Calculation] (CAL): Btad obliczen
tOAU | [TO AUX] (tOAU): Przekroczony czas zadania AUX
tOPP | [TO synch] (tOPP): Przekroczony czas zadania PRE/POST
AdL | [Bad ADLC] (AdL): ADLC z nieprawidtowym parametrem
I | [Input assig.] (In): Wejscie nie jest s konfigurowane
Fbl- [FBIDENTIFICATION]
bUEr |[Program version] ‘0 do 255 ‘
D ¢ Wersja uzytkownika.
bnS | [Program size] ‘ 0 do 65,535 ‘ -
Y Rozmiar programu.
bnU [Prg. format version] ‘ 0 do 255 ‘ -
Binarna wersja programu
CtuU [Catalog version] ‘ 0do 65,535 ‘ -
Wersja katalogowa.
FbM- [FUNCTION BLOCKS] (kontynuacja)
FbCd |[FB Command]
() Pozwala na reczny start i stop bloku funkcyjnego.
[FB Command] (FbCd) powraca na [Stop] (StOP) jesli nie ma prawidtowej aplikacji blokéw funkcyjnych w pamieci
przemiennika. [FB Command] (FbCd) jest ustawiony na [Start] (Strt) gdy parametr [FB start mode] (FbriV) jest
ustawiony w tryb uruchamiania blokéw funkcyjnych.
Zwro6¢ uwageV momencie uruchomionia blokéw funkcyjnych, przemiennik jest traktowany jako bedacy w ruchu i
modyfikacja parametréw konfiguracyjnych nie jest juz mozliwa.
StOP | [Stop] (StOP): Polecenie zatrzymania aplikacji: blok funkcyjny
S trt | [Start] (Strt): Poleceniawtgczeniaaplikacji: blokfunkcyjny
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Tryb konfiguracji (ConF)

Kod Nazwa / Opis ‘ Zakres regulacji Ustawienia fabryczne

Fbriv | [FB start mode] [NIE] (nO)

I2s A OSTRZEZENIE

NIEPRZEWIDZIANA PRACA URZADZENIA
W zaleznosci od ustawienia tego parametru, program blokéw funkcyjnych moze by¢ natychmiast uruchomiony.

» Upewnij sie, ze to ustawienie nie spowoduje niebezpiecznych warunkéw.

Niezastosowanie sie do tych hstrukcji moze prowadzi¢ do $mierci, powaznych obrazen ciata lub
uszkodzenia urzadzenia.

Pozwala na wybér ré6znych sposoboéw rozpoczecia programu blokéw funkcyjnych.
Zwré6¢ uwage: Modyfikacje tego parametru nie sg brane pod uwage, jesli jest juz uruchomiona aplikacja bloku funkcyjnego.

nO | [NIE] (nO): Aplikacja bloku funkcyjnego jest kontrolowana przez parametr [FB command] (FbCd).
YES |[TAK] (YES): Aplikacja bloku funkcyjnego przetgcza sie automatycznie w tryb Run w momecie zatgczenia
L_11 |przemiennika. [LI1] (L11): Aplikacja bloku funkcyjnego przetacza sie na Run na zboczu narastajacym wejscia
logicznego, natomiast przetgcza sie na Stop na zboczu opadajgcym wejscia logicznego.
| [.--] (...): Zobacz tez warunki przypisania na str. 153 (oprécz [OL01] (OLO1) do [OL10]( OL10)).

FbSM [Stop FB Stop motor] [Wybieg] (YES)

A OSTRZEZENIE

BRAK KONTROLI
Jezeli [Stop FB stop motor] (FbSM) jest ustawiony na [NIE] (nO), silnik nie zatrzyma sie, kiedy program
zostanie zatrzymany.

¢ Ustaw ten parametr na [NIE] (nO) tylko wtedy, gdy sg zastosowane alternatywne funkcje zatrzymania.

Niezastosowanie sie do tych hstrukcji moze prowadzi¢ do smierci, powaznych obrazen ciata lub
uszkodzenia urzadzenia.

Pozwala na ustawienie sposobu pracy przemiennika czestotliwosci, gdy bloki funkcyjne sg zatrzymane.

nO | [NIEaktywne] (nO): Przemiennik nie zatrzymuje sie
YES |[Wybieg](YES): Zatrzymanie silnikawybiegiem
riMP | [Zatrz ramp] (rMP): Zatrzymanie po rampie
St | [Zatrz dyna] (FSt): Zatrzymanie szybkie
dC| | [Zatrzym DC] (dCl): Hamowanie pradem DC

FbdF | [FB on drive fault] [Stop] (StOP)

Reakcja bloku funkcyjnego na btad.

StOP | [Stop] (StOP): Bloki funkcyjne zatrzymane w przypadku btedu przemiennika, wyjscia zwolnione.
| Gn | [NIEaktywne] (IGn): Bloki funkcyjne nadal dziatajg (z wyjatkiem btedéw: CFF i INFE)

FbA- [INPUTS ASSIGNMENTS]

ILO1 [Logic input 1 assignment] [NIE] (nO)

Mozliwe przypisania do wejscia bloku funkcyjnego.

nO [[NIE] (nO): Nie przypisano
F Lt |[Przem OK] (FLt): Stan btedu przemiennika (przekaznik zasilony, a w przypadku btedu pozostaje niezasilony)
FtA |[Osiag prég czestotliwosci] (FtA): Osiagniety prog czestotliwosci ( [Prog czestotliwosci] (Ftd) str. 102)
F2A |[Prég czestot 2 OK] (F2A): Osiggniety 2 prog czestotliwosci ([2 prég czestotliw] (F2d) str. 102)
Fr1 |[Kanat zad sygn1] (Fr1) Kanat zadawania sygnatu 1
Fr2 | [Kanat zad sygn 2] (Fr2) Kanat zadawania sygnatu 2
Cd1 |[Kan1 aktyw] (Cd1): Kanat sterowania=kanat 1 (dla [Cmd switching] (CSS))
Cd2 |[Kan2 aktyw] (Cd2): Kanat sterowania=kanat 2 (dla [Prze kana] (CSS))
Frib |[Kan 1B akty] (Frib): Kanat zadawania predkosci = kanat 1b (dla [Ref. 2 sw itching] (rFC))
YES |[TAK] (YES): Tak
L1 [[LIM] (L11): Wejscie logiczne LI1
| [...] (..): Zobacz tez warunki przypisania na str. 153

IL_—— |[Logicinput x assignment] ’ [NIE] (nO)

Wszystkie wejscia logiczne blokéw funkcyjnych sg obstugiwane jak w przypadku [Logic input 1 a ssignment]
(ILO1) do wejscia [Logic input 10 assignment] (IL10) wigcznie.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Kod

Nazwa / Opis Zakres regulacji

Ustawienia fabryczne

1AO1

[Analog input 1 assignment]

Mozliwe przypisania wejs¢ analogowych blokéw funkcyjnych.

[NIE] (nO): Nie przypisano

[AI1] (A11): WejScie analogowe A1

[AI2] (A12): WejScie analogowe A2

[AI3] (A13): Wejscie analogowe A3

[Prad silnika] (OCr): Prad silnika

[Czest silnik] (OFr) : Predkosc¢ silnika

[Rampa wy] (OrP): Rampa wy

[Momentsiln] (trq): Momentsilnika

[Moment] (Stq): Momentsilnika oznaczony

[Rampa z] (OrS): Rampa wyjsciowa o znaczona

[Syg zad PID] (OPS): Zadana PI(D)

[Sprzez PID] (OPF): Sprzgzenie zwrotne regulatora PI(D)
[Uchyb PID] (OPE): Btad PI(D)

[Wy PID] (OPI): Wyjscie regulatora PI(D)

[Moc znam silnika] (OPr): Moc silnika

[St term sil] (tHr): Stan termiczny silnika

[Stan termicz przem] (tHd): Stan termiczny przemiennika
[Moment 4Q] (igMS): Moment silnika oznaczony
[+/-wej log]] (UPdt): Sterowanie predkoscig (géra/dot)

[NIE](nO)

[+/- terminal] (UPdH): Funkcja Géra/Dot moze by¢ przypisana przez terminal graficzny | ub terminal zdalny

[Term graf] (LCC): Terminal z wyswietlaczem graficznym lub terminal zdalny
[Modbus] (Mdb): Modbus zintegrowany

[CANopen] (CAN): CANopen® zintegrowany

[Karta kom] (nEt): Opcjonalnakarta komunikacyjna

[Czest wy] (OFS): Czestotliwos¢ wyjsciowa oznaczona

[St temr sil2] (tHr2): Stan termiczny silnika 2

[St temr sil3] (tHr3): Stan termiczny silnika 3

[Ogran mom] (tgL.): Ograniczenie momentu

[Napiecie silnika] (UOP): Napiecie s ilnika

[We impuls] (Pl): Wejsciei mpulsowe

[Wirtual Al1] (AlU1): Wirtualne wejscie analogowe 1z a pomoca pokretta jog
[DO1] (dO1): Wyjscie logiczne/analogowe DO1

[Wirtual Al2] (AlU2): Wirtualne wejscie analogowe 2 p rzez szyne komunikacyjng
[OA01] (OAOD1): Blok funkcyjny: Wyjscie analogowe 01

[OA10] (OA10): Blok funkcyjny: Wyjscie analogowe 10

[Analog input x assignment]

[NIE] (nO)

Wszystkie wejscia analogowe blokéw funkcyjnych sg obstugiwane jak w przypadku [IA01] (IAO1) do [IA10] (IA10)

wigcznie.

FbM-

[FUNCTION BLOCKS] (kontynuacja)

FAd-

[ADL CONTAINERS]

Kontenery ADL zawierajg adres logiczny Modbus, wewnetrznych parametrow przemiennika czestotliwosci. Jesli wybrany

adres jest prawidtowy, na wyswietlaczu pojawi sie nazwa parametru zamiast adresu.

LAO1

ADL Kontener 01

3,015 do 64,299

LAO2

ADL Kontener 02

3,015 do 64,299

LAO3

ADL Kontener 03

3,015 do 64,299

LAO4

ADL Kontener 04

3,015 do 64,299

LAOS

ADL Kontener 05

3,015 do 64,299

LAOG6

ADL Kontenerr 06

3,015 do 64,299

LAO7

ADL Kontener 07

3,015 do 64,299

LAOS8

ADL Kontener 08

3,015 do 64,299

ol O] ol o]l o] o] o] ©
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Tryb konfiguracji (ConF)

Kod Nazwa / Opis Zakres regulacji Ustawienia fabryczne
FbM-  |[[FUNCTION BLOCKS] (kontynuacja)
FbP- [FB PARAMETERS]
Parametry wewnetrzne (wewnetrzne stany programu), dostepne dla uzytkownika.
MO0O1 |y ‘Od0d065,535 ‘0
O] Parametr MO01 zapisany w EEprom.
MO002 |[[] ‘OdOdo 65,535 ‘o
() Parametr M002 zapisany w EEprom
MO0O03 [[] ‘Od0d065,535 ‘0
(1 Parametr MO03 zapisany w EEprom
MO004 |[] ‘OdOdo 65,535 ‘0
() Parametr M004 zapisany w EEprom
MOO5 |[] ‘Od0d065,535 ‘o
(1) Parametr M005 opisany w RAM
MOO06 |[] ‘Od0d065,535 ‘o
(1) Parametr MO06 opisany w RAM
MOO07 |[] ‘Od0d065,535 ‘0
Q) Parametr MOO7 opisany w RAM
MO008 [[] 0d 0 do 65,535 o
(1) Parametr MO08 opisany w RAM

(1) Jezeli terminal z wyswietlaczem graficznym nie jest uzywany, wartosci wieksze niz 9,999 bedg wyswietlane jako 4 cyfry
z kropkg po wartosci tysigc, na przykfad, 15.65 dla 15,650.

Parametry te ukazujg sie tylko, gdy odpowiednia funkcja zostata wybrana w innym menu. Aby poméc w programowaniu,
* kiedy parametry zostang udostepnione i nastawiane wewnatrz menu konfiguracji odpowiedniej funkgcji, ich opis jest podany
na wskazanych stronach.

() Parametry, ktére moga by¢ modyfikowane podczas dziatania lub po zatrzymaniu..

Z 2 s | Aby zmienic¢ przypisanie tego parametru, nacisnij klawisz ENT przez 2 sekundy.
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Tryb konfiguracji (ConF)

[FUNKCJE APLIKACYJNE] (FUn-)

Zestawienie funkgiji:

Kod Nazwa str.
(rEF-) [PRZELACZ SYGN ZAD] 167
(OAI-) [OPERACJE NA SYG ZAD] 168
(rPt-) [RAMPA] 170
(Stt-) [KONFIG ZATRZYMANIA] 173
(AdC-) [AUTO HAMOWANIE DC] 176
(JOG-) [PRACA IMPULSOWA] 178
(PSS-) [PROGRAM PREDKOSCI] 181
(UPd) [+/- PREDKOSC] 185
(SrE-) [+/-PREDKOSCI ZADANEJ] 187
(SPM-) [PAMIEC SYGN ZADAW] 188
(FLI-) [MAGNESOWANIE WE LI 189
(bLC-) [STEROW HAMULCEM] 194
(ELM-) [POMIAR OBCIAZENIA] 200
(HSH-) [SZYBKIE PODNO/OPUSZ] 205
(P1d-) [REGULATOR PID] 210
(Pr1-) [PROGR ZADAWANIA PID] 214
(tOL-) [OGRANICZENIE MOMENTU] 216
(CLI-) [2 OGRANICZ PRADOWE] 218
2t-) [DYN CURRENT LIMIT] 219
(LLC-) [STYCZNIK SIECIOWY] 221
(OCcC-) [STEROW STYCZ SILNIK] 223
(LPO-) [POZYCJON CZUJNIKIEM] 227
(MLP-) [PRZELACZ ZEST PARAM] 230
(MMC-) [KONFIG WIELOSILNIK] 235
(tnL-) [AUTOTUNING WE LI] 236
(trO-) [STEROW TRAWERSEM] 237
(CHS-) [HSP SWITCHING] 244
(dcc-) [DC BUS] 245

Parametry w menu [FUNKCJE APLIKACYJNE] (Fun-) mogg by¢ modyfikowane jedynie, gdy przemiennik
jest zatrzymany i nie ma polecenia ruchu.

Symbol () w kolumnie kodu oznacza parametry, ktére moga by¢é modyfikowane przy uruchomionym lub

zatrzymanym przemienniku.

162

NVE4129503/2016



Tryb konfiguracji (ConF)

Zwrd¢ uwage: Kompatybilno$¢ funkciji

Wybor funkcji aplikacyjnych moze by¢ ograniczony przez liczbe we/wy i przez fakt, ze niektére funkcje sg
niekompatybilne z innymi. Funkcje nie umieszczone w ponizszej tabeli sg w petni kompatybilne.

Jezeli wystepuje niekompatybilnosc pomiedzy funkcjami, pierwsza skonfigurowana funkcja
uniemozliwia skonfigurowanie innych.

Kazda funkcja pokaza na kolejnych stronach moze by¢ przypisana do jednego wejscia lub wyjscia.

A OSTRZEZENIE

NIEPRZEWIDZIANA PRACA URZADZENIA

Wiele funkcji moze by¢ przypisanych i jednoczes$nie aktywowanych za pomocg jednego wejscia.

e Sprawdz, czy przypisanie wielu funkcji do jednego wejscia nie doprowadzi do niebezpiecznych warunkow.
Niezastosowanie sie do tych instrukcji moze prowadzi¢ do $mierci, powaznych obrazen ciata lub uszkodzenia
urzadzenia.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI-> CONF > FULL > REF-

Przypisanie jednego wejscia do kilku funkcji jest mozliwe na poziomie [Zaawansow] (AdU) i
[Ekspert] (EPr).

Przed przypisaniem do wejscia lub wyjscia sterowania, zadawania lub funkcji, uzytkownik musi
upewnic sie, czy to wejscie lub wyjscie nie jest juz przypisane oraz, czy inne wejscie lub wyjscie nie
jest przypisane do funkcji niekompatybilne;j.

Ustawienia fabryczne przemiennika czestotliwosci lub makrokonfiguracji automatycznie
konfigurujg funkcje, ktére moga niemozliwi¢ przypisanie innych funkgji

Moze by¢ konieczne zdekonfigurowanie jednej lub kilku funkcji w celu umozliwienia konfiguraciji
innych funkcji. Sprawdz tabele kompatybilno$ci ponize;.
Funkcje zatrzymania majg pierwszenstwo w stosunku do polecenia uruchomienia.

Zadawanie predkosci przez wejscia logiczne majg priorytet w stosunku do wej$¢ analogowych
zadajgcych.

Zwro¢ uwage: Tabela kompatybilnosci nie wptywa na zgodnos$c¢ z poleceniami, ktére mogg by¢
przypisane do klawiszy na terminalu z wy$wietlaczem graficznym (Zobacz str. 24).
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI- > CONF > FULL > FUN- > OAI-

Tabela kompatybilnosci

Pozycjonowanie za pomoca

Pomijanie czestotliwosci.
czujnikdw (str. 227)

(str. 183)

Przetaczanie referencyjne

(str. 167)
Sterowanie stycznikiem

wyjsciowym (str. 223)
Hamowanie DC

(str. 173)

Zatrzymanie wybiegiem

(str. 173)

Szybkie podnoszenie

(str. 205)
Wspdlne obcigzenie

+/- Predkosci zadanej
(str. 122)

(str. 187)

Operacje na sygn zad

(str. 168)
Zatrzymanie szybkie

hamulcem (str. 194)
Auto wstrz DC
(str. 173)

Sterowanie trawers
(str. 176)

(str. 242)

JOG
logika sterowania

+/- predkos¢ (3)
(str. 185)

(str. 180)
Regulator PID
(str. 210)

(str. 178)
Rozruch w locie
(str. 253)

Operacje na sygn zad
(str. 168)

— | Ustawienie predkosci

,\
Se
-

+/- predkosé (3) °
(str. 185)

Ustawienie predkosci - T
(str. 180)

PID regulator
(str. 210) )

[ ]
=5 | 95| 5| o
-5 2| -

Sterowanie trawersem °
(str. 242)

[ ]
[ ]
_’
-
[ ]
[ ]

JOG
(str. 178)

Przetaczanie referencyjne
(str. 167)

Pomijanie
czestotliwosci. (str. 183)

Logika sterowania
hamulcem (str. 194)

Auto hamow. DC (str. 176) 1 1 1

Rozruch w locie
(str. 253)

Sterowanie stycznikiem
wyj$ciowym i d
(str. 223)

Hamowanie DC °
(str. 173) ) 1

Zatrzymanie szybkie

(str. 173) (1)

Zatrzymanie wybiegiem —
(str. 173)

+/- Predkosci ° ° o |
zadanej (str. 187) T

Szybkie podnoszenie (str.
205)

Wspdlne obcigzenie °
(str. 122)

Pozycjonowanie za pomocag
czujnikow (str. 227)

(1) Priorytet jest nadawany pierwszemu uaktywnionemu trybowi zatrzymania.
(2) Jedynie mnozenie zadanych nie jest kompatybilne z regulatorem PID.

E Funkcje niekompatybilne |:| Funkcje kompatybilne |:| Nie dotyczy

Priorytet funkcji (funkcje, ktoére nie mogg by¢ aktywne w tym samym czasie):
Funkcja oznaczona strzatkg ma priorytet nad innymi.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI- > CONF > FULL > FUN- > OAI-

Funkcje niekompatybilne

Nastepujgce funkcje bedg niedostepne lub dezaktywowane po wykonaniu automatycznego
rozruchu. Jest mozliwy jedynie dla typow sterowania, jezeli [sterow 2/3 pr zew] (tCC) jest
ustawiony na [2 przewod] (2C) i jezeli [Sterow 2 przewod] (tCt) jest ustawiony na [Poziom
0/1] (LEL) lub [Prio wprzéd] (PFO). Zobacz [sterow 2 /3 p rzew] (1CC) str. 85.

Menu [1.2 MONITORING] (MOn-) str. 47 moze stuzy¢ do wyswietlania funkcji przypisanych do
kazdego wejscia w celu sprawdzenia ich kompatybilnosci.

Jezeli funkcja jest przypisana (v'), pojawia sie na wyswietlaczu graficznym, jak w przyktadzie ponizej:

FUNKCJE APLIKACYJNE
PRZEtACZ SYGN ZAD
OPERACJE NA SYG ZAD
RAMPA
KONFIG ZATRZYMANIA
AUTO HAMOWANIE DC

Kod << >> Szybko

Jesli bedziesz usitowat przypisac funkcje, kitdra jest niekompatybilna z inng wczesniej zaznaczong funkcja,
ukaze sie komunikat alarmu:

¢ Na terminalu z wyswietlaczem graficznym:

RDY Zaciski +00Hz O00A
NIEKOMPATYBILNOSC
Funkcja nie moze zosta¢ uzyta gdyz
jest niekompatybilna z obecnie
uzywang. Sprawdz tabele
kompatybilnosci ENT lub ESC aby
kontynuowac

* NA terminalu zintegrowanym i zdalnym:
Miga COMP, do czasu wcisniecia ENT lub ESC.

Gdy przypiszesz wejscie logiczne, wejscie analogowe, kanat zadawania lub bit do funkcji, nacisniecie
przycisku POMOC pokaze funkcje, ktére juz zostaty przypisane do tego wejscia, bitu lub kanatu

Gdy wejscie cyfrowe, wejscie analogowe, kanat zadawania lub bit zostaty wczesniej przypisane do innej
funkgcji, ukaze sie nastepujacy ekran:

* Na terminalu z wyswietlaczem graficznym:

RUN Term 00Hz 0.0A
UWAGA - PRZYPISANE DO
naprzoéd

ENT-Kontunuuj ESC-Anuuj

Jesli poziom dostepu pozwala na nowe przypisanie, nacisniecie ENT potwierdza przypisanie.

Jesli poziom dostepu nie pozwala na nowe przypisanie, nacisniecie ENT spowoduje wyswietlenie nastepnego ekranu.

RUN Term 00Hz 0.0A
PRZYPIS NIEMOZLIWE

Przypisanie niemozliwe.

Zrezygnuj z funkcji lub wybierz

zaawansowany poziom dostepu

do funkcji / parametréw

* Na terminalu zintegrowanym:

Jesli poziom dostepu pozwala na nowe przypisanie, nacisniecie ENT potwierdza przypisanie.
Jesli poziom dostepu nie pozwala na nowe przypisanie, nacisniecie ENT nie powoduje Zadnego
dziatania, a komunikat miga w dalszym ciggu. Jest mozliwe jedynie wyjscie, przez nacisniecie
ESC.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez:

DRI- > CONF > FULL > FUN- >

Przetaczanie referencyjne

RPT-

Kod

Nazwa / Opis Zakres regulacji

‘ Ustawienia fabryczne

FUn-

[FUNKCJE APLIKACYJNE]

reEF-

[PRZELACZ SYGN ZAD]

rCb

Fr1
Fr1b
LI1

[Przel kan zadaj 1B]

‘ [Kan1 aktyw] (Fr1)

Zobacz diagramy na str. 147 i 148.

Jezeli przypisanie wejscia lub bit wynosi 0, [Kanat zad sygn 1] (Fr1) jest aktywny (zobacz [Kanat zad sygn 1] (Fr1) str.

154). Jezeli przypisanie wejscia lub bitu wynosi 1, [Kan 1B akty] (Fr1b) jest aktywny.

[Przet kan zadaj 1B] (rCb) powraca na [Kan1 aktyw] (Fr1), jesli [Konfigur kanatéw] (CHCF) jest ustawiony na
[Wspolne] (SIM) z [Kanat zad sygn 1] (Fr1) przypisanym przez zaciski (wej$cia analogowe, wejscie impulsowe).
Zobacz [Kanat zad sygn 1] (Fr1) str. 154.

[Kan 1 akty] (Frl): Bez przetaczania, [Kanat zad sygn 1] (Fr1) jest aktywny

[Kan 1B akty] (Fr1b): Bez przetaczania, [Kan 1B akty] (Fr1b) aktywny

[LI1] (L11): Wejscie logiczne L 11

[...] (...): Zobacz warunki przypisania na str. 153 (bez [Cd00] (CdOO) do [Cd15] (Cd15)).

Frib

nO
A11
Al12
A13
LCC
Mdb
CAN
nEt
Pl
AlU1

OAO1

OA10

[NIE](nO)

[NIE] (nO): Nie przypisano

[AlI1] (A11): Wejscie a nalogowe A1

[AI2] (A12): Wejscie a nalogowe A2

[AI3] (A13): Wejscie analogowe A3

[Term graf] (LCC): Terminal z wy$wietlaczem graficznym terminal zdalny
[Modbus] (Mdb): Modbus zintegrowany

[CANopen] (CANn): CANopen® zintegrowany

[Karta kom] (nEt): opcjonalna karta komunikacyjna

[We impuls] (PIl): Wejscie i mpulsowe

[Wirtual Al1] (AIU1): Wirtualne wejscie analogowe 1 za pomocg pokretta jog (Dostepne jezeli [Konfigur kanatéw]
(CHCF) nie jest ustawiony na [Wspoélne] (SIM))

[OA01] (OAO1): Blok funkcyjny: Wyjscie analogowe 01

[OA10] (OA10): Blok funkcyjny: Wyjscie analogowe 10
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez:

DRI- > CONF > FULL > FUN- > RPT-

OPERACJE NA SYGN. ZAD.

Sumowanie wejs¢/Odejmowanie wejs¢/Mnoznik

Fr1 lub Fr1b—

SA2 —

SA3 ——

dA2

dA3

MA2

MA3

A= (Fr1lub Frib + SA2 + SA3 - dA2 - dA3) x MA2 x MA3

e Jezeli SA2, SA3, dA2, dA3 nie sg przypisane, wowczas sg ustawione na 0.
¢ Jezeli MA2, MA3 nie sg przypisane, wéwczas sg ustawione na 1.
* Ograniczeniem minimalnym jest parametr LSP a maksymalnym HSP.

* W przypadku mnozenia, sygnat na MA2 lub MA3 jest interpretowany w %;
100% odpowiada maksymalnej wartosci na odpowiednim wejsciu. Jezeli

MAZ2 lub MA3 sg wysytane przez magistrale komunikacyjna, zmienna mnozenia MIFr, str. 284 musiby¢

wysytana przez magistrale lub terminal zwyswietlaczem graficznym.

* W przypadku ujemnego wyniku odwrécenie kierunku obrotu moze by¢ zablokowane (Zobacz
[Blokada rewersu] (Sin)str. 154).

Kod Nazwa / Opis ‘ Zakres regulacji Ustawienia fabryczne
FUn- [FUNKCJE APLIKACYJNE] (kontynuacja)
OAI- [OPERACJE NA SYG ZAD]
Zadana = (Fr1 or Fr1b + SA2 + SA3 - dA2 - dA3) x MA2 x MA3. Zobacz diagramy na str. 147 i 148.
Zwro¢ uwage: Ta funkcja nie moze by¢ stosowana z niektérymi innymi funkcjami. Kieruj sie instrukcjami na str. 163.
SA2 [Sum sygnat zad 2] [NIE](nO)
Wybierz zadang, ktérg chcesz sumowac¢ [Kanat zad sygn 1] (Fr1) lub [Kan 1B akty] (Frib)
NO | [NIE] (nO): Nie przypisano
AT | [AI1] (A11): Wejscie analogowe A1
A2 | [AI2] (A12): Wejscie analogowe A2
A13 | [AI3] (A13): Wejscie analogowe A3
LCC | [Term graf] (LCC): Terminal z wyswietlaczem graficznym lub z terminal tekstowy
Mdb | [Modbus] (Mdb): Modbus zintegrowany
CAnN | [CANopen] (CAn): CANopen®zintegrowany
nEt | [Kartakom] (nEt): Communication option board source
=1 | [We impuls] (Pl): Wejscie impulsowe
AlU4 | [Wirtual Al1] (AlU1): Wirtualne wejscie analogowe 1 za pomocg pokretta jog
Alu2 | [Wirtual Al2] (AIU2): Wirtualne wejscie analogowe 2 by the communication bus
oa01 | [OA01] (OAOT): Blok funkeyjny: Wyjscie analogowe 01
OA10 | [OA10]( OA10): Blok funkecyjny: Wyjscie analogowe 10
SA3 [Sum sygnat zad 3] ‘ [NIE](nO)
Wybdr zadanej do sumowania z [Kanat zad sygn 1] (Fr1) lub [Kan 1B akty] (Fr1b).
Identyczne jak [Sum wart 2] (SA2) str. 168,
dAZ2 | [Odejm sygn zad 2] | INIET(nO)
Wybér zadanej do odjecia od [Kanatzad sygn 1] (Fr1) lub [Kan 1B akty] (Frib).
Identycznej ak [Sum wart 2] (SA2) str. 168.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Kod Nazwa / Opis ‘ Zakres regulacji Ustawienia fabryczne

dA3  |[Odejm sygn zad 3] [NIE](nO)

Wybodr zadanej do odjecia od [Kanatzad sygn 1] (Fr1) lub [Kan 1B akty] (Fri1b).
Identyczne jak [Sum wart 2] (SA2) str. 168.

MAZ2 | [Mnoznik sygn zad 2] | INIE](nO)
Wybér zadanej do pomnozenia [Kanat zad sygn 1] (Fr1) lub [Kan 1B
akty] (Fri1b). Identyczne jak [Sum wart 2] (SA2) str. 168

MA3 | [Mnoznik sygn zad 3] | INIE](nO)

Wybor zadanej do pomnozenia [Kanat zad sygn 1] (Fr1) lub [Kan 1B akty]
(Fr1b). Identyczne jak [Sum wart 2] (SA2) str. 168
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI- > CONF > FULL > FUN- > STT-
RAMP
Kod Nazwa / Opis ‘ Zakres regulacji ‘ Ustawienia fabryczne
FUn- |[FUNKCJE APLIKACYJNE] (kontynuacija)
ret- [RAMPA]
rPt  |[Typ rampy] ‘ [Liniowa] (LIn)

L_Irn | [Liniowa] (LIn)
S | [Rampa S] (S)
U | [Rampa U] (U)
CUS |[Rampa uzyt] (CUS)

Rampa S
f (Hz) f (Hz)
FrS Frs Wspodtczynnik krzywizny jest staty
t1 = 0.6 ustawiony czas rampy (linear)
t2 = 0.4 ustawiony czas rampy (round)
() 0 '2,1 o R ‘Z_j _ L‘Z ‘ t3 = 1.4 ustawiony czas rampy
PR R SRS
Rampa U
f (Hz) f(Hz)
FrS Frs Wspétczynnik krzywizny jest staty ,
t1 = 0.5 ustawiony czas rampy (linear)
t2 = 1.0 ustawiony czas rampy (round)
o ol . t3 = 1.5 ustawiony czas rampy
t3 t3

Rampa uzytkownika
f(H2) f(Hz) tA1: nastawiany od 0 do 100%

Fre Frs tA2: nastawiany od 0 do (100% - tA1)
tA3: nastawiany od 0 do 100%
, . tA4: nastawiany od 0 do (100% - tA3)
wi | [ we U oas we | [0
w2 L es

t12 = ACC * (tA1(%) / 100 + tA2(%) / 100 + 1)
t34 = DEC * (tA3(%) / 100 + tA4(%) / 100 + 1)

Inr [Zakres rampy] [0,17(0.1)

c ) Parametr jest wigzgcy dla [Rampa rozruchu] (ACC), [Rampa zatrzymania] (dEC), [Rampa
rozruchu 2] (AC2)i[Rampa zatrzymania 2] (dE2).

(1)

0.01 |[0,01]: Rampa do 99.99 sekund
0.1 |[0,1]: Rampa do 999.9 sekund
1 | [1]: Rampa do 6,000 sekund
ACC [Rampa rozruchu] ‘ 0.00 t0 6,000 s (2) ‘ 30s
c ) Czasprzyspieszaniaod 0d o [Czest znam silnika] (FrS) (str._ 86). Aby uzyskac powtarzalnos¢na
rampie, warto$¢ tego parametru musi by¢ ustawiona zgodnie z zastosowaniem.
(1)
dEC [Rampa zatrzymania] ‘0.00 to 6,000 s (2) ‘3.03
() Czas zwalniania od [Czest znam silnika] (FrS) (str. 86) do 0. Aby uzyskaé powtarzalno$¢ na rampie, warto$¢
tego parametru musi by¢ ustawiona zgodnie z zastosowaniem.
(1)
tA1 [Wklest ramp rozr] ‘ 0d 0 do 100% ‘ 10%
* Zaokraglenie poczatku rampy przyspieszania w % czasu rampy [Rampa rozruchu] (ACC) lub [Rampa
() rozruchu 2] (AC2). Moze by¢ ustawione od 0 do 100%.Ten parametr jest dostepny, jezeli [Typ

rampy] (rPt) jest [Rampa uzyt] (CUS).

170 NVE4129503/2016



Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI- > CONF > FULL > FUN- > STT-
Kod Nazwa / Opis Zakres regulacji Ustawienia fabryczne
tA2 [Wypukt ramp rozr] 0 do 100% 10%
* Zaokraglenie konca rampy przyspieszaniaw % czasu rampy [Rampa rozruchu] (ACC) lub [Rampa rozruchu 2] (AC2).
Moze by¢ ustawiony od 0 do (100% - [Wklest ramp rozr] (tA1)).
() Ten parametr jest dostepny, jezeli [Typ rampy] (rPt) jest [Rampa uzyt] (CUS).
(1)
tA3 [Wypukt ramp zatrz] 0 do 100% 10%
aokrgglenie poczatku rampy zatrzymania w % czasu rampy [Rampa zatrzymania] (dEC) lu ampa zatrzymania
* Zaokragleni k i % R i C) lub [R: i
() 2] (dE2). Moze by¢ ustawione od 0 do 100%.

Ten parametr jest dostepny, jezeli [Typ rampy] (rPt) jest [Rampa uzyt] (CUS).

tA4 [Wklest ramp zatrz] 0 do 100% 10%

Zaokraglenie konca rampy zatrzymaniaw % czasu rampy [Rampa zatrzymania] (dEC) lub [Rampa zatrzymania2]
() (dE2). Moze byc¢u stawionyod0d o(100%- [Wypukt ramp zatrz] (tA3)). Ten parametr jest dostepny, jezeli
[Typ rampy] (rPt) jest [Rampa uzyt] (CUS).

(1)

Frt [Czest przel rampy] 0 do 599 zaleznie od mocy znam 0 Hz

Prog przetgczania ramp.

Druga rampa jest przetgczana, jezeli warto$¢ [Czest przet rampy] (Frt) nie jest 0 (0
dezaktywuje funkcje) i czestotliwos¢ wyjsciowa jest wigksza niz [Czest przet rampy] (Frt).
Prog przetgczaniaramp moze by¢ potagczony z [Przetaczanie ramp] (rPS) nastepujgco:

LI lub bit Czestotliwos¢ Rampa
0 <Frt ACC, dEC
0 > Frt AC2, dE2
1 <Frt AC2, dE2
1 > Frt AC2, dE2
rkPSsS [Przetaczanie ramp] ‘ [NIE](nO)
Identyczne jak [Kan 1B akty] (Fr1b) str. 167.
AC2 [Rampa rozruchu 2] 0.00 do 6,000 s (2) ‘ 50s
D ¢ Czas przyspieszania od 0 do [Czest znam silnika] (FrS). Upewnij sie, ze warto$¢ ta jest odpowiednia do bezwtadnosci
napedzanego urzadzenia.
() Ten parametr jest dostepny, jezeli [Czest przet rampy] (Frt) jest wiekszy od 0 oraz [Przelaczanie ramp] (rPS) jest
przypisany.
(1)
dE2 [Rampa zatrzymania 2] 0.00 do 6,000 s (2) 5.0s
> Czas zwalniania od [Czest znam silnika] (FrS) do 0. Aby uzyskaé powtarzalno$é po rampie, warto$¢ tego parametru

musi by¢ ustawiona zgodnie z zastosowaniem.

() Ten parametr jest dostepny, jezeli [Czest przet rampy] (Frt) jest wyzszy od O lub jezeli jest przypisany
[Przetaczanie ramp] (rPS).
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI-> CONF > FULL > FUN- > STT-

Kod Nazwa / Opis ‘ Zakres regulacji Ustawienia fabryczne
[TAK](YES)

brA [Adapt rampy zatrz.]

ZWROC UWAGE

USZKODZENIE SILNIKA

* Gdy podtgczony jest silnik synchroniczny z magnesami trwatymi ustaw ten parametr na [TAK] (YES).

Inne ustawienia mogag rozmagnesowac silnik synchroniczny z magnesami trwatymi.
Niezastosowanie sie do tych instrukcji moze spowodowaé uszkodzenie urzadzenia.

Aktywacja tej funkcji automatycznie adaptuje rampe zatrzymania, jezeli jest ustawiona na zbyt krotki w stosunku do
bezwtadnosci obcigzenia.

[Adapt rampy zatrz.] (brA) powraca na [NIE] (nO) jezeli jest przypisana logika sterowania hamulcem [Przypis ster
hamul] (bLC) (str. 194). Funkcja ta jest niezgodna z aplikacjami wymagajgcymi:

- Pozycjonowanie po rampie

- Stosowanie rezystora hamowania (rezystor nie bedzie pracowat poprawnie)

nO [[NIE] (nO): Funkcja nieaktywna
YES |[TAK] (YES): Funkcja aktywna, do aplikaciji, ktére nie wymagaja silnego hamowania.
Nastepujgce wybierz w zaleznosci od mocy przemiennika réwniez [Algorytm ster. silnik] (Ctt) str. 105. Pozwoli to na
silniejsze hamowanie niz uzyskane przy ustawieniu na [TAK] (YES). Zastosuj testy poréwnawcze, aby potwierdzi¢ swoj
wybor.
dYnA |[Mom ham A] (dYnA): Dodanie sktadowej statej przeptywu pradu.
Kiedy [Adapt rampy zatrz.] (brA) jest skonfigurowany na [Mom ham x] (dYnx), parametry dynamiczne, dotyczace
hamowania mogg by¢ poprawione przez dodanie sktadowej statej przeptywu pradu. Celem jest zwiekszenie strat w
zelazie i energii magnetycznej silnika.

(1) Ten parametr moze by¢ udostepniony w menu [NASTAWY] (SEt-)
(2) Zakres 0d 0.01 do 99.99 s lub 0d 0.1 d0 999.9 s lub od 1 do 6,000 s zgodnie z [Zakres rampy] (Inr) str. 170.

Parametry te ukazujg sie tylko, gdy odpowiednia funkcja zostata wybrana w innym menu. Aby poméc w programowaniu,
* kiedy parametry zostang udostepnione i nastawiane wewnatrz menu konfiguracji odpowiedniej funkgcji, ich opis jest podany

na wskazanych stronach.

C) Parametry, ktére mogg by¢ modyfikowane podczas dziatania lub po zatrzymaniu..
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI- > CONF > FULL > FUN- > ADC-

KONFIGURACJAZATRZYMANIA

Kod Nazwa / Opis ‘ Zakres regulacji Ustawienia fabryczne
FUn- |[FUNKCJE APLIKACYJNE] (kontynuacja)
Stt- [KONFIG ZATRZYMANIA]
Zwroc¢ uwage: Niektére typy zatrzymania nie mogg by¢ stosowane ze wszystkimi funkcjami. Kieruj sie instrukcjami na str. 163.
Sttt [Typzatrzymania] ‘ [Zatrz ramp] (rMP)

Tryb zatrzymania po usunieciu polecenia uruchamiania lub pojawieniu sig polecenia zatrzymania.
Zwro¢ uwage: Jezeli funkcja ,logika hamulca” na str. 194 zostata aktywna, lub jezeli [Predko$¢é minimalna time out]
(tLS) nie jest O str. 95 lub 213, moze by¢ skonfigurowane tylko zatrzymanie po rampie.

rMP | [Zatrz ramp] (rfMP): Zatrzymanie po rampie

=St [Zatrz dyna] (FSt): Zatrzymanie szybkie

NSt | [Wybieg] (nSt): Zatrzymanie wybiegiem

dcC || [Zatrzym DC] (dCl): Zatrzymanie pragdem DC. Dostepne tylko wtedy, gdy [Algorytm ster. silnik] (Ctt) str. 105 nie jest
ustawiony na [sil syn op] (SYn).

FFt [Prég zatrz wybieg] 0.2 to 599 Hz 0.2 Hz
D ¢ Prog predkosci ponizej, ktérej silnik przetgczy sig na zatrzymanie wybiegiem.
Ten parametr wspomaga przetgczanie zatrzymania po rampie lub szybkiego zatrzymania na zatrzymanie wybiegiem,
() ponizej progu predkosci minimalnej. Ten parametr jest dostepny, jezeli [Typ zatrzymania] (Stt) jest ustawiony na [Zatrz
dyna] (FSt) lub [Zatrz ramp] (rMP) oraz jezeli [Przypis ster hamul] (bL.C) lub [Hamowanie DC] (AdC) sg
(1) skonfigurowane.
NSt [Przypis wybiegu] [NIE] (nO)

Zatrzymanie jest aktywne, gdy wejscie lub bit jest w stanie 0. Jezeli wejscie powréci do stanu 1, a polecenie
uruchomienia jest ciggle aktywne, silnik uruchomi sie ponownie jedynie, gdy [sterow 2 /3 p rzew] (iCC) str. 85 jest
ustawiony na [2 przewod] (2C) i jezeli [Sterow 2 przewod] ({Ct) jest ustawiony na [Poziom 0/1] (LEL) lub [Prio wprzéd]
(PFO). Jezeli nie, musi by¢ wystane nowe polecenie uruchomienia.

nO | [NIE] (nO): Nie przypisano
L1 | [LM] (LI1): WejScielogiczneLI1
[...] (...): Sprawdz warunki przypisania na str. 153

FSt [Przypis zatrz dyn] [NIE](nO)

Zatrzymanie jest aktywne, gdy wejscie zmienia sie na O lub bit zmienia sie na 1 (bit w [Profil wewy] (10O) w 0). Jezeli
wejscie powrdci do stanu 1, a polecenie uruchomienia jest ciggle aktywne, silnik uruchomi sie ponownie jedynie, gdy
[sterow 2/3 przew] (tC C) str. 85 jest ustawiony na [2 przewod] (2C) i jezeli [Sterow 2 przewod] (tCt) jest
ustawiony na [Poziom 0/1] (LEL.) lub [Prio wprzéd] (PFO). Jezeli nie, musi by¢ wystane nowe polecenie
uruchomienia. Zwré¢ uwage: Te funkcje nie mogg by¢ wykorzystywane dla niektorych innych funkgji. Kieruj sie
instrukcjg na str. 163.

NO | [NIE] (nO): Nie przypisano
LI | [LM](L11): WejscielogiczneLI1

|[...] (...) Sprawdz warunki przypisania na str 153
dCF [Wsp rampy zatrzym] Od 0do 10 4
Y Ten parametr jest dostepny, jezeli [Typ zatrzymania] (Stt) jest ustawiony na [Zatrz dyna] (FSt) i jezeli [Przypis zatrz
dyn] (FSt) nie jest [NIE] (nO) i jezeli [Typ zatrz z czujnik] (PAS) jest ustawiony na [Zatrz dyna] (FSt). Udostepniona
() rampa ([Rampa zatrzymania] (dEC) lub [Rampa zatrzymania 2] (dE2)) jest podzielona przez ten wspétczynnik, gdy

wysytane sg polecenia zatrzymania. Warto$¢ 0 odpowiada minimalnemu czasowi.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI- > CONF > FULL > FUN- > ADC-
Kod Nazwa / Opis ‘ Zakres regulacji Ustawienia fabryczne
dcCl [Przypisanie ham DC] [NIE](nO)

A OSTRZEZENIE

Przegrzanie i uszkodzenie silnika

* Nie uzywaj pradu DC do wytwarzania momentu hamujgcego, gdy silnik jest w stanie spoczynku.

* Uzyj zewnetrznego hamulca, aby utrzymac¢ silnik w stanie spoczynku.
Niezastosowanie sie do tych instrukcji moze prowadzi¢ do smierci, powaznych obrazen ciata lub
uszkodzenia urzadzenia.

Hamowanie pragdem statym jest inicjowane, gdy wejscie lub bit zmienia stan na 1.

Jezeli wejscie zmieni stan na 1, a polecenie uruchomienia jest ciggle aktywne, silnik uruchomi sie ponowinie jedynie, gdy

[sterow 2/3 przew] (tCC) str. 85 jest ustawiony na [2 przewod] (2C) i jezeli [Sterow 2 przewod] (iCt) jest ustawiony na

[Poziom 0/1] (LEL) lub [Fwd priority] (PFO). W przeciwnym razie musi zosta¢ ponownie wystane polecenie uruchomienia.

Zwrdc¢ uwage: Te funkcje nie moga by¢ wykorzystywane dla niektérych innych funkcji. Kieruj sie instrukcjg na str. 163.
nO | [NIE] (nO): Nie przypisano

L1 | [LIM] (LI1): Wejscie logiczne LI1

[...] (...): Zobacz tez warunki przypisania na str. 153

IdC [Wart prad ham DC1] \0.1 to 1.41In (2) 0.64 In (2)

* ZWROC UWAGE

( ) PRZEGRZANIE | USZKODZENIE SILNIKA
1) (3) Sprawdz, czy podtaczony silnik jest przystosowany do dtugotrwatego hamowania pragdem statym w celu unikniecia
przegrzania i uszkodzenia silnika.
Niezastosowanie si¢ do tych instrukcji moze spowodowaé uszkodzenie urzadzenia.

Warto$¢ pradu statlego hamowania, uaktywnionego przez wejscie cyfrowe lub wybranego jako tryb zatrzymania. Ten
parametr jest dostepny, jezeli [Typ zatrzymania] (Stt) jest ustawiony na [Zatrzym DC] (dCl) lub jezeli
[Przypisanie ham DC] (dCl1) nie jest [NIE] (nO).

tdl [Czas hamow DC 1] ‘0.1 to30s 05s

ZWROC UWAGE

PRZEGRZANIE | USZKODZENIE SILNIKA
Sprawdz, czy podtgczony silnik jest przystosowany do dtugotrwatego hamowania pradem statym w celu uniknigcia
() przegrzania i uszkodzenia silnika.

Niezastosowanie sie do tych instrukcji moze spowodowac uszkodzenie urzadzenia.

(1 @®)
Maksymalny czas hamowania prgdem DC [Wart prad ham DC1] (IdC). Po tym czasie prad
hamowania zmienia sig¢ na wartos¢ [Wart prad ham DC2] (IdC2).

Ten parametr jest dostepny, jezeli [Typ zatrzymania] (Stt) jest ustawiony na [Hamow DC] (dCl) lub
jezeli [Przypisanie ham DC] (dCl) nie jest ustawiony na [NIE] (nO).
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI- > CONF > FULL > FUN- > JOG-
Kod Nazwa / Opis Zakres regulacji Ustawienia fabryczne
IdC2 | [Wart prad ham DC2] 0.11n (2) do [Wart prad 051n(2)
ham DC1] (IdC)
* ZWROC UWAGE
() PRZEGRZANIE | USZKODZENIE SILNIKA
Sprawdz, czy podigczony silnik jest przystosowany do dtugotrwatego hamowania pradem statym w celu uniknigcia
(1) (3) przegrzania i uszkodzenia silnika.
Niezastosowanie sie do tych instrukcji moze spowodowac uszkodzenie urzadzenia.
Wartos$¢ pradu hamowania DC, ktére zostato uaktywnione przez wejscie cyfrowe lub wybranego jako tryb zatrzymania, po
uptywie czasu [Czas hamow DC 1] (idl).
Ten parametr jest dostepny, jezeli [Typ zatrzymania] (Stt) jest ustawiony na [Przypisanie ham DC] (dCl1) lub
jezeli [Przypisanie ham DC] (dCl1) nie jest ustawiony na [NIE] (nO).
tdC | [Czas hamow DC 2] \0.1 do30s 055
* PRZEGRZANIE | USZKODZENIE SILNIKA
() Sprawdz, czy podigczony silnik jest przystosowany do dtugotrwatego hamowania pradem statym w celu uniknigcia
przegrzania i uszkodzenia silnika.
1) (3) Niezastosowanie sie do tych instrukcji moze spowodowaé uszkodzenie urzadzenia.
Maksymalny czas hamowania pradem D C [Wart prad ham DC2] (IdC2) wybranego t ylko jako tryb zatrzymania.
Ten parametr jest dostepny, jezeli [Typ zatrz] (Stt) jest ustawiony na [Przypisanie ham DC] dCI
dOtd |[Wysw kod opcjonal] [Zatrz ramp] (rMp)
Wytgczenie trybu zatrzymania.
NSt | [Wybieg] (nSt): Wytaczona funkcja przemiennika
rMp | [Zatrz ramp] (rMp): Rampa zatrzymania, a nastepnie wytgczona funkcje przemiennika

(1) Ten parametr moze byé udostepniony w menu [NASTAWY] (SEt-).
(2) In odpowiada pragdowi znamionowemu przemiennika, wskazanemu w instrukcji uzytkowania i na tabliczce znamionowej przemiennika.
(3) Te ustwienia sg zalezne od funkcji [Hamowanie DC] (AdC-) .

Parametry te ukazujg sie tylko, gdy odpowiednia funkcja zostata wybrana w innym menu. Aby poméc w programowaniu,
* kiedy parametry zostang udostepnione i nastawiane wewngtrz menu konfiguracji odpowiedniej funkc;ji, ich opis jest podany
na wskazanych stronach.

C) Parametry, ktére moga by¢ modyfikowane podczas dziatania lub po zatrzymaniu.
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Tryb konfiguracji (ConF)

DRI- > CONF > FULL > FUN- > JOG-

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez:

AUTO HAMOWANIE DC

Kod Nazwa / Opis ‘ Zakres regulacji ‘ Ustawienia fabryczne
FUn- [FUNKCJE APLIKACYJNE] (kontynuacja)
AdC- [AUTO HAMOWANIE DC]

AdC [Hamowanie DC] [TAK](YES)

nO | [NIE] (nO): Bez hamowania prgdem statym
YES [[TAK] (YES): Nastawiany czas hamowania pradem statym
C1t|[Ciagte] (Ct): Ciggte hamowanie prgdem statym

A ANIEBEZPIECZENSTW

NIEBEZPIECZENSTWO PORAZENIA PRADEM ELEKTRYCZNYM, EKSPLOZJI LUB OSLEPIENIA
Jezeli parametr [Hamowanie DC] (AdC) jest ustawiony na [Ciagte] (Ct), hamowanie prgdem DC jest zawsze aktywne,

nawet kiedy silnik jest w stanie spoczynku.
e Sprawdz, czy ustawienie tego parametru nie spowoduje niebezpieczenstwa.
Niezastosowanie sie do tych instrukcji moze prowadzi¢ do smierci lub powaznych obrazen ciata.

A OSTRZEZENIE

Przegrzanie i uszkodzenie silnika
* Nie uzywaj pradu DC do wytwarzania momentu hamujgcego, gdy silnik jest w stanie spoczynku.

® Uzyj zewnetrznego hamulca, aby utrzymac silnik w stanie spoczynku.
Niezastosowanie sie do tych instrukcji moze prowadzi¢ do $mierci, powaznych obrazen ciata lub uszkodzenia

urzadzenia.

Automatyczne hamowanie prgdem statym po zatrzymaniu (po zakofAczeniu rampy).

Zwré¢ uwage: na te funkcje i funkcje [Magnesowanie siln] (FLU) str. 95. Jezeli [Magnesowanie siln] (FLU) jest
ustawiony na [Ciagte] (FCt), [Hamowanie DC] (AdC) musi by¢ [NIE] (nO).

Zwroc¢ uwage: [Hamowanie DC] (AdC) jest ustawiony na [NIE] (nO) kiedy [Algorytm ster. silnik] (Ctt) str. 105 jest
ustawiony na [sil syn op] (SYn).

[Hamowanie DC] (AdC) powraca na [NIE] (nO), kiedy [Przypis ster hamul] (bLC) str. 194 nie jest ustawiony na [NIE]
(nO). Parametr ten powoduje przeptyw pradu réwniez, gdy polecenie uruchomienia nie zostato wystane. Moze by¢é

dostepny przy uruchomionym przemiennika.

SdC1

‘Od 0do1.21In (2) 0.71n(2)

[Hamowanie DC 1]

ZWROC UWAGE

PRZEGRZANIE | USZKODZENIE SILNIKA
Sprawdz, czy podtaczony silnik jest przystosowany do diugotrwatego hamowania prgdem statym w celu unikniecia

przegrzania i uszkodzenia silnika.
Niezastosowanie sie do tych instrukcji moze spowodowaé uszkodzenie urzadzenia.

Wartos$¢ pradu DC hamowania po zatrzymania [Hamowanie DC] (AdC), gdy nie jest [NIE] (nO).

tdC1

(@

(1)

‘0.1 do30s 0.5s

[Aut czas ham DC 1]

ZWROC UWAGE

PRZEGRZANIE | USZKODZENIE SILNIKA
Sprawdz, czy podigczony silnik jest przystosowany do dtugotrwatego hamowania pradem statym w celu unikniecia

przegrzania i uszkodzenia silnika.
Niezastosowanie si¢ do tych instrukcji moze spowodowac uszkodzenie urzadzenia.

Czas hamowania prgdem DC. Ten parametr jest dostepny, jezeli [Hamowanie DC] (AdC) nie jest ustawiony na
[NIE] (nO). Jezeli [Algorytm ster. silnik] (Ctt) str. 105 jest ustawiony na [sil syn op] (SYn), czas odpowiada

czasowi uzyskania predkosci zerowe;j.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Kod Nazwa / Opis Zakres regulacji Ustawienia fabryczne
SdcC2 [Hamowanie DC 2] 0do1.21n(2) 0.5In(2)
* PRZEGRZANIE | USZKODZENIE SILNIKA
() Sprawdz, czy podtaczony silnik jest przystosowany do dtugotrwatego hamowania prgdem statym w celu unikniecia
przegrzania i uszkodzenia silnika.
() Niezastosowanie sie do tych instrukcji moze spowodowac uszkodzenie urzadzenia.

Druga wartos$¢ pradu hamowania DC.
Ten parametr jest dostepny, jezeli [Hamowanie DC] (AdC) jest rozny od [NIE] (nO)

‘Od0d0303 0s

tdC2Z | [Aut czas ham DC 2]

ZWROC UWAGE

PRZEGRZANIE | USZKODZENIE SILNIKA

Sprawdz, czy podtaczony silnik jest przystosowany do dtugotrwatego hamowania prgdem statym w celu unikniecia
przegrzania i uszkodzenia silnika.

Niezastosowanie sie do tych instrukcji moze spowodowac¢ uszkodzenie urzadzenia.

Drugi czas hamowania prgdem DC.
Ten parametr jest dostepny, jezeli [Hamowanie DC] (AdC) jest ustawiony na [TAK] (YES).

AdC SdC2 Operacja
* |
TAK X SdC1
c ) SdC2 I
| tdC1 tdC1 +1tdC2 t
(1) c
t 20 SdC1 +—
SdC2 - = I
| tdC1 t
Ct SdC1 f—o
=0
t
1
Polecenie _|
uruchomienia 0 1
Predkos¢
0
t

(1) Ten parametr jest dostepny w m enu [NASTAWY] (SEt-).

(2) In odpowiada pradowi znamionowemu przemiennika, wskazanemu w instrukcji uzytkowania i na tabliczce

znamionowej przemiennika..
Parametry te ukazujg sie tylko, gdy odpowiednia funkcja zostata wybrana w innym menu. Aby poméc w programowaniu,
* kiedy parametry zostang udostepnione i nastawiane wewnatrz menu konfiguracji odpowiedniej funkgji, ich opis jest podany

na wskazanych stronach.

() Parametry, ktére moga by¢ modyfikowane podczas dziatania lub po zatrzymaniu..

Z 2 s | Aby zmienic¢ przypisanie tego parametru, nacisnij klawisz ENT przez 2 sekundy.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI- > CONF > FULL > FUN- > PSS-
JOG
Kod Nazwa / Opis ‘ Zakres regulacji Ustawienia fabryczne
FUn- |[FUNKCJE APLIKACYJNE] (kontynuacja)
JOG- [PRACA IMPULSOWA]
Zwrd6c¢ uwage: Te funkcje nie moga by¢ wykorzystywane z niektérych innymi funkcjami. Zalecenia na str. 163
JOG [PRACA IMPULSOWA] ‘[L|3] (LI3)

Praca impulsowa typu JOG.
Funkcja JOG jest aktywna tylko wtedy, gdy kanat sterowania i kanaty zadawania sg ustawione na zaciskach sterujgcych.
Funkcja jest aktywna, gdy przypisane wejscie lub bit jest w stanie 1. Przyktad dziatania: sterowanie 2-przewodowe (tCC =

2C).
Czestotliwos¢ Rampa Rampa
silnika DEC/DE2 forsowanana 0.1's
Wartos¢ zadana
Zadana JGF /
0
Zadana JGF |.
LI (JOG)
1 4
0
JGt
Naprzéd
14
Wstecz
1
0

nO | [NIE] (nO): Nie przypisano
11 |[LM](LI1):WejScielogiczne LI1
| [...] (...): Zobacz tez warunki przypisania na str. 153 (nie [Cd00] (Cd0O0) do [Cd15] (Cd15))

JGF [Czest pracy impuls] 0do 10 Hz 10 Hz

R Warto$¢ zadana przy dziataniu impulsowym.
() Ten parametr moze by¢ udostepniony, jezeli [PRACA IMPULSOWA] (JOG) nie jest ustawiony na [NIE] (nO).
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Tryb konfiguracji (ConF)
DRI- > CONF > FULL > FUN- > PSS-

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez:
Kod Nazwa / Opis Zakres regulacji Ustawienia fabryczne
JGt [Op6z pracy impuls] 0d0do2.0s 05s

*
Minimalny czas odznienia miedzy 2-ma kolejnymi operacjami impulsowymi. Ten parametr jest dostepny, jezeli
() [PRACA IMPULSOWA] (JOG) nie jest ustawiony na [NIE] (nO).

(1)
(1) Ten parametr moze by¢ udostepniony wmenu [NASTAWY] (SEt-).

Parametry te ukazujg sie tylko, gdy odpowiednia funkcja zostata wybrana w innym menu. Aby poméc w programowaniu,

* kiedy parametry zostang udostepnione i nastawiane wewngtrz menu konfiguracji odpowiedniej funkc;ji, ich opis jest podany

na wskazanych stronach.

() Parametry, ktére mogg by¢ modyfikowane podczas dziatania lub po zatrzymaniu..

Z 2's | Aby zmieni¢ przypisanie tego parametru, nacisnij klawisz ENT przez 2 sekundy.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez:

Predkosci zdefiniowane

DRI- > CONF > FULL > FUN- > PSS-

2, 4, 8 lub 16 predkosci, ktére moga by¢ wstepnie ustalone, wymagajg odpowiednio 1, 2, 3 lub 4 wejs¢ cyfrowych.

Zwro¢ uwage:

Musisz skonfigurowac 2 i 4 predkosci w celu uzyskania 4 predkosci.

Musisz skonfigurowac 2, 4 i 8 predkosci w celu uzyskania 8 predkosci.

Musisz skonfigurowac 2, 4, 8 i 16 predkosci w celu uzyskania 16 predkosci.

Tabela kombinacji wejs¢ dla predkosci ustalonych

16 predkosci 8 predkosci |4 predkosci |2 predkosci |Predkos¢ zadana
LI (PS16) LI (PS8) LI (PS4) LI (PS2)

0 0 0 0 Zadana 1
0 0 0 1 SP2

0 0 1 0 SP3

0 0 1 1 SP4

0 1 0 0 SP5

0 1 0 1 SP6

0 1 1 0 SP7

0 1 1 1 SP8

1 0 0 0 SP9

1 0 0 1 SP10

1 0 1 0 SP11

1 0 1 1 SP12

1 1 0 0 SP13

1 1 0 1 SP14

1 1 1 0 SP15

1 1 1 1 SP16

(1) zobacz diagram na str. 147: Zadana 1 = (SP1).
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Tryb konfiguracji (ConF)

Kod Nazwa / Opis Zakres regulacji Ustawienia fabryczne
FUnN- [FUNKCJE APLIKACYJNE] (kontynuacja)
PSS- [PROGRAM PREDKOSCI]
Zwr6é uwage: Te funkcje nie moga by¢ wykorzystywane dla niektérych innych funkcji. Zobacz str. 163.
PS2 [2 progr predkosci] ‘ [NIE](nO)
nO | [NIE] (nO): Nie przypisano
111 |[LN] (LI1): Wejscie logiczne LI1
|[..] (...): Zobacz tez warunki przypisania na str._153
PS4 |14 progr predkosci] ‘ [NIE](nO)
Identyczne jak [2 progr predkosci] (PS2) str. 181. Aby
uzyskac 4 predkosci musisz takze skonfigurowac 2 predkosci.
PS8 [8 progr predkosci] ‘ [NIE](nO)
Identyczne jak [2 progr predkosci] (PS2) str. 181.
Aby uzyskac 8 predkosci musisz takze skonfigurowac 4 predkosci.
PS16 [16 progr predkosci] ‘ [NIE](nO)
Identyczne jak [2 progr predkosci] (PS2) str. 181.
Aby uzyska¢ 16 predkosci musisz takze skonfigurowac¢ 8 predkosci.
SP2 [Progr predkos¢ 2] Od 0 do 599 Hz ‘ 10Hz
Y Predkos¢ ustalona 2.
Zobacz tabele kombinacji ustalonych zadanych PID str. 206.
(1)
SP3 [Progr predkos¢ 3] 0Od 0do 599 Hz 15Hz
Y Predkos¢ ustalona 3.
Zobacz tabele kombinacji ustalonych zadanych PID str. 206.
(1)
SP4 [Progr predkos¢ 4] Od 0 do 599 Hz 20Hz
Y Predkos¢ ustalona 4.
Zobacz tabele kombinacji ustalonych zadanych PID str. 206.
(1)
SP5 [Progr predkos¢ 5] Od 0do 599 Hz 25Hz
D ¢ Predkos¢ ustalona 5.
Zobacz tabele kombinacji ustalonych zadanych PID str. 206.
(1)
SP6  |[Progr predkosé 6] Od 0 do 599 Hz 30Hz
D ¢ Predkos¢ ustalona 6.
Zobacz tabele kombinacji ustalonych zadanych PID str. 206.
(1)
SP7 [Progr predkos¢ 7] Od 0 do 599 Hz 35Hz

0

(1)

Predkos¢ ustalona 7.
Zobacz tabele kombinacji ustalonych zadanych PID str. 20

o
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI- > CONF > FULL > FUN- > UPD-
Kod Nazwa / Opis Zakres regulacji Ustawienia fabryczne
SP8  |[Progr predkosé 8] 0Od 0 do 599 Hz 40 Hz
D ¢ Predkos¢ ustalona 8.

Zobacz tabele kombinacji ustalonych zadanych PID str. 206.

(@

(1)

SP9 [Progr predkos¢ 9] Od 0 do 599 Hz 45 Hz

Y Predkos¢ ustalona 9.
Zobacz tabele kombinacji ustalonych zadanych PID str. 206.

(1)

SP10 |[Progr predkosé 10] 0d 0 do 599 Hz 50 Hz

Y Predkos¢ ustalona 10.

Q)

(1)

ZObacz tabele kombinacji ustalonych zadanych PID str. 206.

SP11 [Progr predkos¢ 11] Od 0 do 599 Hz 55 Hz

Y Predkos$¢ ustalona 11.
() Zobacz tabele kombinacji ustalonych zadanych PID str. 206.

(1)

SP12 |[Progr predkos¢ 12] Od 0 do 599 Hz 60 Hz

Y Predkos$¢ ustalona 12.
() Zobacz tabele kombinacji ustalonych zadanych PID str. 206.

(1)

SP13 |[Progr predkos¢ 13] Od 0 do 599 Hz 70 Hz

D ¢ Ustawienie predkosci 13.

(@

(1)

Zobacz tabele kombinacji ustalonych zadanych PID str. 206.

SP14 |[Progr predkos¢ 14] Od 0 do 599 Hz 80 Hz

Y Ustawienie predkosci 14.

(@

(1)

Zobacz tabele kombinacji ustalonych zadanych PID str. 206.

SP15 |[Progr predkosé 15] 0d 0 do 599 Hz 90 Hz

Y Ustawienie predkosci 15.

0

(1)

Zobacz tabele kombinacji ustalonych zadanych PID str. 206.

SP16 |[Progr predkosé 16] 0d 0 do 599 Hz 100 Hz
D ¢ Ustawienie predkosci 16.
Pojawienie sie parametréw [Preset speed x] (SPx) zalezy od liczby skonfigurowanych predkosci.
C) Zobacz tabele kombinacji ustalonych zadanych PID str. 206.

(1)
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Tryb konfiguracji (ConF)

0

na wskazanych stronach.

Parametry, ktére moga by¢ modyfikowane podczas dziatania lub po zatrzymaniu.

Kod Nazwa / Opis Zakres regulacji Ustawienia fabryczne
JPF [Omijanie czest] Od 0 do 599 Hz 0 Hz
C) Omijanie czestotliwosci. Ten parametr pomaga unika¢ dtugotrwatego dziatania przemiennika czestotliwosci w
pewnym zakresie regulacji czestotliwosci zadanej. Funkcja ta moze by¢ stosowana do zapobiegania predkosci
powodujacej rezonans. Ustawienie funkcji na 0 powoduje jej wytaczenie.
JF2  |[Omijanie czest 2] ‘ 0d 0 do 599 Hz ‘ 0 Hz
c ) Druga wartos¢ omijanej czgstotliwosci. Ten parametr pomaga unika¢ dtugotrwatego dziatania przemiennika w
pewnym zakresie regulacji czestotliwosci zadanej. Funkcja ta moze by¢ stosowana do zapobiegania predkosci
powodujgcej rezonans. Ustawienie funkcji na 0 powoduje jej wylgczenie.
JF3  |[Omijanie czest 3] \ 0d 0 do 599 Hz ‘ 0 Hz
C) Trzecia warto$¢ omijanej czestotliwosci. Ten parametr pomaga unika¢ dtugotrwatego dziatania przemiennika w
pewnym zakresie regulacji czestotliwosci zadanej. Funkcja ta moze by¢ stosowana do zapobiegania predkosci
powodujgcej rezonans. Ustawienie funkcji na 0 powoduje jej wylaczenie.
JFH [Histereza omijania cz] ‘ 0.1t0 10 Hz ‘ 1Hz
Ten parametr jest widoczny, kiedy co najmniej jeden parametr omijania czestotliwosci [Omijanie czest] (JPF),
K [Omijanie czest 2] (JF2 ) lub [Omijanie czest 3] (JF3) jest rézny od 0 .
C) Szerokos¢ histerezy: pomiedzy (JPF — JFH) i (JPF + JFH), na przyktad. Regulacja tajest wspolnadla3
czestotliwosci (JPF, JF2, JF3).
(1) Ten parametr moze by¢ udostepniony w menu [NASTAWY] (SEt-).
Parametry te ukazuja sie tylko, gdy odpowiednia funkcja zostata wybrana w innym menu. Aby poméc w programowaniu,
* kiedy parametry zostang udostepnione i nastawiane wewnatrz menu konfiguracji odpowiedniej funkgcji, ich opis jest podany
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI- > CONF > FULL > FUN- > SRE-

ZMIANA+/- PREDKOSCI

Dostepne sg dwa typy pracy:
« Zastosowanie przyciskow z pojedynczym dziataniem: Sg wymagane dwa wejscia cyfrowe, kazde do
innego kierunku dziatania.

Wejscie przypisane do polecenia "+ predkos¢" zwieksza predkosé, wejscie przypisane do "- predkos¢”
zmniejsza predkosc.

¢ Zastosowanie przyciskow z podwdéjnym dziataniem: jest potrzebne tylko jedno wejscie cyfrowe przypisane
do polecenia ,+predkos¢”.
+/- predkos$¢ przycisk podwdjnego dziatania:
Opis: 1 nacisniety dwukrotnie (2 kroki) dla kazdego kierunku obotéw. Styk zamyka sie przy kazdym
nacisnieciu przycisku.

Zwolniony 1. nacisniecie 2. nacis$niecie
(- predkosc) (predkos¢ utrzymana) (+ predkos¢)
Przycisk naprzéd | _ a aib
Przycisk wstecz - c cid

Przyktad podigczen:

Zaciski sterowania | LI1: Wejscie naprzod
ATV Lix: Wstecz
LI Lix Lly +24 Lly: Zwiekszanie

predkosci

Czestotliwosé silnika

LSP /

Naprzéod /
2. nacisniecie —

1. naci$niecie b
aiaal a a a a
0
Wstecz
2. nacisniecie 3
1. nacisniecie o ¢ o

0
Ten typ zmiany +/- predkosci jest niekompatybilny ze sterowaniem 3-przewodowym.

Niezaleznie od wybranego typu dziatania, predkos$¢ maks. jest ustawiana przez [Predkos¢
maksym] (HSP) (Zobacz str. 87).

Zwro¢ uwage:

Jezeli zadana jest przetgczana przez [Przet 2 sygn zadaj] (r=C) (zobacz str. 155) z jednego kanatu
zadawania do innego z ,+/- predkoscig”, warto$¢ zadana [Wyjscie czestotliw] (r=r) (porampie) moze
by¢ kopiowana w tym samym czasie zgodnie z parametrem [Kopia kanatu 1>2] (COP)

(Zobacz str. 156

Jezeli zadana jest przetgczana przez [Przet 2 sygn zadaj] (rFC) (zobacz str._155) z jednego
kanatu zadawania do innego z ,+/- predkoscig”, warto$¢ zadana [Wyjscie czestotliw] 8 r=r) (po
rampie) jest zawsze kopiowana w tym samym czasie.

Zapobiega to nieprawidtowemu ustawianiu predkosci na wartos¢ 0 przy przetgczaniu kanatéw.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez:

DRI- > CONF > FULL > FUN- > SPM-

Kod

Nazwa / Opis Zakres regulacji

Ustawienia fabryczne

FUn-

[FUNKCJE APLIKACYJNE] (kontynuacja)

UPd-

[+/- PREDKOSC]

Funkcja moze by¢ udostepniona, jezeli kanatzadawania [Kanat zad2] (Fr2) jest ustawiony na [+/-wej log]

(UPdt), (zobacz str. 155), funkcja ta moze by¢ stosowana z niektérymi innymi funkcjami.Kieruj sie instrukcjami na stronie 163

USP

nO
LI1

[Przypis +predkos¢] [NIE](nO)

Funkcja aktywna, jezeli przypisanie wejscia lub bitu wynosi 1.

[NIE] (nO): Nie przypisano
[LI1] (LI1): WejscielogiczneLI1

.| [.-.] (...): Zobacz warunki przypiania na str. 153

dSP

[Przypis -predkos¢] ‘ [NIE](nO)

Zobacz tez warunki przypisania na str. 153 . Funkcja aktywna jezeli przypisanie wejscia lub bitu wynosi 1.

Str

*

nO

rAM
EEP

[Pamieé sygn zadaw] ‘ [NIE](nO)

Parametr zwigzany z funkcjg ,+/-predkos$¢”, moze by¢ uzyty do zapamietania wartosci zadanej:

- Gdy zanikng polecenia uruchamiania (zapis w RAM) .

- Gdy zaniknie zasilanie sieciowe | ub polecenia uruchamiania (zapis w EEPROM). Przy kolejnym
uruchomieniu przemiennika czestotliwosci, predkoscig zadang jest ostatnia zapamietania wartosé.
[NIE] (nO): Bez zapamietania (przy kolejnym wystartowaniu przemiennika, predkoscig zadang jest
[Predkos¢ minimalna] (LSP), Zobacz str. 87)

[RAM] (rAM): Zapamietanie w RAM

[EEprom] (EEP): Zapamigtaniew EEPROM

Parametry te ukazuja sie tylko, gdy odpowiednia funkcja zostata wybrana w innym menu. Aby poméc w programowaniu,
* kiedy parametry zostang udostepnione i nastawiane wewnatrz menu konfiguracji odpowiedniej funkcji, ich opis jest podany
na wskazanych stronach.
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Tryb konfiguracji (ConF)

+/- PREDKOSC WOKOL ZADANEJ

Zadana jest podawana przez [Kanat zad sygn 1] (Fr1) lub [Kan 1B akty] (Fr1b) z funkcjami dodawania/
odejmowania/mnozenia i predkosci ustalonej, jezeli sg powigzane (zobacz schemat na stronie str. 147).
Nazwijmy jg zadang A. Dziatanie przyciskéw +predkosc i — predkos¢ moze by¢ ustawiana w % zadanej A.
Przy zatrzymaniu przemiennika, warto$¢ zadana (A +/-predkos¢) nie jest zapamietana, wiec przemiennik po
restarcie pracuje tylko z wartoscig zadang A.

Maksymalna catkowita zadana jest zawsze ograniczona przez [Predkos¢é maksym] (HSP), a minimalna
zadana przez [Predkos¢ minimalna (LSP), Zobacz str. 87.

Przyktad sterowania 2-przewodowego:

Czestotliwosé silnika [Ra@mPa rozruchu 2] (AC2)

+SIP% /\' /[Rampa zatrzymania 2] (dE2)
Zadana A + :

- SrP% \

LSP |

LSP |

- SrP%
Zadana A -

+ SrP%

+predkosé

-predkosc

Naprzéd Naprzéd

Kierunek obrotéw

Wstecz
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI- > CONF > FULL > FUN- > FLI-
Kod Nazwa / Opis Zakres regulacji Ustawienia fabryczne
FUn- [FUNKCJE APLIKACYJNE] (kontynuacja)

SrE- [+/-PREDKOSCI ZADANEJ]

Ta funkcja moze by¢ dostepna dla kanatu zadawania predkosci [Kanat zad sygn 1] (Fr1).
Zwr6¢ uwage: Funkcja ta nie moze by¢ stosowana z niektérymi innymi funkcjami. Kieruj sie instrukcjg na str. 166.

WAS]| [Przypis +predkos¢] ‘ [NIE] (nO)

nO | No] (nO): Nie przypisano
LI | [LIM1] (LI1): WejscielogiczneL 11
.| [...] (...): Zobacz tez warunki przypisania na str. 153

dsi [Przypis +predkosé] ‘ [NIE] (n©)
Zobacz tez warunki przypisania na str. 153 Funkcja aktywna,
jezeli przypisanie wejscia lub bitu wynosi 1.
SrP [Ogranicz +/- predk] ‘ 0d 0 do 50% ‘ 10%
* Parametr ogranicza zakres zmian +/-predkosci, w % predkosci zadanej. Rampy stosowane z tg funkcjg to
[Rampa rozruchu 2] (AC2) oraz [Rampa zatrzymania 2] (dE2).
c’ Ten parametr moze by¢ udostepniony, jezeli +/-predkosé¢ zostata przypisana.
AC2 [Rampa rozruchu 2] ‘ 0.00 to 6,000 s (2) ‘ 5.00s
*

Czas przyspieszania od 0 do [Czest znam silnika] (FrS). Aby uzyska¢ optymalne wrunki pracy, warto$¢ tego parametru
() musi by¢ ustawiona zgodnie z przeznaczeniem.

Ten parametr jest dostepny, jezeli przypisany jest [+/-predkos¢] (tUd).
(1

dE2 [Rampa zatrzymania 2] 0.00 to 6,000 s (2) 5.00s

Czas zwalniania od [Czest znam silnika] (FrS) do 0. Aby uzyska¢ powtarzalno$¢ na rampie, warto$¢
() tego parametru musi by¢ ustawiona zgodnie z przeznaczeniem.
Ten parametr jest dostepny, jezeli przypisany jest [+/-predkos¢] (tUd).

(1)

(1) Ten parametr moze by¢ udostepniony w menu [NASTAWY] (SEt-).
(2) Zakres 0.01d0 99.99 s lub 0.1t0999.9 s lub 1 t0 6,000 s stosowanie do [Zakres rampy] (Inr) str. 170.

Parametry te ukazujg sie tylko, gdy odpowiednia funkcja zostata wybrana w innym menu. Aby poméc w programowaniu,
* kiedy parametry zostang udostepnione i nastawiane wewngtrz menu konfiguracji odpowiedniej funkc;ji, ich opis jest podany
na wskazanych stronach.

C) Parametry, ktére mogg by¢ modyfikowane podczas dziatania lub po zatrzymaniu..
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Tryb konfiguracji (ConF)

ZAPAMIETANIE PREDKOSCI ZADANEJ:
Zapamietanie wartosci predkosci zadanej za pomocg polecenia na wejsciu cyfrowym, trwajacego diuzej niz 0,1 s.
* Funkcja ta stuzy do sekwencyjnego sterowania predkoscia kilku przemiennikéw za pomocg pojedynczego

sygnatu analogowego i jednego wejscia logicznego w kazdym przemienniku.

* Jest takze uzywana do potwierdzania predkosci zadanej przez magistrale lub sie¢ komunikacyjna na kilku
przemiennikach za pomocg wejscia logicznego. Pozwala to na synchronizacje ruchu przez pozbycie sie

réznic predkosci przy wysyfaniu zadane;j.

* Zadana jest pobierana po 100 ms od pojawienia si¢ zbocza narastajgcego na wejsciu. Nowa zadana nie jest

juz pobierana, az do wykonania nastepnego zapamietania.

F: czestotliwos¢ silnika

0

,,,,,,,,,, Zadana

Polecenie uruchomienia

1

0

LIx (zapamietanie)

l |

100 ms 100 ms i 100 ms

Kod

Nazwa / Opis ‘ Zakres regulacji

‘ Ustawienia fabryczne

FUnN-

[FUNKCJE APLIKACYJNE] (kontynuacja)

SPM-

[PAMIEC SYGN ZADAW]

SPM

nO
LI1

[Pamieé sygn zadaw]
Przypisanie do wejscia logicznego.
Funkcja aktywna, gdy przypisane wejscie jest w stanie aktywnym.

[NIE] (nO): Nie przypisano
[LI1] (L11): Wejsciel ogicznel I1

.| [...] (...): Zobacz tez warunki przypisania na str. 153.

‘ [NIE] (nO)
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Tryb konfiguracji (ConF)

MAGNESOWANIE SILN. ZA POMOCA WE LOGICZNEGO

(@

(1)

FnC
FCt

FnO

Kod Nazwa / Opis ‘ Zakres regulacji ‘ Ustawienia fabryczne

FUn- [FUNKCJE APLIKACYJNE] (kontynuacja)

FLI- [MAGNESOWANIE WE LlI]

FLU |[Magnesowanie siln] |INIE] (FrO)
A ANIEBEZPIECZENSTWO
NIEBEZPIECZENSTWO PORAZENIA PRADEM ELEKTRYCZNYM, EKSPLOZJI LUB OSLEPIENIA Jezeli
parametr [Magnesowanie siln] (FLU) jest ustawiony na [Ciagte] (FCt), magnesowanie jest zawsze aktywne,
) ¢ nawet gdy silnik nie pracuje.

* Sprawdz, czy ustawienie tego parametru nie spowoduje niebezpieczenstwa.

Niezastosowanie sie do tych instrukcji moze prowadzi¢ do $mierci lub powaznych obrazen ciata.

ZWROC UWAGE

PRZEGRZANIE | USZKODZENIE SILNIKA

Sprawdz, czy podtgczony silnik jest przystosowany do dtugotrwatego przeptywu pragdu magnesujgcego w celu
unikniecia przegrzania i uszkodzenia silnika.

Niezastosowanie sie do tych instrukcji moze spowodowac¢ uszkodzenie urzadzenia.

[Nieciagte] (FnC): Tryb nieciagty.

[Ciagte] (FCt): Tryb ciagty.

Ta opcja nie jest mozliwa jezeli [Hamowanie DC] (AdC) str. 176 jest [TAK] (YES) lub jezeli [Typ zatrzymania]
(Stt) str. 173 jest [Wybieg] (nSt).

[NIE] (FnO): Funkcja nieaktywna

Aby uzyska¢ wysoki moment przy rozruchu, w silniku musi by¢ uprzednio wytworzony strumien magnetyczny. W trybie
[Ciagte] (FCt) przemiennik automatycznie wytwarza strumien, gdy jest zasilony.

W trybie [Nieciaggte] (FnC) magnesowanie zachodzi przy rozruchu silnika.

Prad wytworzenia strumienia w poczatkowym momencie jest wigkszy niz [Prad znam sil asyn] (nCr) (skonfigurowany
znamionowy prad silnika), a nastepnie zostaje odpowiednio obnizony do wtasciwej wartosci pragdu magnesowania silnika.

Jezeli [Algorytm ster. silnik] (Ctt) str. 105 jest ustawiony na [sil syn op] (SYn), parametr [Magnesowanie siln]
(FLU) powoduje wyréwnanie wirnika, a nie strumienia.

Jezeli [Przypis ster hamul] (bLC) str. 194 nie jest [NIE] (nO), parametr [Magnesowanie siln] (FLU) nie ma
efektu.

FLI

nO
LI1

[Przypis we magnes] [NIE] (nO)

ZWROC UWAGE

PRZEGRZANIE | USZKODZENIE SILNIKA

Sprawdz, czy podigczony silnik jest przystosowany do dtugotrwatego przeptywu pragdu magnesujgcego w celu
unikniecia przegrzania i uszkodzenia silnika.

Niezastosowanie si¢ do tych instrukcji moze spowodowac uszkodzenie urzadzenia.

Przypisanie jest mozliwe, jesli [Magnesowanie siln] (FLU) jest ustawiony na [Nieciagte] (FnC).

Jezeli LI lub bit jest przypisany do polecenia magnesowania silnika, strumien jest wytwarzany, gdy przypisane wejscie
lub bit jest w stanie 1.

Jezeli LI lub bit nie zostat przypisany, lub jesli przypisane LI lub bit sg w stanie 0, gdy wysytane jest polecenie
uruchomienia, magnesowanie zachodzi w momencie wtgczenia silnika.

[NIE] (nO): Nie przypisano
[LIM](LI1):WejscielogiczneLl1

“| [...] (...): Zobacz tez warunki przypisania na str. 153
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Tryb konfiguracji (ConF)

Kod Nazwa / Opis Zakres regulacji Ustawienia fabryczne
ASt [Ustawienia typu kat] [PSIO align.] (PS10)
Tryb pomiaru kata przesunigcia fazowego. Widoczny tylko wtedy, gdy [Algorytm ster. silnik] (Ctt) jest ustawiony na
* [sil syn op] (SYn).
[PSlalign] (PSI) i [PSIO align] (PS10) pracujg dla wszystkich rodzajéw silnikow synchronicznych.
[SPM align] (SPMA) i [IPM align] (IPMA) poprawiajg wydajno$é w zaleznosci od typu silnika synchronicznego.
IPMA [IPM a lign] (IPMA): Wyréwnanie dla silnika IPM. Tryb pomiaru dla silnikéw z wewnetrznymi magnesami trwatymi (duza
asymetria magnetyczna). Wykorzystuje dodawanie sygnatu wysokiej czestotliowos$ci (mniejsze zaktécenia).
SPMA | [SPM align] (SPMA): Wyréwnanie dla silnika SPM. Tryb pomiaru dla silnikéw z zewnetrznymi magnesami trwatymi (mata
asymetria magnetyczna). Wykorzystuje dodawanie sygnatu wysokiej czestotliowosci (mniejsze zaktocenia).
P S | [PS] align] (PSI): Dodawanie sygnatu impulsowego. Standardowy tryb pomiaru.
PSI10O [[PSIO align] (PS10): Dodawanie sygnatu impulsowego - optymalizacja. Standardowy, optymalizowany tryb pomiaru. Przy
pierwszym uruchomieniu lub po automatycznym strojeniu dane z pomiaru sg wykorzystywane do dalszej pracy przemiennika.
NnO |[Noalign] (nO): Bez wyréwnania.
(1) Ten parametr moze by¢ udostepniony w menu [NASTAWY] (SEt-).
Parametry te ukazujg sie tylko, gdy odpowiednia funkcja zostata wybrana w innym menu. Aby poméc w programowaniu,
* kiedy parametry zostang udostepnione i nastawiane wewngtrz menu konfiguracji odpowiedniej funkc;ji, ich opis jest podany

na wskazanych stronach.

Parametry, ktére mogg by¢ modyfikowane podczas dziatania lub po zatrzymaniu..

Aby zmieni¢ przypisanie tego parametru, nacisnij klawisz ENT przez 2 s.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI-> CONF > FULL > FUN- > BLC-

LOGIKA STEROWANIA HAMULCEM

Stuzy do sterowania hamulcem elektromagnetycznym przez przemiennik czestotliwosci w
transporcie poziomym i pionowym (dzwigi, suwnice) i dla maszyn niezbalansowanych.

Zasada:

Ruch pionowy:

Utrzymuje moment obrotowy obcigzenia silnika w kierunku jazdy i podczas otwierania i
zamykania hamulca, w celu utrzymania obcigzenia. Zalety: ptynne rozpoczecie pracy, gdy hamulec
jest zwolniony i ptynne zatrzymanie, gdy hamulec jest sprzegniety.

Ruch poziomy:
Synchronizacja zwolnienia hamulca z narastaniem momentu obrotowego podczas uruchamiania i
hamowania przy zerowej predkosci, aby zapobiec wstrzgsom.

Instrukcja dla logiki sterowania hamulcem dla ruchu pionowego:

A OSTRZEZENIE

NIEPRZEWIDZIANA PRACA URZADZENIA

Sprawdz, czy wybrane ustawienia nie spowodujg utraty kontroli podczas podnoszenia tadunku.

Niezastosowanie sie do tych instukcji moze prowadzi¢ do Smierci, powaznych obrazen ciata lub uszkodzenia
urzadzenia.

* [Impuls kier obrot] (bIP): [TAK] (YES). Upewnij sie, ze kierunek obrotéw Naprzéd odpowiada
podnoszeniu. Do zastosowan, w ktérych masa podnoszona rézni sie znaczaco od masy opuszczane;.
Ustaw bIP = 2 Ibr (na przyktad, podnoszenie z obcigzeniem, a opuszczanie bez obcigzenia).

* Prad zwolnienia hamulca([Prad zwol hamul] (1br) i [Pr otwar ham] (Ird), jezeli [Impuls kier
obrot](bIP) = 2 Ibr): Dostosuj prgd zwolnienia hamulca do prgdu znamionowgo silnika. Podczas
testéw dopasuj prad zwolnienia hamulca do takiej wartosci, aby tagodnie utrzymac¢ obcigzenie.

e Czas przyspieszania: dla aplikacji transportu pionowego nalezy ustawié¢ rampe rozruchu nie mniejszg niz 0.5
sekund. Upewnij sie, ze przemiennik nie przekroczy ograniczenia pradu. Te same zalecenia zastosuj do
zatrzymania.

Nota: Dla ruchu pionowego zastosuj rezystor hamowania.

e [Czas zwol hamulca] (brt): Ustaw w zaleznosci od zastosowanego hamulca. To czas wymagany do
mechanicznego zwolnienia hamulca.

. [Prog czest otw ham] (blr), tylko w trybie otwartej petli sterowania: Pozostaw na [Auto] (AUtO), w
razie potrzeby zmien.

[Prog czest zat ham] (bEn): Pozostaw na [Auto] (AUtO), zmien w razie potrzeby.

¢ [Czas zal hamulca] (bEt): Ustaw w zaleznosci od zastosowanego hamulca. Jest to czas wymagany do
mechanicznego sprzegniecia hamulca.

Instrukcja dla logiki sterowania hamulcem dla ruchu poziomego:
¢ [Impuls kier obrot] (bIP): Brak
« [Prad zwol hamul] (Ibr): Ustaw na 0

* [Czas zwol hamulca] (brt): Ustaw w zaleznosci od zastosowanego hamulca. To czas wymagany do
mechanicznego zwolnienia hamulca.

* [Prog czest zat ham] (bEn), tylko w trybie otwartej petli sterowania: Pozostaw na [Auto]
(AUtO), w razie potrzeby zmien.

¢ [Czas zal hamulca] (bEt): Ustaw w zaleznosci od zastosowanego hamulca. Jest to czas wymagany do
mechanicznego sprzegnigcia hamulca.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Logika sterowania hamulcem, ruch poziomy w trybie otwartej petli

Czestotliwosc
Zadana
: \ t
bEn i \ :
Prad magnesujacy Silnik magnespwany
v § | sdcCt
Znamionowy prad magnesujgcy : /—\
f : — t
! —| Ibr osiagniet
Prad momentu ! 3 r E |
| y i \ 1 0 osiagniety
lor | i : :
; 1 a —
Kierunek wirowania '
naprzéd |wstecz
! ; t
Przekaznik lub ; §
wyjécie logiczne ! ;
: i t
0 : 5
Zestyk hamulca '
| t
Stan i
hamulca ! : :
zwolniony ' t 3
Sprzegniety : - - ¢
brt bE bEt | ¢ ttr |
Typ -1 = )
sterowania 25 | g g
silnikiem | 3 £ Czestotliwose : g £
| @ S : 2 2
'S = ' g S
1 @ ' 1z m
= - S
Klucz:

* (bEn):[Prég czest zat ham]
* (bEt):[Czas zal hamulca]

* (brt):[Czas zwol hamulca]
* (Ibr):[Prad zwol hamul]

* (SdC1):[Hamowanie DC 1]
* (tbE):[Op6z zat hamulca]
* (ttr):[Czas pon rozruchu]
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Tryb konfiguracji (ConF)

Logika sterowania hamulcem, ruch pionowy w trybie otwartej petli

Czestotliwos¢
Zadana
bir /
Jdc I , )
Jdc 1 '
bEnN \\ /
Silnik magnespwany
Prad magnesujacy 1 i
\J : ;
Znamionowy prad magnesujgcy i :
| : t
i —| Ibr osiagniet
Pragd momentu i : 5
br : Y / \ 0 osiagniety
: ‘ f | t
Kierunek wirowania ' 1 3
i Podnoszenig Opuszczanie 5
‘ : 1 t
Przekaznik lub ! |
wyjécie logiczne : ;
: : ; t
0 ! E 1
Zestyk hamulca i
: i 1 t
Stan hamulca i
zwolniony : : !
Sprzegniet ; 5 ‘ ‘ -
przegniety | e E bEt | | tr | t
Typ sterowania o o "
il e — c: Q@
silnikiem i g = 'g =
' 3 € Czestotliwosé < 2
1 N =
g = g 2
2 = °
Klucz:

* (bEn):[Prég czest zat ham]
* (bEt):[Czas zal hamulca]

¢ (blr):[Prég czest otw ham]
* (brt):[Czas zwol hamulca]
* (lbr):[Prad zwol hamul]

* (JdC): [Skok mom predk 0]
* (tbE):[Op6z zal hamulca]

* (ttr):[Czas pon rozruchu]
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI-> CONF > FULL > FUN- > BLC-

Kod Nazwa / Opis Zakres regulacji ‘ Ustawienia fabryczne

~Un- | [FUNKCJE APLIKACYJNE] (kontynuacja)
bLC- | [STEROW HAMULCEM]

Zwro6¢ uwage: Te funkcje nie moga by¢ wykorzystana z niektérymi innymi funkcjami. Zobacz str. 163

bLC [Przypis ster hamul] ‘ [NIE](nO)

Wyjscie logiczne lub przekaznik pomocniczy.
Zwro¢ uwage: Jezeli hamulec jest przypisany, mozliwe jest tylko zatrzymaniepo rampie. Sprawdz [Typ zatrzymania]
(Stt) str. 173. Logika sterowania hamulcem moze by¢ przypisana, jezeli [Algorytm ster. silnik] (Ctt) nie jest
ustawiony na [Standard] (Std), [U/f 5 pkt] (UF5), [U/f kwadrat] (UFq) lub [sil syn op] (SYn). Zobacz tabela
kompatybilnosci str. 165.

NnO | [NIE] (nO): Funkcja nie przypisana (w tym przypadku zaden parametr nie moze by¢ udostepniony).

r2 |[R2] (r2): Przekaznik R2
LO1 | [LO1] (LO1): Wyjscie logiczne
dO1 | [dO1] (dO1): Wyjscie analogowe AO1 funkcjonuje jako wyjscie logiczne. Wybér moze zostaé¢ dokonany [AO1
assignment] (AO1) zobacz 144 jesli jest ustawione [NIE] (nO)

bSt [Rodzaj pracy] [Tr pionowy] (UET)

* HOr

[Poziomy] (HOr): Obcigzenie z momentem oporowym (np. ruch przesunigcia suwnicy).
Zwré¢ uwage: Jesli [Algorytm ster silnik] (Ctt) jest ustawiony [Standard] (Std) lub [U/f kwadrat] (UF5), [Rodzaj
pracy] (bSt) jest wymuszany na [Poziomy] (HOr).

UE

=

[Tr pionowy] (UEr): Obcigzenie z momentem napedowym (np. wciggarka).
Zwroc¢ uwage: Jesli [Przypis czuj waz] (PES) str. 200 nie jest [NIE] (nO), [Rodzaj pracy] (bSt) jest wymuszany na
[Tr pionowy] (UEr).

bCl [Kontakt hamulca] [NIE](nO)

D ¢ Jezeli hamulec jest wyposazony w zestyk monitorujgcy (zamkniety przy zwolnionym hamulcu).

nO | [NIE] (nO): Brak przypisania
L1141 |[LIM](LIT):Wejscielogiczne LI1
[...] (...): Zobacz tez warunki przypisania na str. 153

blIP [Impuls kier obrot] [TAK] (YES)
Y Hamowanie impulsowe.
Ten parametr moze by¢ udostepniony, jezeli [Przypis czuj waz] (PES) jest ustawiony na [NIE] (nO) (zobacz
() str. 200). Jest ustawiony na [TAK] (YES) jezeli [Rodzaj pracy](bSt) jest ustawiony na [Tr pionowy] (UEr).

nO | [NIE] (nO): Moment silnika jest zadawany w odpowiednim kierunku wirowania, przy pradzie [Prad zwol hamul] (Ibr)
YES| [TAK] (YES): Moment silnika jest zawsze zadany w kierunku Naprzod (sprawdz, czy kierunek odpowiada
podnoszeniu), przy pradzie [Prad zwol hamul] (lbr)
21 br [[2 IBR] (2Ibr): Moment silnika jest zadawany w odpowiednim kierunku wirowania, przy pradzie [Prad zwol hamul] (lbr)
dla kierunku Naprzod oraz dla kierunku Wstecz [Pr otwar ham] (Ird), dla niektérych specyficznych aplikaciji.

Ibr [Prad zwol hamul] 0Od0do 1.361n(2) 0A
*
Prég pragdu zwolnienia hamulca dla podnoszenia lub ruchu Naprzod.
() Ten parametr moze byé udostepniony, jezeli [Przypis czuj waz] (PES) jest ustawiony na [NIE] (nO) str. 200.
(1)
Ird [Pr otwar ham] ‘ 0d 0do 1.36In (2) ‘ 0A
* Prég pradu zwolnienia hamulca dla opuszczania lub ruchu Wstecz.
() Ten parametr moze by¢ udostepniony, jezeli [Impuls kier obrot] (bIP) jest ustawiony na [2 IBR] (21br).
brt [Czas zwol hamulca] ‘ 0d0do5.00s ‘ 0s
D ¢ Czas opodznienia zwolnienia hamulca.

0

()
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI- > CONF > FULL > FUN- > BLC-
Kod Nazwa / Opis Zakres regulacji Ustawienia fabryczne
blr [Prég czest otw ham] [Auto] (AUtO) do 10 Hz| [Auto] (AUtO)
* Prog czestotliwosci zwolnienia hamulca (inicjalizacja rampy rozruchu).
() Ten parametr moze by¢ udostepniony, jezeli [Rodzaj pracy](bSt) str._194 jest ustawiony na [Tr pionowy] (UEr).

(1)
AULO | [Auto] (AULO): Przemiennik bierze pod uwage wartosé réwng znamionowemu poslizgowi silnika, obliczong

na podstawie parametrow.

Od 0 do 10 Hz: Nastawy reczne.

bEn | [Prég czest zat ham] [Auto] (AUtO) [Auto] (AULO)
Od 0do 10 Hz
*
() Prég czestotliwosci sprzegniecia hamulca

Zwré6¢ uwage: [Prog czest zat ham] (bEn) nie moze by¢ wyzszy niz [Predko$é minimalna] (LSP).
(1
AULO | [Auto] (AULO): Przemiennik bierze pod uwage warto$¢ rowng znamionowemu poslizgowi silnika, obliczong na

podstawie parametréw.
Od 0 do 10 Hz: Nastawy reczne.

tbE [Opo6z zal hamulca] 0d0do5.00s 0s
*
c) Czas opodznienia przed zgdaniem sprzegnigcia hamulca (opdxnienie komendy zatgczenia hamulca).
()

bEt [Czas zal hamulca] 0d0do5.00s 0s
*
() Czas sprzegnigcia hamulca (czas opdznienia zatgczenia hamulca)
()

SdC1 | [Hamowanie DC 1] ‘OdOdo 1.21n(2) 0.71n(2)

*
(1) PRZEGRZANIE | USZKODZENIE SILNIKA

Sprawdz, czy podtaczony silnik jest przystosowany do diugotrwatego hamowania prgdem statym w celu unikniecia
przegrzania i uszkodzenia silnika.
Niezastosowanie si¢ do tych instrukcji moze spowodowac¢ uszkodzenie urzadzenia.

Warto$¢ pradu hamowania DC po zatrzymaniu. Ten parametr jest dostepny, jezeli [Rodzaj pracy] (bSt) jest
dostepny. (Zobacz str. 194).

BEd | [Hamow dla predk 0] INIE] (No)

Stuzy do wyboru reakcji sprzeznia hamulca przy przejsciu przez predko$¢ zerowa, przy zmienie kierunku
( ) obrotéw silnika.

nO | [NIE] (nO): Hamulec nie jest sprzegany.
YES | [TAK] (YES): Hamulec jest sprzegany.

JdC [Skok mom predk 0] [Auto] (AUtO) do 10 Hz | [Auto] (AULO)

Ten parametr jest dostepny, jesli [Rodzaj pracy](bSt) str. 194 jest ustawiony na [Tr pionowy] (UEr).

AULO |[Auto] (AUtO): Przemiennik bierze pod uwage warto$¢ réwng znamionowemu poslizgowi silnika, obliczong na
( ) podstawie parametrow.
— |0Od 0 do 10 Hz: Nastawy reczne
Gdy zadawany kierunek obrotéw zmienia sie¢ na przeciwny, parametr ten moze stuzy¢ do uniknigcia utraty momentu (i
w konsekwengciji utraty kontroli nad obciazeniem) przy przejéciu przez predkos¢ zerowa. Parametr nie jest przydatny,
jezeli [Hamow dla predk 0] (bEd) = [TAK] (YES).

(1)
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Tryb konfiguracji (ConF)

(@

Kod Nazwa / Opis Zakres regulacji Ustawienia fabryczne
Os
*
() Czas miedzy koncem sekwencji sprzegnigcia hamulca i poczatkiem sekwencji zwolnienia hamulca.
()
(1) Ten parametr moze by¢ udostepniony w menu [NASTAWY] (SEt-) .
(2) Odpowiada wartosci pradu znamionowego przemiennika, wskazanej w instrukcji i na tabliczce znamionowej przemiennika.
Parametry te ukazuja sie tylko, gdy odpowiednia funkcja zostata wybrana w innym menu. Aby poméc w programowaniu,
*

kiedy parametry zostang udostepnione i nastawiane wewnatrz menu konfiguracji odpowiedniej funkgcji, ich opis jest podany

na wskazanych stronach.

Parametry, ktére moga by¢ modyfikowane podczas dziatania lub po zatrzymaniu..
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI- > CONF > FULL > FUN- > BLC-

LOGIKA STEROWANIA HAMULCEM (tryb Ekspert)

Parametry dostepne tylko w trybie Ekspert.

Kod Nazwa / Opis Zakres regulacji Ustawienia fabryczne
briHO | [BRH b0] 0
D ¢ Wybor sekwenciji restartu hamulca, jezeli polecenie uruchomienia zostato powtdérzone, a hamulec jest sprzegniety.

[0] (O): Sekwencja sprzegniecia/zwolnienia hamulca jest wykonywana catkowicie.
[1]1(1): Hamulecjestzwalniany natychmiast.
Polecenie uruchomienia moze zosta¢ wystane w czasie fazy sprzegania hamulca. Wykonanie sekwencji zwolnienia hamulca
zalezy od wybranej wartosci [BRH b0] (brHO).

Polecenie

uruchomienia
Czestotliwos¢
Przekaznik lub [BRH b0] (brHO) =0
wyjscie logiczne
3
k=3
bEYT | ttr | brt|
Czestotliwosé e
bEn / [BRHbO] (brHO)=1

Przekaznik

lub wejscie

logiczne
Zwro6¢ uwage: Jezeli polecenie uruchomienia jest wystane w czasie fazy ,ttr”, inicjowana jest petna sekwencja
sterowania hamulcem.

briH1 | [BRH b1] 0
>k Dezaktywacja styku hamulca w stanie trwania btedu.

[0] (O): W stanie trwania btedu zestyk hamulca jest aktywny (btad, jezeli zestyk jest otwarty w czasie pracy).
[Sprzez hamulca] (brF) zestyku hamulca jest monitorowany we wszystkich fazach pracy.
[1] (1): W stanie trwania btedu zestyk hamulca jest nieaktywny. [Sprzez hamulca] (brF) Btad zestyku hamulca jest
jedynie monitorowany w fazach zwalniania i sprzegania hamulca.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Kod Nazwa / Opis Zakres regulacji Ustawienia fabryczne
brH2 | [BRH b2] 0
Y Reakcja zestyku hamulca na sekwencje sterowania hamulcem.

M | [0] (0): Zestyk hamulca nie jest brany pod uwage.
1| [1] (1): Zestyk hamulca jest brany pod uwage. Jezeli wejscie logiczne jest przypisane do zestyku hamulca.

- [BRH b2] (brH2) = 0: W trakcie sekwencji zwalniania hamulca nie jest uwzgledniany czas opdznienia zestyku hamulca.

zadawanie jest mozliwe na koniec czasu [Czas zwol hamulca] (brt). W trakcie sekwencji sprzegania
hamulca, prad zmienia si¢ na 0 , zgodnie z rampg [Rampa pradowa] (brr) na koniec [Czas zal hamulca] (bEt).

- [BRH b2] (brH2) = 1: Gdy hamulec jest zwolniony, zadawanie jest umozliwione dopiero, jesli wejscie logiczne
zmieni sie na 1. Gdy hamulec jest sprzegniety, prad dgzy do 0, zgodnie z rampg [Rampa pradowa] (brr), jesli wejscie
logiczne zmienia sig na 0.

Polecenie
uruchomienia

Przekaznik
lub wejscie logiczne

_ brt bEt
Czestotliwose -~

] 77777 \/ brr

| [BRHb2] (brH2)=0

Wejscie logiczne
zestyku hamulca T

Czestotliwosé -
blr ] —

brr [BRHb2] (brH2)=1

brr [Rampa pradowa] 0do5.00s 0s

() Czas rampy pradu wytwarzania (zwigekszania i zmniejszania) momentu dla zmian pragdu réwnych [Prad zwol hamul] (I1br).

Parametry te ukazujg sie tylko, gdy odpowiednia funkcja zostata wybrana w innym menu. Aby poméc w programowaniu,

* kiedy parametry zostang udostepnione i nastawiane wewngtrz menu konfiguracji odpowiedniej funkc;ji, ich opis jest podany
na wskazanych stronach.

() Parametry, ktére moga by¢ modyfikowane podczas dziatania lub po zatrzymaniu..
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Tryb konfiguracji (ConF)

POMIAR OBCIAZENIA ZEWNETRZNEGO

Pomiar obciazenia

Funkcja ta stuzy do dostarczania informacji przez czujnik wazgcy, w celu dostosowania pradu
[Prad zwol hamul] (Ibr) dla funkcji [STEROW HAMULCEM] (bLC-). Sygnat z czujnika
wazgcego moze by¢ przypisany do wejscia analogowego (zwykle sygnat 4 — 20 mA), wejscia
impulsowego lub wejscia enkodera, w zaleznosci od typu czujnika wazgcego.

Przyktad: Pomiar catkowitej wagi wyciagu dzwigu i jego tadunku.

Prad [Prad zwol hamul] (1br) jest dostosowywany zgodnie z ponizszg charakterystyka.

Ibr phd
7’ 7 -
[Prad punktu 2y] -,
(CP2)
[Prad punktu 1x]
LP1 |
0 i Sygnat czujnika
Zerowe [Prad punktu2x] 100% wazacego
obcigzenie LP2
[Prad punktu1y]
7
(CP1) P
7
7
7
7
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Tryb konfiguracji (ConF)

Kod

Nazwa / Opis Zakres regulacji ‘ Ustawienia fabryczne

FUn-

[FUNKCJE APLIKACYJNE] (kontynuacja)

ELM-

[POMIAR OBCIAZENIA]

PES

nO
A11
A12
A13
=]
AlU1
AlU2
OAO01

OA10

[Przypis czuj waz] ‘ [NIE](nO)

A OSTRZEZENIE
BRAK KONTROLI

® Sprawdz, czy [Prad punktu 1 X] (LP1), [Prad punktu 2 X] (LP2), [Prad punktu 1Y] (CP1) oraz [Prad punktu 2Y]
(CP2) sg ustawione prawidtowo, aby unikng¢ utraty kontroli podczas podnoszenia tadunku.

* Wykonaj kompleksowy test rozruchu, aby potwierdzi¢ wartosci dla parametréw [Prad punktu 1 X] (LP1),
[Prad punktu 2 X] (LP2), [Prad punktu 1Y] (CP1) i [Prad punktu 2Y] (CP2).

Niezastosowanie sie do tych instrukcji moze prowadzi¢ do $mierci, powaznych obrazen ciata lub
uszkodzenia urzadzenia.

Ten parametr moze by¢ konfigurowany, jezeli [STEROW HAMULCEM] (bL.C-) str. 194 nie jest ustawiony na
[NIE] (nO).

[NIE] (nO): Nie przypisano

[AI1] (A11): Wejscie analogowe A1

[AI2] (A12): Wejscie analogowe A2

[AI3] (A13): Wejscie analogowe A3

[We impuls] (Pl): Wejscie impulsowe

[Wirtual Al1] (AlU1): Wirtualne wej$cie analogowe 1 za pomoca pokretta jog
[Wirtual Al2] (AlU2): Wirtualne wejscie analogowe 2 przez ztgcze komunikacyjne
[OA01] (OAO1): Bloki funkcyjne: Wyjscie analogowe 01

[6A10] (OA10): Bloki funkcyjne: Wyjscie analogowe 10

LP1

[Prad punktu 1 X] ‘ 0d 0 do LP2-0.01% ‘ 0%

Sygnat od 0 do 99.99% na przypisanym wejsciu.
[Prad punktu 1 X] (LP1) musi by¢ mniejszy niz [Prad punktu 1 X] (LP2).
Ten parametr jest dostepny, jezeli jest przypisany [Przypis czuj waz] (PES)

CP1

[Prad punktu 1Y] -1.36Indo 1.36 In (1) |-In (1)

Prad odpowiadajgcy obcigzeniu [Prad punktu 1 X] (LP1), w A.

Ten parametr jest dostepny, jezeli jest przypisany [Przypis czuj waz] (PES)

LP2

[Prad punktu 2 X] ‘ LP1+0.01% do 100% ‘ 50%

Sygnat od 0.01 do 100% na przypisanym wejsciu.
[Prad punktu 2 X] (LP2) musi by¢ wigkszy niz [Prad punktu 1 X] (LP1).
Ten parametr jest dostepny, jezeli jest przypisany [Przypis czuj waz] (PES)

CP2

[Prad punktu 2Y] -1.36In do 1.36 In (1)

‘OA

Prad odpowiadajacy obcigzeniu [Prad punktu 2 X] (LP2), w A.
Ten parametr jest dostepny, jezeli jest przypisany [Przypis czuj waz] (PES)

IbrA

()

[Zanik Ibr 4-20mA] ‘oa 0do 1.36 In (1) ‘o

Prad zwolnienia hamulca w przypadku utraty informac;ji z czujnika wazacego.

Parametr ten jest dostepny, jezeli czujnik wazacy jest przypisany do pradowego wejscia analogowego, a btad
utraty sygnatu 4-20 mA jest nieaktywny.

Zalecane ustawienia: znamionowy prad silnika (w transporcie pionowym).

0

(1) Odpowiada wartos$ci pragdu znamionowego przemiennika, wskazanej w instrukgji i na tabliczce znamionowej przemiennika.

Parametry te ukazujg sie tylko, gdy odpowiednia funkcja zostata wybrana w innym menu. Aby poméc w programowaniu,
kiedy parametry zostang udostepnione i nastawiane wewnatrz menu konfiguracji odpowiedniej funkgcji, ich opis jest podany
na wskazanych stronach.

Parametry, ktére moga by¢ modyfikowane podczas dziatania lub po zatrzymaniu..
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Tryb konfiguracji (ConF)

SZYBKIE PODNOSZENIE / OPUSZCZANIE:

Funkcja ta moze stuzy¢ do optymalizacji czaséw cyklu ponoszenia/opuszczania bez tadunku lub z
matym tadunkiem. Zezwala na prace ze ,stalg mocg” w celu osiggniecia predkosci wiekszej niz
predkos¢ znamionowa, bez przekraczania prgdu znamionowego silnika.

Predkos¢ pozostaje ograniczona przez parametr [Predkos¢ maksym] (HSP) str. 87.

Funkcja wptywa na odniesienie predkoéci zadanej a nie na samg zadana.

Zasada: Czestotliwosé
Predkos¢ wysoka
HSP
Podnoszenie
Y
%
Znamionowa /}700
czestotliwos¢
silnika FrS
Moment
0 maks.

Tr: Znamionowy Moment

moment

silnika
Znamionowa
czestotliwos¢
silnika FrS &

&
® :
¥ Opuszczanie
Predkos¢ wysoka |
HSP

Istniejg 2 mozliwe tryby pracy:

* Tryb predkosci zadanej: maksymalna dopuszczalna predkos¢ jest obliczana przez przemiennik czestotliwosci
w trakcie zadawania predkosci. Przemiennik jest ustawiony tak, ze moze mierzy¢ obcigzenie.

¢ Tryb ograniczenia pradu: maksymalna dopuszczalna predko$c jest limitowana przez tryb ograniczenia
pradu podczas pracy silnika, tylko w kierunku "Podnoszenie". W kierunku "Opuszczanie", operacja
przebiega w trybie predkosci zadane;.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Tryb predkosci zadanej

Polecenie
podnoszenia lub
opuszczania

Zadana
HSP -

FrS |

OSP

Czestotliwos¢

HSP -
Obliczone ograniczenie /
FrS /
OsP
0 AN
tOS

OSP: Nastawiany krok predkosci dla pomiaru obcigzenia

tOS: Czas pomiaru obcigzenia

Oba parametry stuzg do zmniejszenia predkosci obliczonej przez przemiennik czestotliwosci, dla

podnoszenia i opuszczania.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Tryb ograniczenia pradu

Polecenie podnoszenia

Zadana
HSP -

FrS o e

O

Czestotliwosé
HSP
Granica

narzucona przez
FrsS ograniczenie prgdu

SCL

Prad

CLO

SCL: Nastawiany prég predkosci, powyzej ktérego aktywne jest ograniczenie pradu
CLO: Ograniczenie pradu dla funkcji wysokiej predkosci

Zwro¢ uwage: Predkosci osiggniete dla okreslonego pradu bedg nizsze, w przypadku sieci z
obnizonym napieciem, w stosunku do napigcia znamionowego.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Luzna lina

Funkcja luzna lina: ograniczenie predkosci podnoszenia haka, gdy ocigzenie jest gotowe do
podnoszenia, ale lina nie jest naprezona (jak pokazano ponizej).

Predkosc¢

OSP

tadunek
tOS

rStL

/

Krok predkosci (parametry OSP) opisany na str. 202 stuzy do pomiaru obcigzenia. CykI
efektywnego pomiaru nie zostanie uruchomiony, dopoki obcigzenie nie osiggnie ustawionego
progu [Prog mom naprez] (rStL), ktory jest zwigzany z masg haka.

Wyjécie cyfrowe lub przekaznik moze byé przypisane w menu [KONFIG WEJSC/WYJSC]
(I_O-) do sygnalizacji stanu luznej liny.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Kod Nazwa / Opis Zakres regulaciji Ustawienia fabryczne
FUn- [FUNKCJE APLIKACYJNE] (kontynuacja)
HSH- [SZYBKIE PODNO/OPUSZ]
Zwroc¢ uwage: Te funkcje nie mogg by¢ wykorzystywane z niektérymi innymi funkcjami. Kieruj sie instrukcjami na str. 163
HSO [Szybkie podnosz] [NIE] (nO)
nO [ [NIE] (nO): Funkcja nieaktywna
SSO | [Predk zad] (SSO): Tryb predkosci zadanej
CSO | [Ogran prad] (CSO): Tryb ograniczenia pradu
COF [Wsp predk podnosz] ‘ od 0 do 100% ‘ 100%
*
Wspotczynnik redukcji predkosci obliczany przez przemiennik dla kierunku Podnoszenie.
() Ten parametr jest dostepny, jezeli [Szybkie podnosz] (HSO) jest ustawiony na [Predk zad] (SSO).
COr [Wsp predk opuszcz] ‘ od 0 do 100% ‘ 50%
* Wspotczynnik redukcji predkosci obliczany przez przemiennik dla kierunku Opuszczanie. Ten parametr jest
C) dostepny, jezeli [Szybkie podnosz] (HSO) nie jest ustawiony na [NIE] (nO).
tOS [Czas pomiar obciaz] ‘ 0.15do65s ‘ 0.5s
* . » .
Czas trwania postepu predkosci dla pomiaru.
C) Ten parametr jest dostepny, jezeli [Szybkie podnosz] (HSO) nie jest ustawiony na [NIE] (nO).
OSsP [Predkos¢ pomiaru] ‘ 0d 0 do [Czest znam silnika] (FrS) ‘40 Hz
* ot ot -
Predkos¢ stabilna dla wykonania pomiaru.
() Ten parametr jest dostepny, jezeli [Szybkie podnosz] (HSO) nie jest ustawiony na [NIE] (nO).
CLO [Ogr prad maks pred] ‘ 0d0do1.51n (1) ‘ In(1)
Y Ograniczenie prgdu przy wysokiej predkosci.
Ten parametr jest dostepny, jezeli [Szybkie podnosz] (HSO) jest ustawiony na [Ogran prad] (CSO).
C) Zwro6¢ uwage: Jezeli ustawienia sg nizsze niz 0.25 In, przemiennik moze zosta¢ zablokowany w trybie btedu [Zanik
fazy wy] (OPL) jezeli zostat on wtgczony. (Zobacz str. 256).
SCL [Czest ogranicz prad] ‘ Od 0 do 599 Hz zgodnie z zakresem ‘ 40 Hz
Prég czestotliwosci, powyzej ktérego aktywne jest ograniczenie pradu przy wysokiej predkosci. Ten parametr jest
C) dostepny, jezeli [Szybkie podnosz] (HSO) jest ustawiony na [Ogran prad] (CSO).
rsd [Konf naprezenia liny] [NIE] (nO)
Funkcja luznej liny.
* Ten parametr jest dostepny, jezeli [Szybkie podnosz] (HSO) nie jest ustawiony na [NIE] (nO).
nO | [NIE] (nO): Funkcja nieaktywna
drl | [Estym przem] (drl): Pomiar obcigzenia poprzez okreslenie momentu obrotowego wytwarzanego przez przemiennik
PES | [Czuj zewn] (PES): Pomiar obcigzenia za pomocg czujnika wazenia, moze by¢ przypisany tylko wtedy, gdy [Przypis czuj
waz] (PES) str. 200 nie jest [NIE] (nO)
rsStL [Prog mom naprez] 0 do 100% 0%
e Prog zadziatania momentu naprezajgcego, odpowiadajacy obciazeniu haka pustego i z tadunkiem, jako % obcigzenia
znamionowego. Ten parametr jest dostepny, jezeli [Prog mom naprez] (rSd) zostat przypisany.
(1) Odpowiada wartosci pradu znamionowego przemiennika, wskazanej w instrukcji i na tabliczce znamionowej przemiennika.
Parametry te ukazujg sie tylko, gdy odpowiednia funkcja zostata wybrana w innym menu. Aby poméc w programowaniu,
* kiedy parametry zostang udostepnione i nastawiane wewnatrz menu konfiguracji odpowiedniej funkgji, ich opis jest podany
na wskazanych stronach.
() Parametry, ktére moga by¢ modyfikowane podczas dziatania lub po zatrzymaniu..
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Tryb konfiguracji (ConF)

REGULATORPID
Schemat blokowy

Funkcja jest aktywowana przez przypisanie wejscia analogowego do sprzezenia PID (pomiaru).

LI Inwersia Prog restartu
? ) po btedzie
Pr2 uchybu (przebudzenie) Auto/Reczny
Pra Rampa
Zadana P PIC tI_‘S/ e e PAU
wewnetrznaES /—\- - afye) i rdG | |\ :A(?)z:+ - |
rPl L dlem RS
I ‘ li l!H rPG /\ :_/-: (manu) I
A PrP - YES H 0 poL| i/ | * B
Zadana A ] nO | | R ‘
Stony 147 Wzmocnienia Strony 147
oraz 148 oraz148
PIF
nO—m— Ustalone
zadane PID Przewidywana
Al . predkosé Rampy
----- Skalowanie zadana
ACC DEC

We impuls

PIF1 / PIF2
PS
PIP1/PIP2 el e /\

Ustalone zadane reczne

Sie¢ AlU2

Sprzeze
nie PID

Zadana

reczna

Przetgcznik:

Parametr:

I Czarny kwadrat
odpowiada

I przypisaniu nastaw
fabrycznych

(1) Rampa AC2 jest aktywna tylko w mmoencie startu funkcji PID i w trakcie "wybudzania" PID.

Sprzezenie PID:
Sprzezenie PID musi by¢ przypisane do jednego z wej$¢ analogowych Al1 do Al3, wejscia
czestotliwosciowego lub enkodera, w zalezno$ci od zainstalowanej karty rozszerzen.

Zadana PID:

Zadana PID musi by¢ przypisana do nastepujgcych parametrow: Ustalone zadane przez wejscia
logiczne (rP2,rP3, rP4)

W zaleznosci od konfiguracji [Wewn zadaw PID] (Pll) str. 210: Zadana

wewnetrzna (rPl) lub zadana A ([Kanat zad sygn 1] (Fr1) lub [Kan 1B akty] (Fr1b), Zobacz str. 154).

Tabela kombinacji ustalonych zadanych PID:

LI (Pr4) LI (Pr2) Pr2 = nO Zadana
rPllub A

0 0 rPllub A

0 1 rP2

1 0 rP3

1 1 rP4

Przewidywana predkos$¢ zadana moze stuzy¢ do inicjalizacji predko$ci przy wznawianiu procesu.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Skalowanie wartosci petli sprzezenia i zadanych:

e Parametry [Min sprzez PID] (PIF 1), [Maks sprzez PID] (PIF2) mogg by¢ uzyte do skalowania sprzezenia PID
(zakresu czujnika). To samo skalowanie musi by¢ utrzymane dla wszystkich innych parametrow.

e Parametry [Min zadaw PID] (PIP 1), [Maks zadaw PID] (PIP2) Moga by¢ uzyte do skalowania zakresu
zadawania. Ten sam zakres regulacji musi pokrywac sie z zakresem czujnika.

Maksymalna warto$c skalowanych parametréw wynosi 32,767. Aby utatwi¢ instalacje, zaleca sie uzycie
wartosci jak najblizszej tego maksymalnego poziomu, przy zachowaniu wielokrotnosci "10" w
odniesieniu do wartosci rzeczywistych.

Przyktad (Zobacz wykres ponizej): Regulacja poziomu objetosci w zbiorniku, pomiedzy 6 m?i 15 m?>.
‘ Uzyty czujnik 4-20 mA, 4.5 mS dla 4 mA oraz 20 m3 dla 20 mA, czyli PIF1 =4,500 oraz P IF2 = 20,000-

* Zakres regulacjiod 6 do 15 m3, czyli PIP1=6,000 (min. zadana) oraz PIP2= 15,000 (max. zadana).
* Przyktadowe zadane:

- rP1 (zadana wewnetrzna) = 9,500

- rP2 (zadana ustawiona) = 6,500

- rP3 (zadana ustawiona) = 8,000
- rP4 (zadana ustawiona) = 11,200

Menu [3.4 KONFIG WYSWIETLANIA] moze byé uzyte do dostosowania nazwy wyséwietlanej
jednostki i jej formatu.

Zakres regulacji
(zadana)

PIP2 (15,000)

PIP1(6,000) -

: Sprzezenie PID

PIF1 PIF2

| . (4,500) (20,000)

nne parametry:

e [Prég aktywacji PID] (rSL) Parametr moze stuzy¢ do ustawiania progu uchybu PID, powyzej ktdrego
regulator PID bedzie ponownie aktywowany (wybudzony), po zatrzymaniu z powodu przekroczenia progu
maksymalnej czasu pracy przy niskiej predkosci (tLS) [Cz wyt dla pred min] (tLS).

» Odwrdcenie kierunku korekcji [Inwersja sprzez PID] (PI1C): jezeli [Inwersja sprzez PID] (PIC)

Jest ustawiony na [NIE] (nO), wiec predkosé¢ silnika bedzie rosng¢, gdy uchyb jest dodatni, np.
sterowanie cisnieniem kompresora. Jezeli [Inwersja sprzez PID] (PIC) jest ustawiony na [TAK](YES),
predkos¢ silnika bedzie male¢, gdy uchyb jest dodatni, np. sterowanie temperaturg za pomoca wentylatora

chtodzacego.
¢ Stata catkowania moze by¢ zwierana przez wejscie logiczne.

¢ Alarm w petli sprzezenia PID moze by¢ skonfigurowany i sygnalizowany przez wyjscie logiczne.
¢ Alarm uchybu PID moze by¢ skonfigurowany i sygnalizowany przez wyjscie logiczne.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI- > CONF > FULL > FUN- > PID-

Praca ,,Reczna — Automatyczna” regulatora PID

Funkcja ta taczy regulator PID, predkosci ustalone i reczne zadawanie. W zaleznosci od stanu na
wejsciu cyfrowym, predkos¢ zadana jest podawna przez funkcje predkosci zdefiniowanych lub przez
wejscie zadawania recznego PID.

Reczna zadana [Zadawanie man] (PIM):
* Wejscia analogowe Al1 do Al3
* Wejscie impulsowe

Przewidywana predkos¢ zadana [Przypis sygn zadaj] (FPI):

¢ [AI1] (Al1): Wejscie analogowe 1

¢ [AI2] (Al2): Wejscie analogowe 2

¢ [AI3] (Al3): Wejscie analogowe 3

* [We impuls] (PI): Wejscie impulsowe

¢ [Term graf] (LCC): Terminal z wyswietlaczem graficznym lub terminal tekstowy
* [Modbus] (Mdb): Modbus zintegrowany

* [CANopen] (CAn): CANopen® zintegrowany
* [Karta kom] (nEt): Karta komunikacyjna (jezeli jest zainstalowana)

Ustawianie regulatora PID

1. Konfiguruj tryb PID
Zobacz diagram na str. 206.

2. Wykonaj test w trybie nastaw fabrycznych.
Aby zoptymalizowa¢ przemiennik, dopasuj stopniowo i niezaleznie [Wspoétcz propor PID] (rPG) lub [Wspétcz
sum PID] (rlG), obserwujgc efekty odpowiedzi regulatora PID w stosunku do wartosci zadane;.
3. Jezeli ustawienia fabryczne sg niestabilne lub wartos¢ zadana jest nieprawidiowa.
* Wykonaj test z predkoscig zadawang w trybie recznym (bez regulacji PID) z obcigzonym przemiennikiem dla zakresu
predkosci uktadu regulacji:
- W stanie ustalonym, predko$¢ musi by¢ stabilna i pokrywacé sie z zadang, a sygnat petli sprzezenia PID
musi by¢ stabilny.
-W stanie przejsciowym, predko$¢ musi podgzac za zadang i szybko osigga¢ wartos$¢ ustalong, a sygnat
sprzezenia PID musi podgzaé za predkoscia.
* Przefgcz na tryb PID.
* Ustaw [Adapt rampy zatrz.] (brA) na [NIE] (nO) (bez automatycznej adaptacji rampy).

Ustaw [Rampa PID] (PrP) na minimalng dozwolong przez uktad bez wywotania [Btad hamowania] (ObF).
* Ustaw statg catkowania [Wspoétcz sum PID] (rlG) na minimum.

* Pozostaw statg rozniczkowania [Wsp sprz réznic PID] (rdG) na 0.
* Obserwuj sprzezenie i zadang PID.
¢ Kilkukrotnie zatgcz/wytgcz przemiennik lub kilkukrotnie szybko zmien obcigzenie lub zadana.

* Ustaw wzmocnienie proporcjonalne [Wspoétcz propor PID] (rPG) w celu uzyskania najlepszego kompromisu
miedzy czasem odpowiedzi i stabilno$cig w stanach przejsciowych (nieznaczne przeregulowania z jedng do
dwach oscylacji przed osiggnieciem wartosci ustalonej).

¢ Jezeli zadana rdzni sie w stanie ustalonym od odpowiedzi uktadu, stopniowo zwiekszaj statg catkowania

[Wspoétcz sum PID] (rlG), zmniejsz wzmocnienie proporcjonalne [Wspétcz propor PID] (rPG) i w
przypadku niestabilnosci (aplikacje pompowe), znajdz kompromis miedzy czasem odpowiedzi i
doktadnoscig statyczng (zobacz schemat).

Na koniec dodaj statg statg czasowa rézkézniczkowania, zeby zniwelowac przeregulowanie i polepszyé czas
odpowiedzi. Uzyskanie zadowalajgcego kompromisu moze by¢ trudne do osiggniecia ze wzgledu na zaleznos¢ od 3
statych wystepujgcych w uktadzie regulacji. Jesli zmiana tego parametru nie powoduje polepszenia odpowiedzi
pozostaw go na 0.

* Wykonaj testy produkcyjne w calym zakresie zadanych.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Czas stabilizacji

Wartosc -
regulowana rPG za duze

/ Przeregulowanie
Zadana /'\/ 9 — Uchyb statyczny
Wzmocnienie \‘ / [ANAAAANAAN
proporcjonalne X
rPG za mate
Czas narastania
czas
rlG za wysoka
Zadana /\<
Stata N TN
catkowania
rlG za mate
czas
Zadana . .
\ P rPG i rIG prawidtowe
Zwigkszanie rdG
czas
Czestotliwos¢ oscylacji zalezy od kinematyki systemu.
Parametr Czas narastania Przeregulowanie Czas stabilizacji Uchyb statyczny

S N\ / = N

S N 7 / N\
rdG / ] \ \
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI- > CONF > FULL > FUN- > PID-
Kod Nazwa / Opis ‘ Zakres regulacji Ustawienia fabr.
FUn- |[FUNKCJE APLIKACYJNE] (kontynuacja)

Pld- [REGULATOR PID]
Zwr6¢ uwage: Te funkcje nie mogg by¢ wykorzystywane w potgczeniu z niektérymi innymi funkcjami. Zobacz str. 163.
PIF [Przypis sprzez PID] [NIE](nO)
NO |[NIE] (nO): Nie przypisano
ATTIIAM] (A11): Wejscie analogowe A1
ATZ|[AI2] (A12): Wejscie analogowe A2
A13 [[AI3] (A13): Wejscie analogowe A3
=1 |[We impuls] (PIl): Wejscie impulsowe
AILU T |[Wirtual Al1] (AIU1): Wirtualne wejscie analogowe 1 przez ztgcze komunikacyjne
AlU2 [[Wirtual Al2] (AlU2): Wirtualne wejscie analogowe 2 przez ztgcze komunikacyjne
OAO1 [[0A01] (OAD1): Bloki funkcyjne: Wyjscie analogowe 01
OA10 | [0A10] (OA10): Bloki funkcyjne: Wyjscie analogowe 10
AlC2 |[Al2 net. channel] [NIE](nO)
> Ten parametr jest dostepny, jezeli [Przypis sprzez PID] (PIF) jest ustawiony na [Wirtual Al2] (AIU2).
Ten parametr jest réwniez dostepny w menu [IKONFIG WEJSC/WYJSC] (I O-).
nO | [NIE] (nO): Nie przypisano
Mdb | [Modbus] (Mdb): Modbus zintegrowany
CAnN | [CANopen] (CAN): CANopen® zintegrowany
nEt | [Karta kom] (nEt): Karta komunikacyjna (jezeli jest zainstalowana)
PIF1 [Min sprzez PID] Od 0 do [Maks sprzez PID] (PIF2) (2) |100
* Warto$c¢ dla minimalnego sprzezenia.
(1
PIF2 [Maks sprzez PID] [Min sprzez PID] (PIF1) do 32,767 (2) | 1,000
D ¢ Wartos¢ dla maksymalnego sprzezenia.
(1
PIP1 [Min zadaw PID] [Min sprzez PID] (PIF1) do 150
[Maks zadaw PID] (PIP2) (2)
+* Minimalna wartos¢ procesu.
()
PIP2 [Maks zadaw PID] [Min zadaw PID] (PIP1)do 900
[Maks sprzez PID] (PIF2) (2)
D ¢ Maksymalna wartos$¢ procesu.
(1
11 | [Wewn zadaw PID] [NIE](NO)
Y Wewnetrzna zadana regulatora PID.
nO | [NIE] (nO): Zadana regulatora PID jest podawana przez [Kanat zad sygn 1] (Fr1) lub [Kan 1B akty] (Fri1b)
z funkcjami sumowania/odejmowania/mnozenia ( zobacz schemat na str. 206).
YES | [TAK] (YES): Zadana regulatora PID jest wewnetrzna przez parametr [Wew sygn zad PID] (rP1).
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez:

DRI- > CONF > FULL > FUN- > PID-

Kod Nazwa / Opis Zakres regulaciji Ustawienia fabr.
rP| [Wew sygn zad PID] [Min zadaw PID] (PP 1)do 150
[Maks zadaw PID] (PIP2)
D ¢ Wewnetrzna zadana regulatora PID.
() Ten parametr jest réwniez dostepny w menu [1.2 MONITORING] (MOn-).
rPG [Wspétcz propor PID] ‘0.01 to 100 ‘ 1
> Wzmocnienie proporcjonalne
riG [Wspotcz sum PID] ‘0.01 to 100 ‘ 1
D ¢ Stata catkowania.
rdG [Wsp sprz réznic PID] ‘ 0.00 to 100 ‘ 0
Y Stata rézniczkowania.
PrP  |[[Rampa PID] ‘ 0d0d099.9s ‘Os
*
() Rampa przyspieszania/zwalniania PID, okreslana jako czas przejscia od [Min zadaw PID] (PIP1) do
[Maks zadaw PID] (PI1P2) i odwrotnie.
(1)
PIC [Inwersja sprzez PID] [NIE] (nO)
Odwrdcenie kierunku korekgcji (PIC): [Inwersja sprzez PID] (PIC):
Jezeli [Inwersja sprzez PID] (PIC) jest ustawiony na [NIE] (nO), predkosé¢ silnika bedzie rosnagé¢, gdy uchyb
+* jest dodatni.
(Przyktad: sterowanie ci$nieniem kompresora)
Jezeli [Inwersja sprzez PID] (PIC) jest ustawiony na [TAK] (YES), predkos¢ silnika bedzie malec¢, gdy
uchyb jest dodatni (Przykiad: sterowanie temperaturg przy pomocy wentylatora).
NnO | [NIE] (nO): Nie
YES |[TAK] (YES): Tak
POL  |[Min wart wy PID] -599 to 599 Hz 0 Hz
> Minimalna warto$¢ wyjscia regulatora w Hz.
(1)
POH [Maks wart wy PID] 0d 0 do 599 Hz 60 Hz
D ¢ Maksymalna warto$¢ wyjscia regulatora w Hz.
(1)
PAL [Min hist sprz PID] [Min sprzez PID] (PIF1) do 100
> [Maks sprzez PID] (PIF2) (2)
( ) Minimalny monitorowany prég sprzezenia zwrotnego regulatora
()
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Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez:

DRI- > CONF > FULL > FUN- > PID-

Kod Nazwa / Opis Zakres regulacji Ustawienia fabr.
PAH [Maks hist sprz PID] [Min sprzez PID] (PIF1) do 1,000
[Maks sprzez PID] (PIF2) (2)
D ¢ Maksymalny monitorowany prog sprzezenia
() zwrotnego regulatora
()
PEr [Alarm uchybu PID] Od 0do 65,535 (2) 100
Y Btgd monitorowania progu regulatora.
()
PIS [Kasowanie sum PID] [NIE](nO)
e Jezeli przypisane wejscie lub bit jest w stanie 0, funkcja jest nieaktywna (catkowanie PID jest umozliwione).
Jezeli przypisane wejscie lub bit jest w stanie 1, funkcja jest aktywna (catkowanie PID jest uniemozliwione)
nO | No] (nO): Nie przypisano
L_11 |[LM](LI1):WejscielogiczneLI1
| [.-] (...): Zobacz warunki przypisania na str. 153
FPI [Przypis sygn zadaj] [NIE](nO)
Y Wejscie predkosci zadanej regulatora PID
nO | [NIE] (nO): Nie przypisano
Al | [AM] (A11): Wejscie analogowe A 1
AIZ | [AI12] (A12): Wejscie analogowe A 2
A3 [AI3] (A13): Wejscie analogowe A3
LCC/| [Term graf] (LCC): Terminal z wy$wietlaczem graficznym lub tekstowym
Mdb| [Modbus] (Mdb): Modbus zintegrowany
CAN| [CANopen] (CAn): CANopen®zintegrowany
N Et] [Karta kom] (nEt): Opcjonalna karta komunikacyjna
P11l [We impuls] (Pl): Wejscie i mpulsowe
AlUT| [wirtual Al1] (AIU1): Wirtualne wejscie analogowe 1 za pomocg pokretta JOG
OAO1| [0A01] (OAO1): Blok funkcyjny: Wyjscie analogowe 01
OA10| [0A10] (OA10): Blok funkcyjny: Wyjscie analogowe 10
PSr [Wsp % zad predk] 1t0 100% 100%
*
Wspdtczynnik mnozacy dla wejscia predkosci zadane;j.
C) Ten parametr nie moze by¢ dostepny jezeli [Przypis sygn zadaj] (FP1) jest ustawiony na [NIE] (nO).
()
PAU [Przypis auto/man] [NIE](nO)
Jezeli przypisane wejscie lub bit jest w stanie 0, PID jest aktywny.
* Jezeli przypisane wejscie lub bit jest w stanie 1, aktywny jest tryb reczny.
nO | [NIE] (nO): Nie przypisano
L1 |[LM](LI1):WejscielogiczneLI1
| [.-] (...): Zobacz warunki przypisania na str. 153
AC2 [Rampa rozruchu 2] 0.00 to 6,000 s (3) 5s
*
Czas przyspieszania od 0 do [Czest znam silnika] (FrS). Aby uzyskaé optymalne wrunki pracy, wartos¢ tego
C) parametru musi by¢ ustawiona zgodnie z przeznaczeniem.
Rampa AC2 jest aktywna tylko podczas startu i wybudzenia funkcji PID.
()
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Kod Nazwa / Opis Zakres regulaciji Ustawieniafabrycznb
PIM [Zadawanie man] [NIE](nO)
e Wejscie recznego zadawania predkosci. Ten parametr jest dostepny, jezeli [Przypis auto/man]
(PAU) nie jest ustawiony na [NIE] (nO). Reczne nastawy predkosci zdefiniowanych sg aktywne,
jezeli zostaty skonfigurowane.
nO | [NIE] (nO): Nie przypisano
A1 | [A1] (A11): Wejscie analogowe A1
A2 | [AI2] (A12): Wejscie analogowe A2
213 | [AI3] (A13): Wejscie analogowe A3
1 | [We impuls] (Pl): Wejscie i mpulsowe
Alu 1 | Wirtual Al1] (AIU1): Wirtualne wejécie analogowe 1 za pomocg pokretta JOG
oA01 | [OA01] (OAO1): Bloki funkcyjne: Wyjscie a nalogowe 0 1
OA’Ié [OA10] (OA10): Bloki funkcyjne: Wyjscie analogowe 10
LS |[Cz wyl dla pred min] 0d 0 do 999.9 s 0s
() Maksymalny czas pracy przy [Predkosé minimalna] (LSP) (zobacz [Predkos¢é minimalna] (LSP) str. 87). Praca przy
[Predkos¢ minimalna] (LSP) dtuzsza niz zdefiniowany okres, spowoduje automatyczne zatrzymanie silnika. Silnik
(1) wznowi prace, jezeli zadana bedzie wigksza niz [Predkos¢ minimalna] (LSP) a polecenie uruchomienia bedzie ciggle
obecne. Zwré¢ uwage: Wartos¢ 0 wskazuje nieograniczony przedziat czasowy.
Jezeli [Predkos¢ minimalna] (iLS) nie jest 0, [Typ zatrzymania] (Stt) str. 173 powraca na [Zatrz ramp] (rMP) (tylko
jezeli zatrzymanie rampy moze by¢ konfigurowane).
rSL  |[Prég aktywacji PID] 0.0do 100.0 0

A OSTRZEZENIE

NIEPRZEWIDZIANA PRACA URZADZENIA

Sprawdz, czy aktywacja tej funkcji nie spowoduje sytuacji niebezpieczne;j.
Niezastosowanie sig¢ do tych instrukcji moze prowadzi¢ do sSmierci, powaznych obrazen ciata lub uszkodzenia
urzadzenia.

Jezeli funkcje ,PID” i "Czas pracy przy predkosci minimalnej" [Cz wyt dla pred mint] (iLS) sg skonfigurowane jednoczesnie,
regulator PID moze usitowa¢ ustawi¢ predkos¢ nizszg niz [Predkosé minimalna] (LSP). Skutkuje to niezadowalajgcym
dziataniem, sktadajgcym sie z uruchomienia, pracy z niskg predkoscia, a nastepnie zatrzymaniem itd. Parametr [Prég
aktywacji PID] (rSL) (prég uchybu restartu) moze stuzy¢ do ustawienia minimalnego progu uchybu PID dla w znowienia
pracy po zatrzymaniu z powodu przeciggajgcej sie [Predkos¢é minimalna] (LSP). [Prég aktywacji PID] (rSL) jest warto$cig
procentowg btedu PID ( warto$¢ zalezy od [Min sprzez PID] (PIF1) oraz [Maks sprzez PID] PIF2), zobacz [Min sprzez PID]
(PIF1) str. 210). Funkcja jest nieaktywna, jezeli [Cz wyt dla pred min] (iLS) = O lub jezeli [Prog aktywacji PID] (rSL) = 0.

(1) Ten parametr moze by¢ dostepny w menu [NASTAWY] (SEt-).
(2) Jezeli terminal z wyswietlaczem graficznym nie jest uzywany, warto$ci wigksze niz 9,999 beda wyswietlane jako 4 cyfry z
kropka po wartosci tysigc, na przyktad, 15.65 dla 15,650.

(3) Zakres 0d 0.01 d0 99.99 s lubod 0.1 d0 999.9 s lub od 1 do 6,000 s zgodnie z [Zakres rampy] (Inr) str. 170.

Parametry te ukazujg sie tylko, gdy odpowiednia funkcja zostata wybrana w innym menu. Aby poméc w programowaniu,
kiedy parametry zostang udostepnione i nastawiane wewngtrz menu konfiguracji odpowiedniej funkc;ji, ich opis jest podany
na wskazanych stronach.

Parametry, ktére mogg by¢ modyfikowane podczas dziatania lub po zatrzymaniu.

Aby zmienic¢ przypisanie tego parametru, nacisnij klawisz ENT przez 2 sekundy.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI- > CONF > FULL > FUN- > PRI-

WARTOSC ZADANA PID

Kod Nazwa / Opis ‘ Zakres regulacji Ustawienia fabr.
FUnN- [FUNKCJE APLIKACYJNE] (kontynuacja)
Pri- [PROGR ZADAWANIA PID]

Funkcja moze by¢ dostepna, jezeli jest przypisany [Przypis sprzez PID] (PIF) str. 210.

Pr2 [2 zadane ustalone PI] [NIE] (nO)

Jezeli przypisanie wejscia lub bitu wynosi 0, funkcja jest nieaktywna.
Jezeli przypisanie wejscia lub bitu wynosi 1, funkcja jest aktywna.

nO | [NIE] (nO): Nie przypisano
L1 |[LM](LI1): Wejscielogiczne LI1
| [.-] (...): Zobacz warunki przypisania na str. 153

Pr4a [4 zadane ustalone PI] [NIE] (nO)

Przed przypisaniem tej funkcji upewnij sie, ze funkcja [2 preset PID ref.] (Pr2) zostata juz
przypisana.

Identyczne jak [2 zadane ustalone PI] (Pr2) str. 212.

Jezeli przypisanie wejscia lub bitu wynosi 0, funkcja jest nieaktywna.

Jezeli przypisanie wejscia lub bitu wynosi 1, funkcja jest aktywna.

re22 [Sygn zadajacy PID2] [Min zadaw PID] (PIP1)do 300
[Maks zadaw PID] (PIP2)(2)

D ¢ Ten parametr moze by¢ dostepny, jezeli przypisany jest [2 zadane ustalone PI] (Pr2).

Q)
™)

re3 [Sygn zadajacy PID3] [Min zadaw PID] (PIP1) to 600
[Maks zadaw PID] (PIP2)(2)

Ten parametr moze by¢ dostepny, jezeli przypisany jest [4 zadane ustalone PI] (Pr4) .

()
)

rP4 [Sygn zadajacy PID4] [Min zadaw PID] (PIP1)to 900
[Maks zadaw PID] (PIP2)(2)

Ten parametr moze by¢ dostepny, przypisany jest [4 zadane ustalone PI] (Pr4) .

()

(1)

(1) Ten parametr moze by¢ dostepny w menu [NASTAWY] (SEt-).
(2) Jezeli terminal z wyswietlaczem graficznym nie jest uzywany, wartosci wieksze niz 9,999 beda wyswietlane
jako 4 cyfry z kropka po wartosci tysigc, na przyktad, 15.65 dla 15,650.

Parametry te ukazujg sie tylko, gdy odpowiednia funkcja zostata wybrana w innym menu. Aby poméc w programowaniu,
* kiedy parametry zostang udostepnione i nastawiane wewngtrz menu konfiguracji odpowiedniej funkc;ji, ich opis jest podany
na wskazanych stronach.

() Parametry, ktére mogg by¢ modyfikowane podczas dziatania lub po zatrzymaniu..
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI- > CONF > FULL > FUN- > TOL-

Ograniczenie momentu

Sa dwa typy ograniczania momentu:
¢ Z wartoscig, ktora jest ustalana przez parametr
¢ Z wartoscig, ktora jest ustalana przez wejscie analogowe (Al lub impuls)

Jezeli oba typy sg w danej chwili mozliwe, pod uwage brana jest wartos¢ nizsza. Dwa typy ograniczania
mogg by¢ skonfigurowane lub przetgczanie zdalnie za pomocg wejscia logicznego lub przez magistrale
komunikacyjna.

[Ogranicz momentu] (tLA)

[Ograni mom o [TAK] |
silnika] (tLInv) ~[O9raniczenie (YES) |
— - |momentu Q_
przez \‘
parametr [LI] 1\
—>
[Ogr mom pracy gen] / - /‘/ ~
(tL1G) | o
[NIE]
b (9
Wartosé
ograniczenia

[Ograni analog mom] (tLC) Wartos¢ najnizsza
brana pod uwage |—#

[TAK]
Ograniczenie (YES)
[AL] (Al) '“‘;?;22‘“ O~ 1Al
O wejscie [L1] /\O—OHA\/O
[We impuls] (Pi) analogowe, |7 |- —
[NIE] |
) (nO) |

[Przypis zad mom] (tAA)
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez:

Kod

Nazwa / Opis Zakres regulacji ‘ Ustawienia fabryczne

FUn-

[FUNKCJE APLIKACYJNE] (kontynuacja)

tOL-

[OGRANICZENIE MOMENTU]

tLA

nO
YES
LI1

[Ogranicz momentu] ‘ [NIE](nO)

DRI- > CONF > FULL > FUN- > TOL-

Jezeli przypisanie wejscia lub bitu wynosi 0, funkcja jest nieaktywna. Jezeli
przypisanie wejscia lub bitu wynosi 1, funkcja jest aktywna.

[NIE] (nO): Funkcja nieaktywna
[TAK] (YES): Funkcja zawsze aktywna
[LI1](L11):WejscielogiczneLl1

| [...] (...): Zobacz warunki przypisania na str. 153

IntP

[Przyrost momentu] [1%] (1)

Ten parametr nie jest dostepny jezeli [Ogranicz momentu] (tL.A) jest ustawiony na [NIE] (nO). Wybér dla
parametréw [Ograni mom silnika] (tL.IM) oraz [Ogr mom pracy gen] (tLI1G).

[0,1%] (0.1): Jednostka 0.1%
[1%] (1): Jednostka 1%

tLIM

Od 0 do 300% 100%

[Ograni mom silnika]

Ten parametr nie jest dostepny jezeli [Ogranicz momentu] (tL.A) jest ustawiony na [NIE] (nO). Ograniczenie
momentu w trybie silnikowym w % lub w 0.1% przyrostu momentu znamionowego, parametr [Przyrost momentu]
(IntP).

(1)

Od 0 do 300% 100%

[Ogr mom pracy gen]

Ten parametr nie jest dostepny jezeli [Ogranicz momentu] (tLA) jest ustawiony na [NIE] (nO).
Ograniczenie momentu w trybie generatorowym w % Ilub w 0.1% przyrostu momentu
znamionowego, parametr [Przyrost momentu] (IntF).

tAA

nO
Al1
Al2
Al3
Pl
AlU1
AlU2
OAO01

OA10

[Przypis zad mom)] [NIE](nO)

Jezeli funkcja jest przypisana, ograniczenie waha sie od 0% do 300% momentu znamionowego w oparciu o0 zmiany
od 0% do 100% sygnatu podanego do przypisanego wejscia.

Przyktady:

12 mA na wejsciu 4-20 mA skutkuje ograniczeniem do 150% momentu znamionowego.

2.5V na wejsciu 10 V skutkuje ograniczeniem do 75% momentu znamionowego.

[NIE] (nO): Nie przypisano (Funkcja nieaktywna)

[Al1] (Al1): Wejscie analogowe

[AI2] (Al2): Wejscie analogowe

[AI3] (Al3): Wejscie analogowe

[We impuls] (Pl): Wejscie impulsowe

[Wirtual Al1] (AlU1): Wirtualne wejscie analogowe 1 za pomocg pokretta jog

[Wirtual Al2] (AlU2): WejScie wirtualne przez ztgcze komunikacyjne, konfigurowane przez [Al2 net. channel] (AIC2) str.135.
[OA01] (OAO1): Bloki funkcyjne: Wyjscie analogowe 01

[OA10] (OA10): Bloki funkcyjne: Wyjscie analogowe 10

216
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Tryb konfiguracji (ConF)

Kod Nazwa / Opis Zakres regulacji Ustawienia fabryczne
tLC [Ograni analog mom] [TAK](YES)
Ten parametr nie jest dostepny jezeli [Ogranicz momentu] (tL.A) jest ustawiony
na [NIE] (nO).
Identyczne jak [Ogranicz momentu] (tLA) str. 216.
Jezeli przypisane wejscie lub bit sg w stanie 0:
Ograniczenie jest okreslone przez parametry [Ograni mom silnika] (tL|\M) oraz parametry [Ogr mom pracy gen] (iLIG)
* jezeli [Ogranicz momentu] (tLA) nie jest ustawiony na [NIE] (nO).
Bez limitu, jezeli [Ogranicz momentu] (iLA) jest ustawiony na [NIE] (nO).
Jezeli przypisane wejscie lub bit jest w stanie 1 :
Ograniczenie jest zalezne od wejscia przypisanego do [Przypis zad mom] (tAA).
Zwroc¢ uwage: Jezeli [Ogranicz momentu] (LA) oraz [Przypis zad mom] (tAA) sg dostepne w tym samym czasie, pod
uwage bedzie brana warto$¢ najnizsza.
(1) Ten parametr moze by¢ udostepniony w menu [NASTAWY] (SEt-).
Parametry te ukazujg sie tylko, gdy odpowiednia funkcja zostata wybrana w innym menu. Aby poméc w programowaniu,
* kiedy parametry zostang udostepnione i nastawiane wewngtrz menu konfiguracji odpowiedniej funkc;ji, ich opis jest podany
na wskazanych stronach.
() Parametry, ktére mogg by¢ modyfikowane podczas dziatania lub po zatrzymaniu..
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI-> CONF > FULL > FUN- >CLI-

2 OGRANICZENIE PRADOWE

Kod Nazwa / Opis ‘ Zakres regulacji ‘ Ustawienia fabryczne
FUnN- [FUNKCJE APLIKACYJNE] (kontynuacja)
CLI- [2 OGRANICZ PRADOWE]

LC2 [Ogranicz pradu 2] ‘ [NIE](nO)

Jezeli przypisane wejscie lub bit jest w stanie 0, pierwsze ograniczenie pradu jest aktywne.
Jezeli przypisane wejscie lub bit jest w stanie 1, drugie ograniczenie pradu jest aktywne.

nO | [NIE] (nO): Funkcja nieaktywna
L1 |[LM] (LIT): WejScie logiczne L1
[...] (...): Zobacz warunki przypisania na str. 153

CL2 [Ograniczenie prad 2] ‘ 0d0do 1.5In (1) 1.51n (1)

ZWROC UWAGE

* PRZEGRZANIE | USZKODZENIE SILNIKA

c) * Upewnij sig, ze silnik jest przystosowany do zasilenia maksymalnym prgdem.

o Rozwaz cykl pracy silnika oraz specyfike aplikacji, w tym mozliwo$¢ zmniejszenia dopuszczalengo obcigzenia
podczas wyznaczania natezenia pradu.
Niezastosowanie sie do tych instrukcji moze spowodowaé uszkodzenie urzadzenia.

Drugie ograniczenie pradu.

Ten parametr jest dostepny jezeli [Ogranicz pradu 2] (LC2) nie jest ustawiony na [NIE] (nO).

Zakres regulacji jest ograniczony do 1.5 In.

Zwré¢ uwage: Jezeli ustawienia sg nizsze niz 0.25 In, przemiennik moze zosta¢ zablokowany w trybie btedu [Zanik
fazy wy] (OPL) jezeli zostat aktywowany (zobacz [Zanik fazy wy] (OPL) str. 256). Jesli wartos¢ pradu bedzie zbyt
mata silnik nie ruszy.

CL.I [Ograniczenie pradu] ‘ Od0do1.5In(1) 1.51In (1)
* PRZEGRZANIE | USZKODZENIE SILNIKA
c) * Upewnij sig, ze silnik jest przystosowany do zasilenia maksymalnym prgdem.
o Rozwaz cykl pracy silnika oraz specyfike aplikacji, w tym mozliwo$¢ zmniejszenia dopuszczalengo obcigzenia
podczas wyznaczania natezenia pradu.
Niezastosowanie sie do tych instrukcji moze spowodowaé uszkodzenie urzadzenia.

Pierwsze ograniczenie pradu.

Ten parametr jest dostepny jezeli [Ogranicz pradu 2] (LC2) nie jest ustawiony na [NIE] (nO).

Zakres regulaciji jest ograniczony do 1.5 In.

Zwréc¢ uwage: Jezeli ustawienia sg nizsze niz 0.25 In, przemiennik moze zosta¢ zablokowany w trybie btedu [Zanik
fazy wy] (OPL) jezeli zostat aktywowany (zobacz [Zanik fazy wy] (OPL) str. 256). Jesli warto$¢ pradu bedzie zbyt mata
silnik nie ruszy.

(1) Odpowiada wartosci pradu znamionowego przemiennika, wskazanej w instrukcji i na tabliczce znamionowej przemiennika.

Parametry te ukazujg sie tylko, gdy odpowiednia funkcja zostata wybrana w innym menu. Aby poméc w programowaniu,
* kiedy parametry zostang udostepnione i nastawiane wewnatrz menu konfiguracji odpowiedniej funkgji, ich opis jest podany
na wskazanych stronach.

() Parametry, ktére moga by¢ modyfikowane podczas dziatania lub po zatrzymaniu..
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Tryb konfiguracji (ConF)

DYNAMICZNE OGRANICZENIE PRADU

DTM ATV320, jest dostepny dla silnikéw BMP z poziomu oprogramowania SoMove.Aby zainstalowac¢
menadzera DTM ATV320 nalezy pobrac i zainstalowac: SoMove. £acze do strony www.schneider-electric.com.

. 90%*maks 2Pt

12tM
[1?t overload level]
2t
Prad
cLI /
Ograniczenie pradu

In silnika -
Kod Nazwa / Opis ‘ Zakres regulacji ‘ Ustawienia fabryczne
FUn- [FUNKCJE APLIKACYJNE] (kontynuacja)
12t- [DYN CURRENT LIMIT]

I2tA [I’t model activation] ‘ [NIE](nO)
) ¢ Aktywacja modelu I?t dla ograniczenia pradu

nO | [NIE] (nO):
YES |[TAK] (YES):

Kiedy i%t u MaxZizt, [I’t overload level] (12t\M) = 100 ograniczenie pradu jest ustawione na In silnika

kiedy i?t y MaxZizt*QO%, [I’t overload level] (I2tI\M) =< 90 ograniczenie pradu jest ustawione na CLI

Ten parametr jest dostepny, jezeli [max time of I?t]] (12tt) nie jest ustawiony na [0.00 ] (0.00)

1=2tl [max current of I2t1] ‘1.5 In+1 (1)
Maksymalny prgd modelu 2.

IZ=tt | [max time of It]] 0.00 to 655.35 ‘ [0.00 ] (0.00)

Maksymalny czas modelu I3t.

(1) Odpowiada znamionowemu pragdowi przemiennika podanemu w instrukcji instalacyjnej lub na tabliczce znamionowej przemiennika.

Parametry te ukazujg sie tylko, gdy odpowiednia funkcja zostata wybrana w innym menu. Aby poméc w programowaniu,
* kiedy parametry zostang udostepnione i nastawiane wewnatrz menu konfiguracji odpowiedniej funkcji, ich opis jest podany
na wskazanych stronach.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez:

STEROWANIE STYCZNIKIEM SIECIOWYM

Stycznik sieciowy zamyka sie zawsze z wystaniem polecenia uruchomienia (naprzéd lub wstecz), a
otwiera sie po kazdym poleceniu zatrzymania. Na przykiad, jezeli trybem zatrzymania jest
zatrzymanie po rampie, stycznik otworzy sie, gdy silnik osiggnie zerowg predkos¢.

DRI- > CONF > FULL > FUN- >LLC-

Zwro¢ uwage: Zasilanie sterowania przemiennika musi by¢ zapewnione za pomocg zewnetrznego zrodta 24 V.

Przyktadowy obwdd:
Zatrzymanie
awaryjne (-
Sie¢3 ~
Uruchomienie/
[ Kasowanie - K11

ATV |
5 |
S LI Lin +24

naprzéd
lub
wstecz

Zasilacz 24 V

Zwré¢ uwage: Przycisk "Uruchomienie/Kasowanie” musi by¢ nacisniety raz,

gdy przycisk ,Zatrzymanie awaryjne” jest zwolniony.

LI* = Polecenie uruchomienia [Wejscie naprzéd] (Frd) lub [Wstecz] (rrS)

LO-/LO+ = [Stycznik sieciowy] (LLC)
Lin = [Blokada przemien] (LES)

ZWROC UWAGE

ZNISZCZENIE PRZEMIENNIKA CZESTOTLIWOSCI
Nie uzywaj tej funkcji w odstepach mniejszych niz 60 s.
Niezastosowanie sie do tych instrukcji moze spowodowaé uszkodzenie urzadzenia.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Kod Nazwa / Opis Zakres regulacji ‘ Ustawienia fabryczne
FUn- |[FUNKCJE APLIKACYJNE] (kontynuacja)
LLC- [STYCZNIK SIECIOWY]
LLC [Stycznik sieciowy] ‘ [NIE](nO)
Wyjscie logiczne lub przekaznik pomocniczy.
NnO | [NIE] (nO): Funkcja nie przypisana (w tym przypadku, zaden parametr nie moze by¢ udostepniony)
LO1T | [LO1] (LO1): Wyjscie logiczne LO1
r2 | [R2] (r2): Przekaznik R2
dO1 | [d01] (dO1): Wyjscie analogowe AO1 funkcjonuje jako wyjscie logiczne. Wybér moze zostaé dokonany jezeli
[Przypisanie AO1] (AO1) str.144 jest ustawiony na [NIE] (nO).
LES [Blokada przemien] [NIE](nO)
Ten parametr jest dostepny, jezeli [Stycznik sieciowy] (LLC) nie jest ustawiony na [NIE] (nO).
* Przemiennik czgstotliwosci blokuje sig, gdy przypisane wejscie lub bit zmienia stan na 0.
nO | [NIE] (nO): Funkcja nieaktywna
L 11 |[LM](LI1): Wejscielogiczne LI1
| [...] (...): Zobacz warunki przypisania na str. 153
LCt [Czas o btedu zasil] 5t0999 s 5s
Y Monitorowanie czasu zamykania stycznika sieciowego. Jezeli, po uptywie tego czasu, nie pojawi sie napiecie w obwodzie
mocy przemiennika, przemiennik zablokuje sie z btedem ,, stycznik sieciowy” [Stycznik sieciowy] (LCF).
Parametry te ukazujg sie tylko, gdy odpowiednia funkcja zostata wybrana w innym menu. Aby poméc w programowaniu,
* kiedy parametry zostang udostepnione i nastawiane wewnatrz menu konfiguracji odpowiedniej funkgcji, ich opis jest podany
na wskazanych stronach.
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Tryb konfiguracji (ConF)

STEROWANIE STYCZNIKIEM WYJSCIOWYM

Umozliwia sterowanie stycznikiem umieszczonym miedzy przemiennikiem, a silnikiem. Zgdanie zamkniecia
stycznika jest realizowane, gdy wysytane jest polecenie uruchomienia. Zadanie otwarcia stycznika jest
realizowane, gdy nie ma juz zadnego przeptywu prgdu w silniku.

Zwro¢ uwage: Jezeli zostata skonfigurowana funkcja hamowania prgdem DC, nie nalezy pozostawaé
silnika zbyt dtugo w trybie zatrzymania, gdyz stycznik otwiera sig¢ dopiero po zakonczeniu hamowania.

Sprzezenie stycznika wyjsciowego
Odpowiednie wejscie logiczne powinno by¢ w stanie 1, gdy nie ma zadnego polecenia uruchomienia, a w
stanie O w czasie pracy przemiennika czestotliwosci.

W przypadku niezgodnosci, przemiennik jest wyzwalany btedem FCF1, jezeli stycznik wyj$ciowy nie zdota sie
zamkngc (LIx w stanie 1) i btedem FCF2, jezeli stycznik sklei sig (LIx w stanie 0).

Parametr [Czas zam stycz siln] (dbS) moze stuzy¢ do opdznienia wyzwolenia btedu, gdy wystane jest
polecenie uruchomienia, a parametr [Czas otw stycz siln] (JAS) do opdznienia btedu, gdy ustawione jest
polecenie zatrzymania.

Zwré¢ uwage: Btad FCF1 (stycznik nie zdotat sie zamknag¢) moze by¢ skasowany przez zmiane
stanu polecenia uruchomienia z 1 na 0 (0 --> 1 --> 0, sterowanie 3-przewodowe).

ATV Sterowanie Sprzezenie |
0 LOp/Rp +24 Llp !

K20 KM2 :

Funkcje [Przypis stycz silnik] (OCC) oraz [Sprzez stycz silnik] (rCA) mogg by¢
stosowane razem i oddzielnie.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Kod Nazwa / Opis Zakres regulacji ‘ Ustawienia fabryczne
FUn- |[FUNKCJE APLIKACYJNE] (kontynuacja)
OcCcC- [STEROW STYCZ SILNIK]
OCC | [Przypis stycz silnik] \ [NIE] (nO)
Wyijscie cyfrowe lub przekaznikowe.
nO | [NIE] (nO): Funkcja nieprzypisana (w tym przypadku, zaden parametr funkcji nie jest dostepny).
LO1 | [LO1] (LO1): Wyjscie logiczne LO1
r2 |[R2] (r2): Przekaznik R2
dO1 | [dO1] (dO1): Wyjscie analogowe AO1 f unkcjonuje jako wyjscie logiczne. Wybdér moze zostaé dokonany jezeli
[Przypisanie AO1] (AO1) str.144 jest ustawiony na [NIE] (nO)
rCA [Sprzez stycz silnik] [NIE] (nO)
Silnik uruchamia sie, gdy przypisane wejscie lub bit zmienia stan na 0
nO | [NIE] (nO): Funkcja nieaktywna
L11 |[LIM] (L11): Wejscie logiczne L1
| [...] (...): Zobacz warunki przypisania na str. 153
dbS [Czas zam stycz siln] 0.05t060s 0.15s
Opédznienie czasowe dla sterowania silnika po wystaniu polecenia uruchomienia.
D ¢ Monitorowanie btedu stycznika wyjsciowego jest aktywne, jezeli sprzezenie jest przypisane. Jezeli stycznik nie zdota
zamknac¢ sie do konca ustawionego czasu, przemiennik zablokuje sie w trybie btedu FCF2.
() Ten parametr jest dostepny, jezeli jest ustawione [Przypis stycz silnik] (OCC) lub jezeli przypisane jest [Sprzez stycz
silnik] (rCA). Czas op6znienia musi by¢ wiekszy niz czas zamkniecia stycznika.
dAS [Czas otw stycz siln] 0d0do5.00s 0.10s
Opodznienie czasowe dla polecenia otwierania stycznika po zatrzymaniu silnika.
* Ten parametr jest dostepny, jezeli [Sprzez stycz silnik] (rCA) jest przypisany.
Opdznienie czasowe musi by¢ wieksze niz czas otwierania stycznika wyjsciowego. Jezeli jest ustawiony na 0, btad nie
( ) jest monitorowany.
Jezeli stycznik nie zdota otworzy¢ sie do konca ustawionego czasu, przemiennik zablokuje sie w trybie btedu FCF1.
Parametry te ukazujg sie tylko, gdy odpowiednia funkcja zostata wybrana w innym menu. Aby poméc w programowaniu,
* kiedy parametry zostang udostepnione i nastawiane wewnatrz menu konfiguracji odpowiedniej funkgcji, ich opis jest podany
na wskazanych stronach.
C) Parametry, ktére moga by¢ modyfikowane podczas dziatania lub po zatrzymaniu.
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Tryb konfiguracji (ConF)

POZYCJONOWANIE ZA POMOCA CZUJNIKOW
Funkcja jest uzywana do pozycjonowania przy uzyciu czujnikdéw lub facznikéw krancowych podtgczonych
do wejsc¢ cyfrowych lub przy uzyciu bitdw stéw sterujgcych
¢ Zwalnianie
¢ Zatrzymanie

Logika dziatania dla wejsc¢ i bitdw moze by¢ skonfigurowana na zbocze narastajagce (zmiana z 0 no 1) lub
opadajgce (zmiana z 1 na 0). Ponizszy przykiad zostat skonfigurowany na zboczu narastajgcym:

Polecenie
uruchomienia naprzod

Polecenie
uruchomienia wstecz

[Wolniej do przodu]

[Zatrz | kran wprzod]

Predkosc¢

[Predkos¢ niska]
(LSP)

L/

Tryb zwalniania i tryb zatrzymania mogg by¢ skonfigurowane.
Dziatanie jest identyczne dla obu kierunkéw pracy. Zwalnianie i zatrzymanie dziatajg zgodnie z tg
samg logikg, opisang ponize;j.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI- > CONF > FULL > FUN- > LPO-

Przyktad: Zwalnianie przy pracy naprzéd przy zboczu narastajgcym

e Zwalnianie ruchu naprzéd zachodzi przy zboczu narastajgcym (zmiana z 0 na 1) na wejsciu lub bicie
przypisanym do zwalniania naprzoéd, jezeli to zbocze narastajgce pojawi sie przy pracy naprzéd. Polecenie
zwalniania jest zapamietane réowniez w przypadku zaniku zasilania. Dziatanie w przeciwnym kierunku jest
dozwolone dla predkosci wysokiej. Polecenie zwalniania jest kasowane przy zboczu opadajgcym (zmiana z 1 na
0) na wejsciu lub bicie przypisanym do zwalniania naprzod, jezeli to zbocze opadajgce pojawi sie przy pracy
wstecz.

* Bit lub wejscie cyfrowe moze by¢ przypisane do wylgczenia funkgiji.

» Chociaz zwalnianie naprzod jest wytgczone, gdy wejscie lub bit sterujgcy jest w stanie 1,
monitorowanie zmian czujnika jest kontynuowane i zapamietywane.

Przyktad: pozycjonowanie przez taczniki krancowe

K H B H B | K H
O O e) O
Zwalnianie Zwalnianie Zatrzymanie

Zatrzymanie

wstecz wstecz Wstecz Naprzod naprzod naprzod

@) @)

N

A OSTRZEZENIE

BRAK KONTROLI

e Sprawdz podigczenie tgcznikow krancowych.

¢ Zweryfikuj poprawnos¢ instalacji tgcznikéw krancowych. Musza one by¢ montowane w potozeniu z dala od zderzaka
mechanicznego w celu umozliwienia odpowiedniej drogi hamowania.

* Musisz zwolni¢ tgczniki krancowe, zanim bedzie mozna z nich korzystac.

* Sprawdz poprawnos¢ funkciji dla tgcznikéw krancowych.

Niezastosowanie si¢ do tych nstrukcji moze prowadzi¢ do $mierci, powaznych obrazen ciata lub
uszkodzenia urzadzenia.

Dziatanie z krotkimi krzywkami:

A OSTRZEZENIE

BRAK KONTROLI

Przy pracy po raz pierwszy lub po zresetowaniu konfiguracji do ustawien fabrycznych, silnik zawsze musi by¢
uruchomiony poza strefg zwalniania i zatrzymania.

Niezastosowanie sie do tych instukcji moze prowadzi¢ do smierci, powaznych obrazen ciata lub
uszkodzenia urzadzenia.

A OSTRZEZENIE

BRAK KONTROLI

Kiedy przemiennik czestotliwosci jest wytgczony, przechowuje on ustawienia biezace. Jesli zmiany dokonywane sg
recznie przy wylgczonym przemienniku, nalezy przywrocic¢ pierwotng pozycje tacznikéw przed ponownym zatgczeniem.
Niezastosowanie si¢ do tych instrukcji moze prowadzi¢ do $mierci, powaznych obrazen ciata lub uszkodzenia
urzadzenia.

W celu inocjalizacji funkgiji, gdy przemiennik jest uruchamiany po raz pierwszy lub po powrocie do
ustawien fabrycznych, wstepnie musi by¢ uruchomiony poza strefg zwalniania i zatrzymania.

Strefa zwalniania naprzéd

Zwalnianie naprzod

Strefa zatrzymania naprzéd

Zatrzymanie naprzod

NVE4129503/2016 225



Tryb konfiguracji (ConF)

Dziatanie z dtugimi krzywkami:
W tym wypadku nie ma zadnych ograniczen dotyczacych inicjowania funkcji wzdtuz catej trajektorii.
Strefa zwalniania naprzéd

Zwalnianie naprzéd |
Strefa zatrzymania naprzéd

Zatrzymanie naprzod § § § §

Zatrzymanie w odlegtosci obliczonej, po wywolnieniu tgcznika krancowego.

Funkcja ta moze by¢ uzywana do kontroli pozycji automatycznego zatrzymania maszyny, kiedy
odlegtos¢ jest pokonywana jeszcze po wyzwoleniu tgcznika krancowego.

Na podstawie znamionowej predkosci liniowej oraz predkosci oszacowanej przez przemiennik,
w momencie wyzwolenia tgcznika krancowego zwolnienia, przemiennik bedzie obliczat pozycje
zatrzymania w skonfigurowanej odlegtosci.

Funkcja ta jest przydatna w aplikacjach, w ktérych dochodzi do recznego kasowania fgcznika
krancowego na skutek wyjechania maszyny poza wyznaczong pozycje.
Wytacznik krancowy zachowuje pierwszenstwo w stosunku do funkcji.

Parametr [Typ zatrzymania] (dSF) moze by¢ skonfigurowany tak, aby uzyskaé
ponizsza funkcje:

Czestotliwosé

Typ zatrzymania] (dSF)=[Standard] (Std)

Czestotliwosc

zwalniania
Odlegtos¢
A B A: Lacznik krancowy zwalniania osiggn.
[Droga zatrzymania] (Std) B: Automgtyczny stop na podanej
Czestotliwos¢ odlegtosci

[Typ zatrzymania] (dSF)=[Optymalne] (OPt)

Czestotliwos¢
zwalniania

Odlegtos¢

Zwro¢ uwage:
¢ Jezeli rampa zatrzymania w odlegtosci jest zmieniana w trakcie zatrzymywania, to odlegtos¢ nie zostanie
zauwazona.

¢ Jezeli kierunek jest zmianiany w trakcie zatrzymywania w odlegto$ci, to odlegtos¢ nie zostanie
zauwazona.

A OSTRZEZENIE

BRAK KONTROLI

Sprawdz, czy rzeczywiscie jest mozliwe skonfigurowanie odlegtosci.

Funkcja ta nie zastepuje tacznika krancowego.

Niezastosowanie sie do tych instukcji moze prowadzi¢ do Smierci, powaznych obrazen .
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez:

DRI- > CONF > FULL > FUN- > LPO-

Kod Nazwa / Opis Zakres regulaciji Ustawienia fabryczne
FUn- [FUNKCJE APLIKACYJNE] (kontynuacja)
LPO- [POZYCJON CZUJNIKIEM]
Zwroc¢ uwage: Te funkcje nie mogg by¢ wykorzystywane z niektérymi innnymi funkcjami. Kieruj sie instrukcjg na str. 163.
SAF [Zatrz } kran wprzéd] [NIE](nO)
Zatrzymanie krancéwka naprzod
nO | [NIE] (nO): Nie przypisano
L 11 | [LM1](LIT): WejscielogiczneLI1
[...] (...): Zobacz warunki przypisania na str. 153
SAr [Stop RV limit sw.] ‘ [NIE](nO)
Zatrzymanie krancowka wstecz.
Identyczne jak [Zatrz t kran wprzéd] (SAF)
SAL [Konf zatrzym 1 kr] ‘ [Akt niski] (LO)
BRAK KONTROLI
D ¢ Jezeli [Konf zatrzym t kr] (SAL) jest ustawiony na [Akt wysoki] (HIG), polecenie zatrzymania bedzie
aktywowane, ale nie zostanie zastosowane, jezeli potgczenie bedzie przerwane.
Sprawdz, czy ustawienie tego parametru nie spowoduje niebezpieczenstwa.
Niezastosowanie sie do tych nstrukcji moze prowadzi¢ do $mierci, powaznych obrazen ciata lub uszkodzenia
urzadzenia.
Poziom logiczny aktywacji polecenia zatrzymania.
Ten parametr moze jest dostepny, jezeli zostat przypisany przynajmniej jeden tgcznik krancowy lub czujnik
zatrzymania. Okresla pozytywna lub negatywna logike bitéw lub wej$¢ przypisanych do zatrzymywania.
L O | [Akt niski] (LO): Kontrolowane zatrzymanie na zboczu opadajgcym (zmiana z 1 na 0) przypisanych bitow lub wejs¢.
HIG | [Akt wysoki] (HIG): Kontrolowane zatrzymanie na zboczu narastajgcym (zmiana z 0 na 1) przypisanych bitoéw lub wejs¢.
dAF [Wolniej do przodu] ‘ [NIE](nO)
Zwalnianie ruchu naprzéd. ldentyczne jak [Zatrz t kran wprzéd] (SAF).
dAr [Wolniej wstecz] ‘ [NIE](nO)
Zwalnianie ruchu wstecz.
Identyczne jak [Zatrz t kran wprzéd] (SAF)
. .. Akt niski] (LO
dAL [Ogranicz zwalniania] ‘[ t niski](LO)
BRAK KONTROLI
Y Jezeli [Ogranicz zwalniania] (dAL) jest ustawiony na [Akt wysoki] (HIG), polecenie zwolnienia bedzie
aktywowane, ale nie zostanie zastosowane, jezeli potgczenie bedzie przerwane.
Sprawdz, czy ustawienie tego parametru nie spowoduje niebezpieczenstwa. .
Niezastosowanie sie do tych instrukcji moze prowadzi¢ do $smierci, powaznych obrazen ciata lub
uszkodzenia urzadzenia.
Poziom logiczny aktywacji polecenia zwalniania.
Ten parametr jest dostepny, jezeli zostat przypisany przynajmniej jeden tgcznik krancowy lub czujnik
zwalniania. Okresla pozytywng lub negatywng logike bitéw lub wej$¢ przypisanych do zwalniania.
L O | [Akt niski] (LO): Kontrolowane zwalnianie na zboczu opadajgcym (zmiana z 1 na 0) przypisanych bitéw lub wejs¢.
HIG | [Akt wysoki] (HIG): Kontrolowane zwalnianie na zboczu narastajgcym (zmiana z 0 na 1) przypisanych bitéw lub wejs¢.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez:

DRI- > CONF > FULL > FUN- > LPO-

Kod Nazwa / Opis ‘ Zakres regulacji Ustawienia fabryczne
CLS [Zniesienie tgcz kran] [NIE](nO)
BRAK KONTROLI
* Jezeli [Zniesienie tacz kran] (CLS) jest ustawiony na aktywne wejscie logiczne, zarzadzanie tgcznikiem zostanie

wytgczone. Sprawdz, czy ustawienie tego parametru nie spowoduje niebezpieczenstwa.
Niezastosowanie sie do tych instrukcji moze prowadzi¢ do $mierci, powaznych obrazen ciata lub uszkodzenia
urzadzenia.

Ten parametr jest dostepny, jezeli jest przypisany co najmniej jeden fgcznik krancowy lub czujnik.

Dziatgnie tgcznikéw krancowych jest zniesione, gdy przypisany bit lub wejscie jest w stanie 1. Jezeli, w tym czasie,

przemiennik czestotliwosci zatrzyma sie lub zwolni przez tgczniki krancowe, to wznowi prace z predkoscig zadang.

nO | [NIE] (nO): Funkcja nieaktywna

11 |[LIM](LI1):Wejscielogiczne LI1

[...] (...): Zobacz warunki przypisania na str. 153
PAS [Typ zatrz z czujnik] [Zatrz ramp] (TMP)
> Ten parametr jest dostepny, jezeli jest przypisany co najmniej jeden fgcznik krancowy lub czujnik.

rMP | [Zatrz ramp] (rfMP): Po rampie

St | [Zatrz dyna] (F St): Zatrzymanie szybkie (czas rampy zredukowany przez [Wsp rampy zatrzym] (dCF), zobacz
[Wsp rampy zatrzym] (dCF) str. 93)

NSt | [Wybieg] (nSt): Zatrzymanie wybiegiem

dSF [Typ zatrzymania] [Standard] (Std)
) ¢ Ten parametr jest dostepny, jezeli jest przypisany co najmniej jeden facznik krarncowy lub czujnik.

Std |[[Standard] (Std): Uzywa rampy [Rampa zatrzymania] (dEC) lub [Rampa zatrzymania 2] (dE2) (w
zaleznosci od tego, ktéra rampa jest dostepna)

OP1t |[Optymalne] (OPt): Czas rampy jest obliczany na podstawie aktualnej predkosci przy przetgczeniu zestyku tgcznika, aby
ograniczy¢ czas pracy przy niskiej predkosci (optymalizacja czasu cyklu: czas zwalniania jest staty bez wzgledu na predko$c¢
poczatkowq).

Std [Droga zatrzymania] [NIE] (nO)
+* en parametr moze by¢ udostepniony, jezeli jest przypisany co najmniej jeden tgcznik krancowy lub czujnik. Funkcja i
T tl ze by¢ udostepni jezeli jest i jmniej jeden 4 ik kran lub czujnik. Funkcja i
nastawy "Zatrzymanie w odlegtosci obliczonej po zwolnieniu tgcznika krancowego" sg aktywne.
nO | [NIE] (nO): Funkcja nieaktywna (kolejne dwa parametry bedg niedostepne)
-| 0.01 to 10.00: Dystans do zatrzymania w metrach
nLS [Znam predk liniowa] ‘ 0.20 to 5.00 m/s ‘ 1.00 m/s
Jezeli przynajmniej jeden wytgcznik krancowy albo jeden czujnik zostat przypisany i [Droga zatrzymania] (Std)
b ¢ nie jest ustawiony na [NIE] (nO).
Zadana predkos¢ liniowa w m/sek.
SFd [Korekcja zatrzym] ‘ 50 to 200% ‘ 100%
Jezeli przynajmniej jeden wytgcznik krancowy albo jeden czujnik zostat przypisany i [Droga zatrzymania] (Std) nie jest
* ustawiony na [NIE] (nO).
Wspotczynnik skalowania stosowany do zatrzymania w odlegtosci, aby skompensowaé na przyktad nieliniowo$¢ rampy.
MStP | [Memo Stop] ‘ [NIE](nO)
> Ten parametr jest dostepny, jezeli przynajmniej jeden fgcznik kraricowy albo jeden czujnik
zostat przypisany.
nO | [NIE] (nO): Brak zapamietywania tacznika krancowego.
YES | [TAK] (YES): Zapamietywanie tgcznika krancowego.
FPrsSt | [Priority restart] [NIE](nO)
g Ten parametr jest dostepnyy, jezeli jest przypisany co najmniej jeden tgcznik krancowy lub czujnik. Pierwszenstwo ma
rozruch, nawet jezeli aktywowany jest tgcznik zatrzymania.
nO | [NIE] (nO): Brak pierwszenstwa restartu, kiedy przetacznik zatrzymania jest aktywowany.

YES | [TAK] (YES): Pierwszenstwo restartu, kiedy przetgcznik zatrzymania jest aktywowany. Ten parametr
powraca na [NIE] (nO) jezeli [Memo Stop] (\VIStP) jest ustawiony na [TAK] (YES).

Parametry te ukazujg sie tylko, gdy odpowiednia funkcja zostata wybrana w innym menu. Aby poméc w programowaniu,
* kiedy parametry zostang udostepnione i nastawiane wewnatrz menu konfiguracji odpowiedniej funkgji, ich opis jest podany

na wskazanych stronach.
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Tryb konfiguracji (ConF)

PRZELACZANIE ZESTAWU PARAMETROW

Moze zosta¢ wybrany zestaw 1 do 15 parametréw z menu [NASTAWY] (SEt-) na str. 89 i przypisane do nich 2
lub 3 rézne wartosci. Te 2 lub 3 zestawy warto$ci moga byé przetgczane za pomocg 1 lub 2 wejs¢ logicznych lub

bitéw stowa sterujgcego. Przetagczanie moze by¢ wykonywane w czasie pracy (silnik uruchomiony).

Moze on by¢ rowniez kontrolowany w oparciu o 1 lub 2 prog czestotliwosci, przy czym kazda warto$¢ progowa
stuzy jako wejscie logiczne (0 = prog nie zostat osiggniety, 1 = prég osiggniety).

Parametr 10
Parametr 11
Parametr 12
Parametr 13
Parametr 14
Parametr 15

Parametr 10
Parametr 11
Parametr 12
Parametr 13
Parametr 14
Parametr 15

Parametr 10
Parametr 11
Parametr 12
Parametr 13
Parametr 14
Parametr 15

Wartos¢ 1 Wartos¢ 2 Wartos¢ 3
Parametr 1 Parametr 1 Parametr 1 Parametr 1
Parametr 2 Parametr 2 Parametr 2 Parametr 2
Parametr 3 Parametr 3 Parametr 3 Parametr 3
Parametr 4 Parametr 4 Parametr 4 Parametr 4
Parametr 5 Parametr 5 Parametr 5 Parametr 5
Parametr 6 Parametr 6 Parametr 6 Parametr 6
Parametr 7 Parametr 7 Parametr 7 Parametr 7
Parametr 8 Parametr 8 Parametr 8 Parametr 8
Parametr 9 Parametr 9 Parametr 9 Parametr 9

Parametr 10
Parametr 11
Parametr 12
Parametr 13
Parametr 14
Parametr 15

czestotliwosci 3 wartosci

Wejscie LI lub bit lub prog 0 1 Olub1
czestotliwosci 2 wartosci
Wejscie LI lub bit lub prég 0 0 1

Zwro6¢é uwage: Te parametry nie mogg by¢é modyfikowane w menu [NASTAWY] (SEt-), poniewaz
jakiekolwiek zmiany wykonane w menu ([NASTAWY] (SEt-)) zostang utracone przy nastepnym
wlgczeniu zasilania. Te parametry mozna konfigurowa¢ w menu [PRZELACZ ZEST PARAM] (MLP-)

pracujac na aktywnej konfigurac;ji.

Zwroé¢ uwage: Przetagczanie zestawu parametrow nie moze by¢ skonfigurowane za pomoca terminala

zintegrowanego.

Parametry mogg by¢ modyfikowane na terminalu zintegrowanym, jezeli funkcja zostata wczesniej
skonfigurowana przez terminal z wyswietlaczem graficznym albo przy uzyciu oprogramowania PC lub

przez magistrale albo sie¢ komunikacyjng. Jesli funkcja nie zostata skonfigurowana, menu

[PRZELACZ ZEST PARAM] (MLP-) oraz podmenu [ZESTAW 1] (PS1-), [ZESTAW 2] (PS2-),

[ZESTAW 3] (PS3-) nie pojawig sie.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Kod Nazwa / Opis Zakres regulacji ‘ Ustawienia fabryczne
FUn- |[[FUNKCJE APLIKACYJNE] (kontynuacja)
MLP- [PRZELACZ ZEST PARAM]
CHA1 |[2 zestawy param] |INIE](n0)
Przetgczanie 2 zestawdw parametrow.
nO | [NIE] (nO): Nie przypisano
FtA | [Prog czest] (FtA): Przelgczanie za pomocg [Prog czestotliwosci] (Ftd) str. 253
F2A | [Prog czestot 2 OK] (F2A): Przetgczanie za pomocg [2 prog czestotliw] (F2d) str. 253
11 | [LIM] (LI1): Wejscie logiczne L1
[...] (...): Zobacz warunki przypisania na str. 153
CHA2 [3 zestawy param] [NIE](nO)
Identyczne jak [2 zestawy param] (CHA1) str. 230.
Przetgczanie 3 zestawdw parametrow.
Zwroé uwage: W celu uzyskania 3 zestawdw parametréw, musi by¢ réwniez skonfigurowany [2 zestawy param] (CHA1).
SPS [WYBOR PARAMETROW]
Ten parametr moze by¢ udostepniony na terminalu z wyswietlaczem graficznym, jezeli [2 zestawy param] (CHA1)
nie jest ustawiony na [NIE] (nO). Dokonanie przypisania do tych parametréw, otwiera okno zawierajgce wszystkie
dostepne parametry regulacyjne. Wybierz 1 do 15 parametréw za pomocg ENT (obok parametru pojawi sie /).
Parametry mogg by¢ réwniez oznaczone za pomocg przycisku ENT.
Przyktad:
WYBOR PARAMETROW
NASTAWY
Zakres rampy
MLP- [PRZELACZ ZEST PARAM] (kontynuacja)
PS1- [ZESTAW 1]
Ten parametr moze by¢ udostepniony, jezeli co najmniej 1 parametr zostat wybrany w [WYBOR PARAMETROW].
Wykonanie przypisania do tych parametréw, otwiera okno zawierajgce wybrane parametry uporzagdkowane w
kolejnosci wybierania.
Na terminalu z wys$wietlaczem graficznym:
* RDY Zaciski +0.0Hz 0.0A RDY Zaciski +0.0Hz 0.0A
SET1 Rampa rozruchu
0 [Rampa roaruchu 051+ [ENS
Rampa zatrzymania : 9.67s
S101 Rampa rozruchu 2 : s 9 5 1 S
Rampa zatrzymania2 : ’ s
S115 Wklgst ramp rozr: 23s Min = 0.1 Max = 999.9
Kod Szybko << >> Szybko
Na terminalu zintegrowanym:
Procedura jak w menu NASTAWY na ukazujgcych sie parametrach.
MLP- [PRZELACZ ZEST PARAM] (kontynuacja)
PS2- [ZESTAW 2]
*
() Ten parametr moze by¢ udostepniony, jezeli co najmniej 1 parametr zostat wybrany w [WYBOR PARAMETROW].
Identyczne jak [ZESTAW 1] (PS1-) str. 230.
S201
S215
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Tryb konfiguracji (ConF)

Kod Nazwa / Opis Zakres regulacji Ustawienia fabryczne
MLP- [PRZELACZ ZEST PARAM] (kontynuacja)
PS3- [[ZESTAW 3]

*

Ten parametr jest dostepny, jezeli [3 zestawy param] (CHAZ2) nie jest [NIE] (nO) i jezeli co najmniej 1
( ) parametr zostat wybrany w [WYBOR PARAMETROW].
S301 Identyczne jak [ZESTAW 1] (PS1-) str. 230.
S31 5

Parametry te ukazujg sie tylko, gdy odpowiednia funkcja zostata wybrana w innym menu. Aby poméc w programowaniu,

* kiedy parametry zostang udostepnione i nastawiane wewngtrz menu konfiguracji odpowiedniej funkc;ji, ich opis jest podany
na wskazanych stronach.

() Parametry, ktére moga by¢ modyfikowane podczas dziatania lub po zatrzymaniu.

Zwro¢ uwage: Zaleca sie wykonanie testu przetgczania zestawu parametréw przy zatrzymanym
przemienniku i sprawdzenie, czy zostat wykonany poprawnie.

Niektore parametry sg wzajemnie zalezne i w tym przypadku moze nastepi¢ ograniczony dostep w momencie
przetaczania.

Wspoditzaleznosé miedzy parametrami musi by¢ przestrzegana, rowniez w réznych zestawach.

Przyktad: Najwyzsza [Predko$¢ minimalna] (LSP) musi by¢ ponizej [Predko$é maksym] (HSP).
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI- > CONF > FULL > FUN- > MMC-

WIELOSILNIKI/WIELOKONFIGURACJE

Przetaczanie konfiguracji lub silnikow [KONFIG WIELOSILNIK] (MMC-)
Przemiennik czestotliwo$ci moze zawiera¢ do 3 konfiguracji, zapamietanych za pomoca menu

[USTAWIENIA FABRYCZNE] (FCS-), str. 81.
Kazda z tych konfiguracji moze by¢ uaktywniona zdalnie, umozliwiajgc przystosowanie do:

* 2 lub 3 réznych silnikdw lub uktadéw mechanicznych (tryb wielosilnikowy)

* 2 lub 3 réznych konfiguracji dla pojedynczego silnika (tryb wielokonfiguracyjny)
Oba tryby przetgczania nie mogg by¢ potaczone.

Zwro¢ uwage: Muszg by¢ przestrzegane nastepujgce warunki:

* Przetaczenie moze mie¢ miejsce tylko po zatrzymaniu (zablokowaniu) przemiennika. Jezeli polecenie
przetgczenia zostanie wystane w czasie pracy, nie bedzie wykonane az do nastepnego zatrzymania.

« W przypadku przetgczania silnikow, nalezy zastosowac dodatkowe warunki:

- Gdy silniki zostang przetaczone, odpowiednie zaciski mocy i sterowania musza by¢ takze przetagczone.
- Maksymalna moc przemiennika nie moze by¢ przekroczona przez zaden silnik,

* Wszystkie konfiguracje do przetaczania muszg by¢ zawczasu ustawione i zapamietanie z tg samg
konfiguracjg urzadzenia, ktéra bedzie konfiguracjg docelowg (karty opcjonalne i komunikacyjne).
Nieprzestrzeganie tej instrukcji moze spowodowac zablokowanie przemiennika przez btagd [Konfig
niepoprawna] (CFF).

Menu i parametry przetagczane w trybie wielosilnikowym

* [NASTAWY](SEt-)

¢ [STEROWANIE SILNIKIEM] (drC-)

¢ [KONFIG WEJSC/WYJSC] (I O-)

* [STEROWANIE](CtL-)

* [FUNKCJE APLIKACYJNE] (Fun-) z wyjatkiem funkcji [KONFIG WIELOSILNIK] (konfigurowana tylko
raz).

* [STANY AWARYJNE] (FLt)

¢ [MY MENU]

* [Konfiguracja uzytkownika]: Nazwa konfiguracji okreslana przez uzytkownika w menu [USTAWIENIA
FABRYCZNE](FCS-)

Menu i parametry przetagczanie w trybie wielokonfiguracyjnym
Tak jak w trybie wielosilnikowym, oprécz parametréw silnika wspélnych dla trzech konfiguracii:
* Prad znamionowy
* Prad cieplny
* Napiecie znamionowe
¢ Czestotliwosé znamionowa
* Predko$¢ znamionowa
* Moc znamionowa
¢ Kompensacja IR
* Kompensacja poslizgu
¢ Parametry silnika synchronicznego
* Typ zabezpieczenia cieplnego
¢ Stan termiczny
¢ Parametry automatycznego strojenia i parametry silnika dostepne w trybie ekspert
* Typ sterowania silnikiem

Zwroé uwage: Zadne inne menu i parametry nie moga by¢ przetgczane.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI- > CONF > FULL > FUN- > MMC-

Przeniesienie konfiguracji z jednego przemiennika do drugiego, przy uzyciu terminala z wyswietlaczem graficznym, kiedy
przemiennik czestotliwosci uzywa funkcji [KONFIG WIELOSILNIK] (MMC-). Niech A bedzie przemiennikiem zrédiowym, a B
przemiennikiem docelowym. W tym przyktadzie przetgczanie jest sterowane przez wejscie logiczne.

1. Podiacz terminal z wyswietlaczem graficznym do przemiennika A.

2. Ustaw wejscie logiczne LI ([2 konfiguracje] (CnF1)) oraz LI ([3 konfiguracje] (CnF2)) na 0.

3. Pobierz plik konfiguracyjny 0 z terminala z wyswietlaczem graficznym (Przyktad: plik 1 na terminalu z wyswietlaczem
graficznym)

4. Ustaw wejscie logiczne LI ([2 konfiguracje] (CnF1)) na 1 i zostaw wejscie logiczne LI ([3 konfiguracje] (CnF2))

5. Pobierz plik konfiguracyjny 1 z terminala z wyswietlaczem graficznym (Przyktad: plik 2 na terminalu z wyswietlaczem
graficznym)

6. Ustaw wejscie logiczne LI ([3 konfiguracje] (CnF2)) na 1, zostaw wejscie logiczne LI ([2 konfiguracje]
(CnF1)) na 1

7. Pobierz plik konfiguracyjny 2 z terminala z wyswietlaczem graficznym (Przykfad: plik 3 na terminalu z
wys$wietlaczem graficznym)

8. Podtgcz terminal z wyswietlaczem graficznym do przemiennika B.
9. Ustaw wejscie logiczne LI ([2 konfiguracje] (CnF1)) oraz LI ([3 konfiguracje] (CnF2)) na 0.
10. Przywré¢ ustawienia fabryczne dla przemiennika B.

11. Pobierz plik konfiguracyjny 0 z przemiennika (plik 1 na terminalu z wyswietlaczem graficznym w tym przyktadzie)

12. Ustaw wejscie logiczne LI ([2 konfiguracje] (CnF 1)) na 1, zostaw wejscie logiczne LI
(I3 konfiguracje] (CnF2)) na 0.

13. Pobierz plik konfiguracyjny 1 z przemiennika (plik 2 na terminalu z wy$wietlaczem graficznym w tym przyktadzie)

14. Ustaw wejscie logiczne LI ([3 konfiguracje] (CnF2)) na 1, zostaw wejscie logiczne LI ([2 konfiguracje]
(CnF1)) na1.

15. Pobierz plik konfiguracyjny 2 z przemiennika (plik 3 terminala z wyswietlaczem graficznym w tym przykfadzie)

Terminal
z wyswietlaczem
graficznym

Konfiguracja

biezgca Sie¢

Modbus
CANopen®
[2 konfiguracje] (CnF1) .
[3 konfiguracje] (CnF2) Terminal

CnF1=0,CnF2=0 CnF1=1,CnF2=0 CnF1=0, CnF2 =1

lub
CnF1=1,CnF2=1

Konfiguracja 0
lub silnik 0

Konfiguracja 1
lub silnik 1

Konfiguracja 2
lub silnik 2
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Tryb konfiguracji (ConF)

Polecenia przelagczania

W zaleznosci od wybranej liczby silnikéw lub konfiguracji (2 lub 3), polecenia przetgczania wysytane sg za
pomoca jednego lub dwoch wejs¢ logicznych. Ponizsza tabela przedstawia mozliwe kombinacje.

LI LI Liczba aktywnych
2 silniki lub konfiguracje 3 silniki lub konfiguracje konfiguracji lub silnikéw
0 0 0
1 0 1
0 1 2
1 1 2

Schemat dla trybu wielosilnikowego

ZWROC UWAGE

PRZEGRZANIE SILNIKA

Stan termiczny kazdego silnika lub silnikéw nie jest zapisywany, gdy przemiennik jest wytgczony. Kiedy
przemiennik jest zatgczony, nie rozréznia stanu cieplnego podtgczanego w danym momencie silnika lub silnikow.

o W celu umozliwienia prawidtowego monitorowania temperatury silnikéw, nalezy zainstalowaé dodatkowy czujnik
temperatury dla kazdego silnika.
Niezastosowanie sie do tych instrukcji moze spowodowac¢ uszkodzenie urzadzenia.

Konfiguracja 0
jezeli oba zestyki
sg otwarte

Konfiguracja 1

Konfiguracja 2

Automatyczne strojenie w trybie wielosilnikowym

i

i ATVppp
U Konfiguracja 0 S LOIubR
+24V Konfiguracija 1 , LOIubR
: . LOIlubR
Ll Konfiguracja 2 5
\
\
\
\
\

Automatyczne strojenie moze by¢ wykonane:

* Recznie za pomocg wejscia logicznego, gdy zmieniane s3 silniki

* Samoczynnie za kazdym razem, gdy silnik jest aktywowany pierwszy raz po zatgczeniu przemiennika,

jezeli parametr [Automat autotuning] (AUt) str. 109 jest ustawiony na [TAK] (YES).

Stany termiczne silnikow w trybie wielosilnikowym:

Przemiennik pomaga chronic¢ trzy silniki indywidualnie. Pobiera do obliczeh stanu
termicznego wszystkie czasy zatrzymania, jezeli zasilanie przemiennika nie jest wytgczone.

234
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Tryb konfiguracji (ConF)

Konfiguracja wyjscia informacyjnego

W menu [KONFIG WEJSC/WYJSC] (I O-), do kazdej konfiguracii lub silnika (2 lub 3) moze by¢
przypisane wyjscie logiczne, w celu zdalnego wysytania informacji.

Zwréé uwage: Gdy menu [KONFIG WEJSC/WYJSC] (1 O-) jest przetgczane, wyjscia te muszg
by¢ przypisane we wszystkich konfiguracjach, w ktérych wymagana jest informacja.

Kod Nazwa / Opis Zakres regulacji ‘ Ustawienia fabryczne
FUnN- [FUNKCJE APLIKACYJNE] (kontynuacja)
MMC- [KONFIG WIELOSILNIK]

CHM [Konfig wielosilnik] ‘ [NIE](nO)

ZWROC UWAGE
PRZEGRZANIE SILNIKA

Stan termiczny kazdego silnika lub silnikéw nie jest zapisywany, gdy przemiennik jest wytgczony. Kiedy przemiennik
jest zatgczony, nie identyfikuje stanu cieplnego podigczanego w danym momencie silnika lub silnikéw.

o W celu umozliwienia prawidtowego monitorowania temperatury silnikow, nalezy zainstalowa¢ dodatkowy czujnik
temperatury dla kazdego silnika.
Niezastosowanie si¢ do tych instrukcji moze spowodowa¢ uszkodzenie urzadzenia.

nO | [NIE] (nO): Mozliwy tryb wielokonfiguracyjny
YES | [TAK] (YES): Mozliwy tryb wielosilnikowy

CnF1 [2 konfiguracje] [NIE](nO)

Przetgczanie 2 silnikéw lub 2 konfiguracji

nO | [NIE] (nO): Bez przetgczania
L 11 |[LM](LI1):Wejscielogiczne LI1
| [.~] (...): Zobacz warunki przypisania na str. 153

CnFE2 |3 konfiguracje [NIE] (nO)

Identyczne jak [2 konfiguracje] (CnF1) str. 235.

Zwro6¢ uwage: W celu uzyskania 3 silnikow lub 3 konfiguraciji, [2 konfiguracje] (CnF1) musi takze by¢ skonfigurowany.
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Tryb konfiguracji (ConF)

AUTOMATYCZNE STROJENIE POPRZEZ WEJSCIE LOGICZNE

Kod

Nazwa / Opis Zakres regulacji

‘ Ustawienia fabryczne

FUn-

[FUNKCJE APLIKACYJNE] (kontynuacja)

tNnlL -

[AUTOTUNING WE LlI]

tUL

nO
LI1

[Przypis autotuning]
Samoczynne strojenie jest wykonywane, gdy przypisane wejscie lub bit zmieni sie na na 1.

Zwré¢ uwage: Autotuning powoduje chwilowe uruchomienie silnika.

[NIE] (nO): Nie przypisano
[LI1](L11): WejscielogiczneLI1

- | [...] (..): Zobacz warunki przypisania na str. 153

‘ [NIE](nO)
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Tryb konfiguracji (ConF)

STEROWANIE TRAWERSOWANIEM

Funkcja do nawijania szpul przedzy (w aplikacjach widkienniczych):

Przemiennik Przemiennik
trawersujacy nawijajgcy
ATV320 ATV320

Szpula przedzy

Przektadnia
Silnik nawijajgcy \
\‘ \

Prowadnica przedzy

-1 Watgtéwny

Przedza

Ei@ Przekfadnial _Z

Silnik trawersujacy Krzywka

Predkos¢ wirowania krzywki musi podazac precyzyjnym profilem, aby zapewnic¢ réwnomiernos¢, zwartos¢ i liniowos¢ szpuli:

Polecenie uruchomienia

LI lub bit sterujgcy trawersowaniem

Predkos¢ silnikg
Zadana bazowa T~

Rampa
ACC

Rampa dEC

t

\ Start funkgiji \ Koniec funkcji

Bit 15 stowa LRS1
(aktywacja sterowanie
trawersem)

Funkcja startuje, gdy przemiennik osiggnie zadang bazowg i polecenie sterowania trawersem zostanie wystane.

Gdy polecenie sterowania trawersem zostanie wstrzymane, przemiennik powraca do zadanej bazowej po
rampie okreslonej przez funkcje sterowania trawersem. Wtedy funkcja zatrzymuje sie.
Bit 15 stowa LRS1 jest w stanie 1, gdy funkcja jest aktywna.
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Parametry funkcji:
Definiujg one cykl zmian czestotliwosci wokét zadanej bazowej, jak pokazano na ponizszym rysunku:

Predkoéé silnika ) tdn tUP Skok CZQStOt"WOéCi

4 qSH

trH

Zadana bazowa

A
- quL

Skok czestotliwosci

trC [Sterowanie trawers] (irC): Przypisanie polecenia sterowania trawersem do wejscia cyfrowego lub
bitu stowa sterujgcego magistrali komunikacyjnej

trH [Ogr gorne trawers] (trH): wHz

tr [Ogr dolne trawers] (trL_): wHz

qSH [Dodatni skok czest] (qSH): w Hz

qSL [Ujemny skok czest] (qSL): w Hz

tUP [Rampa przysp traw] (tUP): czas, w sekundach

tdn [Rampa zatrz trawer] (tdn): czas, w sekundach

Parametry nawijania szpuli:

tbO [Czas nawij szpuli] (tbO): Czas nawinigcia szpuli, w minutach

Gdy czas pracy sterowania trawersem, od polecenia [Sterowanie trawers] (irC) osiggnie wartos¢
[Czas nawij szpuli] (tbO), wyjscie cyfrowe lub przekaznik zmienia stan na 1, jezeli odpowiednia
funkcja [Koniec nawijania] (EbO) zostata przypisana.

Czas pracy sterowania trawersem EbOt moze byé monitorowany przez ztgcze komunikacyjne.

dtF [Zmniejsz predk zad] (diF): Zmniejszenie zadanej bazowe;j.

W pewnych przypadkach, zadana bazowa musi by¢ zredukowana, gdy zwigkszy sig rozmiar szpuli.
Warto$¢ [Zmniejsz predk zad] (diF) jest zalezna od czasu [Czas nawij szpuli] (tbO). Gdy czas ten
minie, warto$¢ zadanej zmniejsza sie dalej, podazajgc tg sama rampg. Jezeli predkos$¢ niska [Predkosé
minimalna] (LSP) jest rowna 0, przemiennik zatrzymuje sie i musi by¢ zresetowany nowym poleceniem
uruchomienia.

Jezeli predkos$¢ niska [Predkosé minimalna] (LSP) nie jest rowna 0, funkcja sterowania trawersem
kontynuuje dziatanie powyzej [Predko$¢é minimalna] (LSP).

Predkos¢ silnika

Zadana bazowa
DlaLSP=0

Predkos¢ silnika

Zadana bazowa

dtF DlaLSP >0

LSP

——

tbO
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Tryb konfiguracji (ConF)

rtr [Kas ster trawersem] Ponowne uruchomienie sterowania trawersem.

Polecenie to moze by¢ przypisane do wejscia cyfrowego lub bitu stowa sterujacego magistrali
komunikacyjnej. Kasuje ono alarm EbOt czasu pracy do 0 oraz inicjalizuje zadang do bazowej
wartosci zadanej. Tak dtugo jak rtr pozostaje na 1, funkcja trawersowania jest wstrzymana, a
predkos¢ pozostaje taka sama jak zadana bazowa. Polecenie to uzywane jest przede wszystkim przy
wymianie szpul.

Predkos¢ silnika

Zadana
bazowa
dtF
0
tbO t
Uruchomienie
0 t
trC
0 t
EbOt
tbO
t
bit 15 0
stowa LRS1
0 t
EbO
0 t
rr
0 t

NVE4129503/2016 239



Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez:

Kontrola naciagu

DRI- > CONF > FULL > FUN- > TRO-

Przemiennik Przemiennik

nadrzedny  podrzedny
ATV320 ATV320
tSY SnC

=

E

Synchronizacja

Szpula przedzy

4 Wat gtowny

IE |:| g}_frzek&adnia_ ‘:E‘

Silnik nawijajacy \
\‘ N

Prowadnica przedzy

Przedza

_Eh

Przektadnia 1| Z \ :
Krzywka ‘

Silnik prowadzacy przedze

Funkcja ,Kontrola naciggu” jest uzywana, w niektérych aplikacjach, do uzyskania statego naprezenia
przedzy, gdyz funkcja trawersowania powoduje znaczace zmiany predkosci silnika prowadzgcego przedze
([Ogr gorne trawers]irH) oraz [Ogr dolne trawers]irL), zobacz [Ogr goérne trawers]irH) str. 242).

Musza by¢ zastosowane dwa silniki (jeden gtowny i jeden podrzedny).

Przemiennik nadrzedny (master) steruje predkoscig prowadnicy przedzy, a podrzedny (slave) steruje
predkoscig nawijania. Funkcja wyznacza przemiennikowi podrzednemu profil predkosci, ktéry jest w
przeciwfazie do profilu przemiennika gtéwnego. Oznacza to, ze wymagana jest synchronizacja, realizowana
za pomocg jednego wyjscia logicznego przemiennika nadrzednego i jednego wejscia logicznego
przemiennika podrzednego.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Polecenie uruchomienia
przemiennika gtbwnego
i podrzednego

Polecenie sterowania
trawersem na przemienniku
gtéwnym i podrzednym .

Predkosc¢ silnika M~ 1 [
prowadzgcego przedze \/ trL

(przemiennik gtéwny)

SynchronizacjatSY/SnC

Predkosc¢ silnika P trH

nawijajgcego (przemiennik / b trL
podrzedny)

Podtaczenie wejscie/wyjscie synchronizacji

Przemiennik nadrzedny Przemiennik podrzedny

ATV320 ATV320

(SnCO) LOp ¢

V

O Llp (SnCl)

COM (I> ’1) COM

Warunkami uruchomienia funkgji sa:

* Osiggniecie predkosci bazowej przez oba przemienniki czestotliwosci
¢ Aktywowane wejscie [Sterowanie trawers] (irC)
* Obecnos¢ sygnatu synchronizaciji

Zwr6¢ uwage: Parametry BDodatni skok czest] (qSH) oraz [Ujemny skok czest] (gSL)
powinny byc ustawione na 0.
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Kod Nazwa / Opis ‘ Zakres regulaciji Ustawienia fabryczne
FUn- [FUNKCJE APLIKACYJNE] (kontynuacja)
trO- [STEROW TRAWERSEM]
Zwro¢ uwage: Te funkcje nie mogg by¢ wykorzystywane w potgczeniu z niektérymi innymi funkcjami.
trC [Sterowanie trawers] ‘ [NIE](nO)
Funkcja sterowania trawersem uruchamia sie, gdy przypisane wejscie lub bit zmieni si¢ na 1, a zatrzymuje sie, gdy zmieni
sie na 0.
nO |[NIE] (nO): Funkcja nieaktywna, pomagajgc w ten sposob, aby uniemozliwi¢ dostep do innych parametrow
L11 |[LI](LI1): WejscielogiczneLI1
| [...] (-..): Zobacz warunki przypisania na str. 153
trH , Od 0 do 10 Hz 4 Hz
[Ogr gérne trawers]
*
Ograniczenie gérne trawersowania.
(M
tr [Ogr dolne trawers] Od 0do 10 Hz 4 Hz
*
() Ograniczenie gorne trawersowania.
(M
qSH [Dodatni skok czest] Od 0 do [Ogr gorne trawers] (irH) | 0 Hz
*
( ) Szybki krok w gére.
(M
qS L [Ujemny skok czest] Od 0do [Ogr dolne trawers] (irL) 0 Hz
*
( ) Szybki krok w dét.
(M
0.1t0999.9 s 4s
tUP [Rampa przysp traw] ‘ ‘
*
() Czas przyspieszenia trawersowania.
tdn ‘1.1 do999.9 s ‘45
[Rampa zatrz trawer]
*
CJ Czas zatrzymania trawersowania.
tbO [Czas nawij szpuli] ‘ 0d 0 do 9,999 min ‘ 0 min
*
c) Czas nawinigcia szpuli.
EbO [Koniec nawijania] ‘[NIE] (nO)
Y Przypisane wyjscie lub przekaznik zmienia stan na 1, gdy czas pracy sterowania trawersowaniem osiggnie
[Czas nawij szpuli] (tbO).
NO | [NIE] (nO): Nie przypisano
LO1 | [LO1] (LO1): Wyjscie logiczne LO1
r2 | [R2] (r2): Przekaznik R2
dO1 | [dO1] (dO1): Wyjscie analogowe AO1 dziata jako wyjscie logiczne. Wybdér moze zosta¢ dokonany jezeli

[Przypisanie AO1] (AO1) str. 144.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Kod

Nazwa / Opis Zakres regulacji

Ustawienia fabryczne

SnC

*

nO
LI1

[Kontrola naciagu]

Kontrola naciggu.
Do skonfigurowania tylko na przemienniku nawijajgcym (podrzednym).

[NIE] (nO): Funkcja nieaktywna, zapobiega dostepowi do innych parametrow.
[LI1] (L11): Wejscie logiczne LI1
[...] (...): Zobacz warunki przypisania na str. 153

[NIE](nO)

tSY

nO
LO1
r2
dO1

[Syn naciagu]

Synchronizacja trawersowania.
Do skonfigurowania tylko na przemienniku prowadzacym przedze (gtéwnym).

[NIE] (nO): Nie przypisano
[LO1] (LO1)
[R2] (r2)

[dO1] (dO1): Wyjscie analogowe AO1 dziatg jako wyjscie logiczne. Wybér moze zostaé
dokonany jezeli [Przypisanie AO1] (AO1) str.144 jest ustawiony na [NIE] (nO).

[NIE](nO)

dtF

()

[Zmniejsz predk zad] Od 0 do 599 Hz

‘OHZ

Zmniejszenie zadanej bazowej w czasie cyklu sterowania trawersowaniem.

rtr

nO
L1

[Kas ster trawersem]

‘ INIE] (nO)

Gdy przypisane wejscie lub bit zmieni stan na 1, czas pracy sterowania trawersowaniem jest kasowany na 0,

wraz ze [Zmniejsz predk zad] (dtF).

[NIE] (nO): Funkcja nie przypisana
[LI1](LI1): Wejscielogiczne LI1

- | [...] (...): Zobacz warunki przypisania na str. 153

(1) Ten parametr moze by¢ udostepniony w menu [NASTAWY] (SEt-).

() Parametry, ktére moga by¢ modyfikowane podczas dziatania lub po zatrzymaniu.

Parametry te ukazujg sie tylko, gdy odpowiednia funkcja zostata wybrana w innym menu. Aby poméc w programowaniu,
* kiedy parametry zostang udostepnione i nastawiane wewngtrz menu konfiguracji odpowiedniej funkc;ji, ich opis jest podany
na wskazanych stronach.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez:

SZYBKIE PRZELACZANIE

DRI- > CONF > FULL>DCC-

0

Widoczny, kiedy [4 High speed] (SH4) nie jest ustawiony na [NIE] (nO).

Identyczne jak [Predkosé maksym] (HSP) str. 244.

Kod Nazwa / Opis Zakres regulacji ‘ Ustawienia fabryczne
FUn- [FUNKCJE APLIKACYJNE] (kontynuacja)
CHS- [HSP SWITCHING]
SH2  |[2 High speed] |INIET(n0)
Szybkie przetaczanie.
nO | [NIE] (nO): Funkcja nie przypisana
EtA | [Osiag prog czestotliwosci] (FtA): Osiggniety prég czestotliwosci
F2A | [Prég czestot 2 OK] (F2A): Osiaggniety 2 prog czestotliwosci
L 11 [|[LIM] (LI1): Wejscie logiczne L I1
[...] (...): Zobacz warunki przypisania na str. 153
SH4 | [4 High speed] |INIET(n0)
Szybkie przetgczanie.
Zwro¢ uwage: Aby uzyska¢ SH4, musi by¢ rowniez skonfigurowane [2 High speed] (SH2).
Identycznie jak [2 High speed] (SH2) str. 244.
HSP [Predko$é maksym] \ 0d 0 do 599 Hz ‘50 Hz
() Czestotliwos¢ silnika przy maksymalnej wartosci zadanej, moze by¢ nastawiona od [Predkos$¢ niska] (LSP) do
[Czestotl maks] (tFr). Nastawa fabryczna zmienia sie na 60 Hz, jezeli [Czest standard siln] (bFr) = [60 Hz NEMA] (60).
HSP2 | [High speed 2] ‘ 0d 0 do 599 Hz ‘ 50 Hz
* Widoczny, kiedy [2 High speed] (SH2) nie jest stawiony na [NIE] (nO).
() Identyczne jak [High speed] (HSP) str. 244,
HSP3 | [High speed 3] ‘OdOdo 599 Hz ‘50 Hz
* Widoczny, kiedy [4 High speed] (SH4) nie jest stawiony na [NIE] (nO).
() Identyczne jak [Predko$é maksym] (HSP) str. 244.
HSP4 | [High speed 4] ‘ 0Od 0 do 599 Hz ‘ 50 Hz
*

() Parametry, ktére moga by¢ modyfikowane podczas dziatania lub po zatrzymaniu..

Parametry te ukazujg sie tylko, gdy odpowiednia funkcja zostata wybrana w innym menu. Aby poméc w programowaniu,
* kiedy parametry zostang udostepnione i nastawiane wewnatrz menu konfiguracji odpowiedniej funkcji, ich opis jest podany
na wskazanych stronach.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢é dostepne poprzez: DRI-> CONF > FULL>DCC-

Magistrala DC

Kod Nazwa / Opis Zakres regulacji ‘ Ustawienia fabryczne
FUnN- [FUNKCJE APLIKACYJNE]
dCC-  [[DC Bus]
dCCM | [DC-Bus chaining] [NIE](nO)
Konfiguracja tancuchowa szyny DC (sposéb zasilania szyny DC).
NO | [NIE] (nO): Nie przypisano
MAIN |[Bus & Main] (MAIn): Przemiennik jest zasilany zaréwno z magistrali DC, jak i z sieci zasilajgce;.
bUS | [Only Bus] (bUS): Przemiennik czestotliwosci jest zasilany tylko z szyny DC.
MONITORING DOZIEMIENIA ZABLOKOWANY, BRAK BLEDU.
Ustawienie tego parametru na [Bus & Main] (\Main) wytgcza monitorowanie doziemienia.
« Tego parametru nalezy uzywac tylko po gruntownej ocenie ryzyka, w zgodzie ze wszystkimi przepisami i
normami, ktére majg zastosowanie do urzgdzenia i catego systemu.
» Nalezy zastosowa¢ inne funkcje monitorowania doziemienia, ktére nie spowodujg btednej pracy przemiennika,
oraz zapewnig zgodnos¢ z obowigzujgcymi przepisami i normami oraz oceng ryzyka.
* Wigczy¢ systemy monitorujgce doziemienie podczas rozruchu i testowania.
¢ Podczas rozruchu nalezy sprawdzi¢, czy przemiennik i system dziata zgodnie z przeznaczeniem, wykonujac
testy i symulacje w kontrolowanym srodowisku i w kontrolowanych warunkach .
Niezastosowanie sie do tych instrukcji moze prowadzi¢ do smierci lub powaznych obrazen ciala.
dCCC | [DC-Bus compat.] [Altivar] (AtU)
Zachowanie zgodnosci potgczenia szyny DC
Widoczny, kiedy [DC-Bus chaining] (dCCM) nie jest ustawiony na [NIE] (nO).
AtU | [Altivar] (AtU): Tylko przemienniki Altivar 320 sg potgczone szynami DC.
L HM |[Lexium] (LHM): Przynajmniej jeden serwonaped Lexium 32 jest podtgczony do szyny DC.
e - Dla ATV***M2, niezaleznie od [DC-Bus compat.] (dCCC) parametry [Napiecie zasilania] (UrES), [Prég podnapieciowy]
(USL), [Prog nap ham DC] (Ubr) sg przestawiane na warto$ci domysine.
- Dla ATV***N4, jezeli [DC-Bus compat.] (dCCC) jest ustawiony na [Altivar] (AtU) parametry [Napiecie zasilania]
(UrES), [Prég podnapieciowy] (USL), [Prég nap ham DC] (Ubr) sg przestawiane na wartosci domysine.
Dla ATV***N4, jezeli [DC-Bus compat.] (dCCC) jest ustawiony na [Lexium] (LHM), parametry [Napigcie zasilania]
(Ures), [Prég podnapieciowy] (USL) sg skonfigurowane na wartosci domysine, [Prég nap ham DC] (Ubr) wymusza
napiecie 780 VDC i przemiennik uruchomi sie [Btad hamowania] (ObF) na poziomie napiecia 820 V szyny DC zamiast
880 VDC (zgodne ze specyfikacjg Lexium 32).
IPL [Zanik fazy wej] Zgodnie ze
Btad pracy przemiennika w przypadku zaniku fazy wejéciowe;. specyfikacja.
D ¢ Nie moze by¢ udostepniony, jezeli typoszereg przemiennika to ATV***M2.
Widoczny kiedy [3.1 Poziom dostepu] (LAC) jest ustawiony na [Ekspert] (Epr) oraz [DC-Bus chaining]
(dCCM) jest ustawiony na [NIE] (nO).
nO | [NIEaktywne] (nO): Btad ignorowany.
YES | [Wybieg] (YES): Bfad zatrzymania wybiegiem.
[Zanik fazy wej] (IPL) powraca na [NIEaktywne] (nO) jesli [DC-Bus chaining] (dCCM) jest ustawiony na
[Only Bus] (bUS). Zobacz [Zanik fazy wej] (IPL) w instrukcji (DRI- > CONF > FULL > FLT- > IPL-).
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez:

SCL3 [Ground short circuit] [Wybieg] (YES)

Metoda wykrywania zwarcia doziemnego

Dostepna dla przemiennikdw typoszeregu w zakresie ATV320U55N4 *... D15N4*.
Widoczny kiedy [3.1 Poziom dostepu] (LAC) jest ustawiony na [Ekspert] (Epr) i [DC-Bus chaining] (dCCM)
nie jest ustawiony na [NIE] (nO).

nO | [NIEaktywne] (nO): Btgd ignorowany
YES | [Wybieg] (YES): Btad zatrzymania wybiegiem
[Ground short circuit] (SCL3) jest ustawiony na [NIEaktywne] (nO) dla przemiennikéw ATV320U55N4* ... D15N4*,
jezeli [DC-Bus chaining] (dCCM) jest ustawiony na [Bus & Main] (MAIn).

Zwroé¢ uwage: Jezeli [Ground short circuit] (SCL3) jest ustawiony na [NIEaktywne] (nO), wbudowane funkcje
bezpieczenstwa (oprécz zerowego momentu obrotowego) nie mogg by¢ uzyte dla przemiennikow ATV320U55N4*
... D15N4*, w przeciwnym razie przemiennik czestotliwosci wyswietli btgd [Safe function fault] (SAFF).

A ANIEBEZPIECZENSTWO

MONITORING DOZIEMIENIA ZABLOKOWANY, BRAK BLEDU. Ustawienie tego parametru na
* [NIEaktywne] (nO) wytgcza monitorowanie doziemienia.
* Tego parametru nalezy uzywac tylko po gruntownej ocenie ryzyka, w zgodzie ze wszystkimi przepisami i
normami, ktére majg zastosowanie do urzgdzenia i catego systemu.
* Nalezy zastosowa¢ inne funkcje monitorowania doziemienia, ktére nie spowoduja btednej pracy przemiennika,
oraz zapewnig zgodno$¢ z obowigzujgcymi przepisami i normami oraz oceng ryzyka.
* Wigczy¢ systemy monitorujgce doziemienie podczas rozruchu i testowania.
* Podczas rozruchu nalezy sprawdzi¢, czy przemiennik i system dziata zgodnie z przeznaczeniem, wykonujac
testy i symulacje w kontrolowanym srodowisku i w kontrolowanych warunkach .
Niezastosowanie sie do tych instrukcji moze prowadzi¢ do smierci lub powaznych obrazen ciata.
UrES |[Napiecie zasilania] Zgodnie z napigciem | Zgodnie z napieciem
Znamionowe napiecie zasilania w VAC. Znamionowym przem. | znamionowym przem.
* Widoczny, kiedy [3.1 Poziom dostepu] (LAC) jest ustawiony na [Ekspert] (Epr) oraz [DC-Bus chaining] (dCCIM)
jest ustawiony na [NIE] (nO).
Dla ATV320***M2*:

200 '[200V ac] (200): 200 V AC

220 |[220V ac] (220): 220 V AC

230 [[230V ac] (230):230 V AC

240 |[240V ac] (240): 240 V AC (ustawienia fabryczne)

LHM |[Lexium] (LHM): [Napigcie zasilania] (UrES), [Prég podnapieciowy] (USL), [Prog nap ham DC] (Ubr) sg ustawiane domysInie

Dla ATV320***N4*:

380 [[380V ac] (380): 380 V AC

400 | [400V ac] (400): 400 V AC

440 | [440V ac] (440): 440 V AC

460 | [460V ac] (460): 460 V AC

500 |[500V ac] (500): 500 Volts AC (Ustawienia fabryczne)

LHM |[Lexium] (LHM): [Napiecie zasilania] (UrES), [Prég podnapieciowy] (USL) sg ustawione na warto$ci domysine,
[Prég nap ham DC] (Ubr) jest wymuszany na 780 VDC i przemiennik czestotliwosci wyzwala btad napiecia szyny
DC [Btad hamowania] (ObF) na poziomie 820 V DC zamiast 880 V DC.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI- > CONF > FULL > FUN- > FLT- > PTC-
USL [Préog podnapieciowy] 100 to 276 Vac Zgodnie ze
Poziom wyzwolenia btedu podnapigciowego ustawiany w VAC. specyfikacja
Y Widoczny kiedy [3.1 Poziom dostepu] (LAC) jest ustawiony na [Ekspert] (Epr), [DC-Bus chaining] (dCCM) jest

ustawiony na [NIE] (nO) oraz [Napiecie zasilania] (UrES) nie jest ustawiony na [Lexium] (LHM).

Ustawienia fabryczne sg okreslone przez napigcie znamionowe przemiennika.
- Dla ATV320***M2 : 141 VAC
- Dla ATV320***N4 : 276 VAC

Zakres regulacji jest okreslony wartoscig [Napiecie zasilania] (UrES).
Zobacz [Prog podnapieciowy] (USL)w instrukcji (DRI->CONF > FULL > FLT->USB-).

Ubr [Prég nap ham DC]

Prog napigcia szyny DC, powyzej ktérego tranzystor
hamowania ogranicza to napiecie.

Zgodnie ze

335 to 820 Vdc specyfikacia

Widoczny kiedy [3.1 Poziom dostepu] (LAC) jest u stawiony na [Ekspert] (Epr) oraz [DC-Bus

D ¢ chaining] (dCCM) powyzej jest ustawiony na [NIE] (nO).
Ustawienia fabryczne sg okreslone przez napigcie znamionowe przemiennika:
- Dla ATV320***M2* : 395 Vdc

( ) - Dla ATV320***N4* : 820 Vdc

Zakres regulacji jest okreslony wartoscig [Napiecie zasilania] (UrES). Zobacz [Prég nap ham DC] (Ubr) w
instrukcji (DRI- > CONF > FULL > DRC-).

() Parametry, ktére moga by¢ modyfikowane podczas dziatania lub po zatrzymaniu.

Parametry te ukazujg sie tylko, gdy odpowiednia funkcja zostata wybrana w innym menu. Aby poméc w programowaniu, kiedy
* parametry zostang udostepnione i nastawiane wewnatrz menu konfiguracji odpowiedniej funkcji, ch opis pst podany na
wskazanych stronach.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Zarzadzanie btedami

za pomocg terminalu zintegrowanego:

Zestawienie funkgiji:

Kod Nazwa str.
PtC [STEROW SONDAMI PTC] 250
rst [KASOWANIE BLEDOW] 251
Atr [Automat rozruch] 252
AIS [STANY AWARYJNE] 252
FLr [Rozruch w locie] 253
tHt [ZABEZP TERM SILNIKA] 255
OPL [Zanik fazy wy] 256
IPL [Zanik fazy wej] 256
OHL [PRZEGRZANY PRZEMIEN] 257
SAt [ZATRZ OD STANU TERM] 258
EtF [BLAD ZEWNETRZNY] 258
USb [STEROW STAN PODNAP] 259
tit [TEST IGBT] 260
LFL [UTRATA SYGN 4-20mA] 260
InH [WSTRZYMANIE BLEDOW] 261
CLL [BLAD KOMUNIKACJI] 261
Sdd [BLAD ENKODERA] 263
tild [PROG STER MOM/PRAD] 264
FqF [POMIAR CZESTOTLIW] 266
dLd [OBCIAZENIE DYNAMICZNE] 267
tnF [BLAD AUTOTUNINGU] 268
PPl [ZGODNOSC KART] 269
uLd [NIEDOCIAZENIE SYSTEMU] 270
oLd [PRZECIAZENIE SYSTEMU] 272
LFF [PREDKOSC AWARYJNA] 272
FSt [PODZIELNIK RAMPY] 272
dcCl [HAMOWANIE DC] 273

248

NVE4129503/2016



Tryb konfiguracji (ConF)

Z menu ConF

Parametry w menu [STANY AWARYJNE] (FLi-) moga by¢ modyfikowane jedynie, gdy

przemiennik jest zatrzymany z wyjatkiem parametréw oznaczonych ¢) w kolumnie
kodu, ktére moga by¢ zmieniane przy uruchomionym lub zatrzymanym przemienniku
czestotliwosci.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez:

DRI- > CONF > FULL > FLT- > RST-

Czujniki PTC
Pojedynczy czujnik PTC moze by¢ obstugiwany przez przemiennik czestotliwosci, w celu ochrony
termicznej silnika: na wejsciu logicznym LI6 ustawionym w tryb wejscia sondy PTC za pomocag
przetgcznika ,SW2” na karcie sterowania. Wejscie sondy PTC wykrywa nastepujgce btedy:
* Przegrzanie silnika
* Przerwanie potgczenia czujnika
* Zwarcie czujnika
Zabezpieczenie czujnikami PTC nie wytgcza zabezpieczenia It obliczanego przez przemiennik
(oba typy zabezpieczen mogg by¢ wigczone).
ATV320***B ATV320***C
Sink ext.
DI6 PTC Sinkint.| Source
Source N RIA|()
) R2A [\ -
SWi1 Sink ext. R1B| ()
Sinkint. R2C |(\) SW2 SW1
o | 222222
DI6 STO|(*) ‘
SW2 P24 .| COM &) 10V Al1 COM AI2 AI3 COM|AQ1[ [[R1A R1B R1C|R2A R2C
PTC \': AQ1 I"' | e B ] =T =7 =7 =7 =7
NS N EEEEEEE | EEEEE
piad L P DD @D o T
DI6 }\\ R +24 DI1 DI2 DI3 DI4 DI5 m STO P24 [
- Al2 :;’_\) T ] ]l el el e
DIS | () HEEEEEECE ©
) 10V[ ()
DI4 [\ )
Al 5 .
DI3 :\\\: [ ]
e oIz \ COM| (%) Zwré¢ uwage: S RJ45
Oy - DIx=LX
|2 DQx = LOx @ @ @
DI1 -\\
Y AQ1=A01
RJ45 DQ- DQ+ PE
Kod Nazwa / Opis Zakres regulacji Ustawienia fabryczne
FULL [FULL] (kontynuacja)
FLt- [STANY AWARYJNE]
PtC- [STEROW SONDAMI PTC]
PtCL [LI6 = sonda PTC] [NIE](nO)

Jest dostepny, jezeli przetacznik SW2 na karcie sterowania jest ustawiony na PTC.

nO [ [NIE] (nO): Nie uzywane

AS |[Always] (AS): Bfad czujnika PTC jest stale monitorowany, réwniez gdy nie jest podigczone zasilanie (tak dlugo,
jak sterowanie pozostaje zasilone).
rdS [[Power ON] (rdS): Czujnik PTC jest monitorowany, gdy przemiennik czestotliwosci jest podtgczony do zasilania.

rS | [Motor ON] (rS): Czujnik PTC jest monitorowany, gdy silnik jest zasilony.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez:

DRI-> CONF > FULL > FLT- > THT-

Kod Nazwa / Opis Zakres regulacji ‘ Ustawienia fabryczne
L t- |[STANY AWARYJNE] (kontynuacja)
r<St- |[KASOWANIE BLEDOW]
rSF [Kasowanie bledéw] ‘ [NIE](nO)
Btedy sa kasowane recznie, gdy przypisane wejscie lub bit zmieni stan na 1, jezeli znikngta przyczyna btedu. Przycisk
STOP/RESET na terminalu z wyswietlaczem graficznym realizuje tg sama funkcje.
Nastepujgce btedy moga zosta¢ wykasowane recznie : ASFEF, brF, bLF, CnF, COF, dLF, EPF1, EPF2,
FbES, FCF2, InF9, InFA, InFb, LCF, LFF3, ObF, OHF, OLC, OLF, OPF1,
OPF2, OSF, OtFL, PHF, PtFL,SCF4,SCF5,SLF1,SLF2,SLF3, SOF, SPF, SSF, tJF, tnF
orazULF.
Zwroc¢ uwage: Jezeli [Reset restricted fault configuration] (HrFC) jest ustawiony na [TAK] (YES),
dodatkowo nastepujgce btedy moga zosta¢ wykasowane recznie: OCF, SCF1, SCF3. Zobacz str. 252
nO | [NIE] (nO): Funkcja nieaktywna.
L1171 |[TAK] (YES): Wejscie logiczne LI1
“|[...] (..): Zobacz warunki przypisania na str. 153
rPA [Przypis kas przem] [NIE](nO)
Funkcja restartu kasuje btedy i ponowne uruchomia przemiennik czestotliwosci. Podczas tej procedury, przemiennik
czestotliwosci wykonuje te same kroki, jakby zostat wytgczony i ponownie zatgczony. W zaleznosci od okablowania i
konfiguracji przemiennika, moze to spowodowaé natychmiastowe i nieoczekiwane dziatanie. Funkcja restartu moz by¢
przypisana do wejscia cyfrowego.
* A OSTRZEZENIE
NIEPRZEWIDZIANA PRACA URZADZENIA
Funkcja restartu wykonuje kasowanie bteddw i restartuje przemiennik czestotliwosci.
® Sprawdz, czy ustawienie tego parametru nie spowoduje niebezpieczenstwa.
Niezastosowanie sie do tych instrukcji moze prowadzi¢ do $mierci, powaznych obrazen ciata lub uszkodzenia
urzadzenia.
Ten parametr jest dostepny tylko jesli [3.1 POZIOM DOSTEPU] (LAC) jest w trybie [Ekspert] (EPr).
Kasowanie przemiennika przez wejscie logiczne moze by¢ uzywane do resetowania wszystkich wykrytych btedow, bez
koniecznosci odigczania przemiennika od zasilania. Przemiennik jest ponownie inicjowany zboczem narastajgcym (zmiana
z 0 na 1) przypisanego wejscia. Przemiennik moze by¢ ponownie inicjowany tylko wtedy, gdy zostat zablokowany. Aby
przypisac¢ funkcje, nacisnij i przytrzymaj klawisz ENT przez 2 sek.
nO | [NIE] (nO): Funkcja nieaktywna
L1 | [LI1] (LI1): Wejscie logiczne LI1
L_16 |[LI6] (LI6): Wejscie logiczne LI6
LAI1 | [LAIM] (LAIT): Wejscie logiczne Al1
LAIZ2 | [LAI2] (LAI2): Wejscie logiczne Al2
OLO1 |[0OL01] (OLO1): Bloki funkcyjne: Wejscie logiczne
. [01..
OL 10 | [0L10] (OL10): Bloki funkcyjne: Wejscie logiczne 10
rP [Kasowanie przem] [NIE](nO)
Funkcja restartu kasuje bftedy i ponowne uruchomia przemiennik czestotliwodci. Podczas tej procedury, przemiennik
czestotliwosci wykonuje te same kroki, jakby zostat wylgczony i ponownie zatgczony. W zaleznosci od okablowania i
konfiguracji przemiennika, moze to spowodowac¢ natychmiastowe i nieoczekiwane dziatanie.
* A
NIEPRZEWIDZIANA PRACA URZADZENIA
Funkcja restartu wykonuje kasowanie btedéw i restartuje przemiennik czestotliwosci.
* Sprawdz, czy aktywacja tej funkcji nie spowoduje niebezpieczenstwa.
Niezastosowanie sie do tych instrukcji moze spowodowaé smier¢, powazne obrazenia ciata lub uszkod
urzadzenia.
Ten parametr jest dostepny, jezeli [3.1 Poziom dostepu] (LAC) jest ustawiony na tryb [Ekspert] (EPr) . Kasowanie
przemiennika przez wejscie logiczne moze by¢ uzywane do resetowania wszystkich wykrytych btedow, bez koniecznosci
odigczania przemiennika od zasilania.
NnO | [NIE] (nO): Funkcja nieaktywna
YES | [TAK] (YES): Kasowanie. Nacisnij i przytrzymaj klawisz ENT przez 2 sek. Parametr samoczynnie zamienia sie na
[NIE] (nO) gdy operacja jest zakonczona. Przemiennik moze by¢ reinicjalizowany, gdy jest zablokowany.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez:

DRI-> CONF > FULL > FLT- >THT-

Kod Nazwa / Opis Zakres regulacji Ustawienia fabryczne
HrFC [Reset restricted fault configuration] [NIE] (nO)
Ten parametr jest dostepny, jezeli [3.1 Poziom dostepu] (LAC) jest ustawiony na tryb [Ekspert] (EPr). Moze by¢
uzywany do wyboru poziom dostepu [Reset btedu] (RSF), aby zresetowaé btedy bez koniecznosci odtgczania
> ¢ przemiennika czestotliwosci od zasilania, patrz str. 251
Zwroc¢ uwage: Jezeli [Reset restricted fault configuration] (HrFC) jest ustawiony na [TAK] (YES), dodatkowo
nastepujgce btedy mogg zosta¢ usuniete recznie: OCF, SCF1, SCF3.
nO | [NIE] (nO): Funkcja nieaktywna
YES | [TAK] (YES): Funkcja aktywna
FLt- [STANY AWARYJNE] (kontynuacja)
Atr- [Automat rozruch]
Atr [Automat rozruch] [NIE](nO)

I2s

nO
YES

Funkcja ta moze by¢ uzywana do automatycznego wykonywania resetu pojedynczych lub wielu btedow.

Jesli przyczyna btedu znika w trakcie, gdy ta funkcja jest aktywna, przemiennik wraca do normalnej pracy. Gdy reset
btedu jest wykonywany samoczynnie, sygnat wyjsciowy "Obstuga stanu btedu" zanika.

Jesli proby zresetowania bteddw sg nieudane, przemiennik czestotliwo$ci pozostaje w stanie btedu, a sygnat wyjsciowy
"Obstuga stanu btedu" staje sie aktywny.

A OSTRZEZENIE

NIEPRZEWIDZIANA PRACA URZADZENIA
* Sprawdz, czy zatgczenie tej funkcji nie spowoduje warunkéw niebezpiecznych.
* Upewnij sie, ze sygnat wyjsciowy "Obstuga stanu btedu" nie jest dostepny, podczas gdy funkcja jest wigczona,

nie spowoduje niebezpiecznych warunkéw.
Niezastosowanie si¢ do tych instrukcji moze prowadzi¢ do smierci, powaznych obrazen ciata lub uszkodzenia

urzadzenia.

Przekaznik btedu przemiennika pozostaje uaktywniony, jezeli funkcja jest wigczona. Predkos¢ zadana i kierunek obrotow
muszg by¢ utrzymane. Zastosuj sterowanie 2-przewodowe, gdy ([sterow 2/3 przew] (CC) jest ustawiony na [2 przewod]
(2C) oraz [Sterow 2 przewod] (iCt) jest ustawiony na [Level] (LEL), zobacz [sterow 2 /3 p rzew] (CC) str. 85).

Jezeli restart nie wykonat sie przez skonfigurowany czas tAr procedura jest przerwana i przemiennik pozostaje zablokowany,
az do wytgczenia i ponownego zatgczenia zasilania. Kody btedow, ktére pozwalajg na tg funkcje sg zestawione na str. 311.

[NIE] (nO): Funkcja nieaktywna

[TAK] (YES): Samoczynny restart, po zablokowaniu btedem, jezeli btad zaniknat, a inne warunki pracy pozwalajg na
restart. Restart jest wykonywany przez serie automatycznych prob, ponawianych przez rosngce okresy oczekiwania: 1
s, 5s, 10 s, a nastepnie 1 min., itd.

tAr

10
30
1h
2h
3h
Ct

[Maks czas pon rozr] [5 minutes] (5)

Parametr ten ukazuje sie, jezeli [Automat rozruch] (Atr) jestustawionyna [Yes](YES). Moze by¢ uzyty, aby
ograniczy¢ liczbe kolejnych restartéw przy powtarzajgcym sie btedzie.

[5 min] (5): 5 minut

[10 minutes] (10): 10 minut
[30 minutes] (30): 30 minut
[1 hour] (1h): 1 godzina

[2 hours] (2h): 2 godziny

[3 hours] (3h): 3 godziny
[Ciagty] (Ct): Nieograniczony

FLt-

[STANY AWARYJNE] (kontynuacija)

ALS-

[ALARM SETTING]

Ctd

0

(1)

[Prog pradowy] 0d0do 1.51n (1) INV

Prog pradu silnika.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI- > CONF > FULL > FLT-
Kod Nazwa / Opis Zakres regulacji Ustawienia fabryczne
Ftd |[Prég czestotliwosci] 0d 0 do 599 Hz 50 Hz
c ) Prog czestotliwosci silnika.
F2d |[2 prég czestotliw] 0d0do599 H |50 Hz
( ) Prog czestotliwos$ci silnika.
ttH [Prég wys momentu] ‘ -300 to 300% ‘ 100%
c ) Wysoki prog momemtu.
tth [Prég nis momentu] ‘ -300 to 300% ‘ 50%
() Niski prég momentu.
Fqgl | [Alarm progu impuls] ‘ 0d 0 do 20,000 Hz ‘ 0 Hz
Poziom czestotliwosci.
* Widoczny kiedy [Pomiar czestotliw] (FqF) nie jest [NIE] (nO).
FLt- [STANY AWARYJNE] (kontynuacja)
FLr- [WYLAPYWANIE SILNIKA]
Zwro¢ uwage: Te funkcje nie mogg by¢ wykorzystywane w potgczeniu z niektorymi innymi funkcjami (str. 162).
FLr [Rozruch w locie] [NIE] (nO)
Stuzy do umozliwienia tagodnego restartu, jezeli utrzymane jest polecenie uruchamiania, w nastepujgcych przypadkach:
- Utrata zasilania lub odtaczenie napiecia
- Skasowanie biezgcego btedu lub automatyczny restart
- Zatrzymanie wybiegiem.
Predkos$¢ wznawiana zasilania silnika przez przemiennik rozpoczyna sie od predkosci silnika oszacowanej w czasie
restartu, a nastepnie podgza rampa do predkosci zadanej. Funkcja ta wymaga sterowania 2-przewodowego.
Kiedy funkcja dziata, aktywuje sie po kazdym poleceniu uruchamiania, powodujac niewielkie opdznienie (maks. 0.5 s).
[Rozruch w locie] (FLr) powraca na [NIE] (nO) jezeli jest skonfigurowana logika [Przypis ster hamul] (bL.C)
(str. 194) lub jezeli [Hamowanie DC] (AdC) jest ustawiony na [Ciagte] (Ct) str._176 .
nO | [NIE] (nO): Funkcja nieaktywna
YES |[TAK] (YES): Funkcja aktywna

(1) Odpowiada wartosci prgdu znamionowego przemiennika, wskazanej w instrukcji i na tabliczce znamionowejprzemiennika.

Parametry te ukazujg sie tylko, gdy odpowiednia funkcja zostata wybrana w innym menu. Aby poméc w programowaniu,
* kiedy parametry zostang udostepnione i nastawiane wewnatrz menu konfiguracji odpowiedniej funkgcji, ich opis jest podany
na wskazanych stronach.

C) Parametry, ktére moga by¢ modyfikowane podczas dziatania lub po zatrzymaniu..

Z 2's | Aby zmieni¢ przypisanie tego parametru, nacisnij klawisz ENT przez 2 sekundy.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI- > CONF > FULL > FLT- > OHL-

Zabezpieczenie cieplne silnika

Funkcja:
Zabezpieczenie cieplne przez obliczanie I2.
Zwr6¢ uwage: Pamiec cieplna silnika powraca na zero po wytgczeniu przemiennika.

Silniki z chtodzeniem wtasnym: Charakterystyka wyzwalania zalezy do czestotliwosci.
Silniki z chtodzeniem wymuszonym: Pod uwage brana jest tylko charakterystyka przy 50 Hz, bez
wzgledu na czestotliwos¢ silnika.

Ponizsze krzywe przedstawiajg czas wyzwalania w sekundach:

Czas wyzwalania w sekundach

1Hz 3Hz 5Hz
10, 000 N\ f S 10IHz 20 Hz 50 Hz
1 |
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Prad silnika / ItH

UWAGA

RYZYKO USZKODZENIA SILNIKA
Zewnetrzne zabezpieczenie przed przecigzeniem jest wymagane w nastepujgcych przypadkach:
¢ Gdy przemiennik jest ponownie zalgczony, poniewaz nie posiada pamieci stanu cieplnego silnika.
¢ Gdy podtgczonych jest wiecej niz jeden silnik.
« Gdy podiaczane silniki majg prad znamionowy mniejszy niz 0,2-krotno$¢ nominalnego pradu przemiennika.
« Podczas przetgczania silnikéw.
Niezastosowanie si¢ do tych instrukcji moze spowodowaé uszkodzenie urzadzenia.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez:

DRI- > CONF > FULL > FLT- > SAT-

Kod Nazwa / Opis Zakres regulacji ‘ Ustawienia fabryczne
L t- |[STANY AWARYJNE] (kontynuacja)
tHt- [ZABEZP TERM SILNIKA]
tHt [Zabezp term silnika] ‘ [Cht wiasne] (ACL)
Zwroé uwage: Wyzwolenie btagdu nastepuje, gdy stan termiczny przekroczy 118% stanu znamionowego, a
deaktywacja, gdy stan obnizy si¢ ponizej 100%.
nO | [NIE] (nO): Bezzabezpieczenia
ACL | [Cht wiasne] (ACL): Dla silnikdow z chtodzeniem wiasnym
FCL | [Cht wymusz] (FCL): Dla silnikéw z chtodzeniem obcym
ttd [Prég termicz silnik] \ 0d 0 do 118% ‘ 100%
( ) Prég wyzwolenia alarmu termicznego silnika
(wyjscie logiczne lub przekaznikowe).
(1)
ttd = |[Prég term silnik 2] ‘ 0d 0 do 118% ‘ 100%
() Prég wyzwolenia alarmu termicznego silnika 2 (wyjscie logiczne
lub przekaznikowe).
ttd 3 | [Prég term silnik 3] ‘ 0d 0 do 118% ‘ 100%
() Prog wyzwolenia alarmu termicznego silnika 3 (wyjscie logiczne
lub przekaznikowe).
OLL [Przeciazenie silnika] ‘ [Wybieg] (YES)
PRZEGRZANIE | USZKODZENIE SILNIKA
W zaleznosci od ustawienia tego parametru, sygnalizacja dla wykrytych btedéw jest wytgczona lub
przejscie do stanu btedu jest wstrzymywane, jezeli zostanie wykryty btad.
* Sprawdz, czy ustawienia tego parametru nie doprowadzg do uszkodzenia urzgdzenia.
® Zastosuj zamienne funkcje monitorowania dla wytgczonych funkgiji.
Niezastosowanie si¢ do tych instrukcji moze spowodowac¢ uszkodzenie urzadzenia.
Rodzaj zatrzymania w przypadku btedu termicznego silnika.
nO| [NIEaktywne] (nO): Btgd ignorowany
YES | [Wybieg] (YES): Zatrzymanie wybiegiem
s+tt| [Typ zatrz] (Stt): Zatrzymanie zalezne od konfiguracji [Typ zatrzymania] (Stt)_str. 173, bez wyzwalania btedu. W
tym przypadku, przekaznik btedu nie otwiera sie, a przemiennik jest gotowy do restartu po zaniku btedu, zaleznie od
warunkéw restartu aktywnego kanatu sterowania (np. zgodnie z [sterow/3 przew] (tCC) oraz [Sterow 2 przewod] (tCt)
str. 125 jezeli sterowanie jest przez zaciski). Zaleca sie skonfigurowanie alarmu dla tego btedu (przypisanego np. do
wyjscia logicznego), aby wskazac¢ przyczyne zatrzymania.
LFF | [Predk awar] (LFF): Zatgczenie predkosci awaryjnej, ktéra utrzymana jest, az do zaniku btedu i podtrzymanie
polecenia uruchomienia. (2)
rl_S| [Podtrz pred] (rLS): Przemiennik utrzymuje predkos¢ od chwili pojawienia sie btedu, az do zaniku btedu. Bfad jest
obecny, a polecenie uruchomienia pozostato podtrzymane. (2)
rM P | [Zatrz ramp] (rMP): Zatrzymanie po rampie
F St | [Zatrz dyna] (FSt): Zatrzymanie szybkie
dC| [Zatrzym DC] (dCl): Hamowanie pradem DC. Ten typ zatrzymania nie moze by¢ stosowany z niektdrymi innymi
funkcjami. Zobacz tabele na str. 165
MtM [Mot THR memo] [NIE](nO)
Zapamietywanie stanu cieplnego silnika.
~O | [NIE] (nO): Stan termiczny silnika nie jest przechowywany przy wytgczonym zasilaniu
YES | [TAK] (YES): Stan cieplny silnika jest przechowywany przy wytaczonym zasilaniu
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez:

DRI- > CONF > FULL > FLT-

f2s

nO
YES
OAC

Kod Nazwa / Opis Zakres regulacji ‘ Ustawienia fabryczne
FLt- [STANY AWARYJNE] (kontynuacja)
OPL- [Zanik fazy wy]

OPL [Zanik fazy wy] ‘ [TAK] (YES)

A ANIEBEZPIECZENSTWO

NIEBEZPIECZENSTWO PORAZENIA PRADEM ELEKTRYCZNYM, EKSPLOZJI LUB OSLEPIENIA
Jezeli monitorowanie btedu fazy wyjsciowej jest wytgczone, wykrywanie przerwy w obwodzie silnika jest wytgczone.
Wigczenie detekcji bledu moze zapobiec uszkodzeniu przemiennika.

* Sprawdz, czy ustawienia tego parametru nie doprowadzg do uszkodzenia urzgdzenia.

Niezastosowanie sie do tych instrukcji moze prowadzi¢ do $mierci lub powaznych obrazen ciata.

Zwré6¢ uwage: [Zanik fazy wy] (OPL) jest ustawiony na [NIE] (nO) kiedy [Algorytm ster. silnik] (Ctt) str. 105
jest ustawiony na [sil syn op] (SYn). Dla innych konfiguracji [Algorytm ster. silnik] (Ctt), [Zanik fazy wy] (OPL)
powraca na [TAK] (YES) jezeli jest skonfigurowana logika sterowania hamulcem.

[NIE] (nO): Funkcjanieaktywna

[TAK] (YES): Wyzwolenie btedu [Zanik fazy wy] (OPL) z zatrzymaniem wybiegiem.

[Izolacja wy] (OAC): Bez wyzwolenia btedu, ale z obstugg napiecia wyjsciowego w celu uniknigcia przetezenia, gdy
zasilanie silnika jest ponawiane przez wytapywanie silnika w locie (réwniez, jezeli funkcja nie zostata skonfigurowana).
Przemiennik czestotliwosci przetacza sie do stanu [Potacz p-s] (SOC) po czasie [Czas zanik fazy wy] (Odt).
Wytapywanie silnika w locie nastepuje mozliwie szybko, jesli przemiennik jest w stanie gotowosci ocigcia napigcia
[Potacz p-s] (SOC).

Odt [OutPh time detect] 0.5do10s 0.5s
() Opédznienie czasowe dla wyzwolenia [Zanik fazy wy] (OPL).
FLt- [STANY AWARYJNE] (kontynuacja)
IPL- [Zanik fazy wej]
IPL [Zanik fazy wej] Zgodnie ze specyfikacjg
e Nie moze by¢ dostepny, jezeli typoszereg przemiennika to ATV***M2.
W tym przypadku, brak ustawien fabrycznych.
Ustawienia fabryczne : [Wybieg] (YES) dla wartosci znamionowej przemiennika ATV320***N4*.
Jesli zaniknie jedna faza i prowadzi to do spadu wydajnosci przemiennika, pojawi sie btad [Zanik fazy wej] (PHF).
Z = Jezeli 2 lub 3 faza zanikna, przemiennik czestotliwo$ci wyzwala btad [Zanik fazy wej] (PHF).
NnO | [NIEaktywne] (nO): Btad zignorowany
YES | [Wybieg] (YES): Btgd zatrzymania wybiegiem
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI-> CONF > FULL > FLT-
Kod Nazwa / Opis Zakres regulacji ‘ Ustawienia fabryczne
FL_t- |[STANY AWARYJNE] (kontynuacja)
OHL- [PRZEGRZANY PRZEMIEN]

OHL [Przegrzanie silnika] ‘[Wybiegl (YES)

ZWROC UWAGE

PRZEGRZANIE | USZKODZENIE SILNIKA

W zaleznosci od ustawienia tego parametru, sygnalizacja dla wykrytych btedow jest wytgczona lub przejscie
do stanu btedu jest wstrzymywane, jezeli zostanie wykryty btad.

e Sprawdz, czy ustawienia tego parametru nie doprowadzg do uszkodzenia urzadzenia.

Niezastosowanie si¢ do tych instrukcji moze spowodowac uszkodzenie urzadzenia.

Zachowanie w przypadku przegrzania przemiennika czestotliwosci.
Zwré¢ uwage: Wyzwolenie nastepuje, gdy stan termiczny przekroczy 118% stanu znamionowego, a deaktywacja
zachodzi, gdy stan obnizy sie ponizej 90%.

NnO | [NIEaktywne] (nO): Btgd zignorowany
YES |[Wybieg] (YES): Zatrzymanie wybiegiem
Sttt |[Typ zatrz] (Stt): Zatrzymanie zalezne od konfiguracji [Typ zatrzymania] (Stt) str. 173, bez wyzawalania btedu. W
tym przypadku przekaznik btedu nie otwiera sie, a przemiennik jest gotowy do restartu po zaniku przyczyny, zaleznie
od warunkéw restartu aktywnego kanatu sterowania (np. zgodnie z [sterow 2/3 przew] (tCC) oraz [Sterow 2
przewod] (tCt) str. 125, jezeli sterowanie jest przez zaciski). Zaleca sie skonfigurowanie alarmu dla tego btedu
(przypisanego np. do wyjscia logicznego), aby wskazac¢ przyczyne zatrzymania .
LFF |[Predk awar] (LFF): Zatgczenie predkosci awaryjnej, ktdra utrzymana jest, az do zaniku btedu i podtrzymanie
polecenia uruchomienia. (2)
rL_S |[Podtrz pred] (rLS): Przemiennik utrzymuje predkos¢ od chwili pojawienia sie btedu, az do zaniku btedu. Btad jest obecny,
a polecenie uruchomienia pozostato podtrzymane. (2)
rM P | [Zatrz ramp] (rVIP): Zatrzymanie po rampie
= St|[Zatrz dyna] (FSt): Zatrzymanie szybkie

dCi | [Zatrzym DC] (dCl): Hamowanie prgdem DC. Ten typ zatrzymania nie moze by¢ stosowany z niektérymi innymi
funkcjami. Zobacz tabele na stronie 163.

tHA [Alarm termiczny] Od 0do 118% 100%

() Prog wyzwolenia alarmu termicznego przemiennika (wyjscie logiczne lub przekaznikowe).

(1) Ten parametr moze by¢ udostepniony w menu [NASTAWY] (SEt-).
(2) Poniewaz, w tym przypadku, btad nie powoduje zatrzymania, zaleca sie, aby przypisaé¢ przekaznik lub wyjscie
logiczne do jej wskazan.

Parametry te ukazuja sie tylko, gdy odpowiednia funkcja zostata wybrana w innym menu. Aby poméc w programowaniu,

* kiedy parametry zostang udostepnione i nastawiane wewnatrz menu konfiguracji odpowiedniej funkgcji, ich opis jest podany
na wskazanych stronach.
() Parametry, ktére moga by¢ modyfikowane podczas dziatania lub po zatrzymaniu..

Z 2 s | Aby zmieni¢ przypisanie tego parametru, nacisnij klawisz ENT przez 2 s.

NVE4129503/2016 257



Tryb konfiguracji (ConF)

Odroczone zatrzymanie po alarmie termicznym

Funkcja ta jest przeznaczona w szczegdlnosci dla aplikacji windowych. Zapobiega zatrzymaniu windy
miedzy dwoma pietrami, jezeli przemiennik czestotliwosci lub silnik jest przegrzany, przez umozliwienie
dziatania, az do kolejnego zatrzymania. Po kolejnym zatrzymaniu, przemiennik zostaje zablokowany, az
do momentu, gdy stan termiczny obnizy sie do 20% ustawionego progu. Przykfad: Prég wyzwalania
ustawiony na 80% pozwala na wznowienie pracy przy 60%.

Musi by¢ skonfigurowany jeden prog stanu termicznego dla przemiennika i jeden prog stanu
termicznego dla silnika (silnikdw), ktére wyzwolg odroczone zatrzymanie.

Kod Nazwa / Opis Zakres regulacji ‘ Ustawienia fabryczne
FLt- [STANY AWARYJNE] (kontynuacja)
SAt- [ZATRZ OD STANU TERM]

SAt [Zatrzym termiczne] ‘ [NIE](nO)
Funkcja zatrzymania alarmu termicznego pozwala na ustawienie poziomu termicznego alarmu uzytkownika, dla
przemiennika lub silnika. Po osiggnieciu jednego z tych poziomoéw, nastgpi zatrzymanie przemiennika wybiegiem.

nO | [NIE] (nO): Funkcja nieaktywna (w tym przypadku, kolejne parametry nie moga by¢ udostepnione).
YES | [TAK] (YES): Zatrzymanie wybiegiem przy alarmie termicznym przemiennika lub silnika
tHA [Alarm termiczny] ‘ 0d 0 do 118% ‘ 100%
() Prog stanu termicznego przemiennika czestotliwosci wyzwalajacy odroczone zatrzymanie.
ttd [Prég termicz silnik] ‘ 0d 0 do 118% ‘ 100%
Prog stanu termicznego silnika wyzwalajgcy odroczone zatrzymanie.
Q)
ttd= | [Prég term silnik 2] \ Od 0 do 118% \ 100%
c ) Prog stanu termicznego silnika 2 wyzwalajgcy odroczone zatrzymanie.
ttd3 [Prég term silnik 3] \ 0d 0 do 118% ‘ 100%
c ) Prog stanu termicznego silnika 3 wyzwalajacy odroczone zatrzymanie.
FLt- [STANY AWARYJNE] (kontynuacja)
EtF- [BLAD ZEWNETRZNY]
EtF [Blad zewnetrzny] [NIE](nO)
Jezeli przypisany bit wynosi 0, nie wystepuje btad zewnetrzny.
Jezeli przypisany bit wynosi 1, wystepuje btad zewnetrzny.
Logika moze by¢ konfigurowana poprzez [Konf btedu zewn] (LEt) jezeli wejscie logiczne zostato przypisane.
NO | [NIE] (nO): Funkcja nieaktywna
LI | [LI11(LI1): Wejscielogiczne LI1
| [...] (...): Zobacz warunki przypisania na str. 153
LEt [Konf btedu zewn] [Akt wysoki] (HIG)
Parametr moze by¢ udostepniony, jezeli btgd zewnetrzny zostat przypisany do wejscia logicznego. Okresla on
*
pozytywna lub negatywng logike wejscia przypisanego do btedu.
L_O | [Akt niski] (LO): Wyzwalanie przypisanego wejscia na zboczu opadajgcym (zmiana z 1 na 0).
HIG | [Akt wysoki] (HIG): Wyzwalanie przypisanego wejscia na zboczu narastajgcym (zmiana z 0 na 1).
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez:

DRI- > CONF > FULL > FLT- > CLL-

Kod

Nazwa / Opis Zakres regulacji Ustawienia fabryczne

EPL

nO
YES

Sttt

LFF

rLS

rMP
FSt
dcCl

[Zatrz dla biedu zew]

Typ zatrzymania w przypadku btedu zewnetrznego.

[NIEaktywne] (nO): Ignorowanie btedu zewnetrznego.

[Wybieg] (YES): Zatrzymanie wybiegiem

[Typ zatrz] (Stt): Zatrzymanie zalezne od konfiguracji [Typ zatrzymania] (Stt) str. 173, bez wyzwalania btedu.
W tym przypadku, przekaznik btedu nie otwiera sie, a przemiennik jest gotowy do restartu po zaniku btedu,
zaleznie od warunkow restartu aktywnego kanatu sterowania (np. zgodnie z [sterow 2/3 przew] (tCC) oraz
[Sterow 2 przewod] (tCt) str. 125 jezeli sterowanie jest przez zaciski). Zaleca sie skonfigurowanie alarmu dla
tego btedu (przypisanego np. do wyjscia logicznego), aby wskaza¢ przyczyne zatrzymania .

[Predk awar] (LFF): Zatgczenie predkosci awaryjnej, ktéra utrzymana jest, az do zaniku btedu i podtrzymanie
polecenia uruchomienia.(1)

[Podtrz pred] (r.S): Przemiennik utrzymuje predkos¢ od chwili pojawienia sie btedu, az do zaniku btedu. Btad jest
obecny a polecenie uruchomienia jest podtrzymane. (1)

[Zatrz ramp] (rVIP): Zatrzymanie po rampie

[Zatrz dyna] (FSt): Zatrzymanie szybkie

[Zatrzym DC] (dCl): Hamowanie pragdem DC. Ten typ zatrzymania nie moze by¢ stosowany z niektérymi innymi
funkcjami. Zobacz tabelg na str. 165.

[Wybieg] (YES)

FLt-

[STANY AWARYJNE] (continued)

USb-

[STEROW STAN PODNAP]

USb

[Zab stanu podnap] [Btad R1 otw] (0)

Zachowanie przemiennika w przypadku obnizenia napiecia zasilajgcego

[Btad R1 otw] (0): Przemiennik jest zatrzymany, a sygnat btedu zewnetrznego jest wyzwalany (przekaznik btedu
przypisany do [Przem OK] (FLt)zostanie otwarty).

[Btad R1 zam] (1): Przemiennik jest zatrzymany, ale sygnat btedu zewnetrznego nie jest wyzwalany (przekaznik
btedu przypisany do [Przem OK] (FLt) zostanie zamknigty).

[Alarm] (2): Alarm i przekaznik btedu pozostajg zamkniete. Alarm moze by¢ przypisany do wyjscia cyfrowego lub
przekaznika

UrES

200
220
230
240

380
400

440

460
500

Zgodnie z napigciem
Znamionowym przem.

Zgodnie z napieciem
Znamionowym przem.

[Napiecie zasilania]

Znamionowe napiecie zasilania w
V. Dla ATV320***M2*:

[200V ac] (200): 200 V AC
[220V ac] (220): 220 V AC
[230V ac] (230): 230 V AC
[240V ac] (240): 240 V AC

Dla ATV320***N4*:

[380V ac] (380): 380 V AC

[400V ac] (400): 400 V AC

[440V ac] (440): 440 V AC

[460V ac] (460): 460 V AC

[500V ac] (500): 500 V AC (Ustawienia fabryczne)

USL

[Prég podnapieciowy] ‘ 100 do 276 V ‘ Zgodnie ze specyfikacia

Poziom wyzwolenia btedu podnapieciowego ustawiany w V. Ustawienia fabryczne sg okreslone przez napiecie
znamionowe przemiennika

USt

[Czas oczek podnap] ‘ 02s10999.9s
Opodznienie czasowe, po ktérym uwzgledniany jest btad podnapigciowy.

‘0.28

StP
nO
MMS

rMP
LnF

[Zab stanu podnap] ‘ [NIE](nO)

Zachowanie sie przemiennika w przypadku przekroczenia poziomu zabezpieczenia podnapieciowego

[NIE] (nO): Brak reakc;ji

[Zatrz z DC] (MMS): Ten typ zatrzymania wykorzystuje bezwtadnos$¢ do utrzymania napiecia magistrali DC tak dtugo jak
to mozliwe.

[Zatrz ramp] (rMP): Zatrzymanie zgodnie z nastawiong rampa [Maks czas zatrzym] (StM)

[Wybieg] (LnF): Zablokowanie (zatrzymanie wybiegiem) bez btedu.

tSM
*

(@

[Rozruch podnap] 1.0sd0999.9 s 10s

Czas op6znienia przed zezwoleniem na restart, po catkowitym zatrzymaniu dla [Zab stanu podnap] (StP) =
[Zatrz ramp] (rMP), jezeli napigcie wrdci do wiasciwej wartos$ci.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez:

DRI- > CONF > FULL > FLT- > SDD-

Kod Nazwa / Opis Zakres regulacji Ustawienia fabryczne
UPL [Zab progu podnap] 133 do 261V Zgodnie ze specyfikacjg
Y Poziom zabezpieczenia podnapigciowego ustawiany w V, ktéry moze by¢ dostepny, jezeli [Zab stanu podnap]
(StP) nie jest [NIE] (nO). Zakres nastaw i ustawienia fabryczne sg okreslone przez napiecie znamionowe
przemiennika i warto$¢ [Napiecie zasilania] (UrES).
StM [Maks czas zatrzym] | 0.011060.00 s ‘ 100s
*
Czas rampy, jezeli [Zab stanu podnap] (StP) jest ustawiony na [Zatrz ramp] (rMP).
Q)
tbS [Podtrz nap szyn DC] \ 1109,999 s \9,999 s
*
() Czas utrzymania napigcia na szynie DC, jezeli [Zab stanu podnap] (StP) jest ustawiony na [Zatrz z DC] (MMS).
FLt- [STANY AWARYJNE] (kontynuacja)
tit— [TEST IGBT]
Strt [Test IGBT] [NIE](nO)
nO [[NIE] (nO): Bez testu
YES |[Yes] (YES): Tranzystory IGBT sg testowane przy zatgczaniu zasilania i przy kazdym wystaniu polecenia uruchomienia.
Testy te moga by¢ przyczyna niewielkich opdznien (kilka ms). W przypadku btedu przemiennik zablokuje sie. Moga by¢
wykrywane nastepujace btedy:
- Zwarcie na wyjsciu przemiennika (zaciski U-V-W): wyswietla sie SCF
- Uszkodzony IGBT: xtF, gdzie x pokazuje liczbg uszkodzonych IGBT.
- Zwarte IGBT: x2F, gdzie x pokazuje liczbe zwartych IGBT.
FLt- [STANY AWARYJNE] (kontynuacja)
LFL- [UTRATA SYGN 4-20mA]
LFL3 | [Zanik syg 4-20 Al3] [NIEaktywne] (nO)
nO |[NIEaktywne] (nO): Btad ignorowany. Konfiguracja ta jest mozliwa, jezeli [AI3 min. value] (CrlL.3) str. 134 nie jest
wieksza niz 3 mA.
YES |[Wybieg] (YES):Wybieg
s +tt |[Typ zatrz] (Stt): Zatrzymanie zalezne od konfiguracji [Typ zatrzymania] (Stt) str. 173, bez wyzwalania btedu. W
tym przypadku przekaznik btedu nie otwiera sie, a przemiennik jest gotowy do pracy po zaniku btedu, zaleznie od
warunkow restartu aktywnego kanatu sterowania (np. zgodnie z [sterow 2/3 przew] (tCC) oraz [Sterow 2 przewod]
(tCt) str. 125 jezeli sterowanie jest przez zaciski). Zaleca sie skonfigurowanie alarmu dla tego btedu (przypisanego
np. do wyjscia logicznego), aby wskaza¢ przyczyne zatrzymania
L FF |[Predk awar] (LFF): Zalgczenie predkosci awaryjnej, ktéra utrzymana jest, az do zaniku btedu i podtrzymane
polecenie uruchomienia. (1)
rLs [Podtrz pred] (rL.S): Przemiennik utrzymuje predkos¢ od chwili pojawienia sie btedu, az do jego zaniku. Btad jest obecny,
a polecenie uruchomienia jest podtrzymane. (1)
riVIFP | [Zatrz ramp] (rVIP): Zatrzymanie po rampie
FSt [Zatrz dyna] (F St): Zatrzymanie szybkie
d C 1 |[Zatrzym DC] (dCI): Hamowanie pradem DC. Ten typ zatrzymania nie moze by¢ stosowany z niektérymi innymi
funkcjami. Zobacz tabele na stronie 163.
(1) Zaleca sig skonfigurowanie alarmu dla tego btedu (przypisanego np. do wyjscia cyfrowego), aby wskazac przyczyne
zatrzymania.
Parametry te ukazujg sie tylko, gdy odpowiednia funkcja zostata wybrana w innym menu. Aby poméc w programowaniu,
* kiedy parametry zostang udostepnione i nastawiane wewngtrz menu konfiguracji odpowiedniej funkc;ji, ich opis jest podany

(@

na wskazanych stronach.

Parametry, ktére mogg by¢ modyfikowane podczas dziatania lub po zatrzymaniu..
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI- > CONF > FULL > FLT- > TID-

Parametr dostepny w trybie [Ekspert]

Kod Nazwa / Opis Zakres regulacji ‘ Ustawienia fabryczne
L t- |[[STANY AWARYJNE] (kontynuacja)
InH-  [[WSTRZYMANIE BLEDOW]

InH [Przypis wst btedow] ‘ [NIE](nO)

W rzadkich przypadkach, funkcje monitorujgce przemiennika czestotliwosci mogg byC niepozadane, poniewaz uniemozliwiajg
gtébwne zastosowanie przemiennika. Typowym przykladem jest wentylatorowy wyciag dymu, ktéry dziata jako cze$é systemu
ochrony przeciwpozarowej. W przypadku wystgpienia pozaru, wentylator powinien dziata¢ tak dtugo, jak to mozliwe, nawet jesli, na
przyktad, dopuszczalna temperatura przemiennika zostanie przekroczona. W takich zastosowaniach, uszkodzenie lub zniszczenie
urzgdzenia moze by¢ akceptowane, aby unikngé wigkszego zagrozenia. Parametr ten stuzy do wytaczania niektorych funkcji
monitorowania, aby automatyczne wykrywanie btedéw i automatyczne reakcje na btedy urzadzenia nie byly aktywne. Nalezy
wdrozy¢ zamienne funkcje monitorowania, ktére pozwalajg operatorom i / lub systemom kontroli na dziatanie adekwatne do
warunkéw, ktore odpowiadajg za monitorowanie wykrytych btedéw. Na przykiad, jesli monitoring przekroczenia temperatury jest
wytgczony, przemiennikowy wentylatorowy wycigg dymu moze sam spowodowac pozar, jesli btedy pozostang niezauwazone.
Przekroczenie temperatury moze, na przyktad, by¢ sygnalizowane w dyspozytorni bez natychmiastowego i automatycznego
zatrzymywania przemiennika przez jego wewngtrzne funkcje monitorujace.

A NIEBEZPIECZENSTWO

FUNKCJE MONITORUJACE ZABLOKOWANE, BRAK WYKRYWANIA BLEDOW.

* Tego parametru nalezy uzywac tylko po gruntownej ocenie ryzyka, w zgodzie ze wszystkimi przepisami i
normami, ktére majg zastosowanie do urzadzenia i aplikacji.

* Wdrozenie zamiennych funkcji monitorowania, ktére nie powodujg samoczynnej reakcji
na btedy przemiennika, ale pozwalajg na odpowiednig i rbwnowazng odpowiedz za pomocg innych
metod, zgodnie z obowigzujacymi przepisami i normami, a takze oceng ryzyka.

* Wigczenie systemow testujacych z funkcjg monitorowania.

Podczas rozruchu nalezy sprawdzi¢, czy przemiennik i system dziata zgodnie z przeznaczeniem,
wykonujac testy i symulacje w kontrolowanym srodowisku w kontrolowanych warunkach .

Niezastosowanie si¢ do tych instrukcji moze prowadzié do smierci lub powaznych obrazen ciala.

Jezeli przypisanie wejscia lub bitu wynosi 0, monitoring btedéw jest aktywny. Jezeli przypisanie wejscia lub bitu wynosi 1,
monitoring btedow jest nieaktywny. Aktywne btedy sa usuwane zboczem narastajgcym (zmiana z 0 na 1) na przypisanym
wejsciu lub bicie.

Zwrdé¢ uwage: Funkcja zerowego momentu obrotowego i wykryte btedy, ktére pomagajg zapobiega¢ innym sposobom
dziatania urzgdzenia, nie sg objete tg funkcja.

Nastepujgce btedy moga by¢ wstrzymane:
AnF,CnF,COF,CrF1,dLF,EnF,EPF1,EPF2,FCF2,InFA,InFb, LFF3,0ObF,OHF,OLC,
OLF,OPF1,0PF2,0SF,OtFL,PHF,PtFL,SLF1,SLF2,SLF3,SOF,SPF,SSF,tJF,tnFi
ULF.

nO | [NIE] (nO): Funkcja nieaktywna L.11
LI | [LIM] (L11): Wejscie logiczne LI1
| [...] (...): Zobacz warunki przypisania na str. 153
FLt- [STANY AWARYJNE] (kontynuacja)
CLL- [BLAD KOMUNIKACJI]
CLL [Przypis wst btedéw] [Wybieg] (YES)

A OSTRZEZENIE

BRAK KONTROLI
Jezeli ten parametr jest ustawiony na [NIEaktywne] (nO), monitorowanie magistrali modutu komunikacyjnego jest
wylgczone.
* Nalezy uzywac tego ustawienia tylko po gruntownej ocenie ryzyka w zgodzie ze wszystkimi przepisami i normami,
ktore majg zastosowanie do urzadzenia i aplikacji.

* Nalezy uzywac tych ustawien tylko do testéw podczas uruchamiania.

* Upewnij sie, ze monitorowanie komunikacji zostato ponownie wigczone przed zakonczeniem procedury uruchamiania
oraz przeprowadzania kohcowego testu rozruchu.

Niezastosowanie sie do tych instrukcji moze prowadzi¢ do smierci, powaznych obrazen ciata lub

uszkodzenia urzadzenia.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI- > CONF > FULL > FLT- > FQS-

Kod Nazwa / Opis Zakres regulacji Ustawienia fabryczne

Zachowanie sig przemiennika czestotliwosci w przypadku btedu przerwania komunikacji.

NnO | [NIEaktywne] (nO): Btagd zignorowany
YES | [Wybieg] (YES): Zatrzymaniewybiegiem
St | [Typ zatrz] (Stt): Zatrzymanie zalezne od konfiguracji [Typ zatrzymania] (Stt) str. 173, bez wyzwalania btedu. W
tym przypadku przekaznik btedu nie otwiera sie, a przemiennik jest gotowy do pracy po zaniku btedu, zaleznie od
warunkow restartu aktywnego kanatu sterowania (np. zgodnie z [sterow 2/3 przew] (tCC) oraz [Sterow 2 przewod]
(tCt) str. 125 jezeli sterowanie jest przez zaciski). Zaleca sie skonfigurowanie alarmu dla tego btedu (przypisanego
np. do wyjscia logicznego), aby wskaza¢ przyczyne zatrzymania
L FF | [Predk awar] (LFF): Zatgczenie predkosci awaryjnej, ktéra utrzymana jest, az do zaniku btedu i podtrzymanie
polecenia uruchomienia. (1)
rlS | [Podtrz pred] (rLS): Przemiennik utrzymuje predko$¢ od chwili pojawienia sie btedu, az do zaniku btedu. Biad jest
obecny a polecenie uruchomienia pozostato podtrzymane. (1)
rMP | [Zatrz ramp] (rfVIP): Zatrzymanie po rampie
F <t | [Zatrz dyna] (FSt): Zatrzymanie szybkie

dcCil [Zatrzym DC] (dCl): Hamowanie pradem DC. Ten typ zatrzymania nie moze by¢ stosowany z niektérymi innymi funkcjami.

Zobacz tabele na stronie 163.

[Btad CANopen] ‘ [Wybieg] YES

A OSTRZEZENIE

COL

BRAK KONTROLI

Jezeli ten parametr jest ustawiony na [NIEaktywne] (nO), monitorowanie komunikacji CANopen jest wytgczone.

* Nalezy uzywac¢ tego ustawienia tylko po gruntownej ocenie ryzyka, w zgodzie ze wszystkimi przepisami i normami,
ktére majg zastosowanie do urzadzenia i aplikacji.

* Nalezy uzywac tych ustawien tylko do testéw podczas uruchamiania.

Upewnij sie, ze monitorowanie komunikacji zostato ponownie wtgczone przed zakonczeniem procedury uruchamiania
oraz przeprowadzania koncowego testu rozruchu.

Niezastosowanie sie do tych instrukcji moze prowadzi¢ do $mierci, powaznych obrazen ciata lub uszkodzenia
urzadzenia.

Zachowanie sie przemiennika w przypadku btedu komunikacji na zintegrowanym ztgczu CANopen.

nO | [NIEaktywne] (nO): Btad zignorowany
YES | [Wybieg](YES): Zatrzymanie wybiegiem
Sttt | [Typ zatrz] (Stt): Zatrzymanie zalezne od konfiguracji [Typ zatrzymania] (Stt) str._173, bez wyzwalania btedu. W
tym przypadku, przekaznik btedu nie otwiera sie, a przemiennik jest gotowy do pracy po zaniku btedu, zaleznie od
warunkéw restartu aktywnego kanatu sterowania (na przykiad, zgodnie z [sterow 2/3 przew] (1CC) oraz [Sterow 2
przewod] (iCt) str. 125 jezeli sterowanie jest przez zaciski). Zaleca si¢ skonfigurowanie alarmu dla tego btedu
(przypisanego np. do wyjscia logicznego), aby wskaza¢ przyczyne zatrzymania .
L_F F | [Predk awar] (LFF): Zataczenie predkosci awaryjnej, ktéra utrzymana jest, az do zaniku btedu i podtrzymanie
polecenia uruchomienia. (1)
rl_s | [Podtrz pred] (rLS): Przemiennik utrzymuje predko$c od chwili pojawienia sie btedu, az do zaniku btedu. Btad jest
obecny a polecenie uruchomienia pozostato podtrzymane. (1)
rMP | [Zatrz ramp] (rfMP): Zatrzymanie po rampie
F St | [Zatrz dyna] (FSt): Zatrzymanie szybkie
dC | | [Zatrzym DC] (dCl): Hamowanie pragdem DC. Ten typ zatrzymania nie moze byé stosowany z niektérymi innymi
funkcjami. Zobacz tabele na stronie 163.

SLL [Wybieg] (YES)

[Btad Modbus]

A OSTRZEZENIE

BRAK KONTROLI

Jezeli ten parametr jest ustawiony na [NIEaktywne] (nO), monitorowanie komunikacji MODBUS jest wytgczone.

* Nalezy uzywac¢ tego ustawienia tylko po gruntownej ocenie ryzyka, w zgodzie ze wszystkimi przepisami i normami,
ktére majg zastosowanie do urzadzenia i aplikacji.

* Nalezy uzywac tych ustawien tylko do testéw podczas uruchamiania.

Upewnij sie, ze monitorowanie komunikacji zostato ponownie wtgczone przed zakonczeniem procedury uruchamiania
oraz przeprowadzania koncowego testu rozruchu.

Niezastosowanie sie do tych instrukcji moze prowadzi¢ do smierci, powaznych obrazen ciata lub uszkodzenia
urzadzenia.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI- > CONF > FULL > FLT- > FQS-

Kod Nazwa / Opis Zakres regulacji Ustawienia fabryczne

Zachowanie sie przemiennika czestotliwosci w przypadku btedu komunikacji na zintegrowanym ztgczu Modbus.

nO | [NIEaktywne] (nO): Btad zignorowany
YES | [Wybieg] (YES): Zatrzymanie wybiegiem
Sttt |[Typ zatrz] (Stt): Zatrzymanie zalezne od konfiguracji [Typ zatrzymania] (Stt) str. 173, bez wyzwalania btedu. W
tym przypadku, przekaznik btedu nie otwiera sie, a przemiennik jest gotowy do pracy po zaniku btedu, zaleznie od
warunkéw restartu aktywnego kanatu sterowania (na przyktad, zgodnie z [sterow 2/3 przew] (tCC) oraz [Sterow 2
przewod] (tCt) str. 125 jezeli sterowanie jest przez zaciski). Zaleca sig skonfigurowanie alarmu dla tego btedu
(przypisanego np. do wyjscia logicznego), aby wskazac¢ przyczyne zatrzymania .
LFF |[Predk awar] (LFF): Zataczenie predkosci awaryjnej, ktéra utrzymana jest, az do zaniku btedu i podtrzymanie polecenia
uruchomienia. (1)
rl_S |[Podtrz pred] (rLS): Przemiennik utrzymuje predkos$¢ od chwili pojawienia sie btedu, az do zaniku btedu. Btad jest obecny,
a polecenie uruchomienia jest podtrzymane. (1)
rMP | [Zatrz ramp] (rMP): Zatrzymanie po rampie
F St |[Zatrz dyna] (FSt): Zatrzymanie szybkie
dC1 |[Zatrzym DC] (dCl): Hamowanie prgdem DC. Ten typ zatrzymania nie moze by¢ stosowany z niektorymi innymi funkcjami.
Zobacz tabele na stronie 163.

FLt- [STANY AWARYJNE] (continued)
Sdd- [BLAD ENKODERA]
Sdd [Detekcja poslizgu] [TAK](YES)

Wiaczenie wykrywania poslizgu (btad odchytki od predkosci zadane;j).

nO |[NIE] (nO): Bfad zignorowany
YES |[TAK] (YES): Wybieg

Zdarzenie jest wywotywane przez poréwnanie czestotliwosci wyjsciowej i sprzezenia predkosci, w zaleznosci od
konfiguracji powigzanych parametrow FANF, LAnF, dANF oraz tAnF.

Zdarzenie jest rowniez wywotywane natychmiast po otrzymaniu polecenia RUN, jesli znak czestotliwosci wyjsciowej i
sprzezenia predkosci majg przeciwne kierunki podczas tANF.

W przypadku btedu, przemiennik przetgcza sie na zatrzymanie wybiegiem, a jesli funkcja logiki sterowania hamulcem
zostata skonfigurowana, polecenie hamowania zostanie ustawione na 0.

FANF | [ANF Frequency Thd.] -

> Widoczny kiedy [Typ pracy enkodera] (EnU) jest ustawiony na [Monit predk] (SEC).
Zobacz str. 136

LANF | [ANF Detection level] -

Y Widoczny kiedy [Typ pracy enkodera] (EnU) jest ustawiony na [Monit predk] (SEC).
Zobacz str. 136

dANF | [ANF Direction check] \

Y Widoczny kiedy [Typ pracy enkodera] (EnU) jest ustawiony na [Monit predk] (SEC).
Zobacz str.

tANnF | [ANF Time Thd.] \ -

Y Widoczny kiedy [Typ pracy enkodera] (EnU) jest ustawiony na [Monit predk] (SEC).
Zobacz str. 136
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI- > CONF > FULL > FLT- > DLD-
Kod Nazwa / Opis Zakres regulacji ‘ Ustawienia fabryczne
tldd—  |[[PROG STER MOM/PRAD]

SSb  |[Zatrz z ogr mom/l] ‘ [NIEaktywne] (nO)

Zachowanie sie przemiennika czestotliwosci w przypadku przetgczenia na ograniczenie momentu lub pradu.

nO | [NIEaktywne] (nO): Btad zignorowany
YES | [Wybieg|ES):Zatrzymaniewybiegiem
STt | [Typ zatrz] (Stt): Zatrzymanie zalezne od konfiguracji [Typ zatrzymania] (Stt) str._173, bez wyzwalania btedu. W tym
przypadku, przekaznik btedu nie otwiera sig, a przemiennik jest gotowy do pracy po zaniku btedu, zaleznie od warunkéw
restartu aktywnego kanatu sterowania (na przyktad, zgodnie z [sterow 2/3 przew] ({CC) oraz [Sterow 2 przewod] (iCt)
str. 125 jezeli sterowanie jest przez zaciski). Zaleca sie skonfigurowanie alarmu dla tego btedu (przypisanego np. do
wyjscia logicznego), aby wskazaé przyczyne zatrzymania.
L_FF | [Predk awar] (LFF): Zatagczenie predkosci awaryjnej, ktéra utrzymana jest, az do zaniku btedu i podtrzymanie polecenia
uruchomienia. (1)
rLS | [Podtrz pred] (rLS): Przemienik utrzymuje predko$¢ z chwili pojawienia sie btedu, az do zaniku btedu. Biad jest obecny i
polecenie uruchomienia pozostato podtrzymane. (1)
rMP | [Zatrz ramp] (rMP): Zatrzymanie po rampie
= St | [Zatrz dyna] (FSt): Zatrzymanie szybkie
dC | [Zatrzym DC] (dCI): Hamowanie pradem DC. Ten typ zatrzymania nie moze by¢ stosowany z niektérymi innymi
funkcjami. Zobacz tabele na stronie 163.

StO [Cas oczek ogra m/l] 010 9,999 ms 1,000 ms

() (Jezeli [Zatrz z ogr mom/I] (SSb) zostato skonfigurowane).
Opodznienie czasowe wyzwolenia btedu SSF ,,Ograniczenia momentu”

(1) Zaleca sie skonfigurowanie alarmu dla tego btedu (przypisanego np. do wyjscia cyfrowego), aby wskazac¢ przyczyne
zatrzymania.

() Parametry, ktére mogg by¢ modyfikowane podczas dziatania lub po zatrzymaniu..

z 2 s JAby zmieni¢ przypisanie tego parametru, nacisnij klawisz ENT przez 2 s.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI- > CONF > FULL > FLT- > TNF-

Zastosowanie "Wejscia impulsowego" do pomiaru predkosci obrotowej silnika.

Funkcja ta wykorzystuje wejscie "Wejscie impulsowe" i moze by¢ stosowana tylko wtedy, gdy
"Wejscie impulsowe" nie jest uzywane przez inng funkcje.

Przyktad zastosowania

Indeksowana tarcza (znaczniki na obwodzie), napedzana przez silnik i potgczona z czujnikiem
zblizeniowym moze by¢ wykorzystywana do wytwarzania sygnatu o czestotliwosci, ktéra jest proporcjonalna
do predkosci obrotowej silnika.

| | | | czas, w sekundach

Kiedy zastosujemy "Wejscie impulsowe", sygnat ten bedzie obstugiwat:
« Pomiar i wyswietlanie predkosci obrotowej silnika: czestotliwos¢ sygnatu = 1/ T. Czestotliwos¢ ta
jest wyswietlana za posrednictwem parametru [Wej czest pr impuls] (FgS), str. 50.

* Wykrywanie nadmiernej predkosci (jezeli zmierzona predkosc¢ przekracza ustalony prég, przemiennik
czestotliwosci spowoduje biad).

Wykrywanie btedu hamowania, jesli logika sterowania hamulcem zostata skonfigurowana: Kiedy predkos¢ nie
maleje wystarczajgco szybko, po wydaniu polecenia wigczenia hamowania, przemiennik wyzwoli btgd. Funkcja
ta moze by¢ stosowana do wykrywania zuzycia oktadzin hamulcowych.

* Wykrywanie progu predkosci, ktéry mozna zmienia¢ za pomocg [Alarm progu impuls] (Fgl.) str. 102 i
jest ono przypisane do przekaznika lub wyjscia logicznego, zobacz str. 138.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI- > CONF > FULL > FLT- > PPI-
Kod Nazwa / Opis Zakres regulaciji ‘ Ustawienia fabryczne
FLt- [STANY AWARYJNE] (kontynuacja)
FqF- [POMIAR CZESTOTLIW]

FqgF [Pomiar czestotliw] ‘ [NIE](nO)

Aktywacja funkcji pomiaru predkosci.

nO | [NIE] (nO): Funkcja nieaktywna. W tym przypadku zaden parametr nie moze by¢ udostepniony.
YES | [TAK] (YES): Funkcja aktywna, przypisanie jest mozliwe tylko wtedy, gdy zadne inne funkcje nie zostaty przypisane do

"Wejscia impulsowego"

FqQC | [Podziat skali impuls] 1.0 do 100.0 \ 1.0

() Wspotczynnik skalowania dla "Wejscia impulsowego" (dzielnik). Czestotliwo$¢ mierzona jest wyswietlana za

pomocg parametru [Wej czest pr impuls] (FgS), str 50.

FgA [Prég nadpredkosci] ‘[NIE] (nO)
Aktywacja i monitoring przekroczenia predkosci: [Niestabilnos¢ predk] (SOF).

nO | [NIE] (nO): Brak monitoringu przekroczenia predkosci.
-| 1 Hz to 20.00 kHz: Ustawienie progu zadziatania czestotliwosci dla "Wejscia impulsowego" podzielongo przez

[Podziat skali impuls] (FqC).

tdS [0péi impuls nadpr] 0.0sdo10.0s ‘ 0.0s
Czas opdznienia oszacowania btedu nadpredkosci.

Fdt [Ster impuls czest] ‘ [NIE] (nO)
Aktywacja i monitoring dla wejscia impulsowego (sprzezenie predkosci): [Brak sprzez predk] (SPF).

nO [ [NIE] (nO): Brak monitoringu sprzezenia predkosci.
-10.1 Hz to 599 Hz: Ustawienie progu czestotliwosci silnika dla wyzwolenia btedu sprzezenia predkosci (roznica

miedzy czestotliwoscig szacowang i zmierzona).

Fqt [Prég impuls b/pracy] [NIE] (nO)
Wigczenie i monitoriowanie hamowania. [Sprzez hamulca] (brF).
Jezeli logika sterowania hamulcem [Przypis ster hamul] (bL.C) str. 194 nie jest skonfigurowana, parametr
powraca na [NIE] (nO).

nO | [NIE] (nO): Brak monitoringu hamowania.
— |1 Hz do 1000 Hz: Ustawienie progu czestotliwosci silnika.
tq b [|mp bez op()i pracy] 0.0sdo 10.0s 0.0s

Czas opodznienia btedu kontroli hamowania.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI-> CONF > FULL > FLT- > ULD-

Wykrywanie zmian obcigzenia

Wykrywanie jest mozliwe tylko przy uzyciu funkcji szybkiego podnoszenia. Moze byé stosowane do wykrywania,
napotkanej przeszkody, powodujacej nagty wzrost (w gore) lub spadek (w dot) obcigzenia.

Wykrywanie zmian obcigzenia powoduje [Btad obcigz dynam] (dLF). Parametr [Obciaz dynamiczne]
(dLb) moze by¢ wykorzystywany do konfigurowania reakcji przemiennika w przypadku tego btedu.
Wykrywanie zmian obcigzenia moze by¢ réwniez przypisane do wyjscia przekaznikowego lub logicznego.

Istniejg dwa mozliwe tryby detekcji, w zaleznosci od konfiguracji szybkiego podnoszenia:

o Tryb predkosci zadanej

[Szybkie podnosz] (HSO) str. 205 jest ustawiony na [Predk zad] (SSO).

Wykrywanie zmienno$ci momentu.

Podczas pracy z wysokimi predko$ciami, obcigzenie jest porownywane do zmierzonego podczas trybu
zadawania predkosci. Dopuszczalna zmiennos¢ obcigzenia i dtugos¢ jego trwania mogg by¢
skonfigurowane. Jezeli wystapi przekroczenie, przemiennik przetaczy sie w tryb btedu.

« Tryb ograniczenia pradu

[Szybkie podnosz] (HSO) str. 205 jest ustawiony na [Ogran prad] (CSO).

W trakcie podnoszenia, podczas pracy z duzymi predkosciami, zwiekszenie obcigzenia spowoduje spadek
predkosci. Nawet jesli praca z duzymi predkosciami zostata aktywowana, jesli czestotliwos¢ silnika spada
ponizej progu [Czest ogranicz prad] (SCL), str. 205, przemiennik przetgczy sie w tryb btedu. Detekcja
obejmuje tylko zwigkszenie obcigzenia i tylko w zakresie wysokich predkosci (powyzej [Czest ogranicz
prad] (SCL)).

Kod Nazwa / Opis Zakres regulacji ‘ Ustawienia fabryczne
FL_t- |[STANY AWARYJNE] (kontynuacja)
dLd- [OBCIAZENIE DYNAMICZNE]
Wykrywanie zmian obcigzenia. Moze by¢ udostepnione, jezeli [Szybkie podnosz] (HSO) str. 205 nie jest [NIE] (nO).
tLd [Czas obcigz dynam] ‘ [NIE](nO)
Aktywacja wykrywania zmian obcigzenia i ustawienie czasu opéznienia btedu w funkgc;ji
zmiany obcigzenia [Blad obcigz dynam] (dLF).
nO | [NIE] (nO) Brak wykrywania zmian obcigzenia
— 1 0.00 s to 10.00 s: Czas opdznienia wykrywania btedu zmian obcigzenia.
dl.d  |[Prég obciaz dynam] 1to0 100% \ 100%
Ustawienie progu wykrywania zmian obcigzenia, jako % obcigzenia zmierzonego podczas kroku predkosci.
dLb [Obciaz dynamiczne] ‘ [Wybieg] (YES)

Zachowanie przemiennika w przypadku btedu zmiany obcigzenia.

nO | [NIEaktywne] (nO): Btad zignorowany
YES | [Wybieg] (YES): Zatrzymaniewybiegiem
stt |[Typ zatrz] (Stt): Zatrzymanie zalezne od konfiguracji [Typ zatrzymania] (Stt) str. 173, bez wyzwalania btedu. W
tym przypadku, przekaznik btedu nie otwiera sie, a przemiennik jest gotowy do pracy po zaniku btedu, zaleznie od
warunkoéw restartu aktywnego kanatu sterowania (na przyktad, zgodnie z [sterow 2/3 przew] (tCC) oraz [Sterow 2
przewod] (tCt) str. 125 jezeli sterowanie jest przez zaciski). Zaleca sie skonfigurowanie alarmu dla tego btedu
(przypisanego np. do wyjscia logicznego), aby wskaza¢ przyczyne zatrzymania
LFF |[Predk awar] (LFF): Zatgczenie predkosci awaryjnej, ktdra utrzymana jest, az do zaniku btedu i podtrzymanie
polecenia uruchomienia. (1)
rLLS |[Podtrz pred] (rLS): Przemiennik utrzymuje predkosc¢ z chwili pojawienia sie btedu, az do zaniku btedu. Btad jest obecny
i polecenie uruchomienia pozostato podtrzymane. (1)
rMP | [Zatrz ramp] (rVIP): Zatrzymanie po rampie
F St | [Zatrz dyna] (F St): Zatrzymanie szybkie
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI-> CONF > FULL > FLT- > ULD-
Kod Nazwa / Opis Zakres regulacji ‘ Ustawienia fabryczne
FLt- [STANY AWARYJNE] (kontynuacja)
tNnF- [BLAD AUTOTUNINGU]
tnL [Btad autotuning] ‘ [Wybieg] (YES)
nO | [NIEaktywne] (nO): Btad ignorowany
YES | [Wybieg] (YES): Zatrzymanie wybiegiem

(1) Zaleca sie skonfigurowanie alarmu dla tego btedu (przypisanego np. do wyjscia cyfrowego), aby wskazaé przyczyne
zatrzymania.

Parametry te ukazuja sie tylko, gdy odpowiednia funkcja zostata wybrana w innym menu. Kiedy parametry mozna
* osiggnac¢ i regulowac z poziomu menu konfiguracji odpowiedniej funkcji parametréw, ich opis jest wyszczegdlniony w
menu na wskazanych stronach, w celu utatwienia programowania..

() Parametry, ktére mogg by¢ modyfikowane podczas dziatania lub po zatrzymaniu..
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI-> CONF > FULL > FLT - > OLD-

Zgodnos¢ kart

Funkcja ta moze by¢ dostepna tylko w trybie [Ekspert] (EPr).

Funkcja ta stuzy do wykrywania czy karta zostata wymieniona lub oprogramowanie zostato w jakikolwiek
sposob zmodyfikowane.

Gdy hasto zgodnosci zostanie wprowadzone, parametry aktualnie zainstalowanej karty zostajg
zapamietane. Po kazdym kolejnym zatgczeniu zasilania, parametry te sg weryfikowane, a w przypadku
niezgodnosci przemiennik blokuje sie w trybie btedu HCF. Przemiennik czestotliwosci moze zostaé
ponownie uruchomiony dopiero po powrocie do pierwotnych ustawien lub wprowadzeniu hasta zgodnosci.

Weryfikowane sg nastepujgce parametry:

* Typ karty dla: wszystkich kart.

* Wersja oprogramowania dla: karty sterowania, kart komunikacyjnych.
* Numer seryjny dla: karty sterowania.

Kod Nazwa / Opis ‘ Zakres regulacji ‘ Ustawienia fabryczne
FLt- [STANY AWARYJNE] (kontynuacja)
PPIl- |[ZGODNOSC KART]
PPI [Kod dostepu bt kart] ‘ [OFF] (OFF) to 9,999 ‘ [OFF](OFF)
*
OFF |Wartos¢ [OFF] (OFF) oznacza, ze funkcja zgodnosci kart jest nieaktywna.

Warto$¢ [ON] (On) oznacza, ze funkcja zgodnosci kart jest aktywna, a kod dostepu musi by¢ wprowadzony, aby
uruchomi¢ przemiennik czestotliwosci w przypadku btedu zgodnosci kart.

Gdy tylko kod zostanie wprowadzony, przemiennik zostaje odblokowany, a warto$¢ parametru zmieni sie na [ON] (On).
Kod PPI jest kodem odblokowania znanym tylko dla serwisu Schneider Electric.

Parametry te ukazujg sie tylko, gdy odpowiednia funkcja zostata wybrana w innym menu. Kiedy parametry mozna
* osiggnac¢ i regulowac z poziomu menu konfiguracji odpowiedniej funkcji parametrow, ich opis jest wyszczegdlniony w
menu na wskazanych stronach, w celu utatwienia programowania.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Btad niedocigzenia

Niedocigzenie jest wykrywane przy nastepnym zdarzeniu, ktére wystgpi po uptywie nastawionego czasu
[Op6z niedociazenia] (ULt):

« Silnik jest w stanie ustalonym, a moment obrotowy jest ponizej ustawionych warto$ci granicznych parametrow
niedocigzenia:([Prég niedocigz 0 pr] (LUL), [Prég niedociaz zn pr] (LUn), [Prég cz niedociaz] (rMUd)

¢ Silnik jest w stanie ustalonym, a przesuniecie miedzy czestotliwosciag zadang i czestotliwoscia silnika spada ponizej
konfigurowanego progu [Histereza czest wy] (Srb).

Moment

obrotowy w %

momentu

znamionowego Zalezno$é pomiedzy czestotliwoscig zerowg a
czestotliowscig znamionowa opisuje rownanie:

LUnN

moment

"(LUn_-LUL)x(czestotliwos$c)?
obrotowy = LUL +

(czestotliwo$é znamionowa)?

Funkcja niedocigzenia nie jest aktywna
dla ponizszych czestotliwosci [Prég
cz niedocigz] (rMUd).

0 rMud Czestotliwosé FrS

Przekaznik lub wyjscie logiczne moga by¢ przypisane do sygnalizacjitego
wykrytego btedu w menu [KONFIG WEJSC/WYJSC] (I O-).

Kod Nazwa / Opis ‘ Zakres regulacji ‘ Ustawienia fabryczn|e
FLt- [[STANY AWARYJNE] (kontynuacja)
UL d- |[NIEDOCIAZENIE SYSTEMU]
ULt |[Op6z niedociazenia] ‘ 0d 0do 100 s ‘ 0s
Opodznienie czasowe wykrytego niedocigzenia.
Wartos¢ 0 dezaktywuje funkcje i powoduje, ze inne parametry stajg sie niedostepne.
LUn  |[Prég niedociaz zn pr] 120 do 100% 60%
*
C) Prég niedocigzenia przy znamionowej czestotliwosci silnika ([Czest znam silnika] (FrS) str. 86), jako % momentu
znamionowego silnika.
LUL p . . Od 0do 0%
[Prég niedociaz 0 pr] [Prég niedociaz zn pr] (LUn)
*
c) Prég niedocigzenia przy zerowej czestotliwosci, jako % momentu znamionowego silnika.
rMUd | [Prég cz niedociaz] ‘ 0d 0 do 599 Hz ‘ 0 Hz
Y Minimalny prog niedocigzenia czestotliwosci.
Srb . ‘ 0.3 to 599 Hz ‘ 0.3Hz
[Histereza czest wy]
*
c) Maksymalne odchylenie pomiedzy warto$cig zadang czestotliwosci i czestotliwoscig ustalong silnika.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: DRI- > CONF > FULL > FLT - > DCI-
Kod Nazwa / Opis Zakres regulacji Ustawienia fabryczn
udL [Ster niedocigzeniem] [Wybieg] (YES)

D ¢ Zachowanie po wykryciu niedocigzenia.

nO | [NIEaktywne] (nO): Btad ignorowany
YES | [Wybieg] (YES): Zatrzymanie wybiegiem
rMP | [Zatrz ramp] (rMP): Zatrzymanie po rampie
FSt | [Zatrz dyna] (FSt): Zatrzymanie

FtU [Czas do rozruch p/n] 0d 0 do 6 min 0 min
Y Ten parametr jest dostepny jezeli [Ster niedocigzeniem] (UdL) jest ustawiony na [NIEaktywne] (nO). Minimalny czas
dozwolony pomiedzy wykrytym niedocigzeniem i automatycznym restartem. W celu umozliwienia automatycznego
() rozruchu, warto$¢ [Maks czas pon rozr] (tAr) str. 252 musi przekroczy¢ ten parametr, przez co najmniej jedng minute.

Parametry te ukazujg sie tylko, gdy odpowiednia funkcja zostata wybrana w innym menu. Kiedy parametry mozna
* osiggnac¢ i regulowac z poziomu menu konfiguracji odpowiedniej funkcji parametréw, ich opis jest wyszczegdlniony w
menu na wskazanych stronach, w celu utatwienia programowania..

() Parametry, ktére moga by¢ modyfikowane podczas dziatania lub po zatrzymaniu..
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Tryb konfiguracji (ConF)

Blad przeciazenia

Przecigzenie jest wykrywane przy nastepnym zdarzeniu, po nastawionym czasie
[Czas niedocigzenia] (tOL), ktéry mozna konfigurowac jesli:

* Przemiennik czestotliwo$ci jest w trybie ograniczenia pradu.
¢ Silnik jest w stanie ustalonym, a prad jest powyzej ustawionego progu przecigzenia
[Prég przecigzenia] (LOC).
Silnik jest w stanie ustalonym, gdy przesuniecie miedzy zadang czestotliwoscia i czestotliwosci
silnika spada ponizej konfigurowanego progu [Histereza czest wy] (Srb).

Przekaznik lub wyjscie logiczne moga by¢ przypisane do sygnalizacji tego btedu w
[KONFIG WEJSC/WYJSC] (I O-).

Kod Nazwa / Opis ‘ Zakres regulacji ‘ Ustawienia fabryczne
L t- [[STANY AWARYJNE] (kontynuacja)
OLd- |[PRZECIAZENIE SYSTEMU]
tOL  |[Czas niedocigzenia] ‘ 0d0do 100's ‘ 0s
Opdznienie czasu wykrywania obicigzenia
Wartos$¢ 0 wytacza funkcje i sprawia, ze inne parametry staja sie niedostepne.
LOC [Prég przeciazenia] ‘70 to 150% ‘ 110%
* Prég detekcji przecigzenia, jako % znamionowego pradu silnika [Prad znam sil asyn] (nCr) str. 86. Warto$¢
C) moze byé mniejsza niz ograniczenie pradu w funkgji pracy.
(1)
Srb [Histereza czest wy] 0do 599 Hz 0.3Hz
* Maksymalne odchylenie pomigdzy warto$cig zadang czestotliwosci i czestotliwoscig silnika w
c ) stanie ustalonym.
()
OdL [Ster przecigzeniem] [Wybieg] (YES)
) ¢ Reakcja na wykryte przecigzenie.
nO | [NIEaktywne] (nO): Btad ignorowany
YES | [Wybieg] (YES): Zatrzymanie wybiegiem
rMP | [Zatrz ramp] (rVIP): Zatrzymanie na rampie
F St | [Zatrz dyna] (FSt): Zatrzymanie szybkie
FtO [Czas do rozruch plp] 0Od 0 do 6 min 0 min
* Ten parametr nie moze byc¢ udostepniony jezeli [Ster przecigzeniem] (OdL) jest ustawiony na [NIEaktywne]
(nO). Minimalny czas dozwolony pomiedzy wykrytym przecigzeniem i automatycznym rozruchem.
() W celu umozliwienia samoczynnego rozruchu, warto$¢ [Maks czas pon rozr] (tAr) str. 252 musi przekraczac
™) wartos$¢ tego parametru przez co najmniej jedng minute.
L t- [[STANY AWARYJNE] (kontynuacja)
LFF- [PREDKOSC AWARYJNA]
LFF [Predkosé awaryjna] ‘ 0Od 0 do 599 Hz OHz
Wybor wartosci predkosci awaryjne;.
L t- [[STANY AWARYJNE] (kontynuacja)
FSt- [PODZIELNIK RAMPY]
dCF [Wsp rampy zatrzym] ‘ 0d 0 do 10 4
* Zastosowany czas zatrzymania ([Rampa zatrzymania] (dEC) lub [Rampa zatrzymania 2] (dE2)) jest podzielony
() przez ten wspétczynnik w momencie wydania polecenia zatrzymania.
Wartos¢ wspotczynnika zalezy od bezwtadnosci napedzanego uktadu.
(1) Wartos$¢ 0 odpowiada minimalnemu czasowi zatrzymania.

272

NVE4129503/2016




Tryb konfiguracji (ConF)

()

(1) (3)

Kod Nazwa / Opis ‘ Zakres regulacji ‘ Ustawienia fabryczn
FLt- [STANY AWARYJNE] (kontynuacja)
dCl- [HAMOWANIE DC]
IdC | [Wart prad ham DC1] 011014110 (2) 0641n(2)
*
PRZEGRZANIE | USZKODZENIE SILNIKA
() Sprawdz, czy podtaczony silnik jest przystosowany do dtugotrwatego hamowania pragdem statym w celu unikniecia
przegrzania i uszkodzenia silnika.
()G Niezastosowanie sie do tych instrukcji moze spowodowac¢ uszkodzenie urzadzenia.
Warto$¢ pradu statego hamowania, uaktywnionego przez wejécie cyfrowe lub wybranego jako tryb zatrzymania.
tdl [Czas hamow DC 1] ‘0-1 do30s 05s
* PRZEGRZANIE | USZKODZENIE SILNIKA
Sprawdz, czy podtgczony silnik jest przystosowany do dtugotrwatego hamowania pradem statym w celu uniknigcia
C) przegrzania i uszkodzenia silnika.
1) (3) Niezastosowanie si¢ do tych instrukcji moze spowodowaé uszkodzenie urzadzenia.
Maksymalny czas hamowania pragdem DC [Wart prad ham DC1] (IdC). Po tym czasie prgd hamowania
przyjmuje warto$¢ [Wart prad ham DC2] (IdC2).
IdC2 [Wart prad ham DC2] ‘ 0.1 In (2) to [Wart prad ham DC1] (IdC) | 0.5 In (2)

ZWROC UWAGE

PRZEGRZANIE | USZKODZENIE SILNIKA

Sprawdz, czy podtaczony silnik jest przystosowany do diugotrwatego hamowania prgdem statym w celu unikniecia
przegrzania i uszkodzenia silnika.

Niezastosowanie si¢ do tych instrukcji moze spowodowac¢ uszkodzenie urzadzenia.

Druga warto$¢ pradu hamowania DC, ktére zostato uaktywnione przez wejscie cyfrowe lub wybrane, jako tryb
zatrzymania, gdy uptynie czas [Czas hamow DC 1] (tdl).
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Tryb konfiguracji (ConF)

Kod

Nazwa / Opis

Zakres regulacji

Ustawienia fabrycznle

tdC

()

(1) (3)

[Czas hamow DC 2]

0.1t030s

05s

ZWROC UWAGE

PRZEGRZANIE | USZKODZENIE SILNIKA

przegrzania i uszkodzenia silnika.

Sprawdz, czy podtgczony silnik jest przystosowany do dtugotrwatego hamowania pradem statym w celu unikniecia

Niezastosowanie si¢ do tych instrukcji moze spowodowaé uszkodzenie urzadzenia.

Maksymalny czas hamowania prgdem DC [Wart prad ham DC2] (IdC2) wybranego tylko jako tryb zatrzymania.
Ten parametr moze by¢ udostepniony, jezeli [Typ zatrzymania] (Stt) jest ustawiony na [Zatrzym DC] (dCl).

()

(1) Ten parametr jest dostepny w menu [NASTAWY] (SEt-) i [FUNKCJE APLIKACYJNE] (FUn-)
(2) Odpowiada wartosci pragdu znamionowego przemiennika, wskazanej w instrukgji i na tabliczce znamionowej przemiennika.
(3) Te parametry s3 niezalezne od funkcji [Hamowanie DC] (AdC-).

Parametry te ukazujg sie tylko, gdy odpowiednia funkcja zostata wybrana w innym menu. Kiedy parametry mozna
osiggnac¢ i regulowac z poziomu menu konfiguracji odpowiedniej funkcji parametrow, ich opis jest wyszczegodlniony w

menu na wskazanych stronach, w celu utatwienia programowania.

Parametry, ktére moga by¢ modyfikowane podczas dziatania lub po zat

rzymaniu..
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KOMUNIKACJA

Z menu COnF

'-l FULg

-/
ENT

T

oy / \
4 = eEnT | BSCl= Esc
N

+|-
«ESC ISinm-

i
*I‘t'
i
1
|
|
|

~ ESC FUn—lI

- +
ESC
T =
Kod Nazwa / Opis Zakres regulaciji Ustawienia fabryczne
FULL [FULL] (kontynuacja)
COM- [KOMUNIKACJA]
ICS- [WEJSCIE SKANERA KOM]
[Adres wejscia 1] (nMA1) do [Adres wejscia 4] (nMIA4) moze by¢ stosowany do szybkiego zadania
skanera komunikacyjnego (Zobacz instrukcje Modbus & CANopen®).
nMA1 |[Adres wejscia 1] 3201
Adres pierwszego stowa wejsciowego
nMAZ2 |[Adres wejscia 2] ‘ 8,604
Adres drugiego stowa wejsciowego.
NnMA3 |[Adres wejscia 3] ‘ 0
Adres trzeciego stowa wejsciowego.
nMA4 | [Adres wejscia 4] ‘ 0
Adres czwartego stowa wejsciowego.
nMAS5 | [Adres wejscia 5] ‘ 0
Adres pigtego stowa wejsciowego.
nMAG | [Adres wejscia 6] o
Adres szdstego stowa wejsciowego.
nMA7 |[Adres wejscia 7] ‘ 0
Adres siddmego stowa wejsciowego .
nMAS |[Adres wejscia 8] B
Adres 6smego stowa wejsciowego.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Kod Nazwa / Opis Zakres regulaciji Ustawienia fabryczne
COM- [KOMUNIKACJA] (kontynuacja)
OCS- [WYJSCIE SKANERA KOM]
[Adres wyjscia 1] (nCA1) do [Adres wyjscia 4] (nCA4) moze by¢ stosowany do obstugi
szybkich zdarzen skanera komunikacyjnego (Zobacz instrukcje Modbus & CANopen®).
nCA1 |[Adres wyjscia 1] 8501
Adres pierwszego stowa wyjsciowego.
NnCAZ |[Adres wyjscia 2] ’ 8,602
Adres drugiego stowa wyjsciowego.
NCA3 |[Adres wyjscia 3] ’ 0
Adres trzeciego sfowa wyjsciowego.
NCA4 | [Adres wyjécia 4] o
Adres czwartego stowa wyjsciowego.
NnCA5 | [Adres wyjscia 5] \ 0
Adres pigtego stowa wyjsciowego.
NCAG | [Adres wyjscia 6] \ 0
Adres szbstego stowa wyjsciowego.
NCA7 | [Adres wyjscia 7] ‘ 0
Adres siédmego stowa wyjsciowego.
NnCAS8 | [Adres wyjscia 8] \ 0
Adres 6smego stowa wyjsciowego.
COM- [KOMUNIKACJA] (kontynuacja)
Md1- [SIEC MODBUS]
Add [Adres Modbus] ‘[OFF] (OFF) do 247 ‘[OFF] (OFF)
OFF | [OFF](OFF)
— | 1do 247 : adres urzadenia w siebi Modbus
AMOC [Mbus adr karty kom] ‘ [OFF] (OFF) do 247 ‘ [OFF] (OFF)
* Adres karty komunikacyjne;.
OFF | [OFF](OFF)
— | 1do 247
tbr [Predkos¢ Modbus] ’ [19.2Kbps] (19 2)
4.8 -9.6-19.2 - 38.4 kb/s na terminalu zintegrowanym.
4800, 9600, 19200 lub 38400 b/s na wyswietlaczu graficznym.
tFO [Format Modbus] \ [8-E-1] (8E1)
801-8E1-8n1, 8n2
ttoO [Czas oczek Modbus] 0.1do30s ‘ 10.0s
0.1do30s
COM1 [Mdb com stat]
rOtO | [r0t0] (rOtO): Modbus: brak odbioru, brak transmisji =
rOt1 | bezczynnosé [rot1] (rOt1): Modbus: brak odbioru, nadawanie
1 tO | [r1t0] (r1tO): Modbus: odbidr, braknadawania
r 1t |[rt1](r1t1): Modbus: odbiérinadawanie

Parametry te ukazujg sie tylko, gdy odpowiednia funkcja zostata wybrana w innym menu. Kiedy parametry mozna
* osiggnac¢ i regulowac z poziomu menu konfiguracji odpowiedniej funkcji parametréw, ich opis jest wyszczegdlniony w
menu na wskazanych stronach, w celu utatwienia programowania..
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Tryb konfiguracji (ConF)

Kod

Nazwa / Opis ‘ Zakres regulacji ‘ Ustawienia fabryczne

COM-

[KOMUNIKACJA] (kontynuacija)

CnO-

[CANopen]

AdCO
OFF

[Adres CANopen] ‘ [OFF] (OFF) do 127 ‘ [OFF](OFF)

[OFF] (OFF): OFF
1do 127

bdCO

50
125
250
500

1M

[Predko$é CANopen] ‘ [250 kbps] (250)

[50 kbps] (50): 50,000 Bodéw
[125 kbps] (125): 125,000 Bodéw
[250 kbps] (250): 250,000 Bodéw
[500 kbps] (500): 500,000 Bodéw
[1 Mbps] (1M): 1 MBauds

ErCO

[Kod btedu CANopen] 0d0do5 -

Parametr tylko do odczytu, nie moze by¢é modyfikowany.

COM-

[KOMUNIKACJA] (kontynuacija)

Cbd-

[KARTA KOMUNIKACYJNA]

Zobacz dokumentacje

LCF-

[WYMUSZ STER LOKAL]

FLO

nO
LI1

LI6
LAIA1
LAI2
OLO1

OL10

[Sterowanie lokalne] [NIE](nO)

Przypisanie zadawania lokalnego.

Wymuszenie sterowania lokalnego jest aktywne, gdy wejscie jest w stanie 1.

[Sterowanie lokalne] (FLO) jest wymuszane na [NIE] (nO) jezeli [Konfigur kanatéw] (CHCF) jest ustatwiony na
[Profil wewy] (10) str.154.

[NIE] (nO): Funkcja nieaktywna

[LIM] (L11): Wejscie logiczne LI1

[LI6] (L16): Wejscielogiczne LI6

[LAI1] (LAIT): Wejscielogiczne Al1

[LAI2] (LAIZ2): Wejscie logiczne Al2

[OLO01] (OLO1): Blok funkcyjny: Wejscie logiczne 01

[OA10] (OA10): Blok funkcyjny: Wejscie logiczne 10

FLOC

nO
Al
Al2
Al3
LCC

Pl
OAO01

OA10

[Wym sterow lokal] [NIE](nO)

[NIE] (nO): Nie przypisano (sterowanie przez zaciski z zerowa zadang).

[AI1] (Al1): Wejscie analogowe

[AI2] (Al2): Wejscie analogowe

[AI3] (Al3): Wejscie analogowe

[Term graf] (LCC): Przypisanie zadawania i sterowania dla terminala z wyswietlaczem graficznym lub terminala
zdalnego. Zadawanie: [Zadawanie terminal]_(LFr) str. 50.

Sterowanie: przyciski RUN/STOP/FWR/REV.

[We impuls] (Pl): Wejscie impulsowe

[OA01] (OAO1): Blok funkcyjny: Wyjscie analogowe 01

[OA10] (OA10): Blok funkcyjny: Wyjscie analogowe 10

FLOt

0.1do30s 10.0s

[Op6z wyt ster lokal]

0.1do 30s.
Ten parametr moze by¢ udostepniony, jezeli [Sterowanie lokalne] (FLO) nie jest ustawiony na [NIE] (nO).
Opodznienie czasowe przed odzyskaniem monitorowania komunikacji po opuszczeniu trybu sterowania lokalnego.

Parametry te ukazujg sie tylko wtedy, gdy odpowiednia funkcja zostata wybrana w innym menu. Kiedy parametry mozna
osiggnac i regulowac z poziomu menu konfiguracji odpowiedniej funkcji parametrow, ich opis jest wyszczegdlniony w
menu na wskazanych stronach, w celu utatwienia programowania.
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Tryb konfiguracji (ConF)

Poziom dostepu
Zobacz [Poziom dostepu] (LAC) str. 280.
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Interfejs (ItF)

Interfejs (ItF)

Co znajduje sie w tym rozdziale?

Ten rozdziat zawiera nastepujgce tematy:

Temat str.
Poziom dostepu (LAC) 280
Jezyk (LnG) 282
Konfiguracja monitoringu (MCF) 283
Konfiguracja wyswietlacza (dCF) 287
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Interfejs (ItF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: ITF-
Poziom dostepu (LAC)
Na terminalu zintegrowanym:

Zmenu ltF -

—/ ST\ +
)

ESC

Kod Nazwa / Opis Ustawienia fabryczne
It~ — |[3INTERFACE]
LAC |[3.1 Poziom dostepu] [Standard] (Std)

(@

DAS | [Podstawow] (bAS): Ograniczony dostep do menu [SZYBKI ROZRUCH] (SIV-), [1.2 MONITORING] (MOn-), INASTAWY] (SEt-),
[USTAWIENIA FABRYCZNE] (FCS-), [5 HASLO DOSTEPU] (COd) oraz [3.1 Poziom dostepu] (LAC-). Tylko jedna funkcja moze byé
przypisana do kazdego wejscia.

Std | [Standard] (Std): Dostep do kazdego menu na terminalu zintegrowanym. Tylko jedna funkcja moze by¢ przypisana do kazdego wejscia.
AdU | [Zaawansow] (AdU): Dostep do kazdego menu na terminalu zintegrowanym. Kilka funkcji moze by¢ przypisanych do kazdego wejscia.
Epr [Ekspert] (EPr): Dostep do kazdego menu na terminalu zintegrowanym oraz dostep do dodatkowych parametrow. Kilka funkcji moze by¢
przypisanych do kazdego wejscia.

C) Parametry, ktére mogg by¢ modyfikowane podczas dziatania lub po zatrzymaniu.
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Poréwnanie menu, ktére moga by¢ dostepne na terminalu z wyswietlaczem graficznym / terminalu zintegrowanym.

Poziom dostepu

[1 MENU PRZEMIENNIKA] (ciri-)

[1.1 ZADAWANIE PREDKOSCI] (rEF-)

[1.2MONITORING] (MOn-)

MMO- (Monitoring motor)

IOM-(STAN WEJSC/WYJSC)

SAF-(Monitoring Safety)

MFb-(Monitoring Function Blocks)

CMM- (ALOKACJA KOMUNIKACJI)

M P 1- (Monitoring PI)

P Et-(Czas pracy aplikacji)

Al r-(Alarmy) (1)

SSt-(STAN INNYCH PARAM) (1)

COd-(HASLO DOSTEPU)

[1.3 CONFIGURATION] (COnF)

MY Mn-(MOJE)

FCS-(Ustawieniafabryczne)

FULL (Full)

S|M- (Prosty start)

S Et- (Ustawienia)

FbM- (Blok funkcyjny)

[2 IDENTYFIKACJA] (Old-) (1)

[BINTERFACE] (I1tF-)(1)

[3.1 Poziom dostepu] (LAC)

[3.2 JEZYK] (LnG)

[4 OTWORZ-ZAPAM PLIK] (trA-) (1)

[5 HASLO DOSTEPU] (COd-) (1)

Podstawow bAS

Standard Std
Zaawansow AdU

EkspertEPr

Pojedyncza funkcja moze by¢ przypisana do kazdego wejscia.

[1 MENU PRZEMIENNIKA]

{Dyri \

[1.2 MONITORING] (MOn-)

dGt- (Diagnostyka)

)

[1.3 CONFIGURATION] (COnF)

FULL (Full)

drC-(STEROWANIE
SILNIKIEM)

|_O- (IKONFIG
WEJSC/WYJSC)

CiL-(STEROWANIE)

FUn- (FUNKCJE
APLIKACYJNE

= L_t-Obstugabtedéw

COM-
(Komunikacja)

[3INTERFACE] (1tF-)
(1)

[3.3 KONFIGUR MONITOR] (MCF-)

Pojedyncza funkcja moze by¢ przypisana do kazdego wejscia.

[3.4 KONFIG WYSWIETLANIA] (dCF-) (1)

Kilka funkcji moze by¢ przypisanych do kazdego wejscia.

Parametry w trybie Ekspert

(1) Moze by¢ osiagniete tylko na terminalu z wyswietlaczem graficznym.

Kilka funkcji moze by¢ przypisanych do kazdego wejscia.
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Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: ITF-
Jezyk (LnG)

ROY iaj:;ykm'o He 00A Gdy jest mozliwosc tylko jednego wyboru, jest on on oznaczony v

Przyktad: Wybrany moze byc tylko jeden jezyk.

Francais v

Deutsch

Espafiol

Italiano

<< >> Szybko

Chinese

Pycckui

Turkge

Kod Nazwa / Opis Ustawienia fabryczne

LNnG [[3.2JEZYK] [Jezyk 0] (LnGO)
( ) Indeks jezykow.

LnGO |[Jezyk 0] (LnGO)

LnG9 |[Jezyk 0] (LNnG9)

() Parametry, ktére moga by¢ modyfikowane podczas dziatania lub po zatrzymaniu.
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Konfiguracja monitoringu (MCF)

To menu moze by¢ udostepnione na terminalu z wySwietlaczem graficznym.

RDY Zaciski +00Hz O00A
3 Interfejs
3.1 Poziom dostepu RUN Zaciski +0.0Hz 0.0A
3.2 Jezyk ENT 3.3 KONFIGURACJA MONIT.
3.3 KONFIGURACJA MONIT. WYBOR PARAMETRU
TYP MONITORA
Kod << >> Szybko COM. MAP CONFIG.
Kod << >> Szybko

Moze to zosta¢ wykorzystane do konfiguracji informacji wyswietlanych na ekranie wyswietlacza graficznego.

—

RUN Zaciski +0.0Hz 0.0A
3.3 MONITORING CONFIG.

TYP MONITORA

COM. MAP CONFIG.

Kod << >> Szybko

[WYSWIETLANE PARAM-Y]: Wybér 1 lub 2 parametréw wyséwietlanych w gérnym wierszu —
(pierwsze 2 nie mogg by¢ modyfikowane).

[TYP EKRANU WIZUALIZ]: Dobér parametrow wyswietlanych na srodku ekranu oraz trybu
wyswietlania (wartosci forma wykresu stupkowego).

[KONFIG KOMUNIKACJI]: Dobér wyswietlanych stow i ich format.
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Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: ITF- > MCF-
Kod Nazwa / Opis
MCF- |[3.3 KONFIGUR MONITOR]
Kod Nazwa / Opis
PbS-|[WYSWIETLANE PARAM-Y]
[Wartos¢ fizycznaAl1] wV
[Wartos¢ fizycznaAl2] wV
[Wartosé fizycznaAl3] w mA
[Wartos¢ fiz AO1] wV
[Stowo stanu ETA]
[Grupy alarméw]
[Czestot zadana] w Hz: parametr wyswietlany w konfiguracji fabrycznej
[Wyjscie czestotliw] w Hz
[Prad silnika] w A: parametr wyswietlany w konfiguracji fabrycznej
[Predkos¢ obr silnik] w obr/min
[Napiecie silnika] wV
[Moc silnika] w W
[Moment silnika] %
[Napiecie zasilania] wV
[Stan termicz siln %] %
[Stan termicz przem] %
[Pobér mocy] w Wh lub kWh w zalezno$ci od obcigzenia przemiennika
[Czas pracy silnika] w godzinach (dtugos$¢ czasu witgczenia silnika)
[Czas zasil przem] w godzinach (dlugos$¢ czasu wigczenia przemiennika) w
[Licznik alarm IGBT] sekundach (catkowity czas alarmu IGBT)
[Min. freq time] w sekundach
[Sygnat zadaw PID] %
[Sprzezenie PID] %
[Uchyb PID] %
[Wyjscie PID] w Hz
[Aktywna konfigur] CNFO, 1 lub 2 (Zobacz str. 232)
[Wybér zestawu par] SET1, 2 lub 3 (Zobacz str. 230)
Wybierz parametr uzywajac ENT ~ / pojawia sie obok parametru
Parametry mogg by¢ odznaczane za pomocg ENT.
Moga by¢ wybrane 1 lub 2 parametry
Przyktad:
WYBORPARAMETRU
MONITORING
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Interfejs (ItF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: ITF->MCF->MSC-

Typ monitora

Kod Nazwa / Opis Ustawienia fabryczne
MSC- |[TYP EKRANU WIZUALIZ]
Mdt |[Typ wysw wartosci] [Wysw cyfr] (dEC)
[Wysw cyfr] (dEC)
() [Wysw stup] (bAr)

[Lista wart] (LISt)
MPC [[WYBOR PARAMETROW]

[AI1] wV
[AI2] wV
[AI3] wmA
[AO1] wV

[Stowo stanu ETA]
[Grupy alarmow]

[Czestot zadana] w Hz: parametr wyswietlany w konfiguracji fabrycznej
[Wyjscie czestotliw] w Hz

[Wyjscie czestotliw] w A: parametr wyswietlany w konfiguracji fabryczne;j
[Prad silnika] w Hz

[Predkos¢ obr silnik] w obr/min

[Napiecie silnika] wV

[Moc silnika] w W

[Moment silnika] %

[Napiecie zasilania] wV

[Stan termicz siln %] %

[Stan termicz przem] %

[Pobor mocy]

[Czas pracy silnika]
[Czas zasil przem]
[Licznik alarm IGBT]

w Wh lub kWh w zaleznosci od obcigzenia przemiennika
w godzinach (dtugos$¢ czasu wigczenia silnika)

w godzinach (dtugos¢ czasu wigczenia przemiennika)

w sekundach (catkowity czas alarmu IGBT

[Min. freq time] w sekundach
[Sygnat zadawa PID] %
[Przypis sprzez PID] %
* [Uchyb PID] %
[Wy PID] Hz

Wybierz parametr uzywajgc ENT (v pojawia si¢ obok parametru). Parametry moga by¢ zazaczane za

WYBOR PARAMETROW pomoca ENT.
MONITORING
“““““ v
--------- v
Przyktady:
Wyswietlanie 2 wartosci Wyswietlanie 2 wykreséw Wyswietlanie listy 5 wartosci
RUN Zaciski +35.0Hz 80.0 A RUN Zaciski +35.0Hz 80.0A RUN Zaciski +35.0Hz 80.0 A
Predkos¢ silnika Min Predko$¢ silnika nax 1.2 MONITORING
H 0 1250 obr/min 1500 Czgstotl. zadana : 50.1Hz
1 250 Obr/mln Prad silnika: 80 A
Prad silnika Min Prad silnika Predkos¢ silnika: 1250 obr/min
80 A 0 80A 150 Stan termiczny silnika: 80%
Stan termiczny przemiennika : 80%
Szybko | Szybko Szybko

Parametry te ukazujg sie tylko wtedy, gdy odpowiednia funkcja zostata wybrana w innym menu. Kiedy parametry mozna
* osiggnac¢ i regulowac z poziomu menu konfiguracji odpowiedniej funkcji parametréw, ich opis jest wyszczegdlniony w
menu na wskazanych stronach, w celu utatwienia programowania..

() Parametry, ktére moga by¢ modyfikowane podczas dziatania lub po zatrzymaniu.
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Interfejs (ItF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: ITF->MCF-> ADL-

Konfiguracja mapy komunikacji

Kod Nazwa / Opis ‘ Ustawienia fabryczne
AdL- [[KONFIG KOMUNIKACJI]
IAd1 [Adres silnika 1] ‘ 0
C) Wybierz adres stowa wys$wietlanego przez nacisniecie przyciskéw << i >> (F2 i F3) i obracajgc pokretto jog.
FAd1 |[Format stowa 1] ‘ [Heksadec] (HE )
() Format stowa 1.
HE |[Heksadec] (HE )
SIG |[Ze znakiem](SIG)
NSG | [Bezznaku] (nSG)
IAdZ2 [Adres silnika 2] ‘ 0
() Wybierz adres stowa wyswietlanego przez nacis$nigcie przyciskéw << i >> (F2 i F3) i obracajgc pokretto jog.
FAd2 |[Format stowa 2] |[Heksadec] (HE )
( ) Format stowa 2.
HE |[Heksadec] (HE )
SIG |[Ze znakiem](SIG)
NnSG |[Bezznaku] (nSG)
IAdS |[Adres silnika 3] ’o
() Wybierz adres stowa wyswietlanego przez nacis$niecie przyciskéw << i >> (F2 i F3) i obracajgc pokretto jog.
FAd3 |[Format stowa 3] ‘ [Heksadec] (HE )
c ) Format stowa 3.
HE |[Heksadec] (HE )
SIG | [Ze znakiem] (SIG)
NnSG | [Bezznaku] (nSG)
IAd4 |[Adres silnika 4] ‘ 0
() Wybierz adres stowa wyswietlanego przez nacisniecie przyciskow << i >> (F2 i F3) i obracajac pokretto jog.
FAd4 | [Format stowa 4] ’ [Heksadec] (HE )
( ) Format stowa 4.
HE |[Heksadec] (HE )
SIG |[Ze znakiem](SIG)
NSG |[Bezznaku] (nSG)

Pdézniej, jezeli to mozliwe, wybierz stowa w podmenu [ALOKACJA KOMUNIKACJI] dla menu [1.2 MONITORING]. Przyktad:

RUN Zaciski +35.0Hz 80.0A
MAPA KOMUNIKACJI

W3141: F230 Hex

<< >> Szybko

0

Parametry, ktére moga by¢ modyfikowane podczas dziatania lub po zatrzymaniu.
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Interfejs (ItF)

Konfiguracja wyswietlacza (dCF)

RDY Zaciski 0.0Hz 0.0A
MENU GLOWNE

1 MENU PRZEMIENNIKA

2 IDENTIFIKACJA

4 Otworz / Zapisz jako

5HASLO

Kod

Szybko

ENT

RDY Zaciski 0.0 Hz

0.0A

3 Interfejs

3.1 POZIOM DOSTEPU
3.2 Jezyk
3.3 KONFIGURACJA MONIT.

Kod << >>

Szybko

ENT

* PARAMETRY UZYTKOWNIKA: Dostosowanie od 1 do 15 parametréw.
* MOJE MENU: Stworzenie wlasnego menu.

To menu moze by¢ udostepnione na terminalu z wyswietlaczem graficznym. Moze by¢
stosowane w celu dopasowania parametréw lub menu oraz dostepu do parametréw.

RDY Zaciski 0.0 Hz

0.0A

3.4 KONFIG. WYSWIETL.

3.4 KONFIG. WYSWIETL. PARAMETRY UZYTKOWNIKA

MOJE MENU KONFIG.
DOSTEP PARAMETROW
PARAMETRY KLAWIATURY

Kod << >>

Szybko

* DOSTEP PARAMETROW: Dostosowanie widocznosci i mechanizmu zabezpieczer menu i parametrow.

» PARAMETRY WYSWIETLACZA: Regulacja kontrastu i trybu stand-by na terminalu z wy$wietlaczem

graficznym (parametry przechowywane w terminalu, a nie w przemienniku).

Kod

Nazwa / Opis

dCF-

[3.4 KONFIG WYSWIETLANIA]
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Interfejs (ItF)

Parametry uzytkownika

Jezeli [Nazwa stand przem] jest ustawiony na [TAK], wyswietlacz powraca do ustawiehn standardowych, ale
ustawienia uzytkownika pozostajg zachowane.

PRZEPLYW ZADANY

Maksymalna liczba znakéw 18

ABC

<<

>>

Szybko

| S

RDY Zaciski 0.0Hz O0.0A
PARAMETRY UZYTKOWNIKA
Return std name : No
ENT VIVBOR PARAWETROW
WYBOR UZYTKOWNIKA | FULL
_ PROSTY START
MOJE MENU ENT WYBOR PARAMETROW
l«{NAZWA URZADZENIA USTAWIENIA -
Kod = > Szybko STEROWANIE SILNIKIEM USTAWIENIA
: : WEJS . Zakres rampy v
Informacja serwisowa — JSCIA/WYJSCIA CFG LV i
< KONFIGURACJA 0 POLECENIE Rampa rozruchu || Wybérod 1do 15
|« KONFIGURACJA 1 List Eampa Zatrzyr:a';'a || parametréw
L« KONFIGURACJA 2 ampa ozruchu 2 L1 uzytkownika
|« NUMER SERYJNY Rampa zatrzymania 2
ENT List '-'ISt
RDY Zaciski +0.0Hz 0.0A
Lpm| WYBORUZYTKOWNIKA
Zwréé uwage: Pierwszy wiersz [WYBOR
ampa rozruchu 3
paroz PARAMETROW] lub [RDY Term +0.0 Hz 0.0 A]
zatrzymania 2
w zaleznosci od sciezki (ENT lub List).
Delete Lista parametréw uzytkownika.
| ENT
RDY Zaciski +0.0Hz 00A
_ Zakres rampy ENT|RDY Zadski +00Hz 00A | Jezeli nie zostato wykonane
Nazwa uzytkownika dostosowanie parametrow,
Jednostka okaz si standardowe
Mnoznik PRZEPLYW ZADANY P q Sie . ;
Dzielnik wartosci (nazwy, jednostki,
Przesunigcie itd.)
Maksymalna liczba znakéw 13 Wyéwietlenie w1 lub 2
ABC << >> . ,
Lo . - liniach znakéw.
Przesuniecia i wspétczynniki
sg wartosciami ||Czbowym|' Uzyj F1 , aby Zmienic na ABC, abC, 123, [‘.
Nie uzywaj zbyt duzych Uzyj pokretta jog do zmiany znaku (kolejnos¢ alfabetyczna)
mnoznikéw (maks. 99,999) oraz << i >> (F2 i F3) do przesuwania na poprzedni lub
nastepny znak.
ENT[RDY Zaciski +0.0Hz 0.0A RDY Zadski +00Hz O00A
Standard: stosowanie L Jednostka - > Dostosowana
jednostek ustawionych Standard v o _
fabrycznie. Dostosowana Po wprowadzeniu jednostki, LBS
Dostosowana: o jezeli nacisniesz ENT,
. 0 B . .
dostosowanie jednostki. mA ponownie ukaze sig ekran Maksymalna liczba znakow 3
o ] ] Soyhko Zakres rampy, aby ABC << >>
%, MA, itd.: wybor z wyswietli¢ nazwe.
przewijanej listy Nacisnij ESC, aby powrdécié
ENT [ROY 2o 0otz oA | do Jednostki. — o
> SERVICE MESSAGE ENT Zac SL:IINI I~
LINIA1
| 1o dowolne; uslugi:
LINIA3 .
LINIA 4 Wprowadzony komunikat
LINIA5 ukaze sie po nacisnieciu _ )
TWidoK b rzveisku Widok” Maksymalna liczba znakéw 23
i y przy » . ABC << >> Szybko
ROV o 00T O00A Nazwy (NAZWA MENU UZYTK, NAZWA URZADZENIA, KONFIGURACJA, nr seryjny,
LI NAZWA MENU UZYTKOWNIKA linie komunikatéw, nazwy jednostek, itd.) sg dostosowywane jak w przyktadzie nazwy

parametru powyzej. Jezeli nie zostato wykonane dostosowanie parametrow, pokazg sie
standardowe wartosci (nazwy, jednostki, itd.).

Wyswietla 1 lub 2 ciggi liter.

Uzyj F1 do zmiany ABC, abc, 123, *[-.

Uzyj pokretta jog do zmiany liter (kolejnos¢ alfabetyczna) oraz
<<i>>(F2i F3), aby przej$¢ do nastgpnej lub poprzedniej litery.
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Interfejs (ItF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez:

ITF-> DCF- > CUP-

Kod

Nazwa / Opis

‘ Ustawienia fabryczne

CUP-

[PARAM UZYTKOWNIKA]

GSP

0

nO
YES

[Nazwa stand przem]
Dostosowuje niestandardowe parametry.
[NIE] (nO)

[TAK](YES)

‘ [NIE](nO)

MYMN

[MY MENU]

PAN

[NAZWA URZADZENIA]

SEr-

[INFORM SERWISOWA]

SMLO1

[LINIA 1]

SMLO2

[LINIA 2]

SMLO3

[LINIA 3]

SMLO4

[LINIA 4]

SMLOS

[LINIA 5]

CFNO1

[KONFIGURACJA 0]

CFNO2

[KONFIGURACJA 1]

CFNO3

[KONFIGURACJA 2]

PSn

[NUMER SERII]

C) Parametry, ktére moga by¢ modyfikowane podczas dziatania lub po zatrzymaniu..
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Interfejs (ItF)

Konfiguracja mojego menu

ENT o 5
RDY Zadski +00Hz 00A Wyborr; pz;rametrow
KONFIGURACJA MOJEGO MENU Z"flwa yC, W menu
WVEOR PARAMETROW uzytkownika
WYBRANALISTA FULL . )
PROSTY START Zwré6¢ uwage: Pierwszg
ENT WYBOR PARAMETROW linig jest WYBOR
SILNIKIEM - USTAWIENIA PARAMETROW] lub
Kod << >>  Szybko KONFIG WEJSC / WYJSC CFG Zakres rampy 7 | [RDY Term +0.0 Hz 0.0A]
NASTAWY Rampa rozruchu v
List Rampa zatrzymania w zaleznosci od $ciezki
2 Rampa rozruchu (ENT lub Lista).
2 Rampa zatrzymania v
List
List Wykonana lista
parametrow
ENT RDY Zaciski_ 0.0Hz _ 0.0A] menu uzytkownika.
. WYBRANALISTA
Rampa rozruchu
2 Rampa zatrzymania
Del Up Down
Uzyj przyciskéw F2 i F3 do
przesuwania parametréw
na liscie (ponizej przyktad
uzycia F3.).
RDY Zadski +00Hz 00A
WYBRANA LISTA
Rampa rozruchu
Wsp prop. sprz pred
Del W gore wdot
Kod Nazwa / Opis
MY C- |[MY MENU CONFIG.]
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Interfejs (ItF)

Dostep do parametrow

RDY Zaciski 0.0Hz 0O0A
sl ENT Wybodr wyswietlania
ZABEZPIECZENIE ROV Zaosi _00Fz _00A Y tkion row Iub
WIDOCZNOSC WIDOCZNOBG ENT [ROY — Zacski00mz 00A| /SZysiKich parametrow lu
PARAMETRY > PARAMETRY tylko parametrow aktywnych.
MENU —H Aktywne 7/ Nacisnij ESC, aby opusci¢ ten
Wszystkie ekran.
Kod << >> Szybko
Kod Szybko
Szybko
ENT
Pozostajesz wytgcznie w menu
> MENU [1 MENU PRZEMIENNIKA].
ENT 1 MENY PRZEMIENNIKA Wszystkie menu sg domyslnie
1.1 PREDKOSC ZADANA v zaznaczone
1.2 MONITORING v ’
1.3CONF I .
oL Nacisnij ENT aby odznaczy¢
menu.
Nacisnij ENT aby znowu
RDY Zaciski  0.0Hz 00A zaznaczy¢ menu.
ZABEZPIECZENIE ENT
- RDY KANAZ;(C'ZS:'BEZSI'EEZZONEO'OA Zwr6é uwage: Kanat (lub kanaty) zabezpieczony musi
CHRONIONE PARAMETRY 17 . by¢ wybrany, gdyz chroniony parametr pozostanie
PC TOOL v udostepniony w kanatach, ktore nie sg wybrane.
MODBUS v
Kod Szybko CANopen v
KARTAKOMUNIKACYJNA v
Kod Szybko
ENT
Na tych ekranach
— CHRONIONE PARAMETRY Wszystkie parametry w
1 MENU PRZEMIENNIKA menu
1.1 PREDKOSC ZADANA
1.2 MONITORING ET CHRONIONE PARAMETRY [ !V'ENU PRZEMIENNIKA] mogg
1.3CONF —N T 3CONF by¢ zabezpieczone i sg
MOJE MENU wyswietlone, z wyjgtkiem
USTAWIENIA parametréw Ekspert.
Wszystkisbne FABRYCZNE
Macro configuration Nac|s'n|J przycisk
FULL . Wszystkie, aby zaznaczy¢
Wszystkle _ Zaden wszystkie parametry.
Zaden wybér nie moze by¢ wykonany Nacisnij przycisk
na tym ekranie, jesli nie ma Wszystkie, aby odznaczyé
zadnych parametréw. wszystkie parametry.
CHRONIONE PARAMETRY
FUNKCJE APLIKACYJNE
OPERACJA NA SYG ZAD
RAMPa
KONFIG ZATRZYMANIA AUTO
HAMOWANIE DC ENT CHRONIONE PARAMETRY

JOG
JOG 7

Czestotliwos¢ Jog
Opo6znienie Jog

Zwroc¢ uwage: Chronione parametry nie sg juz dostepne, wiec nie sg wyswietlane dla wybranych
kanatow.
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Interfejs (ItF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez: ITF->DCF- > PAC- > PRO- > PCD-

Kod Nazwa / Opis Ustawienia fabryczne
DAC- |[DOSTEP DO PARAMETR]

prO- |[ZABEZPIECZENIE]

pCd- |[KANALY ZABEZPIECZ]

COn | [Terminal operator] (COn): Terminal z wyswietlaczem graficznym lub terminal zdalny
P s |[[POWER SUITE] (P S): Oprogramowanie PC
Mdb | [Modbus] (Mdb): Modbus zintegrowany
CAnN | [CANopen] (CANn): CANopen® zintegrowany
nEt | [KARTA KOMUNIKAC] (nEt): Karta komunikacyjna (jezeli jest zainstalowana)

U 1S-[WIDOCZNOSC ]

PUIS |[PARAMETRY] [Aktyw para] (ACt)
() Widocznos$¢ parametréw: tylko aktywne lub
wszystkie

ACTt | [Aktyw para] (ACH)
ALL |[Wszystkie] (ALL)

() Parametry, ktére moga by¢ modyfikowane podczas dziatania lub po zatrzymaniu.
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Interfejs (ItF)

Parametry opisane na tej stronie moga by¢ dostepne poprzez:

Parametry klawiatury

ITF- > DCF- > CNL-

()

nO

[Panel aktywny]

Czas wygaszenia terminala graficznego.

[NIE] (nO): Nie

RDY Zaciski 0.0Hz 0.0A
PARAMETRY KLAWIATURY
Panel aktywny  : 5 min
Kod << >> Szybko
Kod Nazwa / Opis ‘ Zakres regulacji ‘ Ustawienia fabryczne
CnL- [PARAMETRY PANELA]
CrSt |[Kontrast panela] \Od 0do 100% \50%
( ) Kontrast klawiatury
CSbyY

‘ [NIE] (nO) do 10 min ‘ 5 min

C) Parametry, ktére mogg by¢ modyfikowane podczas dziatania lub po zatrzymaniu.
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Otworz / Zapisz jako (trA)

Otworz | Zapisz jako (trA)

[4.1 OTWORZ]: aby pobraé wczytaé do przemiennika jeden z 4 plikéw z terminala z wy$wietlaczem graficznym.

To menu moze by¢ udostepnione na terminalu z wySwietlaczem graficznym.

RDY Zaciski 0.0Hz 0.0A
MENU GEOWNE

1 MENU PRZEMIENNIKA

2 IDENTYFIKACJA

4 Otworz / Zapisz jako

5HASLO
Kod Szybko

ENT

3 Interfejs —>

RDY Zaciski 0.0 Hz 0.0A
4 Otworz / Zapisz jako
4.1 OTWORZ
4.2 ZAPISZ JAKO
Kod << >> Szybko
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Otworz / Zapisz jako (trA)

[4.2 ZAPISZ JAKO]: Wysyta konfiguracje przemiennika czestotliwosci do terminala wyswietlaczem graficznym.

RDY Zaciski 0.0Hz 0.0A
4.0tworz / Zapisz jako EN RDY Zaciski 0.0Hz 0.0A
4.1 Otworz / Zapisz jako ENT RDY Zaciski 0.0Hz 0.0A Zobacz
SAVE AS _ GRUPA PARAM DO WYSE szczegdly na
Piik 2 Pusty caden kolejnej stronie
Plik 3 Pusty Wszystkie inej
Plik 4 Pusty Konfiguracja przemiennika
Kod << >> Szybko Parametry silnika
Kod << >> Szybko Komunikacja
Kod Szybko| ENT
Zwré¢ uwage: Otwarcie
pustych plikéw nie
powoduje zmiany. v
RDY Zaciski 0.0Hz 0.0A
TRANSFER DANYCH
SPRAWDZ POLACZENIE Z
przemiennikiem
ENT ESC = Anuluj ENT = zatwierdz
Kod Szybko
RDY Zaciski 0.0Hz 0.0A | ENT
L 4.2 ZAPISZ JAKO
Plik 1 Uzywany ENT RDY Zaciski 0.0 Hz 0.0A
Pik2  Pusty S TRANSFER DANYCH
Plik 3 Pusty
Piik 4 Pusty W TRAKCIE TRANSFERU
Kod Szybko
Zapisanie do uzywanego |
pliku usuwa i zastepuje v
konfiguracje zawartg w tym —
liku RDY Zaciski 0.0 Hz 0.0A
pliku. TRANSFER DANYCH
ZROBIONE
ENT lub ESC aby kontynuowaé¢
Komunikaty, ktére moga sie pojawi¢, gdy pobieranie jest wymagane:
* [W TRAKCIE TRANSFERU]
* [Wykonany]
¢ Komunikaty o btedach, jesli pobieranie nie jest mozliwe
* [Parametry silnika nie sg KOMPATYBILNE.Czy chcesz kontynuowac?]:
W tym przypadku, pobieranie jest mozliwe, ale nie wszystkie parametry zostang
wczytane do przemiennika.
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Otworz / Zapisz jako (trA)

GRUPA PARAM DO WYSL

[Zaden]:

Brak wyboru

[Wszystkie]:

Wszystkie parametry

[Konfig przemien]:

Wszystkie [1 MENU PRZEMIENNIKA] bez
[KOMUNIKACJA]

[Prametry silnika]:

[Nap znam silnika] (UnS)

Z menu[STEROWANIE SILNIKIEM] (drC-)

[Czest znam silnika] (FrS)

[Prad znam sil asyn] (NCr)

[Znam pred siln asyn] (nSP)

[Silnik 1 Cosinus Phi] (COS)

[Moc znam silnika] (nPr)

[WYBOR PARAMETROW] (MPC)

[Tune selection] (StUnN)

[Pradcieplnysilnika] (1tH)

[Kompens napiecia] (UFr)

[Kompensa poslizgu] (SLP)

[R1w silnika asynchr] (rSA)

[Indukt uptywu uzytk] (LFA)

[T2w] (trA)

[Prad znam sil syn] (nCrS)

[Znam pred sil syn] (nSPS)

[Liczb p bieg sil syn] (PPnS)

[Stata EMF siln syn] (PHS)

[Induktancja osi d] (LdS)

[Induktancja osi q] (LgS)

[Synchr czest silnika] (FrSS)

[Rez stojana sil syn] (rSAS)

[Moment silnika] (t9S)

[U11(U1)

[F1] (F1)

[u2](u2)

[F2](F2)

[U3](U3)

[F3]1(F3)

[U4] (U4)

[F4](F4)

[US](US)

[F5]1(F5)

Parametry silnika, ktére sg dostepne w trybie

[Ekspert] (EPr), str. 261.

[Pradcieplnysilnika] (I1tH)

Wmenu[NASTAWY] (SEt-)

[Komunikacja] :

Wszystkie parametry w menu [KOMUNIKACJA]
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Otworz / Zapisz jako (trA)
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Hasto (COd)

Hasto (COd)

Na terminalu z wyswietlaczem graficznym

RDY Zaciski 0.0Hz 0.0A
MENU GLOWNE
1 MENU PRZEMIENNIKA
2 IDENTYFIKACJA
3 Interfejs ENT RUN Zaciski +50.0Hz 0.0A
4 Otworz / Zapisz jako ' 5 HASLC
a Odbloko
Kod Szybko Kod 1 hasta : WYL
Kod 2 hasta : WYL
Prawa dost do konf : Dostep OK
Prawa zapisu konf ~: Brak kodu d
Kod << >> Szybko

Na terminalu zintegrowanym

Umozliwia ochrone konfiguracji kodem dostepu lub hastem, ktére nalezy wprowadzi¢ w celu uzyskania
dostepu do chronionej konfiguracji.

Przyktad terminala z wyswietlaczem graficznym:

RUN Zaciski +50.0Hz 0.0A RUN Zaciski  +50.0Hz 0.0A
5HASLO Kod 1 hasta
Stan : Odblokow|
Kod 1 hasfa : WYL 952 m
Prawa dost do konf : Dostep OK| ENT
Prawa zapisu konf : Brak kodu d !
Min =OFF Maks =9999
Kod =< > Szybko << >  Szybko

* Przemiennik jest odblokowany, gdy kody PIN sg ustawione na [WYL] (OFF) (bez hasta) lub gdy
zostat wprowadzony prawidtowy kod. Wszystkie menu sg widoczne.

* Przed zabezpieczeniem konfiguracji kodem dostepu, nalezy:

- Zdefiniowac¢ [Prawa dost do konf] (ULr) i [Prawa zapisu konf] (dLr).
- Zachowac kod.
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Hasto (COd)

* {rzemiennik czestotliwosci posiada 2 hasta dostepu, ustawiane z 2 pozioméw dostepu:
- PIN Kod 1 jest kodem publicznym: 6969.
- PIN Kod 2 znany dla obstugi Schneider Electric Product Support. Dostepny tylko w trybie [Ekspert]

EPr).
(EP™) - Tylko jeden kod PIN1 lub PIN2 moze by¢ uzywany, drugi musi pozosta¢ ustawiony
na [OFF] (OFF).

Zwro¢ uwage: Gdy wpiszemy hasto dostepu, pojawia sie kod dostepu uzytkownika.

Zabezpieczone hastem:

* Powrdt do ustawien fabrycznych w menu ([USTAWIENIA FABRYCZNE] (FCS-).

¢ Kanaty i parametry chronione przez [MY MENU] (MYMn-) jak samo menu.

* Wyswietlanie ustawien uzytkownika (w menu [3.4 KONFIG WYSWIETLANIA] (dCF-)).

Kod Nazwa / Opis Zakres regulacji ‘ Ustawienia fabryczne
CcOd- [5 HASLO DOSTEPU]
CSt  |[Stan] ‘[Odblokow](U LC)
Parametr informacyjny, nie moze by¢é modyfikowany.
L C | [Zablokow] (LC): Przemiennik jest zablokowany hastem
UL C [[Odblokow] (ULC): Przemiennik nie jest zablokowany hastem
COd  |[Kod 1 hasta] | IWYL] (OFF) 109,999 | [WYE] (OFF)
Pierwszy kod dostepu. Warto$¢ [WYL] (OFF) wskazuje, ze nie ustawiono hasta [Odblokow] (ULC). Warto$¢ [ZAL] (On)
wskazuje, ze przemiennik czestotliwosci jest chroniony i musi by¢ wprowadzony kod dostepu w celu odblokowania. Gdy
prawidtowy kod zostanie wprowadzony, widoczny jest na wyswietlaczu, a przemiennik czestotliwosci jest odblokowany, az
do kolejnego wylgczenia zasilania. Kod PIN 1 to 6969.
CcOd2 [Kod 2 hasta] ‘ [WYL] (OFF) to 9,999 ‘ [WYL] (OFF)
Parametry te moga by¢ udostepnione tylko w trybie [Ekspert] (EFT).
Kod 2 dostgpu. Wartos¢ [WYL] (OFF) wskazuje, ze nie ustawiono has’fa [Odblokow] (ULC). Wartos¢ [ZAL] (On)
wskazuje, ze przemiennik jest chroniony i musi by¢ wprowadzony kod dostepu w celu odblokowania. Gdy prawidiowy
kod zostanie wprowadzony, widoczny jest na wyswietlaczu, a przemiennik jest odblokowany, az do kolejnego
wylgczenia zasilania. Kod 2 hasta jest kodem znanym tylko przez serwis Schneider Electric.
Kiedy [Kod 2 hasta] (COd2) nie jest ustawiony na [WYL] (OFF), widoczne jest menu [1.2 MONITORING]
(MOn-). Wtedy jezeli [Kod 2 hasta] (COd2) jest ustawiony na [WYL] (OFF) (przemiennik gdblokowany), wszystkie menu
sg widoczne. Kiedy ustawienia wyswietlacza zostang zmienione w menu [3.4 KONFIG WYSWIETLANIA] (dCF-) i jezeli
[Kod 2 hasta] (COd2) nie jest ustawione na [OFF] (OFF), skonfigurowana widoczno$¢ zostaje zachowana. Woéwczas
jezeli [Kod 2 hasta] (COd2) jest ustawiony na OFF (przemiennik odblokowany), skonfigurowana widocznos$¢ zostaje
zachowana w menu [3.4 KONFIG WYSW IETLANIA]
ULr [Prawa dost do konf] [Dostep OK] (ULr0)
Odczytanie lub kopiowanie biezacej konfiguracji do przemiennika.
UL rO |[Dostep OK] (ULrO): Biezgca konfiguracja przemiennika moze by¢ przestana do terminala z wy$wietlaczem graficznym
lub do oprogramowania PC.
UL r1 |[Brak dostep] (ULr1): Aktualna konfiguracja przemiennika moze zostac¢ przestana tylko do terminala z wyswietlaczem graficznym
lub oprogramowania PC, jezeli przemien. nie jest chroniony kodem dostepu lub jesli zostat wprowadzony prawidtowy kod.
dLr [Prawa zapisu konf] [Brak kodu d] (dL.r1)
Zapisanie biezgcej konfiguracji do przemiennika lub pobranie konfiguracji do przemiennika.
dL.rO | [Kod dostep] (dLr0): Plik konfiguracji moze by¢ pobrany do przemiennika tylko, jezeli przemiennik jest chroniony przez kod
dostepu, ktory jest taki sam jak kod dostepu konfiguracji do pobrania
dlL_r1 | [Brak kodu d] (dLr1): Plik konfiguracji moze by¢ pobrany do przemiennika lub konfiguracja w przemienniku moze by¢
zmieniana, jezeli przemiennika jest odblokowany (wprowadzony kod dostepu) lub nie jest chroniony przez kod dostepu.
dL.r2 | [Brak dostep] (dLr2): Zatadowanie nie autoryzowane..
dL.r3 | [Kod/bez k] (dLr3):Kombinacja [Kod dostep] (dLr0)oraz[Brak kodu d] (dLr1).
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Ekran wielopunktowy

Ekran wielopunktowy

Jest mozliwa komunikacja miedzy terminalem z wyswietlaczem graficznym i kilkkoma
przemiennikami podtgczonymi do tej samej magistrali. Adresy przemiennikow muszg by¢
zawczasu skonfigurowane w menu [KOMUNIKACJA] (COM-) za pomocg parametru [Adres
Modbus] (Add), str. 276.

Gdy kilka przemiennikow czestotliwosci jest podtgczonych do tego samego terminala, terminal
automatycznie wyswietla nastepujacy ekran:

W TRAKCIE tACZENIA

VXXXXXX

:

- AddreASEzRESOWWIELOWEZL Wybor przemiennikdw do potgczenia wielopunktowego (wybierz
Addres 2 z kazdy adres i zaznacz pole wyboru naciskajgc klawisz ENT).
Addres 3 - Ekran ten pojawia sie tylko wtedy, gdy przemiennik jest zasilany po
233::; - raz pierwszy, lub jesli przycisk funkcyjny "Cfg Add" na ekranie
Addres 6 — WIELOPUNKTOWYM jest wcisniety (Zobacz ponizej)
ESC
Y
EKRAN WIELOPUNKTOWY RUN _ +9520br/min _ 101A 3 . L
Rdy Ooormn oA 2| ESC Predkose Sika Wybor pr;emlennlkow do
) +952 obr/min dialogu wielopunktowego.
#1500 obr/min  1250A 4 | ENJ
Niepotgczony 5 Prad silnika
Rdy + 0 obr/min 0A 6
101 A
Dodaj Cfg HOME TIK
Dodaj Cfg

W trybie wielopunktowym kanat sterowania nie jest pokazywany. Pokazywany jest stan oraz
dwa wybrane parametry i adres przemiennika czestotliwosci.

W trybie wielopunktowym moga by¢ udostepnione wszystkie menu. Jedynie sterowanie za pomoca
terminala z wyswietlaczem graficznym nie jest dozwolone, oprécz przycisku Stop, ktéry blokuje
wszystkie przemienniki czestotliwosci.

Jezeli jest btad w jednym z przemiennikdw czestotliwosci, ten przemiennik jest wyswietlony.
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Konserwacja i diagnostyka

Co znajduje sie w tej czesci?

Ta czes¢ zawiera nastepujgce rozdziaty:

Rozdziat

Nazwa rozdziatu str.
11 Konserwacja 305
12 Diagnostyka i rozwigzywanie problemow 307
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Konserwacja

Konserwacja

Ograniczenia gwarancyjne
Gwarancja nie ma zastosowania, jezeli produkt zostat otwarty, z wyjatkiem serwisu Schneider Electric.

Serwisowanie

UWAGA

RYZYKO ZNISZCZENIA PRZEMIENNIKA CZESTOTLIWOSCI
Dostosuj nastepujace zalecenia, w zaleznosci od warunkéw $rodowiskowych: temperatura, substancje chemiczne, kurz.

Niezastosowanie si¢ do tych instrukcji moze spowodowa¢ uszkodzenie urzadzenia.

Zaleca sie wykonanie nastepujgcych czynnosci, w celu optymalizacji ciggto$ci dziatania.

Srodowisko Czes¢ do sprawdzenia Co zrobi¢? Czestotliwosé

Stan obudowy Obudowa - Karta sterowania Sprawdz wyglad Co najmniej raz w roku

produktu (LED - wyswietlacz) przemiennika

Korozja Terminale - ztgcze - Sruby - Sprawdz i wyczysé , jezeli

Plyta EMC jest taka konieczno$¢

Kurz Zaciski - wentylatory - otwory went

Temperatura Wokot produktu Sprawdz i skoryguj, w razie potrzeby

Chiodzenie Wentylator Sprawdz dziatanie wentylatora
Wymien wentylator Po 3 do 5 lat, w zaleznosci

od warunkow pracy

Wibracje Potgczenia terminali Sprawdz moment obrotowy | Co najmniej raz w roku

potaczen srubowych

Zwré¢ uwage: Dziatanie wentylatora zalezy od stanu cieplnego przemiennika. Wentylator moze by¢ wytgczony podczas
pracy przemiennika.

Czesci zamienne i naprawy
Produkt moze by¢ serwisowany. Prosze zgtosi¢ sie do Centrum Obstugi Klienta

Dtugi okres przechowywania

Jesli przemiennik czestotliwosci nie byt podtgczany do sieci elekirycznej przez dtuzszy okres czasu,
kondensatory muszg by¢ przywrdcone do ich petnej sprawnosci przed uruchomieniem silnika. Zobacz str. 39.

Wymiana wentylatora

Mozliwe jest zamdwienie nowego wentylatora dla ATV320, zobacz na www.schneider-electric.com.

Wentylatory moga dziata¢ przez pewien okres czasu, nawet gdy zasilanie urzadzenia zostato odtgczone.

UWAGA

DZIALAJACY WENTYLATOR
Przed dotknieciem wentylatora sprawdz, czy wentylator zatrzymat sie catkowicie.

Niezastosowanie sie do tych instrukcji moze spowodowac uszkodzenie urzadzenia.

NVE4129503/2016 305


http://www.schneider-electric.com/

Konserwacja

306 NVE4129503/2016



Diagnostyka i rozwigzywanie problemow

Diagnostyka i rozwigzywanie probleméw

Co znajduje sie w tym rozdziale?
Ten rozdziat zawiera nastepujgce tematy:

Temat str.

Kod bfedu 308
Usuwanie btedéw 308
Kody btedow, ktére wymagajg zresetowania zasilania po usunieciu danego btedu 309
Kody btedoéw, ktére moga by¢ usuniete za pomoca funkcji automatycznego rozruchu, po 311
zaniknieciu przyczyny.

Kody btedow, ktére sg usuwane tak szybko jak zanika ich przyczyna. 314
Zmieniona lub usunieta karta opcjonalna 314
Zmieniona karta sterowania 314
Kody btedéw, wyswietlane na terminalu zdalnym 315

A ANIEBEZPIECZENSTWO

NIEBEZPIECZENSTWO PORAZENIA PRADEM ELEKTRYCZNYM, EKSPLOZJI LUB OSLEPIENIA
Przeczytaj ze zrozumieniem instrukcje zawarte w "Informacje dotyczace bezpieczenstwa" przed
wykonaniem jakiejkolwiek procedury w tym rozdziale.

Niezastosowanie si¢ do tych instrukcji moze prowadzi¢ do smierci lub powaznych obrazen ciata.
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Kod btedu

Jezeli wyswietlacz dziata, sprawdz zasilanie przemiennika

* Przypisanie funkcji ,Szybkie zatrzymanie” lub ,Zatrzymanie wybiegiem” zapobiegnie uruchomieniu
przemiennika, jezeli odpowiednie wejscia logiczne nie zostang zasilone.

Na terminalu ATV320 pojawia sie komunikat [Wybieg] (nSt) (w trybie zatrzymania wybiegiem) i [Zatrz
dyna](F St) (w trybie zatrzymania szybkiego). Jest to normalne, gdyz te funkcje sg aktywowane przez 0
(niski stan), wiec jezeli np. przewdd jest przerwany, przemiennik zatrzyma sie bezpiecznie.

* Sprawdz, czy wejscie lub wejscia polecenia uruchamiania sg pobudzone zgodnie z wyborem trybu sterowania
(parametry [sterow 2/3 przew] (iCC) i [Sterow 2 przewod] (tCt), str. 85)

¢ Jezeli wejscie jest przypisane do funkcji tgcznikéw krancowych i stan tego wejscia jest 0, przemiennik moze
by¢ uruchomiony tylko przez podanie polecenia uruchomienia w przeciwnym kierunku. (Zobacz str. 224).

¢ Jezeli kanat zadawania lub kanat sterowania jest przypisany do magistrali komunikacyjnej, gdy przemiennik
jest podigczony do zasilania, przemiennik czestotliwosci wyswietla [Wybieg] (nSt) i pozostaje
zatrzymany, az do wystania polecen sterujgcych przez magistrale komunikacyjna.

Kod Nazwa / Opis
dGt-  |[DIAGNOSTYKA]

To menu moze byé dostepne na terminalu z wyswietlaczem graficznym. Wyswietla wykryte btedy i ich przyczyny w postaci
zwyktego tekstu i moze by¢ uzywany do przeprowadzania testéw, zobacz str. 64.

Usuwanie btedow

W przypadku bteddw, ktérych nie mozna zresetowac:

« Odtgcz zasilanie, w tym zewnetrzne zrédta sterowania

* Zablokuj wszystkie wytgczniki zasilania w pozycji otwartej.

* Odczekaj 15 minut, aby kondensatory magistrali DC sie roztadujg (diody LED przemiennika nie sg wskaznikami
braku napiecia na szynie DC).

* Zmierz napiecie na szynie DC pomiedzy zaciskami PA / + i PC / - aby upewni¢ sie, ze napiecie jest
mniejsze niz 42 Vdc.

¢ Jezeli kondensatory magistrali DC nie roztadowaty si¢ catkowicie, nalezy skontaktowac sie z lokalnym
przedstawicielem Schneider Electric. Nie naprawiaj i zaniechaj obstugi przemiennika.

* Znajdz i napraw biedy.

* Przywroé zasilanie do przemiennika, aby potwierdzi¢, ze btad zostat naprawiony.

W przypadku btedu resetowalnego, przemiennik czestotliwosci moze zosta¢ przywrécony do pracy po
wykasowaniu przyczyny btedu:

- poprzez wyfgczenie przemiennika, az wyswietlacz wygasnie, a nastgpnie ponowne zatgczenie.

- automatycznie, w przypadkach opisanych dla funkcji [Automat rozruch] (Atr-), str. 252.

- za pomoca bitu wejscia logicznego lub sterujgcego przypisanego do funkcji [KASOWANIE BLEOW
(rst-), str. 251.

- poprzez nacisniecie przycisku STOP / RESET na klawiaturze wyswietlacza graficznego, jesli
aktywnym kanatem jest HMI (Zoacz [Konfig kanatu ster 1] Cd1) str. 155).
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Kody btedow, ktore wymagajg zresetowania zasilania po usunieciu btedu

Przyczyna btedu musi by¢ usunieta przed zresetowaniem (wytgczenie i ponowne zatgczenie).

Btedy ASF, bri=, SOF, SPF oraz tnF moga by¢ usuniete zdalnie za pomocg wejscia
logicznego lub bitu sterujgcego ([Reset btedu] (rSF), str._ 251).

Btad Nazwa Prawdopodobna przyczyna Srodek zaradczy
AnF [PREDI_(OSC * Enkoder wykryt blad w petli * Sprawdz parametry silnika, wzmocnienia i stabilnosci.
OBCIAZENIA] sprzezenia predkosci. * Dodaj rezystor hamowania.
* Sprawdz rozmiar silnikaprzemiennika/obcigzenia.
* Sprawdz potgczenie mechaniczne enkodera i jego okablowanie
* Sprawdz ustawienia parametrow
ASF [Biad testu kata] * Ma to miejsce w trakcie pomiaru kata * Sprawdz wszytkie fazy silnika i dopuszczalny prad
przesuniecia fazowego, jesli przewdd maksymalny przemiennika.
fazowy silnika jest odtgczony lub
indukcyjnos¢ silnika jest zbyt wysoka.
brF [BLAD MECH « Stan zestyku sprzezenia zwrotnego * Sprawdz obwdéd sprzezenia zwrotnego i obwaod logiki
HAMULCA] hamulca nie odpowiada logice sterowania sterowania hamulcem
hamulcem
) L * Sprawdz stan mechaniczny hamulca.
*Hamulec nie zatrzymuje silnika i )
wystarczajgco szybko gwykryte przez pomiar | * Sprawdz okfadziny szczgk hamulca.
predkosci na "wejsciu impulsowym")
CrF1 [BLAD * Btlad przekaznika sterowania * Wytgcz przemiennik i zatgcz go ponownie.
LADOWANIA DC] tadowaniem dzyny DC lub * Sprawdz potgczenia wewnetrzne.
zniszczony rezystor hamowania. * Skontaktuj sie z serwisem Schneider Electric.
EEF1 [BLAD  Btad pamieci wewnetrznej, * Sprawdz $rodowisko (kompatybilno$¢ elektromagnetyczna).
EEPROM / STER] karta sterowania * Wytgcz przemiennik, skasuj, wréé do ustawien fabrycznych.
EEE2 [BLAD EEPROM / « Blad pamieci wewnetrznej, karta mocy » Skontaktuj sie z serwisem Schneider Electric.
ZASIL]
FCF1 [BLAD OTW * Stycznik wyjéciowy pozostaje * Sprawdz stycznik i jego okablowanie
STYCZ WY] zamkniety, chociaz zostaty spetnione |« Sprawdz obwdd sprzezenia zwrotnego
warunki otwierania
HJdF [ZWARCIE IGBT] * Zwarcie lub doziemienie na wyjsciu « Sprawdz podtgczenie kablowe przemiennika z
przemiennika silnikiem oraz izolacje silnika
ILF [WEWN BLAD * Bfagd komunikacji miedzy karta * Sprawdz $rodowisko (kompatybilno$¢ elektromagnetyczna).
KOMUNIK] opcjonalng i przemiennikiem. * Sprawdz podtgczenia.
* Wymien karte opcjonalng.
» Skontaktuj sie z serwisem Schneider Electric.
InF1 [BLAD * Karta mocy jest rézna do karty * Sprawdz referencje karty mocy.
KONFIGURACJI] zapamietanej.
InF2 [NIEKOMPATYBILN | « Karta mocy jest niekompatybilna z kartg | * Sprawdz referencje karty mocy i jej kompatybilnosé.
KART] sterowania.
INF3 [BLAD KOMUNIK * Btgd komunikacji miedzy kartami * Sprawdz potgczenia wewnetrzne.
WEWN] wewnetrznymi. * Skontaktuj sig z serwisem Schneider Electric.
InF4 [BLAD DANYCH * Dane wewnetrzne sg niespojne. * Nalezy wykonaé kalibracje przemiennika (wykonywane
WEWN] przez serwis Schneider Electric).
INnNF6 [OPCJA * Opcja zainstalowana w » Sprawdz referencje i kompatybilno$¢ opcji.
NIEROZPOZNANA] | przemienniku nie jest rozpoznana. * Sprawdz, czy opcja jest odpowiednia dla ATV320.
INnFO [BLAD POMIARU |« Pomiary pradu sg niepoprawne. » Wymien czuijniki pradu na karcie mocy.
PRADU] * Skontaktuj sie z serwisem Schneider Electric.
INnFA [BLAD ZASILANIA |« Stopien wejsciowy nie pracuje poprawnie. | * Skontaktuj sie z serwisem Schneider Electric.
WEWN]
INnFb [BLAD WEWN * Czujnik temperatury przemiennika nie * Wymien czujnik temperatury.
CZUJ TEMP] pracuje poprawnie. * Skontaktuj sig z serwisem Schneider Electric.
InFE [BLAD CPU] * Wewnetrzny btad mikroprocesora. * Wytgcz i zresetuj.
* Skontaktuj sie z serwisem Schneider Electric.
SAFF [Safety fault] * Przekroczony czas migotania styku. * Sprawdz konfiguracje funkcji bezpieczenstwa.
* Przekroczony prog SS1. » Sprawdz w instrukgji funkcji bezpieczenstwa ATV320.
* Niepoprawna konfiguracja. » Skontaktuj sie z serwisem Schneider Electric.
* Wykryto przekroczenie predkosci SLS.
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Btad Nazwa Prawdopodobna przyczyna Srodek zaradczy
SOF [NIESTABILNA « Niestabilnosé lub zbyt duze . Spravydi parametry silnik.a, wzmocnienia i stabilnosci.
PREDKOSC] obcigzenie ukladu napedowego " Dodaj rezystor hamowania.
' * Sprawdz rozmiar silnika/przemiennika/obciazenia.
* Sprawdz ustawienia parametréw dla funkcji
[POMIAR CZESTOTLIW] (FqF-) str. 266, jezeli
jest skonfigurowana.
SPF [UTRATA SYG « Utrata sygnatu "Wejscie impulsowe", * Sprawdz przewody kabla wej$ciowego i zastosowany czujnik
SPRZ PRE] jezeli wejscie jest uzywane do
pomiaru predkosci. * Sprawdz konfiguracje parametréw enkodera.
* Utrata sygnatu sprzezenia zwrotnego * Sprawdz okablowanie pomiedzy enkoderem i przemienn.
enkodera * Sprawdz enkoder.
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Kody btedéw, ktére moga by¢ usuniete za pomoca funkcji automatycznego restatru, po

usunieciu przyczyny.

Btedy te moga by¢ takze kasowane przez wytgczenie i zatgczenie zasilania lub za pomocg
wejscia cyfrowego lub bitu sterujgcego (parametr ([Kasowanie btedéw] (rSF) str. 251).

Btad Nazwa Prawdopodobna przyczyna Srodek zaradczy
bLF [BLAD STEROW * Prgd zwolnienia hamulca * Sprawdz potgczenie przemiennik/silnik.
HAMULCA] nie jest osiggniety. * Sprawdz uzwojenia silnika.
. . o * Sprawdzustawienia[Prad zwol hamul] (Ibr)oraz
Prog czestotlllwosm sprzegniecia [Pr otwar ham] (Ird), str. 194.
° ?SE”#;?:J&':&:;E?& ;:;?ﬁ:("g * Zastosuj zalecane ustawienia dla
wtedy, gdy przypisana jest logika [Prog czest zat ham] (bEn).
sterowania hamulcem.
CnF [BLAD * Btagd komunikacji na karcie * Sprawdz srodowisko (kompatybilno$¢ elektromagnetyczna).
KOMUNIKACJI] komunikacyjnej. * Sprawdz okablowanie.
* Sprawdz czas oczekiwania.
* Wymien karte opcjonalng.
» Skontaktuj sie z serwisem Schneider Electric.
COF [BLAD CANopen] * Przerwanie komunikagji * Sprawdz magistrale komunikacyjng.
magistrali CANopen®. * Sprawdz czas oczekiwania.
* Odnies sie do instrukcji uzytkowania CANopen®.
EPFA1 [BLAD URZ * Btad wyzwolony przez  Sprawdz urzadzenie, ktére powoduje btad i skasuj go.
ZEWN LI/bit] urzadzenie.
EPF2 [BLAD KOM URZ * Btad wyzwolony przez sie¢ * Sprawdz przyczyne btedu i skasuj go.
ZEWN] komunikacyjna.
FbES [FB stop fit.] * Blok funkcyjny zatrzymat sie, * Sprawdz konfiguracje [Stop FB Stop motor] (FbSM).
podczas gdy silnik jest zatgczony.
FCF2 [BLAD ZAM * Stycznik wyjsciowy pozostaje | * Sprawdz stycznik i jego okablowanie
STYCZ WY] otwarty, chociaz warunki zamykania | « Sprawdz obwdd sprzezenia zwrotnego
zostaty spetnione.
LCF [BLAD * Przemiennik nie zatgczyt sig, * Sprawdz stycznik i jego okablowanie
STYCZNIKA chociaz uptynat czas btedu zasilania | » Sprawdz czas oczekiwania.
SIECI] [Czas o btedu zasil] (LCt). * Sprawdz potgczenie sie¢/stycznik/przemiennik
LFF3 |[UTRATASYGN * Utrata sygnatu zadanego 4-20 » Sprawdz pofgczenia na wejéciach analogowych.
4-20/AI3] mA na wejsciu analogowym Al3.
ObF [BLAD HAMOWANIA] | * Hamowanie zbyt gwattowne * Zwigksz czas zwalniania
lub napedzajgce obcigzenie * Zainstaluj rezystor hamowania, jezeli to konieczne
’ «Aktywuj funkcje [Adapt rampy zatrz.] (brA) str.
« Napiecie zasilajace jest 172, jezeli jest to kompatybilne z aplikacja.
zbyt wysokie. » Sprawdz dostarczanie napiecia.
OCF [PRZECIAZENIE » Nieprawidtowe parametry w menu |+ Sprawdz parametry.
PRADOWE] [NASTAWY] (SEt-) i [STEROWANIE | « Sprawdz rozmiar silnika/przemiennika/obcigzenia.
SILNIKIEM](drC-). . .
* Sprawdz stan mechanizmu
* Bezwladnos$é lub obcigzenie zbyt duze o X . du1 (CLI)
¢ Zablokowanie mechaniczne uktadu. [Ograniczenie pradu]
OHF [PRZEGRZANIE « Temperatura przemiennika jest zbyt + Sprawdz obcigzenie silnika, wentylaje przem. temperature otoczenia.
PRZEMIEN] wysoka. Przed ponownym uruchomieniem odczekaj az silnik ostygnie
oLC [Btad przecigzenia] |+ Przecigzenie procesu. * Sprawdz i usun przyczyne przecigzenia.
* Sprawdz parametry funkc;ji
[PRZECIAZENIE SYSTEMU] (OLd-), str. 272.
OLF [PRZECIAZENIE * Btagd wyzwolony przez Sprawdz ustawienia zabezpieczenia termicznego silnika, sprawdz obcia-
SILNIKA] nadmierny prad silnika. zenie silnika. Przed ponownym uruchomieniem odczekaj az ostygnie.
OPF1 [ZANIK FAZY WY] * Zanik jednej fazy na wyjsciu « Sprawdz potgczenie przemiennika z silnikiem.
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Btad Nazwa Prawdopodobna przyczyna Srodek zaradczy
OPF2 | [ZANIK ZASILANIA | * Silnik nie jest podtgczony lub zbyt * Sprawdz pofgczenie przemiennika z silnikiem.
SILNIK] mata moc silnika * Jezeli stycznik wyjsciowy jest uzywany, ustaw parametr
* Otwarty stycznik wyjsciowy [Zanik fazy wy] (OPL) na [lzolacja wy] (OAC), str. 256.
* Chwilowa niestabilno$é¢ pradu silnika.| * Test z silnikiem o matem mocy lub bez silnika: W trybie ustawien
fabrycznych, wykrywanie zaniku fazy silnika jest aktywne
[Zanik fazy wy] (OPL) = [TAK] (YES). Aby sprawdzi¢
przemiennik w $srodowisku testowym lub warsztatowym, bez
konieczno$ci uzywania silnika z tg samg mocg znamionowa, co
przemiennik (w szczegélnosci dla przemiennikdw o duzej mocy
znamionowej nalezy deaktywowac¢ wykrywanie zaniku fazy silnika
[Zanik fazy wy] (OPL) = [NIE] (nO), zobacz instrukcje str. 256.
* Sprawdz i optymalizuj nastepujgce parametry:
[Kompens napiecia] (UFr) str. 90, [Nap znam
silnika](UnS) i [Prad znam sil asyn] (nCr) str. 86
oraz wykonaj [Auto tuning] (tUn) str. 87.
OSF [PRZEPIECIE * Zbyt wysokie napiecie zasilania. * Sprawdz napiecie zasilania.
ZASILANIA] * Zaburzenia w sieci zasilajgce;j.
OtFL [Przegrz LI6=PTC] . Wy.kr.yt’a zbyt wysoka.t’er.'nperatura » Sprawdz obcigzenie i wielkos¢ silnika.
czujnikéw PTC na wejsciu LI6. » Sprawdz wentylacje silnika.
* Przed ponownym uruchomieniem odczekaj az silnik ostygnie.
* Sprawdz rodzaj i stan czujnikéw PTC.
PtFL [SondaLl6=PTC] * Czujnik PTC na wejsciu LI6 * Sprawdz czujnik PTC oraz potgczenie pomiedzy nim a
rozwarty lub wystgpito zwarcie. silnikiem/przemiennikiem.
SCF1 [ZWARCIE WY ¢ Zwarcie lub doziemienie na wyjsciu | * Sprawdz potgczenie kablowe przemiennika do silnika
PRZEMIEN] przemiennika oraz izolacje silnika
* Zmniejsz czestotliwos¢ przetaczania
* Pofgcz dtawiki szeregowo z silnikiem.
» Sprawdz regulacje petli predkosci i hamulca.
* Zwieksz[Czas pon rozruchu] (ttr), str.101.
* Zwigksz czestotliwosé przetgczania.
SCF3 [ZWARCIE e Znaczny prad uptywu na wyjsciu ¢ Sprawdz podigczenie kablowe przemiennika do silnika
DOZIEMNE] przemiennika, jezeli kilka silnikéw| oraz izolacje silnika
jest podtaczonych réwnolegle. * Zmniejsz czestotliwos¢ przetgczania
* Pofgcz dtawiki szeregowo z silnikiem.
* Sprawdz regulacje petli predkosci i hamulca.
* Zwigksz[Czas pon rozruchu] (ttr), str.101.
SCF4 [ZWARCIE IGBT] * Btgd elementéw mocy * Skontaktuj sie z serwisem Schneider Electric.
SCF5 [ZWARCIE WY » Zwarcie na wyjsciu » Sprawdz podtgczenie kablowe przemiennika z silnikiem
PRZEMIEN] przemiennika. oraz izolacje silnika.
* Skontaktuj sie z serwisem Schneider Electric.
SLF1 [BLAD KOMUNIK * Przerwanie komunikacji na * Sprawdz magistrale komunikacyjna.
MODBUS] magistrali Modbus. * Sprawdz czas oczekiwania.
* Odnies sie do instrukcji uzytkowania Modbus.
SLF2 [BLAD KOM * Brak potgczenia z oprogramowaniem| * Sprawdz potgczenia kablowe z oprogramowanie PC.
POWERSUITE] PC. * Sprawdz czas oczekiwania.
SLF3 [BLAD KOM * Btgd potgczenia z terminalem * Sprawdz podtgczenie terminala
TERMINALA] tekstowym lub graficznym * Sprawdz czas oczekiwania.
SSF [BLAD ZADAW * Przetgczenie na ograniczenie * Sprawdz, czy nie ma zadnych probleméw mechanicznych
MOM/I] momentu ¢ Sprawdz parametry [0GRANIQZENIE MOMENTU] (tOL-)
str._216 oraz parametry [PROG STER MOM/PRAD]
(tld-), str. 264.
tJF [PRZEGRZANIE * Przegrzanie tranzystorow IGBT. * Sprawdz rozmiar silnikaprzemiennika/obcigzenia
IGBT] * Zmniejsz czgstotliwos¢ przetgczania
* Przed ponownym uruchomieniem odczekaj az silnik ostygnie.
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Btad Nazwa Prawdopodobna przyczyna Srodek zaradczy
tnF [BLAD « Silnik specjalny lub silnik, ktérego * Sprawdz zgodno$¢ silnika i przemiennika.
AUTOTUNINGU] moc jest nl.eodpowmdnla dlaprzem. |. gprawdz, czy silnik jest podigczony podczas autotuningu.
* Silnik nie jest podtaczony do « Jezeli stycznik wyjsciowy jest uzywany, zamknij go podczas
przemiennika. strojenia.
. « Sprawdz, czy silnik jest zatrzymany podczas strojenia.

* Silnik nie zatrzymany.

ULF [Btad niedociazenia] | Niedocigzenie procesu. * Sprawdz i usun przyczyne niedocigzenia.
* Sprawdz parametry funkcji
[NIEDOCIAZENIE SYSTEMU] (Uld-), str. 270.
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Bledy, ktére moga byé kasowane po zaniku przyczyny

Btad Nazwa Prawdopodobna przyczyna Srodek zaradczy
CFF [NIEPOPRAWNA * Zamieniona lub usunigta karta opcjonalnal.* Sprawdz, czy nie ma btedéw karty.
KONFIG] * W przypadku celowej wymiany lub usunigcia karty
opcjonalnej zobacz ponizsze uwagi.
* Zamieniono karte sterowania na kartg * Sprawdz, czy nie ma btedéw karty.
sterowania skonfigurowang dla * W przypadku celowej wymiany lub usunigcia karty
przemiennika o innym rozmiarze sterowania zobacz ponizsze uwagi.
* Biezgca konfiguracja jest niespdjna. * Wro¢ do ustawien fabrycznych lub odtworz konfiguracje
zapasowa, jezeli jest wazna (Zobacz str. 81).
CFI [NIEPRAWIDLOWA | * Konfiguracja nieprawidtowa. * Sprawdz uprzednio zatadowang konfiguracje
CFEl2 | KONF] Konfiguracja zatadowana do * Zataduj konfiguracje kompatybilna.
przemiennika przez sie¢ lub magistrale
komunikacyjng jest niespdjna
CSFE [Ch. Sw. fault] * Przetgczone na nieprawidtowe kanaty. * Sprawdz parametry funkgiji.
dLF [Biad zmiany * Nieprawidtowe wahania obcigzenia. * Sprawdz, czy obcigzenie nie jest blokowane.
obciazenia] * Usuniecie polecenia uruchomienia powoduje reset.
FbE [FB faulf] * Btad blokow funkcyjnych. * Zobacz [FB Fault] (FbFt) aby uzyskaé wiecej szczegotow.
HCF [NIEZGOD * Funkcja [ZGODNOSC KART] * W przypadku btedu karty, ponownie zainstaluj karte oryginalng.
KONFIG KART] (PPI-) str. 269 jest * Zatwierdz konfiguracje przez wprowadzenie
skonfigurowana, a karta [Kod dostepu bt kart] (PP1) jezeli karta
przemiennika zostata zmieniona byta wymieniona celowo
PHF [ZANIK FAZY « Przemiennik jest nieprawidtowo zasilany lub | « Sprawdz zaciski mocy przemiennika oraz
ZASIL] zadziatato zabezpieczenie nadpradowe. bezpieczniki.
* Zanik jednej fazy.
* ATV320 3-fazowy uzywany z * Uzywaj 3-fazowej sieci zasilajgcej.
zasilaniem 1-fazowym
* Niezréwnowazone obcigzenie. * Wytgcz btad za pomocg [Zanik fazy wej] (IPL)
Zabezpieczenie to dziata tylko gdy = [NIE] (nO) str. 86.
przemiennik jest obcigzony
USF [BLAD ZASILANIA] * Zbyt niskie napigcie zasilania * Sprawdz napiecie i parametry
* Przej$ciowy zapad napiecia. [STEROW STAN PODNAP] (UShb-), str. 259.

Zmiana lub usuniecia karty opcjonalnej

Gdy karta opcjonalna zostanie usunieta lub zamieniona na inng, przemiennik czestotliwos$c¢i blokuje
sie w trybie bledu [NIEPOPRAWNA KONFIG] (CFF) po zalgczeniu zasilania. Jezeli karta zostata
celowo zamieniona lub usunieta, btad mozna wykasowaé dwukrotnym nacisnieciem przycisku ENT,
co spowoduje przywrécenie ustawnien fabrycznych (zobacz str. 81) parametrow dotyczgcych karty.

Karta zmieniona na karte tego samego typu

* Karty komunikacyjne: Tylko parametry, ktore sg specyficzne dla kart komunikacyjnych

Zmiana karty sterowania

Gdy karta sterowania zostanie zamieniona na karte sterowania skonfigurowang w przemienniku o innych

danych znamionowych, przemiennik czestotliwosci blokuje sie w trybie bledu [NIEPOPRAWNA
KONFIG] (CFF) po zatgczeniu zasilania.
Jezeli karta zostata celowo zamieniona, blagd mozna wykasowaé dwukrotnym nacisnieciem
przycisku ENT, co spowoduje catkowite przywrécenie ustawnien fabrycznych.
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Kody btedoéw wyswietlane na terminalu zdalnym.

Kod Nazwa Opis
I m | £ |[Initialization in Mikrokontroler jest w trakcie inicjalizacji.
progress] Woyszukiwanie konfiguracji komunikaciji.

COM.E |[Communicationerror] | Bfad przekroczenia limitu czasu nawigzania komunikacji (50 ms).
(1) Ten komunikat jest wyswietlany po 20 prébach komunikacji.

A-17 |[Alarm button] Przycisk zostat przytrzymany przez ponad 10 sekund.
(1) Klawiatura jest odtgczona.

Klawiatura wtacza sie po nacisnieciu przycisku.
CLr [Confirmation of Jest wyswietlany, gdy przycisk STOP zostanie nacisniety jeden raz i jesli aktywnym kanatem

(1) detected fault reset] sterowania jest terminal zdalny.

dEU .E |[Drive disparity] Typ przemiennika nie jest zgodny sie z typem zastosowanego zdalnego terminala.
(1)

rOM .E |[ROManomaly] Terminal zdalny wykryt problem pamigci ROM na podstawie obliczenia sumy kontrolne;j.
(1)

rAM .E |[RAManomaly] Terminal zdalny wykryt problem pamigci RAM.
(1)

CPU_E |[Other detected faults] | Inne btedy.
(1)

(1) Miganie
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Aneks

Co znajduje sie w tej czesci?
Ta czes¢ zawiera nastepujgce rozdziaty:

Rozdziat Nazwa rozdziatu str.
13 Indeks funkcji 319
14 Indeks kodéw parametrow 321
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Indeks funkcji

Indeks funkcji

Kody parametrow:

Funkcja str.
[2 przewod] (2C) 85

[2 OGRANICZ PRADOWE] 218
[3 przewod] (3C) 85

[+/- wej log]] 185
[+/-PREDKOSCI ZADANEJ] 187
[Hamowanie DC] 176
[Automat rozruch] 252
[Autotuning] 87

[AUTOTUNING WE LI] 236
DC Bus (magistrala zasilajgca DC) 245
[STEROW HAMULCEM] 194
[Rozruch w locie] 253
Kanaty sterowania i zadawania predkosci 146
Odroczone zatrzymanie po alarmie termicznym 258
[PRZEGRZANY PRZEMIEN] 257
[BLAD ENKODERA] 263
[KONFIG ENKODERA] 135
[USTAWIENIA FABRYCZNE] 81

[Kasowanie btedow] 251
[MAGNESOWANIE WE LI] 189
[SZYBKIE PODNO/OPUSZ] 205
DYNAMICZNE OGRANICZENIE PRADU 219
[PRACA IMPULSOWA] 178
STEROWANIE STYCZNIKIEM SIECIOWYM 220
POMIAR OBCIAZENIA ZEWNETRZNEGO 199
[Wspolne obcigzenia] 122
Wykrywanie zmian obcigzenia 267
WIELOSILNIKI / WIELOKONFIGURACJE 232
Zabezpieczenie cieplne silnika 254
[Losowa mod czest] 120
[STEROW STYCZ SILNIK] 223
[Ster przecigzeniem] 272
[PRZELACZ ZEST PARAM] 230
[HASELO DOSTEPU] 300
[REGULATOR PID] 210
Pozycjonowanie za pomocg czujnikéw 224
Predkosci zdefiniowane 180
Czujniki PTC 250
[RAMPA] 170
Przetgczanie referencyjne 167
Luznalina 204
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Indeks funkgiji

Funkcja str.
[Przypisanie RP] - wejscie impulsowe 128
[PAMIEC SYGN ZADAW] 188
[KONFIG ZATRZYMANIA] 173
Zatrzymanie w odlegtosci obliczonej po zwolnieniu fgcznika krancowego. 226
Sumowanie wej$¢/Odejmowanie wej$¢/Mnoznik 168
Parametry silnika synchronicznego 112
Ograniczenie momentu 215
STEROWANIE TRAWERSOWANIEM 237
[Ster niedocigzeniem] 271
Zastosowanie "Wejscia impulsowego" do pomiaru predkosci obrotowej silnika. 265
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Indeks kodéw parametrow




Stownik

Blad

Rozbieznos$¢ miedzy wykrytg wartoscig parametru lub stanu (obliczona,
zmierzong lub zasygnalizowang) a podang i uznang za poprawng
warto$¢ parametru lub stanu.

Kasowanie (reset) btedu

Monitorowane

Otrzezenie

Parametr

PELV

Stuzy do przywaracania przemiennika do pracy po btedzie. Btad
powoduje zablokowanie przemiennika. Aby przywrdci¢ prace nalezy
usung¢ przyczyne btedu. Woéwczas dopiero mozna skasowac btad:
recznie, bgdz automatycznie.

funkcje

Funkcje, ktérych wynik (wartosc¢) jest ciggle lub cyklicznie (np. przez
pomiar) weryfikowany w celu sprawdzenia, czy ich wynik miesci sie w
dopuszczalnych granicach.

Monitorowane funkcje stuza do wykrywania btedéw, np. w obwodach
zapewniajgcych bezpieczenstwo obstugi bgdz maszyn.

Jesli termin nie jest uzywany w kontekscie bezpieczehstwa, jest to
alarm sygnalizujgcy potencjalne problemy w dziatgniu przemiennika,
wykryte przez funkcje monitorowania.

Ostrzezenie nie powoduje zmiany stanu pracy przemiennika.

Dane urzadzenia badz wartosci, kibe moga by¢ odczytane i w pewnych
dopuszczalnych granicach modyfikoane przez uzytkowanika.

Protective Extra Low Voltage, bardzo niskie napiecie, odseparowane od
innych obwodéw, z uziemieniem roboczym . Wiecej informacji norma:
IEC 60364-4-41

NVE4129503/2016
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Indeks kodéw parametrow

Programowalny Sterownik Logiczny - urzgdzenie mikroprocesorowe
przeznaczone do sterowania pracg maszyny lub urzadzenia
technologicznego.

Stopien mocy

Gtéwna jednostka zasilajagca silnik podtgczony do przemiennika
(przeksztattnika). Sktada sie z prostownika, zamieniajgcego napiecie AC
na DC oraz obwodu posredniego DC (kondensator, rzadziej dtawik) i
tranzystoréw mocy ksztaltujgcy z napecia DC wyj$ciowe napiecie AC,
zasilajgce silnik.

Terminal graficzny

Tu: wyswietlacz stuzgcy do komunikacji, monitorowania i parametryzaciji
przeksztattnika. W przypadku wyswietlacza graficznego kody
parametréow podane w instrukcji znajdujg sie w nawiasach
kwadratowych. Te same kody sg podane dla wyswietlacza tekstowego,
segmentowego sg w nawiasach okragtych, np. (LFF) [Predkos¢
awaryjna]

Ustawienia fabryczne

Ustawienia wprowadzone przez producenta. Ustawienia z jakimi
dostarczany jest produkt (przemiennik).

Zaklécenie

Zakidcenie jest stanem pracy przemiennika wywotanym wykrytym przez
funkcje monitorowania btedem. W zaleznosci od rodzaju btedu
zaktécenie moze miec rozny wptyw na prace. W niektérych
przypadkach niezbedne jest skasowanie btedu. Wiecej informac;ji
mozna znalez¢ wnormie IEC 61800-7, ODVA Common Industrial
Protocol (CIP).
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