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Nawigzanie komunikacji Modbus Serial pomiedzy sterownikiem M221 a dwoma
przemiennikami czestotliwosci jednoczesnie: Altivar Process i Altivar Machine. Komunikacja
powinna umozliwi¢ sterowanie poleceniami Start / Stop napeddéw oraz zadawanie predkosci.
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WSTEP

Niniejsza instrukcja przedstawia kroki postepowania prowadzace do nawigzania komunikacji
Modbus Serial pomiedzy urzgdzeniami Altivar Process ATV630 i Altivar Machine ATV320 oraz

sterownikiem M221.

Wykorzystano oprogramowanie SoMachine Basic V.1.5 dedykowane sterownikowi M221, stuzgce

do jego konfiguracji i programowania.

Konfiguracja parametréw przemiennikdw zostata przeprowadzona za pomocg dedykowanego

darmowego oprogramowania SoMove V.2.5.3.0.

Aby mozliwe byto potgczenie z dwoma przemiennikami jednoczesnie, uzyto bloku rozdzielacza

Modbus LU9GC3.

Nawigzanie komunikacji umozliwi sterowanie napedami za pomocg dedykowanych blokéw

funkcyjnych.

Schemat potaczen urzadzen:

Sterownik M221

Komputer z SoMachine Basic V.1.5
i SoMove

usB

Modbus Serial Modbus Serial

Przemiennik czestotliwosci
ATV 630

Silnik elektryczny
P =0.18kw
In=1.14A / 230V
F =50Hz
n =1350rpm

Przemiennik czestotliwosci
ATV 320

L T

Silnik elektryczny
P =0.18kW
In=1.14A/ 230V
F =50Hz
n =1350rpm




KROK1 KONFIGURACJA PRZEMIENNIKOW ALTIVAR

Aby umozliwi¢ komunikacje Modbus Serial, parametry przemiennikéw zostaty skonfigurowane za
pomocg oprogramowania SoMove z zainstalowanymi odpowiednimi plikami DTM (Device Type
Manager), ktére sg dostepne do pobrania na stronie www.schneider-electric.com. Na czas
konfiguracji parametréw przemienniki zostaty podtgczone do komputera za pomoca kabla do
programowania USB-RJ45 (TCSMCNAM3MO0O02P). Aby mozliwe byto potaczenie dwdch
przemiennikdw jednoczesnie, uzyto rozdzielacza Modbus.

Aby przejs¢ do konfiguracji parametréw urzadzenia nalezy kolejno:
1. Otworzyé oprogramowanie SoMove i na stronie startowej klikngé Edit Connection / Scan.

SoMove
Build 2.5
Project
i@ i i . iii . Last connected Device Information:-
[  OpenaProject
Transfer {(back-up / done configuration) =—————————— DTM version:

Tods D ———
k- i
@ e

LQS'EU

To view the installed DTM's, click here neider

ility, the DTM librai w be downloaded and installed individually, independently of the S software. GE|E ctric
ds and the language p able at the followin

2. Wybra¢ komunikacje Modbus Serial (lewy gdérny rég na ponizszym obrazku).

Device Information:-

Device:

Device Type:
Reference:
Fieldbus Address:

DTM Version:

Communication :-

=1
c

@
w
@
)

Selected Protoco

Communication Port = COMS

idress : Ri1;3

Ad
Ad

Scan Network o Last Scan Date/Time 1/19/2017 11:31:21 AM Match DTM | [ Apply ] | Connect | [ Close



http://www.schneider-electric.com/

3. W ustawieniach komunikacji (ikona kota zebatego, prawy gérny rég na powyzszym obrazku)
przejs¢ do zaktadki Scan i wybra¢ Scan Mode: Multipoint, Connection Type: All lub Range
i wybraé zakres zgodnie z ponizszym obrazkiem. Nalezy zatwierdzi¢ zmiany przyciskiem OK.

s e

| Corfiguration | Runtime | AddressTable | Scan
Scan Mode

) Monopeoint @ Multipoint

Caonnection Type

) Single

|§:| Range 1 3
o Al

oK J[ Cancel || oy [ Hep |

4. Klikng¢ Scan Network (u dotu okna). Po chwili w oknie powinny pojawi¢ sie ikony wyszukanych
przemiennikéw, jak na ponizszym obrazku. (Jesli urzadzenia nie zostaty wyszukane, prosze
sprawdzi¢ ustawienia wyszukiwania klikajgc na ikone kota zebatego)

Modbus Serial Modbus TCP Remote gateway CANOpen Bluetooth a
Device Information:-
i Device: T ATV320
ATVI2O ATVExx

1 2 Device Type: © ATV320
Reference: T ATV3I20UD2ZM2C
Fieldbus Address: 1
DTM Version: - 1.0010

Communication :-

Selected Protoco :  Modbus Serial

Communication Port = COMS

|

Scan Network g Last Scan DatefTime 1/4/2017 11:28:04 AM Maich DTH | [ Apply ] [ Connect ] [ Close




Zapoznac sie z ostrzezeniem, zaznaczy¢ pole | have read...

5.
6.
7. Przejsé do zaktadki Parameters.
ATV320:
[E] soMove 2.5 - ATV320 SoMove Configuration.ps

File View Communicaton Device Tools

ODE ER RERS PESLE

Help

Klikng¢ dwukrotnie ikone przemiennika ATV320 lub ATV630.
i klikng¢ OK.

B|e| B o

! -X- ' data are not synchmnw

‘ My Device | Operate ( Parameters D&rwsdelzdim | Monitoring | Scope | Safety |
A V4
= ATV320
i MyMenu in [M

Full

- Parameter Switching

Grid  Menus

‘Configuration reference 1 Modbus

Reverse direction inhibit No
PST STOF key priority Yes Yes
CHCF ‘Channel mode config. Mot separ. Mot separ.
CCS (Cmd channel switch CD1 cD1
CD1 ‘Control channel 1 config. Terminals Terminals
CD2 ‘Control channel 2 config. Modbus Modbus
RFC 'Select switching (110 2) FR1 FR1
FR2 ‘Configuration reference 2 MNo No
COP Copy Ch.1<-=Ch. 2 Mo No
FNT F1 key assignment NO NO
FN2 F2 key assignment NO NO
FN3 F3 key assignment NO NO
FN4 F4 key assignment NO

HMI command

'3629

ATV630:
[E] SoMove 25 - ATV630 SoMove Canfiguration e
Fle Vew Communicaton Device Tools Help
OIS ER RAS &PEHRL S|
| 0 ‘ a7 J_-X- ' device not connected | ® Hosrror ©_tewarning
N
My Device My Dashboard Parameters List Parameters Layout Diagnostics Display Scope
B Drive I — = = )
D Simply Start !l Jin [M v] Search EJ 3 ‘QJ u
My Menu Code Long Label Current Value Default Value Min Value
i Modified Parameters FR1 Configuration reference frequency 1 Reference Frequency via Modbus |#*|Al1 Analog input /////// /
- Complete Settings FR1B [of ion ref. 1B Not configured Mot configured //////////////////////
Motor Parameters RCB Select switching (1 to 1B) Reference channel = channel 1 (for RFC) Reference channel = channel 1 (for RFC) //////////////////
Command & Reference RIN Reverse direction disable Yes Yes WMW
Fan CHCF | Control mode configuration Combined channel mode Combined channel mode V74777
Ganeric Functions CCS  |Command switchi Command channel = channel 1 (for CCS) Command channel =channel 1(0 CCS) | v/
Ganeric Monitain CD1 Command channel 1 assign Terminal block Terminal black 7
9 cD2 Command channel 2 mslm Modbus communication Modbus //////////////////////
Inputs & Outputs RFC_ |Freq Swi Refsrence channsl = channel 1 (for RFC) Reference channel = channel 1 (or RFC) |7 7 7 1 =7 =7 |
Datalogging FR2 Configuration reference frequency 2 Not configured Mot configured //////////// ///////////
B Pump COP  |CopyCh1Ch2 No copy o copy 2
- Pump Functions FLOC Forced Local freq Mot configured Mot configured //////////////////////
i Pump Monitoring FLOT  |Time-out forc. local 10s 10s m“
E Fieldbus FLO Forced local Not d Mot assigned
" ‘;"n N RRS  [Reverse Nt Not assigned /////////// ///////////
Port - Modbus TGP TCcC 2/3-wire @hd 2-wire control ZJMré f:untm! /////////// ///////////
TcT Type of 2-wire control Transition Transition W//////////% ///////////%
PST Stop key enable Yes Yes W//////’///////%
BMP_ [HMI Disabled Disabled )
= i
A Disconnec ted ‘ ‘ (0 pata set ‘ | ‘ le | | ModbusSena\:CDMﬂ:l‘ Pm]ectLoadEd‘

8. Roztgczyé sie z urzagdzeniem (Communication > Disconnect from Device) i ustawic
odpowiednie parametry, zgodnie z ponizszg grafika.



ATV320:

FR1 Configuration reference 1 Modbus

RIM Reverze direction inhibit. Mo

P3ST STOP key priority Yes

CHCF Channel mode config. Mot separ.

CCS Cmd channel switch DA

D1 Control channel 1 config. Terminals

cD2 Control channel 2 config. Modbus

RFC Select switching (1 1o 2) FR1

FR2 Configuration reference 2 Mo

COP Copy Ch.1=-=Ch. 2 Mo

FrA F1 key assignment MO

Fr2 F2 key assignment (]

Fr3 F3 key assignment (]

Frd F4 key assignment (]

BMP HMI command Stop
ADD Drive modbus address 1
AMOC ~ Mdb add comm. card OFF
TER Modbus baud rate 19.2 Kbps
TFO Modbus com format 8-E-1
TTO Modbus time out 105
COM1  Modbus com. status ROTO




ATV630:
Command & Reference:

Code Long Label Current Value
FR1 Configuration reference frequency 1 Reference Frequenc;@a Mo«dhus)
FR1B Configuration ref. 1B Mot configured T
RCB Select switching (1 to 1B) Reference channel = channel 1 (for RFC)
RIM Reverse direction disable Yes
CHCF Control mode configuration Combined channel mode
CCS Command switching Command channel = channel 1 (for CCS)
cD1 Command channel 1 assign Terminal block
cD2 Command channel 2 assign Modbus communication
RFC Freq Switching Assignment Reference channel = channel 1 (for RFC)
FR2 Configuration reference frequency 2 Mot configured
COoP Copy Ch.1-Ch.2 No copy
FLOC Forced Local frequency assignment Mot configured
FLOT Time-out forc. local 10 s
FLO Forced local assignment Mot assigned
RRS Reverse assignment Mot assigned
TCC 2/3-wire control 2-wire control
TCT Type of 2-wire control Transition
PST Stop key enable Yes
BMP HMI command Disabled

Port Modbus Serial:

Code Long Label Current Walue
ADD Drive Modbus Address 2
AMOC  |Mdb add comm. Module o
TBR Modbus baud rate 19200 bps
TWO Terminal Modbus: Word order Modbus Word Order ON
TFO Modbus format 8 bits even panty 1 stop bit
TTO Modbus timeout 10 s
COMA Modbus com. status ROTO

9. Potaczy¢sie z urzadzeniem i wgrac¢ zmienione ustawienia (Communication > Connect to Device
> Store to device and Connect).

10. Roztaczy¢ sie z urzadzeniem i zamkna¢ projekt.
11. Powtérzy¢ punkty 5-10 dla drugiego przemiennika.

12. Po wprowadzeniu parametréw do obu przemiennikdw mozna zamknaé¢ oprogramowanie
SoMove i przejsé do Kroku 2 instrukgji.



KROK2  KONFIGURACJA STEROWNIKA M221

W celu konfiguracji sterownika i umozliwienia sterowania przemiennikami nalezy otworzy¢
oprogramowanie SoMachine Basic. W niniejszej instrukcji wykorzystana zostata najnowsza wersja
1.5, ktdéra zapewnia dostep do najszerszej gamy narzedzi i funkcji. Do licznych nowosci nalezg miedzy
innymi:

10 Scanner dla komunikacji Modbus Serial umozliwiajagcy podtgczenie nawet 16
urzadzen, zapewniajacy tatwag integracje zdalnych urzadzen i automatyczng
integracje przemiennikéw ATV od Schneider Electric.

7 nowych blokéw funkcyjnych znacznie usprawniajgcych programowanie
przemiennikdéw - Power, Jog, MoveVel, Stop, ReadStatus, ReadMotionState i Reset,
z ktérych czes¢ zostata wykorzystana w dalszej czesci instrukcji.

Upraszczajgce skomplikowane obliczenia multi operandy (do 5 operandéw i 2
poziomdw obliczen):

%MF10 := SIN( %MF12 + 60.0 ) + COS( %MF13 )+ %MF10 + 1.2

Mozliwos¢ kopiowania i wklejania czesci programu.

Inteligentny asystent programowania utatwiajgcy znalezienie odpowiedniej funkcji
i sprawdzenie sktadni oraz zapewniajacy szybki dostep do pomocy.

Funkcja poréwnujaca aplikacje sterownika z aplikacjg lokalna.

Nowe szablony projektdw skracajgce czas tworzenia aplikacji.

Uwaga: przed przystgpieniem do dalszej czesci instrukcji, urzadzenia powinny zostaé
potgczone zgodnie z grafika we Wstepie.

Po otwarciu SoMachine na ekranie pojawi sie ponizsze okno. Nalezy utworzy¢ nowy projekt klikajac

Create a New Project.

1.5 build 58934

SoMachine Basic

Why register?

Projects ~ Recent projects

‘, M221 - ATV320 - ATVE30 - SoMachine Basic 15.smbp
Connect
i
Templates
" hep |
Help
\’ |
About
x Exit ﬁ i

SMBUISalE] A

Create a new project Open an existing project

Schneider




Nastepnie, w oknie konfiguracji, nalezy wybraé z listy po prawej stronie uzywany sterownik —
w niniejszym przyktadzie bedzie to TM221CE16T — i przeciggna¢ go na miejsce domyslnego
urzadzenia w srodkowej czesci ekranu. Zmiane nalezy zatwierdzi¢ przyciskiem Yes. Po wykonaniu tej

operacji, ekran powinien wyglada¢ jak na ponizszym obrazku.

&

Schneider Electric SoMachine Basic - V1.5
v M221 Controller (USB) |©] |&] Program error(s) detected

-
New project

NeE-8- R

Programming

Configuration

@)@l

€ Messages
1] mycontroller (TM221cE16T)

¥ M221 Logic Centrollers

[ Digital inputs

[@ Digital outputs

X Analog inputs

=23 High Speed Counters

Pulse Generators
2= 10Bus
8 m ETH1
@ Modbus TCP
@@ EtherNet/IP adapter
B = 5L (Serial line)
= Modbus

Messages

Device description
TM221CE18T (screw)

9 digital inputs, 7 source transistor outputs (0,5 A), 2 analog inputs, 1 serial line port,
1 Ethemet part, 24 Vde power supply contraller with removable terminal blacks.

1 — Lista numerdw katalogowych dostepnych sterownikéw

Reference Power supply Comm. Ports  Digital input:
[

Th221C24T 24 Vde 180 14
TM221C24U 24 Vdc 1SL 14 =
TM221C40R 100..240Vac  1SL 24
TM221C40T 24 Vde 1SL 24 |
TM221C40U 24 Vde 18l 24
TM221CE16R  100.240Vac  1SL+1ETH 8
TM221CEI6T 24 Vdc 1SL+1ETH 8
TM221CEI6U 24 Vdc 1SL+1ETH @ =

4[ Ol

* M3 Digital /O Modules

¥ TM3 Analog /O Modules

* TM2 Digital /O Modules

* M2 Analog /O Modules

* TM2 Expert /O Modules

>

M221 Cartridges
Device description

9 digital inputs, 7 source transistor
outputs (0,5 A), 2 analog inputs, 1 serial
line port, 1 Ethernet port, 24 Vde power
supply controller with removable terminal
blocks.

Power supplied to the IO bus
Y 24V

325 mA 148 mA

2 — Sterownik (w to miejsce nalezy przeciggng¢ wybrany sterownik z listy)

Kolejnym etapem jest wybranie protokotu i parametréw komunikacji. W drzewie programu po lewej
stronie (patrz grafika ponizej) nalezy wybrac SL1 (Serial Line) i w Srodkowej czesci ekranu z rozwijanej
listy wyboru protokotu nalezy wybra¢ Modbus Serial I0Scanner. Wartosci pozostatych parametréow

moga pozosta¢ domysine. Wybér nalezy zatwierdzi¢ przyciskiem Apply.




@ New project” Schneider Electric SoMachine Basic - V1.5 (Jox
d P E-&- - ~% ?- v M221 Controller (USB) |®| (@) Program error(s) detected

Properties Configuration Programming Commissioning
( @ Messages \ el ¥ M221 Logic Controllers
8 ) MyController (TM221CE16T) - Reference Power supply  Comm. Ports  Digital i"pu:.
IX Digital inputs : =l
I Digital outputs TM221C24T 24 Vde 151 14
B Analog inputs TM221C24U 24 Vde 1sL 14 o
=123 High Speed Counters TM221C40R 100...240 Vac 1sL 24
Pulse Generators TM221C40T 24 Vdc 1sL 24 L
£= 10 Bus TM221C40U 24 Vde 151 24
8 @ ETHL TM221CEL6R 100...240 Vac 1SL+1ETH 9
W Modbus TCP TM221CE16T 24 Vdc 15L+1ETH
i EtherMet/IP adapter ) TM221CE16U 24 Vdc 1SL+1ETH 9 =
L2 L1 (serial ine) | Serial line configuration | T Vo

TM2 Analog /O Modules

] “

= Modbes / Protocal Settings > TM3 Digital [/C Modules
s N N

Pratocol | Modbus Serial I0Scanner * | T3 Analog I/O Modules
>

Drzewo TM2 Digital /O Modules
>
>
»

Serial line settings
progra mu TM3 Expert /O Modules
Baud rate (19200 - W21 Cartridges
Parity \ Even - \ Device description
TM221CEL6T (screw)
Data bits 8 9 digital inputs, 7 source transistor
outputs (0,5 4), 2 analog inputs, 1 serial
Stop bits [ - line port, 1 Ethernet port, 24 Vdc power
B supply contraller with removable terminal
Physical madium blocks.
Power supplied to the [O bus
RS-485 —
® Polarization Mo 5V 24V
ORs-232
325 mA 148 mA
| Apply| JCancel |
[ [ | ) —  J

—

Nastepnie w drzewie programu nalezy przejs¢ do Modbus Serial I0Scanner i w polu Device settings
wybraé z rozwijanej listy i doda¢ za pomocg przycisku Add przemienniki ATV320 i ATV630.

Wybrane urzadzenia pojawig sie w tabeli.

Nalezy zwréci¢ uwage na kolumne Slave address — dwa urzgdzenia nie mogg mieé tego samego
adresu, dlatego dla drugiego przemiennika nalezy ustawic Slave address réowny 2 dwukrotnie klikajac
w odpowiednie pole w tabeli i wpisujgc adres z klawiatury.

Zmiany nalezy zatwierdzi¢ przyciskiem Apply.

Ustawienia Modbus Serial Scanner powinny by¢ zgodne z ponizszym obrazkiem.



6 Messages
3 ) MyController (TM221CE16T)
X Digital inputs
[» Digital cutputs
Analog inputs
High Speed Counters
Pulse Generators
10 Bus
ETH1
il Modbus TCP
Gl EtherMet/IP adapter
B = SL1 (Serial line)

E Modbus Serial I0Scanner

B¢

B r

Modbus Serial |I0Scanner

Protocol Settings

Programming Display

~

Transmission mode (®) RTU () ASCI Response timeout (= 100 ms) | 10
Time between frames (ms) 10
[ Device settings
@ Drive |ATv630 v| Oothers  Generic cevice |: Add |
ID Name Address Type Slave address | Response timeo
0 Device 0 %DRVO ATW320 1 10

-1|




KROK3 PROGRAMOWANIE STEROWNIKA M221

Kolejnym krokiem jest zaprogramowanie sterownika M221, co umozliwi sterowanie
przemiennikami czestotliwosci. Spowoduje to rowniez usuniecie btedu, ktory przez caty czas byt
widoczny na gérnym pasku (Program error(s) detected).

W tym celu nalezy przejs¢ do zaktadki Programming. Pojawi sie ekran umozliwiajacy pisanie
programu. W niniejszym przyktadzie wykorzystamy (domysiny) jezyk drabinkowy (LD).
W SoMachine Basic program podzielony jest na fragmenty nazwane POU oraz dalej na wiersze —
Rung. Do prostego sterowania przemiennikami wystarczy jeden POU z czterema wierszami.

Pierwszym blokiem funkcyjnym bedzie blok Power ustawiajgcy przemiennik w stan Ready, czyli stan
gotowosci do uruchomienia. Aby dodaé blok do programu nalezy kolejno klikng¢:

Function Blocks > DRV (Drive Objects — bloki zwigzane ze sterowaniem przemiennikéw) >
MC_Power_ATV (patrz rysunek ponizej, 1).

Aby wstawi¢ blok nalezy klikng¢ w dowolnym miejscu programu, a nastepnie klikng¢ ESC, aby
zapobiec dodawaniu kolejnych blokéw.

Nastepnie do wejscia Enable nalezy podtaczy¢ kontakt (2), ktéry umozliwi aktywacje bloku
funkcyjnego poprzez zmiane wartosci wybranego rejestru.

Jesli blok jest oddalony od lewej strony okna programu, moze by¢ konieczne dorysowanie linii za
pomoca narzedzia Draw Line (3).

@ New project' Schneider Electric SoMachine Basic - V1.5
A D= E-&- 4% 8 - -%?- v/ M221 Controller (USB) 9§ (B  Program error(s) detected Not Connected
Properties Configuration Programming [>xM Disola Com|
1 2308 @) Q2 i) (@ b ([Tovlvewe @ -
B3 () | = | - 1-NewPOU Cifnme @
= ¥ o] > [| 2 _ L =l
s Behavior T(':‘I-I-C}:
Master Task —
s ZA
€ Rungod
Periodic Task @
Events
Free PCUs @
—
v
No view JILI'IJ"LH 3
MC_Jog_ATV

3

¢

MC_MaoveVel_4
MC_Stop_ATV
MC_ReadStatus_ATV
MC_ReadMotionState ATV
MC_Reset ATV

No select:




Gdy blok i kontakt zostang juz dodane, nalezy zmienic ich ustawienia.
W tym celu nalezy dwukrotnie klikng¢ na nazwe adresu na bloku i zmieni¢ jg na %MC_POWER_ATVO
(dla pierwszego przemiennika).

Nastepnie dwukrotnie klikngé w innym (pustym) miejscu na bloku i w tabeli, ktéra pojawi sie ponizej
nalezy w polu Axis (dla adresu %MC_POWER_ATVO0) wybrac z rozwijanej listy %DRVO0 (Odpowiada to

ustawieniom przemiennika w zaktadce Configuration). Zmiany nalezy zatwierdzi¢ przyciskiem Apply.

W polu Address kontaktu nalezy wpisa¢ wybrany rejestr, na przyktad %M1. Wpisanie do niego
wartosci 1 spowoduje, ze przemiennik bedzie w stanie Ready.

Po dokonaniu powyzszych ustawien, program powinien wyglgdac nastepujgco:

LD

%ML

Enable Status|

HEMC_POWER_ATVD
IN . Axiz: %DRVO
OUT Errorld: O (Mo error)

Error| _

Mozna réwniez zauwazyé, ze widoczny wczesniej btad zniknat, co oznacza, ze program jest poprawny.

Napisany program pozwala jedynie na wtaczenie i wylgczenie przemiennika ATV320 poprzez
wpisywanie wartosci 0 lub 1 do rejestru %M1. Kolejna cze$¢ programu pozwoli na uruchomienie
urzadzenia i jego prace z wybrang czestotliwoscia.

Nalezy w tym celu doda¢ nowy wiersz (Rungl) za pomocg przycisku oznaczonego numerem 1 na
ponizszym rysunku. W ten sam sposéb co poprzednio, wybieramy blok funkcyjny — tym razem bedzie
to MC_MoveVel_ATV i dodajemy go w drugiej czesci programu.

W polu adresu bloku powinno znaleié¢ sie: %MC_MOVEVEL_ATVO, a w tabeli widocznej po
dwukrotnym kliknieciu na blok w polu Axis dla %MC_MOVEVEL_ATVO nalezy wybra¢ ponownie
%DRVO0.

Podobnie jak poprzednio, nalezy doda¢ kontakt aktywujacy blok (wejscie Execute) i potaczy¢ go
z lewg strong okna programu. W polu adres nalezy wpisa¢ wybrany rejestr (inny niz poprzednio,
np. %$M2).

Druga czes¢ programu powinna wygladaé nastepujgco:



2.2+3 - )/ 2 A & - I3 - OO0 @) 4
| LD>IL | = a I 1- New POU

M2
—cl I__ Execute T SEE AT InVel|
N Vel:0 .
Axds: BDRVD

OUT Errorld: 0 (No ermor)

_ | ContUpdate Busy|
CmdAborted

Error|

Mozna zauwazy¢, ze predkosc (Vel) jest aktualnie rowna 0. Najtatwiej zmienia¢ predkos¢ w tabeli
animacji. W drzewie programu nalezy klikngé prawym przyciskiem myszy na Animation tables
i wybra¢ Add new animation table. U dotu ekranu pod programem pojawi sie utworzona tabela
animacji. W pasku nad tabelg nalezy wpisac rejestr odpowiadajgcy za wartos¢ predkosci, w tym
przypadku bedzie to %MC_MOVEVEL_ATVO0.VEL, a nastepnie klikng¢ Add.

Po potaczeniu sie z przemiennikiem bedzie mozna wpisa¢ w polu Value wartos¢ predkosci, jaka
powinien osiggna¢ przemiennik.

Napisany program odpowiada za sterowanie tylko jednym przemiennikiem — ATV320. Nalezy teraz
analogicznie dopisa¢ druga czes¢ programu, ktéra umozliwi sterowanie przemiennikiem ATV630.
Nalezy doda¢ dwa kolejne rzedy (Rung2 i Rung3) i umiesci¢ w nich te same bloki funkcyjne oraz
kontakty odpowiednio zmieniajac adresy i osie (Axis). W tabeli animacji nalezy dodac rejestr
odpowiadajgcy za wartos¢ predkosci drugiego przemiennika (%MC_MOVEVEL_ATV1.VEL).

Efekt koicowy powinien wygladaé nastepujaco:



2,253 B /)2 e @ - T [Oeees @ -
|‘ LD>IL | |T| a T 1- New POU  Comman:

Error|
mame  Comment
“Commen
Sl Comment
EM Enable i Status
L | SEMC_POWER_ATVL —
. . . IN . Axis: %DRV1 . . . .
OQUT Errord: 0 (No errar)
Error|
mame  Comment
“Comment
Symaol Comment
FEhi4 Tymbol
' Execute e InVel
110 SLMC_MOVEVEL ATVL —
. v . «f IN  Vel0O . . . .
Axis: %ORVL
OUT Errord: O (Mo error)
_ | ContUpdate Busy|
CmdAborted |
Error|

Animation table_0

%MC_MCVEVEL ATV Vel | Add | Insert

Used | Trace |Address Symbal Value Force

0 %MC_MOVEVEL_ATVLVEL



KROK4  POtACZENIE ZE STEROWNIKIEM | STEROWANIE

Aby potgczyc sie ze sterownikiem, nalezy przej$¢ do zaktadki Commissioning i klikng¢ przycisk Login.

Configuration Programming Display Commissioning
B Commissioning Local Devices |E| Ethernet Devices |E|
Controller Update \ g
Memory Manage
Controller Info
RTC Managemeni
Keep Modbus driv Remote Lookup
UnitiD 1 Enter s URL or an IP address
Reference Firmware
Controller  TM221CE16T 1.5.0.0

TMC2511

Launch simulator

Na ekranie powinna pojawic sie informacja, ze aplikacje na komputerze i sterowniku sg rézne. Nalezy
wecisngc¢ przycisk PC to Controller (download), aby pobra¢ napisang aplikacje na urzadzenie. Wybér
nalezy potwierdzié przyciskiem Yes. Aplikacja, ktéra wczesniej znajdowata sie na sterowniku zostanie
w wyniku tego nadpisana.

Configuration Programming Display Commissioning
B Commissioning Local Devices Ethernet Devices
Controller Update
Memory Manage Logout
Controller Info
RTC Managemeni
Keep Modbus driv ameters Remote Lookup
Unit ID
xr -
Found: | PC to Controller (download) |
Reference Firmware 1. PC and controller applications are different
Compare computer and controller applications |__ Gontroller to PC (upload) |
Controller  TM221CE16T 1.5.0.0

Cartridge 1 TMC2511

Po pobraniu programu na sterownik, na ekranie pojawi sie informacja, ze aplikacje na komputerze
i sterowniku sg takie same. Nalezy teraz uruchomi¢ sterownik wciskajgc przycisk Start Controller.



B Commissicning
Controller Update
Memory Manage
Controller Info

RTC Managemeni

Gdy sterownik jest juz uruchomiony, mozemy przejs¢ z powrotem do zakfadki Programming
i w drzewie programu wybraé utworzong wczesniej tabele animacji. Do tabeli nalezy wpisa¢ pozgdane

Configuration

Local Devices

Keep Modbus driver parameters
Unit ID
Found:
Reference Firmware
Controller ~ TM221CE16T 1.5.0.0

Cartridge 1 TMC25L1

wartosci predkosci przemiennikow.
(Wazne jest, aby to zrobi¢, przed wiaczeniem blokéw Move_Vel)

Nastepnie, nalezy uruchomic przemiennik poprzez wpisanie wartosci 1, do rejestru uruchamiajacego
blok Power tego przemiennika. W tym celu nalezy najechac kursorem na odpowiedni kontakt i klikngé¢

1 (patrz ponizszy rysunek).
(Innym sposobem bytoby skorzystanie z tabeli animacji.)

Programming

Ethernet Devices

Remote Lookup

) PC and controller applications are identical

Connection is established

Commissioning

Logout

I\ Start Controller




Tasks Tools |_

Messages
@ QA Animation tables
@ (7 Memory objects
wm Iemory bits
B Memory word:
BB Constant worc
&} System objects
[ 1O objects
o= Network objects
& Software Objects

i PTO objects
v Drive Objects
&, Communication ¢
Search and Repl
[ symbol list
& Memory consumj

DoDDoDoo

Configuration

Programming

Display

Commissioning

225 @02 runw @4 O Owoeos @ -

[ o> |

(X7

|: Backup |

ﬁ T |'- DEC J 1-NewPOU Comment

Comment

Enable 7 Status

HMC_POWER_ATV1 —
IN . Axis %DRV1 .
QUT Errorld: 0 {No error)

Click to setto 1 Error

Execute - InVel
SMC_MOVEVEL ATVL —

. IN  Vel200.
Aois: SDRVL
OUT Errord: 0 (No error)
_ | ContUpdate Busy|
CmdAborted |
Al
)
Animation table_1
9%MC_MOVEVEL_ATV1.VEL | Add | Insert Time Base [5s = |
Used |Trace |Address Symbol Value Force Comment
0 ®%MC_MOVEVEL_ATVONEL 1000
v [ | 200

Nastepnie, nalezy zada¢ wybrang predkos¢, wpisujac w taki sam sposéb wartos¢ 1 do rejestru,

odpowiadajgcego za aktywacje bloku MoveVel

odpowiedniego przemiennika. W sytuacji

przedstawionej na ponizszym rysunku, przemiennik powinien obracad sie z zadang predkoscia.



Properties Configuration Programming Display Commissioning

Tasks | Tools | ERENED .Lg u 2 [aran e e (B - T - O] <0 <o [ -
Messages ) ms\=ts) J J ) ) ) ) ) ‘ (&=
@ A Animation tables | Backup
N = (-1 B T o | 1Newrou conme
m Memory bits s =
B Memory words
B Constant words
£ System objects
[{{ /O objects
= Network objects Enable Symbal Status
" Software Objects 2LMC_POWER ATV —
i PTO objects N, Axis%DRVL . . . . . . . N
v Drive Objects OUT Erraric: @ (N ermor)
<8, Communication Objects
B Search and Replace Error|
| Symbol list
Memory consumption
Execute InVel
SEMC_MOVEVEL ATV -
. IN Veb200, . . . . . . .
Asds: SDRVL
OUT Emordd: 0 (No error)
_|contupdate Busy|
CmdAborted|
Error|

Animation table_1

%MC_MOVEVEL_ATV1 VEL \ Add \ Insert

Used |Trace |Address Symbol Value Force. Comment
[0 SMC_MOVEVEL ATVONEL 1000
200

Aby zatrzymac przemiennik, nalezy ustawié wartosc rejestréw z powrotem na 0.
Sterowanie drugim przemiennikiem przebiega analogicznie.
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